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MEMORIA  DESCRIPTIVA
para solioitar
PATEYNTE DE INVENCION |
ESPARA |
por VEINTE  afios |
a nombre de IRVING AIR CHUTE OF GREAT BRITAIN LIMITED, entidad
briténica, estableoida en Ioknield Way, Letohworth, Hertford-
shire, INGLATERRA, por: '
 “MEJORAS INTRODUCIDAS EN LOS DISPOSITIVOS
“SUJETADORES DE DESPRENDIMIENTO RAPIDOM.
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Este invento se refiere a mejoras an los dispositi-
vos sujetadoras de desprendimiento répido, y més especialmen
te, aungue ﬁo neoesariamente con oaracter exclusivo, a los
dispositivos sujetadores «ie desprendiniento répido de clase
adecuada para interaoneotar los extremos libres de corress,

bandas o similares (que en Adelante, para mayor comodidad,
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] se llamarén "gorreas"), de cinturones de seguridad, ocorreajes
de peracaidas y similares,
Ya se ha propuesto interconectar los cxtremos libres
- de las correas de un oorrsaje de paracaidas por medio de un
. 5 disPOSiﬁivo sujetador Jde &esPiendimianto répido que tiene ra-
nuras para recibir porciones ojeteadas de 103 extremos da 0O~
. rreas y pasadores movibles a través de dichas ranuras para GO~
v ger 0 soltar a voluntad dichas porciones ojeteadas, siendo los
pasadores movibles independientemsnte a posiciones que se ex-
f 10 tienden al través de dichas ranuras por medio de un mecanis-
mo aocionado por resorte, ¥y siendo movibles coleotivamente a

e, posiolones fuera de alineacidn oon dichas renuras por medio de

un disco de control que puede bajarse apretando. En esta
* . disposioidén oconocida, la bajada a presién del disco de con-~
15  trol hace que 1los pasadorss se muevan hacia adentro en direo-

oi6n a la base del dispositivo sujetador y las ranuras para

4

recliblr los axtremos do las correas estfn por tanto necesa-

riamente aspaciadas de dicha base en una distanoia espropiada

para alojar los pasadores. EIVGQpaoiamiento de dichas ra-
20 nuras a distancia oonsiderable des la base del dispositivo

da por resultado gue los extremos de las correas cogidos por

dicho dispositivo se inolinan haocia afuera del ouerpo a que

| se aplica el gorreaje, y la tensidén en las ocorreas haoce a ve-

_ oes que el dispositivo sujetador ejerza sobre Aicho ouerpo una
| : 25 presifn haoia adentro inofmoda o indeseable por otros oconocep-
tos. '
Uno de los objetbs del presente invento es ofre-
eer un dispositivo sujetador eficas y ge desprendimiento ré-
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pido, adecuado para oolocarlo en ua cinturén ds seguridad, un
correaje de paracaidas o similares, y que, ouando se usa de
e8te modo, nouejeroe una presifén indesesble sobre el portador
de dioho cinturdn, correaje o similares ¢ sobre un artioulo al
cual Be aplique.

Por el presente invento se crea un dispositivo suje-
tador de desprendimiento répido que comprende una poroién de
ouerpo que tiene una pluralidad de ranuras para reoibir los
extremos ojeteados de las correas o similares a interconectar,
pasadored destinados a moverse &l través de dichas ranuras pa-
ra entrar en dichos ojetes o zafarse de ellos, a voluntad, y
ua mimebro de ocontrol que se baja a presién destinado a mover
dichos pasadores aolectivamente a posiciones fuera de slinea-
0i6n con las ranuras, caracterizado porque la depresifn de di-
cho miembro de ocontrol est& destinada a hacer que 1los pasado-

res s8e muevan haclia afuera de la base del dispoeitivo, per-

mitiendo asi que las ranuras se dispongan en posiciones conw

tiguas a la superficie posterior de la base.

Disponiendo las ranuras en posiciones contiguas a
la superficie posterior de la base del dispositivo sujetador,
puede evitarse totalmente cualquisr angularidad indesesble
de los extremos de las correas interoonectadas por dicho disw
positivo, y de heoho las ranuras pueden disponerse de menera

que las superficies interiores de los8 extremos de las correas

.y la superticie posterior del dispositivo sujetador estén real

0 virtualmente en un plano comin, Otra ventaja resultante
de disponer las mencionadas ranuras en posiciones contiguas

a la superficie posterior del dispositivo e8 que el miembro
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de control que se baja a pregidn puede estai provisto de una
prolongacién que oubre el interstiocio existente entre la sue
perf&oie interior de dicho miempro y la superificie =xterior
del cuerpo del dispositivo, con 1o ocual se impide la proba~-
bilidad de que entre oualquier materia extrafia en el inters~
tiolo ocitado e impida 0 se oponga & la bajada del ﬁiembro de
aontrol,

Los pitados pasadores‘son empujados con preferen«
cla por medio de resortes a posiciones que se extienden al
través de las ranuras, y oon preferencia se hace que dichos
pasadores se muevan independientemente uno de otro. Las su-
perficies de o xtremo interior de los pasadores estfn con pre-
ferencia inolinadaa de tal manera que la presién lateral e&jere
oida en ellas al apretar un miembro ojeteado en una de las
rsauras receptoras, hece sutomAticemente que el pasador intee
resado se meva haoia afuera desde la base del dispositivo suje-
tador, y ten prontc como Gicho miembro se mueve a una posi-

oidén en la cual el ojete esté en coincidencia con el pasador,

. éste dltimo se mueve al través de 61 bajo su carga de resor-

-te y asf retiene el miembro ojeteadc en encaje con el dispo-

sitivo sujetador.
Para impedir la bajada por inadvertencia del citado
miembro de control @e se baja a presién puede disponerse ocuale~

~quier medio de bloqueo adecuado, pero se prefiere disponer

uwn mimebro de control gue puede bajarse, succeptible tembidn

de hacerse girar, estendo la rotaoién de dicho miembro a una

"posicién limite en una direccidn, destinada & bloqueer diw-.

cho. miembro oontra la bajads, y la rotaocién a una posicién
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limite en le direccifn opuesta, destinade a libertsr dicho
miembro para su bajada.

Si se quiere, la bajades & presién del mencionedo miem-
bro y la consiguiente retirada de 10s pasadores hacis afuers de
la base del dispositivo sujetador, pueden dar por resultedo
que estas piezas queden cogidaé en teles posiciones impidien-
do asi cuaslguier nuevo encaje por inadvertencia entre los pa-
sadores y los extremos ojeteados de le corres. En estes dis-
posicién l1ls liberacién de los pasadores“para volver & sus po=-
siciones de ~ncaje puede efectusrse de cualquier menera con-
veniente, pero en los casos en que el miembrc de control que
puede bejerse es también giratorio, la liberecién de los pasea-
déres pere el movimiento hecies edentro y la liberacién del
miembre de control pars el movimiento hacia efusre se hecen
con preferencis hsciendo girar el miembro de control s ls po-
8ioidn en que no puede ser bajado de nueve.

El medio para convertir el movimientc hacis sdentro
del miembro de control mencionado en movimiento hecis afuersa
de los pasadores puede ser de cualquier clese adecusds.

Asi, por ejemplo, el miembro de control puede comprender un
cubo que coge los extremos interiores de una pluralided de
brazos montados en el dispositivo paras el movimiento angular
en los plenos de los respectivos pesadores, y estos pueden ser
cogidos por los extremos exteriores de 10s brazos,

Dicho miembro de control puede ger de cusalquier for-
m& que se desee, pero ahora se prefiere que tenge le forma de
un disgo o bien de un disco con una prolongacién cue sirva de

cubierta para parte de la periferis del dispositivo.
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Para'qne el presente invento pueda comprenderse bien
describiremos ahora, por via de ejemplo dnicamente una resali«
zaoién del mi=mo en una forma adecusda para emplearlo en la
interoonexién de seis extremos ds oorreas de un correaje de
paracaidas, haoiéndose referencia a los dibujos adjuntos, en
los cuales: | '

La figura 1 es un alzadd en oorte transversal qua'
muestra el dispositivo en su posiciérn d= encaje,

la figura 2 es un ﬁlzado en corte parcial del dise
positivo en su posicién libre.

La figura 3 es una vista en plante del dispositivo
con sus 6rganos superiores quitados para dejar al desocubier-
to ciertos detalles internos, y

La figura 4 es una vista en perspectiva de un deta-
lle.

En las figuras, el dispositivo sujetador comprende
una porecién de ouerpo prineipal compuesta por una basse cilin-
drioca 1 y un disco ocircular 2 separado en corta distancia de
la parte superior de dicha base, por ejemplo, por medio de pie-
gas verticales rosoadas 3 o por mesdio de dichas piezas verticae
les 3 en unién oon tornillos de fijaoiln, estando dicha base

y disco dispuestos coaxialmente, y teniendo la base un diéme-

tro ligeramsnte mayor que el disco.

El dispositivo oomprende tanbidn un miembro de con-
trol 4 de forma ocapsular ollfndrica, destinado a gplicarse sow
bre didho disco 2, ocon su pared lateral rodeendo el espacio
eantre el disco y la base 1 del dispositivo, y extendiendose
parcialnente sobre la pared lateral de dicha base, pared que

“ 6 -



10

20

25

171618

asi impide que gntren en el espacio de debdbajo del disco mato-?
rigs extrefias, que de otro modo podrfan impedir la bajada del
mismbro de. control.

El miembro de control 4 comprende un oubo 5 dispues-
to' centralmente que se & xtiende al través del dAisco 2 ¥ en la
base 1 del dispositivo, disponiéndose un collarfn & en dicho
ocubo para hacer tope .oont,ra la supe:fioie posterior del disoo
2 y definir asf la posiocién mée exterior del miembro de oonw
trol 4;

Una gsrganta 7 est§ torneada en el cubo 5 precisa~
mente dedbajo del ocollarin mencionado para reocibir los extree
mos interiores de dcinoo brazos 8 que estén montados en pivo-
te sobre ia cara exterior de la base 1 del dispositivo,com-
prendiendo dicha montura en pivote, por ejemplo, elementos 9
de oaras esférices montados en la superfiois posterior de die-
chos brazoe y movibles en ssientos semiesfdrioos formados en
la superficie delantera de dicha ;aae 1,

Cinco ranurese 10 que se extienden radislmente estén
formadas en la base descrita en posiociocnes de alineacifn ocon
los brazos 8, estando destinadaes diches ranuras a z-g_oibir los
extremos ojeteados de las correas 11, 12, 13, 14 y 15, habién-
dose elegldo laes posiciones particulares de dichas brazos y
raaura8 con arreglo a las posiociones regqueridas de las dis-
tintas corress a interoonectar, y hay una sexta ranura en la

cual se ha de sujetar permanentemente el e xtremo de una sex-

ta correa ojeteada 16 por medio de una espiga separsble 17,
estando diche sexta Banura en el mismo plano que las rsnuras

10, En el cas0, por ejemplo, de un correaje ds paracaidas
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que tenga un ocinturén desprendible, dos correas de pilernas y

‘correas de hombro separables, un e xtremo del ointurdn esta-

rfa representado por el extremo 4e correa 16, esto es, esta-
ria permanentemsnte oconeotado con el dispositivo sujetador,
el otro extremo del cintwdn»e'staria representado por el
extreno &e ocorrea 12, los extremos de las dos correas 88 nom-
pros estarian repreéentados por los extremos de correa 13 y
14 ty los extremos de las dos correas de plernas estarfan
representados por los dos extremos de.ocorrea 1l y 15.

Unas abertures se extienden a través de la parte
interior de 1a base 1 arriba descrita en comunicaeién con
las citadas ranuras 10 y guda sbertura ests destinada a reci-
bir en forma ocorrediza un pasador 18.

Los extremos exteriores de los pasadores 18 estén
provistos de bridas 19 éontra las ouales haocen tope los ex~
tremos exteriores ‘dn los mencionados brarzos pivotalles 8,
los ouales son ocon preferencia ahorquillados para abarocar
parcialmente los pasadores, y disponiéndose con preferen-
oia porciones planas en la superficle de dichos pesadores,
como se representa, para encajar en los extremos ahordqui«
llados de los bragzos oon el fin de impedir la rotaocién de
los pasadores en sue aberturss recgeptorsas,

Cuando se sprieta hacia absjo el miembro de cone
trol 4, los brazos 8 0scilen a posiciones gue levanten los
rasadores 18 aparténdolos de la base del dispositivo, esto
es8, & las posiciones representadas en la figura 2, siendo ta=-
les la magnitud de movimiento y la longitud de los pasadores

que éstos, en sus posiociones levantadas, no penetran en las
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rasuras 10 dispuestes zlrededor del dispositivo sujetador.
Sin embargo, cusndo el miembro de control 4 se mueve a su pO-
sicién leventada, esto es, a la posicién representads en ls
figura 1, dichos brazos oscilan a posiciones que permiten a
los pasadores moverse a posiciones en las que penetran en di-
ohas ranuras 10 y, con preferencia, a posiciones en las e
s8 extienden completamente al través de ellas y entran en de-
presiones formadss en 1a base 1 dsbajo de las ranuras, repre-
senténdose dichas depresiones en las figures 1 y 2 de los
dibujos, .

Se _dispcnen medioe de resorte pare empujer dichos
pasadores en direcoifn hacla adentro, consistiendo tsles me.
diog, por ejemplo, en resortes helicoidales 20 sostenidos en

sus extremos posteriores al‘estar sifuados en cavideades que
penetrazi axisluwente en los pasadores 18, y que t:l‘anen sus ex-
tremos delanteros topando contra el menoionado disco 2.

Para evitar la bajada a presién por inadvertencia
dei miembro de control déscrito,el mnismo esté montado girae
torio, y se disponen medios por los cuales queda impedida la
5ajada ouando dicho miembro eéfé en una posicién angular de
su campo srquesdo de movimiento, pero es permitida cuando est
en otra posicién angular, comprendiendo dichos medios un fie-
dor 21 que ooopere con un rebajc 22 & modo de leva formado en
el oubo 5. Dicho fiador es espretado hacia edentro en direo-
ci6u al rebajo por medio de un resorte helicoidsl 23, ouyo

extremo exterior descansas en un tornillo de tope 24 adsptado

al extremo de la abertura que sebxtiende sl través del cuere
Po 1 para recibir el resorte 23 y el fiador 21.

“ 0 «
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Les superficies de leva del rebajo 22 cbmpi'enden dos
superficies 25‘y 26 que Be encuentirsn en éngulo real 0 asproxi-
madamente reoto, y dos sﬁporﬁcie_a 27 y 28 que también se en-
cuentran en fngulo real O aproximademente recto, estendo el
Pleno de la superficie 28 escalonado radialmente haoia aden-
tro ocon respecto al plano de la superficie 26, yestando el
plano de la superficie 25 escalonado radialmente hacia aden-
tro oon respecto al de la superﬁoie 27, y estando dispue'ato
un nervio 29 que se extiende hacia afuera en slineaoién oon
lse uniones entre las superfioies 25, 26, 27, 28, habiendo
especios en los extremos ‘dal nervio para ddjar qgue el cubo
> se mueva axialmente oon respecto al fiador 21,

Suponiendo que el fiador 21 esté encajado en la sue
perficie 25, el cubo 5 no puede ser bajado debido a que el
esocalén entre las superficies 25 y 27 hacen tope contra el pa-
sador, esto es, que se impide la liberacién por inadvertencisa
del dispoeitivo saujetador sunque los pasadores 18 puedan le-
ventarse individualmente, por ejemplo, como consecuencia de
1a maniocbra de empujar los extremos ojeteados de lsscorress
a encajar oorn ellos. |

Sin embargo, ousndo Se desea libertar el dispositi-
vo sujetador, le oépsula 4 y el oubo 5 se hacen girar sproxie
madamente en 90°, saltando dichas piezas a su nueva posicién
cuando el fiador 21 monta sobre la unién sngular entre las
superficies 25 yr 26, y vinjendo a descansar en una posicién
en la ocual el pasador 21 oego'tma parte de la superfiole 26
que esth fusra de alineacién oon el nervio 29. Luego la

cfpsula y @1 oubo pueden bajarse efectusndo wsi simulténea-
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rients la liberacién de los pasadores 18, y cuando el fiador
pesa sobre el escalén entre lss superficies 26 y 28, la ofp-~
sula y el oubo se bloguean autométicsmente en su posiocifa ba-

Jjada, 65t0 es, no hay peligro de gue 1l0s pasadores 18 vuelw

-van por inadvertencia & sus posiociones encajadss.

Cuendo se desea devolver loe pasadores 18 a sus po-
sioiones de encaje, la ofpsula 4 se hece girar a su posiocién
originaria, y tan pronto oomo el extremo del pasador 21 se

pone en encaje oon una parte de la superficie 27 que esté

. més allé del extremo del nervio 28 es libertado para el mo-

vimiento haola afuera, el ouasl es efectuado autométicsmente
por los resortes 20, |

Los extremos interiores de los pasadores 18 desori-
tos estén inoglinados de manera gue durante la mamiobra de
encajar 1los extremos de las correas, 108 pasadores pueden
ser empujados desde sus posioiones en gque se ¢ xtienden al
trevés de las rapurss 10 insertando dichos extremos e les
rasuras y ejerciendo una prosidn adecnada en los pasadores,
los cuales saltan automfticamente a posiciones en que Be exe
tienden al través de 1los ojetes tan pronto como ccinciden oon
los mismos. ;

A Aungne hésta ahora hemos desorito una reslizaocién
del presente invento, deseamos que se tenga entendido que
puede haber varios cambios 0 modificaciones sin apartarse .
de la finalidad del mismo. 4s{, por ejemplo, pueden enm-

plearse medios diferentes para apartar los pasadores de la
base del dispositivo ocomo consecuencia de la bajade del miem-
bro de control, y pueden emplearse medios de blogqueo de ouals
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quier clase adecuada para impedir la liberacidn del dispositi-
VO por inadvertencia 0 para impedir el movimiento por inadver-
tenglia del nmiembro de coantrol a una Eposicidn en la oual es8 po=-
sible la bajads de dicho miembro. | También debe entenderse
que el dfspositivo puede adaptarse pa;ta interconectar ocual~
quier ndmero deseadc de correas o similares.

Esta solicitud, que corresponde s la preeentada an
la Gren Bref.aiia el 16 de noviembre de 1944, bajo el ndmero
22.718/44, se acoge & los benefioios del artfoulo 51 del vi-
gente Estatuto de Propledad Industriale.

Los puntos de invencién propia y nueva que se pre-
sentan para que sesn objeto de esta Patente de¢ Invencién en
Espafia por VEINTE afios, son los siguientes:

18 -« Majoras introducidas en los dispositivos suje~
tadores de desprendiniento répido que comprenden una .poroién
de ouerpo que tiene una pluralidad de ranuras para recibir los
extremos ojeteados de las correas o similares a interocnec-
tar, pasadores destinados a moverse al través de dichas ra-

nures y s ocoger O libertar, a voluntad, los extremos de ¢o-
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rrea ¢Jjeteados, y un mienbro de control que puede bajerse dese
tinado a mover los pasadores colectivamente a posiciones fue-
rs de alineacién con las fanuras caracterizadas porque la
depresién de dicho miembro de control estf destinada & hacer
.que los pasadores se muevan hacia afuera asparténdose de la
base del dispositivo, permitiendo asf que les reanuras se dis-
pongan en posiciones contiguas a la superficle posterior de
dioha baBe.

28 - Mejores en los dispositivos sujetadores segin se
reivindicen ez el punto 1%2,, segin las cusales los pasadores
estén montados para el movimiento interdependiente y provis-
tos de extremos achaflanados, permitiendo asi que los extre-

mos de correa ojeteados salten & encajar ocn los pasadores

‘meramente empujando 1o's extremos de las oorreas en las rsnu-

'~ ras receptoras,

3¢ « lejoras en los dispoesitivos sujetadores segdn
se reivindican en cualquiera de los puntos anteriores, se-
gdn las cusales se'dispbnen medios para impedir la bajad&
pbr inadvertencia del miembro de control y el oconsiguiente
movimiento de loe pasadores a la direécoién de liberacidn.

48 - Mbjofas en;: 10s dispositivos sujetadores segin
se reivindicsn en al punto 32., segdn las éuales el miembro
de control quse se'baja esté taﬁbiéa montado para movimiento
apgular, siendo dicho ‘miembro libertado parsa la bajada ouan=
do estéd en una posicién angular, pero viéndose imposibilitae
do de ser bajado cuando esté en otra posicién angular,

5¢ - Mpjoras en 1o dispositivos sujetadores segén

se reivindican en cualquiera de 1los puntos anteriores, segin
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las cuales se disponen medios para retener automfticamente di-
cho miermbro de control en su posioién bajada tan pronto como
es empujado a esta posicién, liberténdose el medio de retenw

cién cuando se desea, por ejemplo, haciendo girar el miembro
de control,

62 - lajoras en los dispositivos sujetadores segan
se reivindica en oualquiera de 10s puntos anteriores, segin
las ousles el requerido movimiento hacia afuera de los psasa=
dores a consecuencia del movimiento hacia adentro del miembro

de control que se baja se efectua poOr medio de brazos montados

' para movimiento angular en el dispositivo.

7% - llejoras en los dispositivos sujetadores segfn
se reivindican en el punto 6%., segdn las ouales el extremo
interior de ocada brazo coge una parte del miembro de control
qu;e'ae baja y el extremo exterior de cada brazo ooge un pasa-
dor. '

82 -,Majoras en los dispositivos sujetadores segdn
se reivindican en el punto 7¢., segin las cuales el 2 xtremo de
cada brazo que ocoge el pasador esté ahorquillado y coge una
parte aplenada del pasador asociado de tal manera gue impide
la rotacidn de dicho pasador sobre su propio eje,

9% -« Mejoras en los dispositives sujetadores segdn
1) re:lvindidan‘en cualquiera de los puntos 6¢ a 8¢,, segin
las cuales ocada uno de los citados brazos esté prbvisto de
un elemento con cara esférica, y 8ste dltimo se asienta en un
rebajo en la base del dispositivo, ofreciendo dicha bola y
rebajo la requerida montura en pivoteh del mencioneado brazo.

102 - sjoras en los dispositivoe sujetadores segdn

e l4 =
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se reivindican en cualquiera de lo0s puntos anteriores, segdn
las cuales el miembro de oontrol que se baja comprende una
poroién cgpsular y una poroién de ocubo, teniendo la poroién
cepsular una prolongacién gue rodea parte de la pared late-
ral de la poroidn de cuerpo del dispositivo sujetador.

11¢ - Mejoras en los dispositivos sujetadores segdn
se reivindican en el punto 10f.,, que inocluyen brazos oscilans
tes para mover los pasadores en direccién de liberacién, se«
gdn las ocuales los extremos interiores de los brazos encajan
con una garganta de la poroién de cubo del miembro de control
gue rebaja.

12¢ -~ Mejoras en los diéposipivos sujetadores segdn
se reivindican en cualquiera de los puntos anteriores, segdn
las cuales comprenden una parte de cuerpo de forma cilfndri-
ca, una plataforma a modo de disco espaciada sobre la porcién
de ocuerpo, y resortes helicoidales ouyos extremos ¢ xteriores ha~
cen tope con dicha plataforma y éuyoa gxxramos interiores hae
gen tope contra los pasadores,
' 132 - Mejoras en los dispositivos sujetadores segdn
ge reivindican en cualquiera de los puntoB anteriores, segin
las ouales hay medios para hacer una oconexién permanente oon
un extremo de correa, ademds de medios para establecer una
oonexién de desprendimiento ré&pido con otro u otros extremos
de ocorreas. '

142 - Mejoras en los dispositivos sujetadores segdn
se reivindicen en el punto 132., segin las cuasles dichos medios
incluyen una rasnura en la porcién de cuerpo del dispositivo

destinada a recibir un extremo de correa ojeteadc y un rema-~
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‘ohe, tornillo o similares destinado & pgsar por dicha ranura
y pOI; el ojete del exti'e_mo de la correa,

158 - lisjoras en los digpositivos sujetadores segin
se reivindicen en oualquiera de los puntos snteriores, que
inocluyen medios para establecer conexién con seis extremos
de correa.

7 162 « Msjores en los dispositivos sujetadores de
desprendimiento r4pildo virtualmente como se describen © se ’
representan en 163 divujos adjuntos,

172 - MejJoras en los correajes de paracaidas de
desprendimiehto répldo que incluyen un dispositivo sujetador
de desprendimiento répido segdn se reivindica en cualquiera
de los puntos snteriores, para interconectar en forma sepera-
ble los respeiotivos extremos de las correes.

182 ~ mejoras en los correajes de paracaidas de
desprendimiehto répido que incorporan un dispositivo suje-
tador segdn se reivindica en ocualquiera ds los bp\mtos 12 a
le2., para interoonectar er forma separable 10s extremos del
oiﬁturén, correas de hombros y correaes de Piernas de dicho ‘
gorreaje, estando el diépositivo sujeto permanentemsnte a
un @ xtremo del cinturén y estando d@stinaéo a estableoer
conexifn separable con los otros cinco extremos de las @o-
rreas,

19¢ « Mejoras introducidas en los dispositivos
sujetadores de desprendimiento répido.

Tal y como se ha desorito en la lemoria que an-

teceds, representado en el dibujo que se acompafia y con

---:1.6’u
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los fines que se han espeoificado.
Esta Memoria oonste de diez y siete hojas escri-

tas por una sola cara.
Medria, < | NOV. 1845

Po As
Alberto do Lizavuru
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