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MEMORIA DESCRIPTIVA 

para so lic ita r

P A T E N T E  DE  I N V E N C I O N

E S P A Ñ A  

por VEINTE años

a nombre de IRVING AIR CHOTE OF GBEAT BRITAIN LIMITED, entidad 

británica, estable oida en IoNnield Ray, Letohvorth, Hartford-* 

sh ire, INGLATERRA, por:

^MEJORAS INTRODUCIDAS EN LOS DISPOSITIVOS 

"SUJETADORES DE DESPRENDIMIENTO RAPIDO".

Este invento ee re fie re  a mejoras en los d ispositi­

vos en jet adorea de desprendimiento rápido, y más especialmen­

te , aunque no neoes ariamente con oaraoter exclusivo, a los 

dispositivos sujetadores de desprendimiento rápido da clase 

adecuada para inter conectar los extremos lib re s  de correas, 

bandas o similares (que en adelante, para mayor comodidad,
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se llamarán fo r r e a s " ) ,  da cinturones de seguridad^ correajes 

de paracandas y similares#

Ya se ha propuesto ínterconectar los extremos libres  

de las  corre as de un oorrgaje de paracaídas por medio de un 

$ dispositivo sujetador de desprendimiento rápido que tiene ra ­

nuras para rec ib ir  porciones ojeteadas de los extremos de co­

rrees y pasadores movibles a través da dichas ranuras para co­

ger c so ltar a voluntad diahas porciones ojeteadas, siendo los  

pasadores movibles independientemente a posiciones que se ex- 

10 tienden al través de dichas ranuras por medio de un mecanis­

mo accionado por resorte, y siendo movibles ooleotivamente a 

posiciones hiera de alineación con dichas ranuras por medio de 

un disco de control que puede bajarse apretando. Bn esta  

disposición conocida, la  bajada a presión del disco de eon- 

15 t ro l hace que los pasadores se muevan hacia adentro ai direc­

ción a la  base del dispositivo sujetador y las  ranuras para 

rec ib ir  los extremos áe las  correas estén por tanto necesa­

riamente espaciadas de dicha base en una distancia apropiada 

para a lo jar los pasadores. El espaciamiento de dichas ra -  

20 nuras a distancia considerable de la  base del dispositivo

da por resultado que loe extremos de las correas cogidos por 

dioho dispositivo se inclinan haoia afuera del cuerpo a que 

se aplioa e l correaje, y la  tensión en lee oorreas haoe a ve- 

oes que e l dispositivo sujetador ejerza sobre dicho cuerpo una 

25 presi Ai haoia adentro incómoda o indeseable por otros concep­

tos#

Uno de los objetos del presente invento es ofre­

cer un dispositivo sujetador efioas y de desprendimiento ré -
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pido, adecuado para oolooarlo en un cinturón da segundad, un 

correaje de paracaídas o sim ilares, y que, cuando se usa de 

este modo, no ejerce una presión indeseable sobre e l portador 

de dicho cinturón, correaje o similares 0* sobre un articulo al 

cual se aplique.

Por e l presente invento se orea un dispositivo suje­

tador de desprendí miento rápido que comprende una poroión de 

cuerpo que tiene una pluralidad de ranuras para reo ib ir los 

extremos ojeteados de las correas o similares a interconectar, 

p as adores destinados a moverse al través de dichas ranuras pa­

ra entrar en dichos ojetes o zafarse de e llo s , a voluntad, y 

un mimebro de oontrol que se baja a presión destinado a mover 

dichos pasadores colectivamente a posiciones fuera de alinea­

ción con las  ranuras, caracterizado porque la  depresión de di­

cho miembro de oontrol está destinada a hacer que los pasado­

res se muevan haoia afuera de la  base del dispositivo, per­

mitiendo asi que las ranuras se diBpong&n en posiciones con­

tiguas a la  superficie posterior de la  base.

Disponiendo las ranuras en posiciones contiguas a 

la  superficie posterior de la  base del dispositivo sujetador, 

puede evitarse totalmente cualquier angularidad indeseable 

de los extremos de laa correas interooneotadas por dicho dis­

positivo, y de hecho las ranuras pueden disponerse de manera 

que las superficies interiores de loa extremos de las  correas 

y la  superficie posterior del dispositivo sujetador estén real 

o virtualmente en un plano oomdn.. Otra ventaja resultante 

de disponer las mencionadas ranuras en posiciones contiguas 

a la  superficie posterior del dispositivo es que e l miembro
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de control que se baja a presión puede estar provisto de una 

prolongación que oubre e l in tersticio  existente entre la  su­

perfic ie  interior de dicho Miembro y la  superficie exterior 

del cuerpo del dispositivo, con lo  cual se impide la  proba­

b ilidad  de que entre cualquier materia extraña en e l inters­

t ic io  citado e impida o se oponga a la  bajada del miembro de 

control.

Los citados pasadores son capujados con preferen­

cia por medio de resortes a posiolenea que se extienden al 

través de las ranuras, y con preferencia se hace que dichos 

pasadores se muevan independientemente uno de otro. Las su­

perfic ies  da e xtremo interior de los pasadores estén con pre­

ferencia inclinadas de ta l manera que la  presión la te ra l e jer­

cida en e lla s  al apretar un miembro ojeteado en una de las  

ranuras receptoras, hace automáticamente que el pasador inte­

resado se mueva hacia afuera desde la  base del dispositivo suje­

tador, y tan pronto como dicho miembro se mueve a una posi­

ción en la  cual e l ojete está en coincidencia con el pasador, 

éste último se mueve al través de él bajo su carga de resor­

te  y asi retiene e l miembro ojeteado en encaje con el dispo­

sitivo  sujetador.

Para impedir la  bajada por inadvertencia del citado 

miembro de control que se baja a presión puede disponerse cual­

quier medio de bloqueo adecuado, pero se prefiere disponer 

un mimebro de control que puede bajarse, susceptible también 

de hacerse g ira r, estando la  rotaoión da dicho miembro a una 

posición lim ite en una dirección, destinada a bloquear d i - , 

oho.miembro contra la  bajada, y la  rotaoión a una posición



lim ite en le  dirección opuesta, destinada a libertar dicho 

miembro para su. bajada.

Si ae quiere, la bajada a presión del mencionado miem­

bro y la  consiguiente retirada de los  pasadores hacia afuera de 

la  base del dispositivo sujetador, pueden dar por resultado 

que estas piezas queden cogidas en tales posiciones inpidien­

do asi cualquier nuevo encaje por inadvertencia entre los pa­

sadores y los extremos ojeteados de la  correa. En esta dis­

posición la  liberación de los pasadores para volver a sus po­

siciones de encaje puede efectuarse de cualquier manera con­

veniente, pero en los casos en que e l miembro de control que 

puede bajarse es también g iratorio , la  liberación de los pasa­

dores para e l movimiento hacia adentro y la liberación del 

miembro de control para el movimiento hacia afuera se hacen 

con preferencia haciendo girar el miembro de control a la  po- 

sioión en que no puede ser bajado de nuevo.

El medio para convertir el movimiento hacia adentro 

del miembro de control mencionado en movimiento hacia afhera 

de los pasadores puede ser de cualquier clase adecuada, 

ás l, por ejemplo, e l miembro de control puede conprender un 

cubo que coge los extremos interiores de una pluralidad de 

brazos montados en e l dispositivo para e l movimiento angular 

en los planos de los respectivos pasadores, y estos pueden ser 

cogidos por los extremos exteriores de los  brazos.

Dlaho miembro de control puede ser de cualquier fo r­

ma que se desee, pero ahora se p refiere que tenga la forma de 

un disoo o bien de un disco con una prolongación cus sirva de 

cubierta para parte de la p erife ria  del dispositivo.
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Para que e l  presente invento pueda comprenderse bien 

describiremos ahora, por vía de ejemplo únicamente una re al i -  

zaoidn del mismo en una forma adecuada para emplearlo en la  

interconexión de seis extremos de oorreas de un correaje de 

paracaídas, haoióndose referencia a los dibujos adjuntos, en 

lo s  cuales:

La figura 1 es un alzado en corte transversal que 

muestra el dispositivo en su posición de encaje.

La figura 2 es un sisado en corte parcia l del dis­

positivo en su posición lib re .

La figura 3 es una v ista  en planta del dispositivo 

con sus órganos superiores quitados para dejar al descubier­

to ciertos detalles internos, y

La figura 4 es una vista en perspectiva de un deta­

l l e .

En las  figuras, el dispositivo sujetador comprende 

una porción de ouerpo principal compuesta por una base c ilin ­

drica 1 y un disco circular 2 separado en corta distancia de 

la  parte superior de diche base, por ojeadlo, por medie de p ie­

zas verticales roscadas 3 o por medio de dichas piezas vertica­

les 3 en unión con to m illo s  de fijac ión , estando dicha base 

y disco dispuestos coaxialmente, y teniendo la  base un diáme­

tro ligeramente mayor que e l disco.

HL dispositivo comprende también un miembro de con­

tro l 4 de forma capsular o ilíndriea, destinado a aplicarse so­

bre dicho disco 2, con su pared la te ra l rodeando el espacio 

entre e l disco y la  base 1 del dispositivo, y extendiéndose 

p aroialmente sobre la  pared la te ra l de dicha base, pared que
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asi lapide que entren en el espacio de debajo del disco mate­

ria s  extrañas, que de otro modo podrían impedir la  bajada del 

miembro da control*

El miembro de control 4 comprende un cubo $ dispues­

to centralmente que se extienda al través dal disco 2 y en la  

base 1 del dispositivo, disponiéndose un collarín  6 en dicho 

cobo para hacer tope contra la  superficie posterior del disco 

2 y defin ir asi l a  posición más exterior del miembro de con** 

t ro l 4*

Bha garganta 7 eatá torneada en e l  cubo $ precisa** 

mente debajo dal co llarín  mencionado para rec ib ir les  extra** 

mee interiores de dcinco brazos 8 que están montados en pivo­

te sobre la  cara exterior da la  basa 1 dal dispositivo,com­

prendiendo dicha montura en pivote, per ejemplo, elementos 9 

de oaraa esféricas montados sn le  superficie posterior de di­

chos brazos y movibles en asientos ssmissférioos formados en
%

la  superficie delantera de dicha base 1*

Cinco ranuras 10 que se extienden radial mente están 

formadas en la  base descrita en posiciones de alineación con 

los brazos 8, estando destinadas dichas ranuras a rec ib ir los  

extremos ojeteados da las correas 11, 12, 13, 14 y 1$, habién­

dose elegido las  posiciones particulares de dichas brazos y 

ranuras con arreglo a las posiciones requeridas de las dis­

tintas correas a interocneotar, y hay una sexta ranura en la  

cual se ha de sujetar permanentemente e l extremo de ana sex­

ta  oorrea ojeteada 16 per medio de una espiga separable 1?, 

estando dicha sexta Ranura en el mismo plano que las ranuras 

10* En e l oaso, per ejemplo, de un correaje da paraoaidas
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qus tenga un cinturón de aprendí b le , dos correas de p ie rn a  y 

correas de hoaíbro separables, un extremo del cinturón esta­

r ía  representado por e l  extremo de correa 16, esto es, esta-* 

r ía  permanentemente ooneotade con el dispositivo sn jet ador,

5 e l otro extremo del cinturón estaría representado por e l

extremo de correa 12, lo s  extremos de las  des correas de nom­

bres estarían representados por los extremos de correa 13 y 

14 ty  los extremos de las dos correas de piernas estarían  

representados por los dos extremos de. correa 11 y 15 .

10 Unas aberturas se extienden a través de la  parte

Interior de la  base 1 arriba descrita ex comunicación oon 

las  citadas ranuras 10 y ceda abertnra está destinada a rec i­

b ir  en forma corrediza un pasador 18.

Los extremos exteriores de los pasadores 18 están 

15 provistea de bridas 19 contra la s  cuales hacen tepe los ex- 

tremes exteriores de los mencionados brazos pivoteóles 8, 

lo s  cuales son con preferencia ahorquillados piara abarcar 

parcialmente los pasadores, y disponiéndose con preferen­

cia porciones planas en la  superficie de dichos pasadores,

20 como se representa, para encajar en los extremes ahorqui­

llados de los brazos oon e l fin  de impedir la  rotación de 

los pasadores en sus aberturas receptoras.

Cuando se aprieta hacia abajo el miembro de con­

t ro l 4, loa brazos 8 oscilan a posiciones que levantan loe 

25 pasadores 18 apartándolos da la  base del dispositivo, esto

es, a las posiciones representadas en la  figura 2, siendo ta­

les la  magnitud da movimiento y la  longitud de los pasadores 

que éstos, en sus posiciones levantadas, no penetran en las
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ranuras 10 dispuestf <: alrededor del dispositivo sujetador.

Sin embargo, cuando el miembro de control 4 se mueve a su po­

sición levantada, esto es, a la  posición representada en la  

figura 1, dichos brazos oscilan a posiciones que permiten a 

* los pasadores moverse a posiciones en la s  que penetran en d i-  

ohas ranuras 10 y, con preferencia, a posiciones en las que 

se extienden completamente al través de e llas y entran en de­

presiones formadas en l a  base 1 debajo de las ranuras, repre­

sentándose dichas depresiones en las  figuras 1 y 2 de los 

dibujos.

Se disponen medios de resorte para empujar dichos 

pasadores en dirección hacia adentro, consistiendo teles me­

dios, por ejemplo, en resortes helicoidales 20 sostenidos en 

sus extremos posteriores a l estar situados en cavidades que 

penetran axialmente en los pasadores 18, y que tienen sus ex­

tremos delanteros topando contra e l mencionado disco 2.

Para evitar la  bajada a presión por inadvertencia 

del miembro de oontrol descrito,el mismo está montado g ira ­

torio , y se disponen medios por los cuales queda impedida la  

bajada ouando dloho miembro esté en una posición angular de 

su oampo arqueado de movimiento, pero es permitida cuando esté 

en otra posición angular, comprendiendo dichos medios un f ia ­

dor 21 que oocpera con un rebajo 22 a modo de leva formado en 

e l cubo 5. Dicho fiador es apretado hacia adentro en direc­

ción al rebajo por medio de un resorte helicoidal 23, cuyo 

extremo exterior descansa en un to rn illo  de tope 24 adaptado 

al extremo de la  abertura que s^bxtiande al través del cuer­

po 1 para rec ib ir e l resorte 23 y e l fiador 21.

9



Las superficies da leva del rebajo 22 comprenden dos 

superficies 25 y 26 que se encuentran ai ángulo real o aproxi­

madamente recto, y dos superficies 27 y 28 que también se en­

cuentran en ángulo real o aproximadamente recto, estando e l 

$ plano de la  superficie 28 escalonado radialmente hacia aden­

tro oon respecto a l plano de la  superficie 26, y estando el 

plano de la  superfioie 25 escalonado radialmente hacia aden­

tro oon respecto a l de la  superficie 27# y estando dispuesto 

un nervio 29 que se extiende haoia afuera en alineación oon 

10 las uniones entre las superficies 25# 26, 27, 28, habiendo 

espacios en los extremes del nervio para dejar que el cubo 

5 se mueva axialmente oon respecto al fiador 21.

Suponiendo que el fiador 21 está encajado en la  su* 

perfió le  25# el cubo 5 no puede ser bajado debido a que el 

15 escalón entre las superficies 25 y 27 haoen tope contra e l pa­

sador, esto es, que se lapide la  liberación por inadvertencia 

del dispositivo sujetador aunque los pasadores 18 puedan le ­

vantarse individualmente, por ejemplo, como consecuencia de 

la  maniobra de empujar los extremos ojeteados de las corre as 

20 a encajar oon d io s .

Sin embargo, cuando se desea libe rta r e l d ispositi­

vo sujetador, la  cápsula 4 y e l cubo 5 se haoen g ira r aproxi­

madamente en 9C^, saltando dichas piezas a su nueva posición 

cuando d  fiador 21 manta sobre l a  unión angular entre las 

25 superficies 25 y 26, y viniendo a descansar en una posioión 

en la  cual e l pasador 21 coge una parte de la  superfioie 26 

que está fuera de dineaeión oon d  nervio 29. Luego la  

cápsula y e l cubo pueden bajarse efectuando asi eimultánea-

10
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menta l a  liberación de los pasadores 18, y cuando el fiador 

pasa sobre e l escalón entre las superficies 26 y 28, la  cáp­

sula y e l cobo se bloquean automáticamente en s i  posición ba­

jada, esto es, no hay peligro de que lo s  pasadores 18 vuel- 

$ van por inadvertencia a sus posioione's encajadas.

Cuando se desea devolver los pasadores 18 a sus po- 

siciones de encaje, la  cápsula 4 se hace g irar a su posición 

originaria, y tan pronto como el extremo del pasador 21 se 

pone en encaje oon una parte de la  superficie 2? que está 

10 . más a llá  del extremo del nervio 2$ es libertado para el mo­

vimiento hacia afuera, el cual es efectuado automáticamente 

por los  resortes 20,

Los extremos interiores de los pasadores 18 descri­

tos están inclinados do manera que durante la  maniobra de 

1$ encajar los extremos de la s  correas, los pesadores pueden 

ser empujados desde sus posiciones s i que se e xtienden al 

través de las ranuras 10 insertando dichos extremos en las 

ranuras y ejerciendo una presión adecuada en los pasadores, 

los cuales saltan automáticamente a posiciones en que se ex* 

20 tienden al través de los ojetes tan pronto como coinciden oon 

los mismos.

Aunque hásta ahora hemos descrito una realización  

del presente invento, deseamos qie se tenga entendido que 

puede haber varios cambies o modificaciones sin apartarse 

2$ de la  finalidad del mismo. Asi, por ejeaplo, pueden em­

plearse medios diferentes para apartar los pasadores de la  

base del dispositivo como consecuencia de la  bajada del miem­

bro de control, y pueden enqplearse medios de bloqueo de cual-
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quier alase adeouada para impedir la  libaracida del dispositi­

vo por inadvertencia o para impedir e l movimiento por inadver­

tencia del miembro de oontrol a ana posición en la  onal es po** 

sib le  la  bajada de dicho miembro. También debe entenderse 

que el dispositivo puede adaptarse pare interconectar cual** 

quier adinero deseado de correas o sim ilares.

Esta so licitud, cp.e corresponde a la  preeentada en 

la  Gran BretaRa e l 16 de noviembre de 1944, bajo e l número 

22.718/44, ae aooge a loe beneficios del articulo $1 del v i ­

gente Estatuto de Propiedad Industrial.

—o— N O T A  —o—

Los puntos de invención propia y nueva que se pre­

sentan para que sean objeto de esta Patente de Invención en 

EspaRa per VEINTE años, son los siguientes:

15 is  ** Majoras introducidas an los dispositivos sujo**

t a dores de desprendimiento rápido que oonp renden una porción 

de cuerpo que tiene una pluralidad de ranuras para rec ib ir los 

extremos ojeteados de las correas o similares a interconeo- 

ta r, pasadores destinados a moverse al través de dichas ra -  

20 nuraa y a coger o lib e rta r , a voluntad, lo s  extremos de co-

12
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rrea  ojeteados, y un miembro de control que puede bajarse des­

tinado a mover los pasadores colectivamente a posiciones fue" 

ra  de alineación con las  ranuras caracterizadas porque la  

depresión de dicho miembro de control está destinada a hacer 

5 que los pasadores se muevan hacia afuera apartándose de la

base del dispositivo, permitiendo asi que las ranuras se dis­

pongan en posiciones contiguas á la  superficie posterior de 

dicha bañe.

2* -  Mejoras en los dispositivos sujetadores segdn se 

10 reivindican en el punto i s . ,  segdn las cuales los pasadores 

están mentados para el movimiento interdependiente y provis­

tos de extremos achaflanados, permitiendo asi que los extre­

mos de correa ojeteados salten a encajar oon los pasadores 

meramente empajando los  extremos de las oorreas en las ranu- 

1$ ras receptoras.

j$s -  Mejoras enr los dispositivos sujetadores segdn 

se reivindican en cualquiera de los puntos anteriores, se­

gdn la s  cuales se dispenen medies para impedir la  bajada 

por inadvertencia del miembro de control y e l consiguiente 

20 movimiento de los pasadores a la  direcoión de liberación.

4S -  Mejoras ani los dispositivos sujetadores segln 

se reivindioan en ai punto 3*** segdn las {males e l miembro 

de control que se baja está también mentado para movimiento 

angular, siendo dicho miembro libertado para la  bajada ouan- 

25 do está en una posición angular, pero viéndose imposibilita­

do de ser bajado cuando está en otra posición angular.

53 -  Mejoras en los dispositivos sujetadores segdn 

se reivindican en cualquiera de los puntos anteriores, segdn

- 13
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la s  cuales se disponen medios para retener automáticamente di­

cho miembro de control, en su posición bajada tan pronto como 

es empujado a esta posición, libertándose e l medio de reten­

ción cuando se desea, por ejezplo, haciendo g ira r e l miembro 

de control.

6c -  Mejoras en los dispositivos sujetadores segdn 

se reivindica en cualquiera de los puntos anteriores, segdn 

las cuales e l requerido movimiento hacia afuera de lo s  pasa­

dores a consecuencia del movimiento hacia adentro del miembro 

de control que se baja se efectúa por medio de brazos montados 

para movimiento angular en el dispositivo.

72 -  Mejoras en los dispositivos sujetadores segdn 

se reivindican en el punto 6*., segdn las ouales el extremo 

interior de oada brazo ooge una parte del miembro de control 

que se  baja y el extremo exterior de cada brazo coge un pasa­

dor.

82 Mejoras en lo s  dispositivos sujetadores segdn 

se reivindican en el punto 72. ,  segdn las  ouales el extremo de 

cada brazo que ooge. el pasador está ahorquillado y ooge una 

parte aplanada del pasador asooiado de ta l manera que lapide 

la  rotación de dicho pasador sobre su propio eje,

9c -  Mejoras en los dispositivos sujetadores segdn 

^é  reivindican en cualquiera de los puntos 6s a 82., segdn 

las ouales oada uno de los oitados brazos esté provisto de 

un elemento con oara esférica, y éste ditimo se asienta en un 

rebajo en la  base del dispositivo* ofreciendo dicha bola y 

rebajo la  requerida montura en pivote del mencionado brazo.

IOS - Mejoras en los dispositivos sujetadores segdn

14  *
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se reivlndioan en cualquiera de los puntos anteriores, segdn 

las cuales e l miembro de control que se ba ja  comprende una 

porción capsular y una poroión de cubo, teniendo la  porción 

capsular una prolongación que rodea parte de la  pared late** 

ra l de la  porción de cuerpo del dispositivo sujetador.

l i s  -  Mejoras en los dispositivos sujetadores segdn 

se reivindican ai el punto IOS. ,  que incluyen brazos oscilan^ 

tes para mover los pasadores en direooión de liberación, se­

gdn las cuales los extremos interiores de lo s  brazos encajan 

con una garganta de la  porción de cubo del miembro de control 

que rebaja#

12* -  Mejoras en lo s  dispositivos sujetadores segdn 

se reivindican en cualquiera de loa puntos anteriores, segdn 

las  cuales oomprenden una parte de cuerpo de forma c ilin d ri­

ca, una plataforma a modo de disco espaciada sobre la  porción 

de cuerpo, y resortes helicoidales cuyos extremos exteriores ha­

cen tepe con dicha plataforma y cuyos extremos interiores ha­

cen tope contra los pasadores,

lj$s -  Mejoras en los dispositivos sujetadores segdn 

se reivindican en cualquiera de los puntos anteriores, segdn 

las  cuales hay medios para hacer una conexión permanente con 

un extremo de correa, además de medios para establecer una 

conexión de desprendimiento rápido con otro u otros extremos 

de correas#

14S -  Msjoras en los dispositivos sujetadores segdn 

se reivindican en él punto 13* . ,  segdn las cuales dichos medios 

incluyan una ranura en la  porción de cuerpo del dispositivo 

destinada a rec ib ir un extremo de correa ojeteado y un rema- '
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ohe# to m illo  o similares destinado a pqaar por dicha ranura 

y por él ojete del extremo de la  correa.

13a -  Mejoras en los dispositivos sujetadores segdn 

se reivindican en cualquiera de los puntos anteriores, que 

'5 incluyen medios para establecer oonexión con seis extremos 

de oorrea.

16S -  Mejoras en los dispositivos sujetadores de 

desprendimiento rápido virtualmente como se describen o se 

representan en lo s  dibujos adjuntos.

10 17* -  Mejoras en los  correajes de paracaídas de

desprendimiento rápido que incluyen un dispositivo sujetador 

de desprendimiento rápido segdn se reivindica en cualquiera 

de los puntos anteriores, para interconeotar en forma separa­

b le  lo s  respectivos extremos de la s  correas.

15 IS* -  mejoras en los correajes de paraoaidae de

desprendimiento rápido que incorporan un dispositivo suje­

tador segdn se reivindica en cualquiera de los puntos le a 

l&s.,  para intaroonectar en forma separable los  extremos del 

cinturón, correas de hombros y correas de piernas de dicho 

20 correaje,- estando e l dispositivo sujeto permanentemente a 

un e xtremo del cinturón y estando destinado a establecer 

conexión separable con los otros oinco extremos de las co­
rreas.

lps -  Mejoras introducidas en los dispositivos 

25 sujetadores de desprendimiento rápido.

Tal y como se ha descrito en la  Memoria que an­

tecede, representado en e l dibujo que se acompaña y con
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los fines qu.e se han especificado.
Esta Menoría consta de diez y siete hojas escrl*

tas por una so la oara*
Madrid,¿ I MOV.1945

P. A.
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