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MEMORIA DESCRIPTIVA

gue ée acompafia & unsa pateﬁte de invencién, por veiﬁte aﬁoé
pare Egpafla y sus Posesiones, por " MEJORAS EN L0S GRAMOPONOS
CON DISPOSITIVO PARA EL CAEBiO AUTOMATICO DE LOS DISCOS ",
cuya proteccién ‘se solicita & favor de D. Paul von E s ¢ h,

de nacionalidad suize y residente en 2 ﬁ rich (Suiza),

Stempfenbachstrasse No. 56,

El objeto del éresente invento se relaclons con un gra-
méfono provisto de un dispositivo para el cambio automdtico
de los discos, en el cusl los discos que han de ser reprodu-~
cldos estan apiledos distanciadoa entre s{ encima de un so-
rorte correspondiente.

Los gramdfonoé conocidos de esta clase, por lo genersasl
pregentan el inconveniente de gque sdlo puede ser reproducida
la casre superior de cada disco dé la pila. Deépués de haber
tocado todas les partes superiores de los discos, es menester
invertir toda la pila de discos y colocarla de nuevo con el
fin de Que también puedan ser reproducidas las otras caras
de los discos. Esto results ser un'gran inconveniente, parti-
cularmente cuendo une misma pieza de misica estéd repartida
en variosg discos, es decir, cuendo csada disco sucesivo repre-
senta la continuscién del disco anterior.

Parz vencer este inconveniente, aisladamente se ha proce-
dido a repertir una pieza de misica que comprende verios dis-
cos de ﬁodo que primero se reproducen todas las partes supe-
riores de los discos y sdlo despuds todas las partes inferiores

de aguellos. Si bien ests clase de discos pueden ser tocados
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en sucesién ininterrumpide en los graméfonos conocidos de%oégér
de un digpositivo parz el cambio automdtico de los discos, por
el contrario, para graméfonos corrientes no sirven para nada
en absocluto. |

Ahqra bien, todos estos inconvenientes serén eliminados
mediante el presente invento. Pars este fin, de acuerdo con
el invento, el soporte de los discos descansa sobre un 4rbol
hueco a través del cual pasa una espiga que lleva la pila de
discos que con relecién 8l soporte pera los discos en unién
de impulsién de marcha opuesta, y que en la parie central del
trozo que sobressle encima del soporte de los discos se halla
desplaezada excéntricamente durante un corto trecho, con lo cusel
quedan formados dos rehbordes Que se extienden transversalmente
g su eje longitudinael sobre dos lados opuestos de la esbiga del
eje, cuyos rebordes estdn distenciados entre sf{ en direccién
longitudinal de la espiga en por lo menos el espesor de un
disco de graméfono. Ademds, de acuerdo con el invento, la ce-

beza del receptor del sonldo (llamado pick-up) esté_provisto

 tento en el lado superior como inferior de una aguja'de re-

produccifn con lo cual el receptor del sonido se encuentrs en
conexidn activa,por medio de un acoplemiento de deslizemiento

y unas varillas, con un 6rgano de‘mapdo gue reguls su movimiento
horigontal, y por medio de otras vsrillas dotadas de un segundo
drgano de mando que sirve para gobernar su movimiento vertical.
Por otra parte, en conformidad con el invento, los dos Srganos
de mando.estén en unidn de arranque con el drbol del soporte
paera los discos de modo gque dicha unidn queda interrumpide en
dos sitios desplazados uno corn relacidn al otro en un angulo
Jde 1800, habiendo previsto un dispositivo_gobernado'por el re-
ceptor del sonido y otro accionado & meno para unir a modo de
puente diches dos interrupciones de la unidén de arranque. Por
otra parte, hay dispuesio un dispositivo para explusar después

de cada operacidn el disco inferior de ls pila de discos supe-
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rior que descansa sobre la espiga del eje, asi como un 6rgéﬁq;'
de perada, estando construidos los S8rganos de mendo y disphes-
tos con relacién al dispositivo de impulsidn de manera gue des-
pués de poner en marcha el motor del graméfono, el receptor
del sonido por lo pronto es levantado algo de su posicidn de
reposo e introducido con la punta de la sguje superior en la
estr{a de entrads de la parte inferior dei disco situado més
bajo en la pila de discos superior, después de lo cual el me~
canismo de impulsién de ioé 8rganos de mando es interrumpido
automdticamente, volviendo a poner en marcha el dispositivo
de impulsién de los 6rgenos de mando el receptor del sonido
éue penetra en la estrf{a de salida, y a continuacién se separa
dicho receptor del sonido de la parite inferior del disco repro-
ducidosiendo llevado a 1la posicién de reposo con lo cual el
dispositivo de parada entra en funcidn para sujetar la espiga
del eje y el expulsor de los discos, y después de le caida
del disco 'inferior de la pila superior el receptor del sonido
es nuevamente oscilado hacia afuera siendo inmtroducido con ello
le punta inferior de la agnja en la estria de entrads del lado
superior del disco, y al propio tiempo es nuevemente interrum-
pida la conexidn de impulsién de los érgenos de mando.

En el dibujo se representa un ejemplo de ejecucidn del
objeto del invénto, indicando

la fig. 1 una vista del dispositivo de cambilo automético
de los discos del graméfonc, halléndose el dispositivo en la
posicién en la gque de un disco es reproducido su lado inferior.

La fig. 2 indice une segunda viste de la parte inferior
indicando el dicho dispositivo en la posicién en que después
de terminasda la audicidén del lado inferior del disco, el recep-
tor del sonido ya ha sido bajado @ la posicidn media y oscilado
a la posicidn exterior, habiendo entradé ya en funcidn el dis-
positivo de cambio del disco.

La fig. 3 es una tercera vista de la parte inferior, en-
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de terminada la reproduccidn de la cara superior del dltimo

disco que se encuentra en el soporte; le parada del aparato
estd préxima a verificarse.

La fig. 4‘ilustra une seccién verticel por el mecaﬁismo
de arranque y el disco de levaj; -

la fig. 5 representa la espiga del eje en mayor escala, y

la fig. 6 la referida espiga vista desde abajo.

Lz fig. 7 indica una seccidn sxial de un detalle del Jr-
gano .de mando del dispositivo de cambio de los discos,mientras

la fig. 8 es una seccidn parcial del alojamiento del re-
ceptor del sonido. '

En la parte inferior de la tape de la caja 1 (fig.4} del
graméfono estéd emplazedo el motor de impulsidn 2 {(fig.l) asi

' como el mecenismo de goblierno péra la gufa del receptor del

sonido 3 (fig. 8) y el érgano que pone en funcionemiento el
dispositivo de cambio de los discos. 1 receptor del sonido
posee en su extremo saliente una aguja y eso tanto en el lado
superior como inferior. La aguja puede estar constituida de

dos piezas o de una séla pieza. Después de la reproduccidén de
una cara del disco entra en funcidn el mecanismo de mando que-
dando en reposb durante la gudicién. Del conjunto del dispo-
sitivo de cembio de los discos en la parte exterior del aparato
tnicemente es visible una espiga del eje que se extiende en el
centro del soporte de los discos (fig.4) compuesta de una parte
supérior 5, 5' respectivamente, destinads pars recibir los dis-
cos 6 para su reproduccidn. Estos discos se colocan sobre la
espiga 5' en forms de pila en la que cade disco lleva dirigido
hacia absjo la parte gque primeramente ha de ger ?ocada hallédn-
dose la pila de discosbajo el peso de un pletillo de carga 21.
La parte superior 5' de la espiga del eje presenta una parte

desplazada excéntricamente 7 en la cual se encuentran situados
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en los dos lados de la espiga del eje uno frente a otro dog
rebordes 8 y 9 que se extienden trénsversalmente a su eje
loﬁgitudinal, cuyos rebordes estén- distanciados entre si en
direccién de la espiga en una distencia a lo menos al espesor

de un disco gramofdnico. El/reborde 8 representa el apoyo para
la pila de discos colocada sohre la espiga del ejg halléndose
situado el disco inferior entre los rebordes 8 y 9. En una hen-
didura axlelmente longitudinal 10 (fig.6) de la parte S'Vde la
espige hay alojado oscilatoriamente hacia fuera un descargador
de discbs 1z2. ‘13 indica un muelle de barra fijado en la parte
guperior 5' y situado en la hendidura longitudinal 10, cuyo
extiremo libre se apoya contre un reborde 14 y un pico 15 del
extremo del descargador de discos situado encima del punto de
rotacidén 11. Bl extremo inferior del descargador de discos lleva
un sallente 16 que esté'situado mds arrita en un espesor que
corresponde 'al de un disco con relacidn sl reborde 8.. Adenés,
el extremoc inferior del descargador de discos esté dotado de
una parte sesgade 17 en la cusl se apoya el extremo redondado

de un perno de itrinquete,}8. En su extremo inferior la parte
superior de la espiga del eje estd achicada y embutida a modo

de guita y pon en una perforacidn existente en el extremo su-
perior de‘la espiga 5. E1 perno 18 atraviesa le parte inferior
de la espiga 5 ¥ penetra, pasando por una perforacidn central 19
de la parte 5™ de la espiga, en la hendidura longitudinal 10,
donde se gpoya en la parte sesgada 17 del deécargador de los
discos 12, En el extremo superior de la ﬁarte 5' de la espiga
del eje hay dispuesto una ranura longitudinal 20 en cqn¢ordancia
con la éxtensién de la hendidura 10. Bl platillo de carga 21 de
los discos posee una.perforacién central 22 para:poder pasarlo
encima de ls citada parte 5'. Degido al platillo de carga 21,

la pila de discos 6 es gulada en posicidén horizontal. Un muelle
22 o pico 23 que sobresale de la perforacidn 22 (fig.4), al ser
colocado el platillo de carge sobre la parte 5' de la espiga,
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engancha en la ranura 20 respectivamente en el platillo 211f§f
{2l ser bajado) en la hendidurg 10 y asegura con ello al 515—
;illo de carga 3 contra rotacidn con relacién a la parte 5' de
la espiga del érbol. Al efectuar el perno un movimiento hacis
érriba, el descargador de discos 12, venciendo la reisistencisa
del muelle 13,es ocuacilado hacia afuera y con ello, mediante el
saliente 16, expulsa al disco inferior lateralmente hacia fuera

de la pila. Con esto el disco plerde su apoyc sobre el reborde

8 y finalmente, guisdo por la espiga del 4rbol, cae sobre el '

platillo de apoyo 4. Mediante un muelle 24 (fig.7) el perno 18
es presionado contra un émbolo 26 verticalmente movible eﬁ un
manguito fijo; 25. Este émbolo lleva un perno transversal 27,
cﬁyos extremos salientes por ambos lados atraviesen dos ranuras
de curva helicddales 28 dispuestas enbel menguito 25 desplazados
entre s{ en un dngulo de 180°, estando arriostrados en una pa-
lanca 29 alojada giratoriamente y axislmente corredizo sbbre

el manguito 25. Oscilando\la palanca 29 en una de las direcciones
indicadas élrededor del manguito 25, simulténeamente la palgnca
es desplazada a lo largo del manguito 25 en correspondencia a

la elevacién de las ranuras curvadas 28. Este movimiento ver-
tical es transmitido por el_émbolo'que acompafia dicho movimiento
26 al perno 18 siendo con ello puesto en accidn el dispositivo
de cambio de los discos. Después de cads accionamiento, la pa-
lanca 29 es nuevamente oscilada a su posicidn inicial por medio
de un muelle de traceidn 30 ( fig.l). La palanca 29 estd articu-
culadamente unida por medio de una barra de unidén 31 con una
palanca 32, cuya Ultima se halla alojada giratoriamente alrededor
de una espiga 33. Sobre la palanca 32 se encuentra fijada una
plancha de curvas 34 provista de un muelle de resbalamiento 35,
en la cual influye una 1éva 36 digspuesta en la parte inferior

de un disco de leve 37 con lo cual acciona el mecanismo de cam-
bio de los discos por medio del sistema de palancas 32, 31, 29.

La fig. 2 ilustra el mecanismo al ser accionado el dispositivo
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de cawbio indicado mediante la leva 36 después de reprodﬁ

- -

la parte inferior del disco.

Bl dispositivo para el gobiernoc del receptor del sonido
se divide en dos partes, de las cuales una sirve para el movi-
miento en direccidn vertical y la otra para el mevimiento
horigontal. _ ‘

Para el msndo del receptor del sonido en direccidn ver-

tical, hay previsto un disco de curvas 38 situado encime del

_disco de leva 37 y unido fijamente con este ¥ltimo, sobre

cuyo disco influye una palenca 39 que oscila alrededor de la
espiga 40, cuya palanca lleva en uno de sus extremos un ro-
dillo 41 que se aspoya en el disco de curvas 38. En la mencio-
nada palanca préximo al rodillo 41 esté enganchado un extremo
de un drgano de traccién flexible 42 que es guiado por un ro-
dillo 43, estando fijado con el otro extremo en el brazo de
palanca de dos brézos 45 cargado por un peso 44. Esta palanca es-
t4 alojada oscilatoriamente en una horgquilla de soporte 46 de
la espiga 33, y con el extiremo plano de su otro brazo influye
sobre el extremo inferior de un'perno vertical 47 gue scstiene
el receptor del sonido (fig.8). Al elevarse el rodillo 41 en
el disco de curvas 38, la palenca 45 es oscilada por medio del
6rgano de traccidn 42 de tal modo que.el peso 44 es levantado,
siendo en cambioc bajado el perno 47 y con 81 también el recep-
tor ‘del sonido.

Para el mando del receptor del sonido en direccidn horizon-
tal, sirven unas levas dispuestas sobre ls parite inferior del
disco de levas, de las cuales dos levas 48,49 y otras dos 48", -
49' gituadas en frente a las primeras, provocan el movimiento
hacia adentro, y una leva 50 asi como otra 50' situada en frente

can

. proyo : :
a la pr1mera,/e¥ moviriento hacia adentre, y una leva 50 asi

como -otra 50' situada enfrente a la primera, el movimiento

‘hacla afuera del receptor del tono. Las levas 48-50 respectiva-

mente 40'-50', actuan sobre una plancha de curvas 51 que esté
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eje 52. E1 extremo libre de la palanca 53 estd unido articula-

damente con una palanca 55 por medio de una barra de unidén 54.
La palanca 55 esté en comunicacidn activa por medio de un
acopiamiento de friccidn 56, 57 (fig.S), con un eje hueco 59
alojado en el zécalo de soporte 58 del receptor del sonido,
que forme el eje de rotacidén pere el movimiento horizontal

del receptor del sonidd.‘ 60 indica el eje de rotascidn hori-
zontal pars el movimiento wvertical de dicho receptor, que esté
fijado sobre un scoporte unidokrigidamente con el eje hueco 59.
EL :epresenta une palanca fijada rigidaemente sobre'el eje
hueco 59, que al efectuar el movimiento de retroceso el re-
ceptor del sonido choca contre un tope 62 fijadoc en la parte
inferior de la tapa de la caja del graméfono, limitando de
este modo el movimiento hacia afuera del receptor del sonido.
En al fig. 1, con 63 se indica una hendidura practicade en la
barra de unidén 54 en la cual el perno articulado de la palanca
55 puede moverse en vacio durante el movimientp hacia adentro
del receptor del sonido durante la reproduccién del disco.

Las figuras 1 y 3 muestran la posicidén del sistema de palancas
53, 54, 55 después de influir 1las levgs 48, 49 respeetivamente

48', y la fig. 2 represente el sistema de palancas 53-55 in-

‘mediatamente después de la influencia de la leva 50.

El disco de leva 37 estd provisto en su circunferencia de
una corona dentada 64 (fig.4) con la cusl engrana un pifién 66
fijsdo por cufia sobre un drbol 65. Otro pifidn 67 igualmente
fijado por cufia sobre el mismo &rbol, engrena con una corona
dentada 68de un eje hueco 69 que lleva el platillo de soporte
para los discos. Este dltimo eje ergrana mediante una corona
helicoidal 70 con un tornillo sin fin de impulsidn 71 del cabo
del eje 72 del electromotor. La espiga 5, 5' que soporta la
pila de discos 6 es impulsado en sentido contrario a la direc-

cibén de rotacidn del érbol hueco 69 que lleva el soporte de
*
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log discos. Para ello sirve un engransje de inversidn impul adc
por el husillo sin 'fin 72 consistente en dos ruedas dentadas
T4, 75 dispuestas sobre un ejé de contramercha 73, una rue&a
intermedia 76 asi como una rueda dentada 77 fijade por cufla
sobre la espiga del eje 5°'.

La corona dentada 64 del disco de leva 37 presenta dos
sitios de interrupcidén 78, 78' gituados diametralmente frente
por firente - (fig.l), que provocen una parada del disco de le#a
37 cuando dichos sitios de intérrupcién vienen a situarse de-
lente del pifién motriz 66. Turante el reposo del disco de leva
37 tiene lugar la reproduccidn del disco; ¢

Oscilando el receptor del sonido haciz el centiro del disco,
medisnte una palanca de trinquete 79 (fig.8) fijada eldstica-
mente sonre el eje hueco 59 del receptor del sonido, es sccio-~
nedo un dispositivo de arrangue bgjo la influencia de una es-
piga (no representads) dispuesta debaljo del soporte para los
discos. El dispositivo dé arranque estd formsasdo por una espiga
80 alojada giratoriamenteeen la tapa de la caja 1 (fig. 1) con
pelanca de arranque 81, gue por oscilacién correspondiente, se-
gin la posicidén del disco de leva 37 influye sobre un tringuete
de srranque 82, 82' resgpectivamente. Los tringueltes de arrangue
82, 82' son girstorios alrededor de pernog 83%,83' y estdn pro-
vistos de un segmento dentado 84, 84'. Dichos trinquetes son
mantenidos en su posicién de reposo, fig. 1, por medio de un
muelle 85, 85' respectivamente. Al influir la palanca de abranque
81, élf sobre el trinquete.de arranque 82, 82', el segmento
dentado 84,84' es embragado en la circunferencia de la corona
dentada 64 con lo cual viene & engranar con la rueda motriz 66.
Con esto es puesto en marcha el disco de leva 37. Una vez que
la rueda motroz 66 haya entrado en contacto con la corona den-
tade 64, mediante un taco sallente hacia afuersa 86, 86' en el
extremo del trinquete 82, 82', es provocado un retroceso del

trinquete de erranque 82, 82' hasta su posicidén de reposo.
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automdtico gue pasa entre dos muelles de contacto 87, 88

(fig. 1), es regulada la afluencia de la corriente el elec~-

tromotor, 2.El rodillo de contacto 89 esté alojado sobre uno

de los brezos de la palanca de distribucién de dos brazos 90,

que puede girar alrededor de un perno 91. Este dltimo estd

colocado en uno de los extremos de uma corredera 92 guiada

en la parte inferior de la tapa de la‘caja 1, cuya corredersa

es guiads en su otro extremo mediante'un perno 95 en una hendidas
de la tapa l. En la parte superior de la tapa 1, dicho perno
estd dotado de un mango 97. La corredera 92 es atraida hacis

le dereche mediante un muelle de traccidn 98 (fig.l) que

agarra en el perno 91 y esti enganchado en el tornillo 94.

Un trimgquete de retencidn 101 oscilable en la parte inferior
de lg tapa 1 slrededor de un pernc 99 y empujado mediante un
muelle 100 contra la corredera 92, hace parsr a esta dltima

en su posieidn fundamental empujede hecia izquierda bajo ten-
sidén del muelle 98 (fig. 1 y 2). El extremo libre de la palanca
de dimtribucidén de dos brazos 90 lleva una lenglieta de deten-
cidn elédstica 102 que en la posicidn de la palanca de distri-
bucidn 90, seg#n la figurs 3, al oscilar hacia afuera el re-
ceptor del sonido y colocarse el perno 61' de la palanca gue
oscila con el receptor del sonido, sobre la lenglieta de deten-
cidn hace parar a la palanca 61 en virtud de presidn por fric-
cidn. El desenganche del tringquete de retencién 101 es provo-
cado después de la reproduccién del ﬁlt;mo disco que queda
sobre el platillo de soporte 4 por introduccidn del rodillo

41 en la Gepresién de la curva en la linea ¥, siendo acciondgo
a2 la vez el trinquete 101 mediante una varilla de traccidn

fijads articuladamente en una‘prolongacién 39* de la palanca

39, en contra del efecto del muelle 100. La barra de traccidn

103 pasa @ través de una ﬁerforacién de un perno alojado gi-

ratoriemente en el extremo libre del itringuete 101, siendo
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influido el tringuete tan solc el ger sometido a esfuerzos é?i
traccidn. )

Bl disco de curva 38 lleva articuladamente fijada una
pelanca de dos brezos 105 girastoria alrededor de un perno 106,
uno de cuyos.braZOS, el curvado, sobresale de laﬁgresién de la
curva en la linea f. En el extremo dei 6tro brazo hay fijado
por articulacién una biela 107 que en su extremc libre lleva‘.
un rodillo 108 que se apoya en el tringuete 82! y que es guilsado
con el eje del rodillo en una hendidurs radial 109 del disco
de leva 37. La palanca 105 con biela 107 y rodillo 108 forma
un dispositivo de impulsidén automédtico que es puesto en accidn
por el rodillo 41 que se halla basjo la carga de la palanca de
reso 44, 45 cuando el receptor del sonido; en su movimiento de
ascenso por falta de otro disco, yz no encuentra 1limite alguno
en su movimiento. En este caso, por medio de la biela 107, el
trinquete de arrangue 82' es oscilado hacia dentro de la cir-
cunferencia de la corona dentada 64 de suerte que 8l alcanzer
la cavidad de la corona dentada 78' respectivamente el segmento
dentado 84' de la rueda motriz, no rueda producirse una parada
del disco de leva 37, debiendo girar éste por otros 1807 an-
gulares. |

110 representa una palanca de un brazo giratoria alrededor
del perno de soporte 33, cuyo extremo libre influye en una pro-
longecién posterior 81' de la palanca de arrangue 81. La palanca
110 es influfds por un gorr6n>lll montado sobre la corredera 92
quando ésta se mueve hacia la izquierda en la fug. 1, verbigra-
cla por desplazamiento del pufio 97 hacias la izquierda, con lo
cual entraz en accidn el mecanismo de arranquevllo, 81l.

112 ilustra una palanca de alambre eldstica curvada, que
estd unida axticuladamente en la corredera 92, apoyédndose en un
perno 113 dispuesto en la parte inferior de la tapa de la caje .
Al subir el rodillo 41 sobre la elevacién de curva entre las

lfneas b y ¢, en la posicidén del mecanismo dibujado en la fig. 3
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el rodillo 41 es empuiado contra el extremo curvado de 1q~f;; o
lanca elastica 112 que como palenca de dos brazos con punto‘
de rotacién alrededor del perno 113 empuja la corredera 92
hacia ls derecha tanto que la palanca de distribucién 90, ven-
ciendo la resisteneia_del muelle de contacto 88 es desplazado
hecia la derecha haste que el rodillo de contacto es separado
del muelle de contacto 87 siendo con ello interrumpida la
afluencia de corriente al electromotor 2.

Pare limiter el movimiento de oacilacién hacia adentro

del receptor del sonido 3, con el fin de conseguir une coloca-

cidn exacta de la aguja sobre el borde neutro del disco, hay
previato un mecanismo de tope que segin el tamaﬁo del disco
que ha de ser tocado es ajustable a mano mediante un pufio 114.
Este mecaniemo de.tope“esté iormadp por une corredera 115 gue
es guiada en 1a parte in:erior de la‘tapq de la caja 1 mediante
una rendija con entalladuras 116 en un tornillo 117 y por me-
dio de:un perno que lleva en la parte superior del puﬂo dg
regulacién'll4, en una rendija 118 practioaeda en la tapa 1.
En el otro ext:emo de la corredera 115 hay alojedo alrededor
de un permno 119 una palanca de dos brazos 120 que en su extremo
dirigido hacia el eje de rotacién del disco de leva'37.llevar
un rodillo 121 y en su extremo dirigido hacia el exterior un
tornillo de tope regulable 122. En la parte superior del disco
de levas 37 se encuentren dos levas 123, 123' situedas une
frente a la otra que al girar el disco de levas de paso in-
fluyen en el rodillo 121 y 6s¢11an la palance durante el mo-
vimiento hacie edentro del receptor del sonido =a una,posic;én
en la que el perno 61' de la palanca 61 choca cdnt;a el tor-
n;llq de tope 122. 124 es un muelle fijaedo en la corredera
115 que por un lado es empujado contr; el rodillo 121 y por
otro lado contra el tprnillo 117 pregionando alypropio tiempo
la corredera 115 con las entallaedures de la rendija 116 contra

el tornillo 117 llevando la palanca 120 a su posicién funda-
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mental a un ?ope 125. En el ejemplo representado, e1 mecaﬂhf~
de tope 1}5_- 120 gsté ajustado para reproducir discos pequeﬁos.
33‘13,:i3? 1_gl mgcgnismo se hella en la posicién de reposo y
eso durente le reproducci6n del disco inferior de la pila en
Bu cara inferior. o ~7

) Al llegar e1 ‘receptor del nonido a la parte central neutra
del disco es accionada, del modo conocido, mediesnte una palan—
ca de trinquete 79 (fig. 8) y errastrado al propio tiempo
;ugtgmgnte_gpn el receptor del sonido por acoplamiento por
fricci&n bejo influencia de un perno dispuesto en la partg_
inferior del soporte de loa discos de la palanca de arranque
80, 81 con lo cual es embragade ek trinquete de arranque 82'
con el pifién 66. |

. Bajo influencia del ascenso de curva dentro de las lineas
e v E sobre el rodillo 41 respectivamente la palanca 39, el
receptor del son;do_por de pronto es degcendido a lg posicién
media mediante el cable 42 y pa}anca 45. Durente el desarrollo
del rollo 41 en la geocién del trayecto de 1la éurva a-b, por
influencia de la leva 50' gobre la placa de curva 51, del
sistema de palancas 53, 54, 55 (fig. 2) se produciré la osci-
lacién hacia afuera del receptor del sonido, y algo més tarde,
por medio de la leva 36 el accionamiento del dilspositivo de
cambio del disco 32, 31, 29, debido a lo cual el disco inferior
de la pila, cuyo lado inferior apaba de ser reproducido, cae
sobre el soporte de los discos 4. A continugei&n, bajo la iné
fluencia de la leva 48' gobre la pleca de curva 5] del sistems
de palences 53, 54, 55, y bajo la influencia de la leva 123'
sobre el mecgnismo de tope 120-122, el receptor del sonido es
osgiladq haciea adentio exactamente hasta encima del bordé neutro
del disco. 7 7 .

Ahora el sector ascendente b-c del trayecto de curva in-

fluye sobre el rodillo 41 y origina por medio de los Srganos

39, 42, 45, 47 un descenso del receptor del sonido sobre el
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borde neutro del disco. Seguidamente después ea tranamitidof.‘_
ademéa, &8 la palanca por medio de la leva 49' un:corto movimiento
con lo cual el receptor del sonido respectivamente su aguja es
introducido en lea estria sonora con lo cuel inicia la reproduc-
ciénrdel digqc; Al termina: el'disco sn_rgtacién, el receptor
qgl sonido vuelve @ parar en él campo‘neutro central del diseco,
con lo cual, por medio de la palenca de trinquete 79 (fig. 8)

es provocado el aceionamiento del dispositivo de arranqu; 80,‘81

siendo éqn_ello embragede la palanca de tringuete 82 con el

' piﬁdn motriz 66 y puesto en movimiento el mecanismo para el

gpbie:nq del‘regeptorrdel sonido asi como delkdigpositivo dei
cambio autométiqo de los discos; Bajo la influencia del sector
del trayectolde curva c~d sobre el rodillo 41, por medio de
los érganpg 39, 42, 45, 47, dicho receptor del sonido es llevado
e la posicién media. Durante el dcsarréliovdel rollo 41 sobre
el sector de curva d-b,.por influencia de la leva 50 sobpe la
Placa de curva 51, es accionado el sistema de pelancas 53, 54,
55 y al propio tiempo provocada la oscilacidén hacia afuera del
receptor del sonido. Bajo la influencia de la ;eva»48 sobre
la placa de curva 51 del siétema de palaﬁoas_53,54, 55 asl como
por inflnencia de la leva 123 sobre el dispositivo de detencién
120-122, el receptor del sonido es nuevamente oscilado hecia
adentro y colocado, en virtud del sector de trayecto de curva
descendente e~f, en el borde neutro del disco en la perte infe-
rior del disco situadc en le parte més baja de la pila. Por .
influencia sucesiva, aunque corta, del sistema de palancas 53,
54, 55 por medio de la leva 49 es provocado la entrada del re~
ceptor del sonido en la estr{a sonora, con lo cual comienza la
reproduccién de la parte inferior del disco.

_ Después de haber sido tocada la parte anperior del ﬁltimo
disco que ha caido sobre el platillo de soporte, vuelve a entrgr
en aqcién el mecanismo segﬁn se ha descrito anteriormente, pro-

vo-cendo las funciones siguientes: Traslado del receptor del
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nido a la posicién exterior, aqcionamiehto del dippositivo“d&’
cambic de los discos, oscilacién hecia adentro del receptor
del sonido y leventamientc de éste a la posicién de audicién,
Ahq;a bien, como quiera gue sobre la espiga 5' ya no éueda
digsco mlguno, en este caso el receptor del sonido es mgbanﬁado
algo méa que de costumbre; En su virtud, al penetrar el ro-
dillo 41 en le hendidura de curva en la linea f, es accionada
la palanca 105 asi como también el trinquete de retencién 101,
Esto tiene por consecuencla que el intergticio 78' es cubierto
ppr'e; segmento dentado 84f del tringuete 82{, eviténdoag_con
ello‘qu‘el disco delleva quede parado éuendd el pifién motriz
ha pasado por el intersticio 78'. Por accionasmiento del trin-
quete de rgtencién 101 y bajo la influencia del muelle 98, la
corredera 92 es empujada hacia lg derecha y la palanca 90 os-
cileda s la posicién de laAfig. 3. Al seguir girendo el disco
de leva 37, otra vez vuelven a repetirse las funciones siguign—
tes: Bajada del receptor del sonido a la posicién media y os-
cilacién hacia afuera del mismo, teniendo luger su fijacién
por medio de la lengiieta de detencién 102, luego sigue el ac~
cionemiento en vac{o del dispositivo de cambio de los discos
y el eccionamiento del sistema de palancas 53-55 en sentido

de la oscilacién hacia adentro del receptor del sonido pero
dejando a este dltimo en la posicién exterior. A4 continuacién
elvrgcgptor del sonido bajo la influencla del sector de curva
b;c aqcenagnte es bajado‘sobre un apoyo (no repre.entaao'en el
dibu;o), siendo al prqpio tiempo empujado aun més hacie la
derecha la corredera 92 por iniluencia del rodillo 41 sobre

‘el extremo curvado de la palanca de muelle 112 (fig.3}, veri-

ficandose con ellq la interrupcién de la afluencia de la corrien-
te en el sito de contactos 87-89.
 La pilg_de‘los digcos reproducidps sobre el soporte 4

puede ser gsacada después de haber extraido la parte 5' de la
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espiga. para poner en marcha el mecanismo después de hahe#

.colocado sobre la espiga une nueva pila de discos, se empujaré

el pufio 97 de la corredera 92 hacia la derecha. Esto provoca un

,cier:g del contaqtoV87—89 y una oscilacidn haoia afuera de la-

palance de distribucién a la posicién s;gﬁn la fig. 1 6 2. K1
puﬁg‘gs empijedo hacia la dgrecha hagta que el reqeptor del
sonido empiece a levantarse. Esto es la sefial de que por accio~
namiento delvarranque_sl, 81*, paqando por los drganos 111, |
110, ha quedado,embragadb el trinquete de arranqu¢v82 y fran-
éuaado ya el intersticic 78 por el pifién motriz 66,

¥ o T 4 o .

Descrito cuanto precede, l6lo resta consignar que lo que
se declare como de‘p:opigly nueva 1nvencién sobre lo que ha
de recaer el privilegio que se solicita es 16 contenido en
las siguientes reivindicaeiones:- , -

1l,- Graméfano provisto de un dispositivo para el cambie
automético de los discos, en el que los discos que han de ser
reproducidos se hallan apilados a distancia entre s{ sobre el
pPlatillo de sqpqrte,;caracterizado porque dicho plqt;llp de
soporte de los discos (4) esté montado sobre un érvol hueco
(69) que es atravesado por una espiga (5) que sostiene la pila
de discos (6), Yy que oon relacidén al platillo (4) esté en
unién de»impulsiéq en sentido de mercha contraria econ el motor
dgl gr@m&fono, y que en la seccién media de la'parte que sobre-
salg_encima del platillo'dersoporte de los discos (4) presenta
en un trayectq corto alternado excéntricamente (7) un despla=~

gamiento con lo cual son formados en dos lados situados uno

frente a otro de la espiga (5') dos rebordes (8,9) gue se ex-

tienden a lo largb del eje longitudinal de dicha espiga, cuyos
rebordes estén situados entre sf en direccidén longitudinel a

la gspiga_gn #na distancia que corresponde a lo menos al gspesdr
de un disoo parlante, y caractprizaﬁo, ademés, porque la cabega

del receptor del sonido (pick-up) (3) esté dotada tento en el
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lado inferior como suyerior de uan aguja, ancontréndoe.

.

;Qertor dglntqpo en_pgiénjactiva, por medio de_un.aco?lﬁ-
miento de resbalamiento (57) y unas varillas (51;60),_eqn el
6rgeno de mando (48;50) que gobierna su movimiento horigontal,
y por medio de otras verillas (39-47) con un segundo érgano

de mando (38), que se éncuentra en conexidén activa pare go;
berner su movimiento vertical, y caracterizado,‘ademés, porque
los dos érganos de gobierno estén en unién de arranque con el
érbol (69) del soporte para los discos (4) cuya unién esté
interrumpida en dos sitios decalados uno frente:a otro en un
éngulo de 160° ceda uno (78,78'), habiéndose previsto un me-
éanismor(sz-as) gobernado por el receptor del sonido (3) ¥

otro accionado a mano con el fin de franquear las interrupciones
indicadas enteriormente, caracterizéndose, por otra parte, por
un dispositivo (10—17) para expulaar después de cada operacién
el disco inferior de la pila superior, colocada sobre la espiga
(5'), esi comoun dispositivo de parada (105-109), estando dis-
puestos los Grganos de mando de menera gque despuésldg embragar
el motor del graméfono (2), por de pronto es levantado el re-
ceptor del sonido (3) de su poaicién de repoaoAsigndp int:qdu;
cido con la punta de la sguja superior en la estria de entrada
del lado inferior del disoo situado més bajo de la pila supe-
rior, después de lo cual el dispositivo de districhiGn de los
érganos de mando se desconecta automfticamente, y gque después
de la reproduccién de este lado inferior dgl»éiqco, el receptpr
del sonido que penetra en la estria de salida, vuelve a conec-
ter los érganos de mando de modo éne el receptor del sonido se
separa de la parte inferior del disco tocado y oscilg a la po-
siqién de reposo con lo cual, después de caer el disco infer;or
QQJIawpilq superior, el receptor del sonido es nuevamente 08~
cilado hacia edentro introduciéndose su punta de aguja inferior
gnulaAestriq de entrada del lado superior del disco que ha

caido, interrumpiendo al propio tiempo la unién de arrangue
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_ 2.~ Graméfono segin la reivindicacién l, caraeterizado

de loa 6rganos de mando.

porgue la _parte superior (5') de la espiga del eje juntamente
con su deayiaqiéb:exqéntrica (7), puede ger gxﬁreido axialmente
de la parte inferior (5) de la espiga del eje. »

o 3;- Graméfone segin la reivindicacién 1 y 2, caracterizado
porque en uns hendidura axial (10) de la parte superior (5')
dé la espiga del eje ests alojado oscilatoriamente un expulsor
de los discos (12) que por fuerza de muglléles mantenido en
su posicién de repobo en la cuel s@e halla cpmpletamegte metido
en_ei interior de la espiga del eje, pudiendo ser oscilado
hacia afuera por medio de unperno de mando (18) qﬁg pasa a
través de 1a espige del eje para accionar el expulsador de
los diacos,

4.~ Graméfono, segin le reivindioacién 1, caracterizado
porque el levantamiento de receptor del sonido (3) tiene luger
por medio de un contrapeso (44) dispuesto en una palanca (45),
mientras el descenso del receptor del soniders_provqeado_por_
su propio peso, con lo cual el peso de lé palenca queda puelto'
fuera de aceién por medio de un cable (39-43) gobernado por
un diseo de leva (38).

5e= Graméfono segin la reivindieacién 4, caracterizado
porque los discoe de curva (38) estén fijados sobre un disco
de ruedes dentade (37) que engrana con un pifin (66) y éue.gn
dos sitios decalados entre sf en un éngulo de 180° cada uno

(78, 78') no posee dientes de modo que en es%ou dos sitios

eptd 1nterrumpida la wnién por rueda dentada.

| 6,- Graméfone segin la reivindicacién 1 y 5, oaracteri-
zado porque en los dos extremos’ libres de dientes (78,78') de
la coronea dentada'(64) hay dispuesto en el disco de leva (37)
un_tringgete‘de arranque (82, 82?) correspondiendo cada uno
& un segmento dentado (84,84'), cuyos dltimos pueden ser os-
ciledos hecfa adentro de su didmetro cirehnferencial con el
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tin de franqnear 1os litiol libres & dientes (78,78').‘_?‘“
T Graméfono segﬂn le reivindicncidn lys, caradteri-

sado porque los trinquetes de arranque (62,82') se hellen en
comunicaeién activa con el receptor del sonido (3) de modo
que al penetrar el receptor del qontdb en la jatria de selids
de un disco, son_oscilqaop'ioa segmentos dentedos (84, 84')
de los trinéuete; de arranéue dentro de los sitioa desprovis-
tos de dientes (78, 78') de le corona dentedas.

8.~ Graméfono segin la reivindicaeién 1, caracterizado
por un tope gobernado por levas (123,123') del dimco (37),
para limitar el movimienzo oscilatorio hecia alvexterioé del
receptor del sonido (3) cuyo tope egté dispuesto sobre una
corredera (115) mediante el cual el choque pnsde ser regulade
segﬁn el didmetro que tengan los discos sonoros.,

9.- Graméfono segin la reivindicaeién 1, caeracterisado

porque el mecanismo de gobierno del movimiento ho:izonxal dgl

_brago receptor del sonido (3) spick-up-, es desenganchado por

levas (48+50) dispuestas sobre un diseco (37).
~ 10.~ Mejoras on lquvgraméfonos con dispositivo para el
cembio sutomético de los discos. !
Todo segin quede descrito en la presents memoria guq_
consta de aieg_y nueve hojas foliades y mecenografisdas por
una sole cera,- ' o S o
Madrid, a 5 de Noviembre de 1945.

. Bz;i@4;;9 Esch
P. A.
* < m A@W&
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