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KBEXYORTA PESCRTIPTIVA

Para uns patente de inveneion per veinte afios en Espafia, per: " Me-

Joras en ¢ relativas a meeanismos para betar e descender hetes sal-

vavidas de los bugues”, a faver Den Willdam Cameron Rouse ¥ Dden

William Edward Merley, sthbdites britdnices, restdentes en Birkdale
(County ef Lancaster) 6, Granville Read y Gillingham (Kent) 45,
Bredhurst Read (Grnn"Bret;ﬂu) respestivamente.~

Bste {nvento se refiere a mejoras en ¢ relativas a mecanis-
mos para botar ¢ descender (es dee¢ir mecanismos para desgender be-
tes salvavidas de les bugumes), El {nvento se ecupa partieunlarmente
de las mejeras introdueidss en las serviolas de gravedad de bédgues
de la slase gque pesee una dispesicion de ejes miltiples para el bra-
zo de gerviela, es desir de la clase en la gue existen per le mencs
des ejes alrededer de les euales el braze de la serviola gira fuera
de la borda sugsesivamente.

Servielas dé graveded de eeta alame tienen la ventaja de gue
pientras ccupan un espaele relativamente reduside en la eubierta 7
en la amura, pesoag o aloanee fvers de la berda cemparstivamente

large. Otra ventaja es que la serviela tiende a desaender el bete

‘-i%htinuimente—en el 1imite completo del movimiente de la serviela

yjestéﬂ??aga & un apropiade contrel de toda la eperacion de betar la
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Bn las servieles de censtruceien prdctica {es deeir gue las
servislas tienen que ser capaeées de botar un bete cen éxito sentra on
dngule adverso de {malinseion lateral de 152-202) y de la clase de
ejes miltiples e¢ome se han ceenstruide anteriermeﬁte, el brezo de la
serviola ha side dispuesto parsa entrar en engrane son ¢asda vne de
les sucegives ejes, estando situasdos les ejes en la trayestoris del
mevimiento de una parte giratoria de la serviels y de ningon mede
es segure, particularmente baje cendiciones de somngelaoien, gue la
serviels efeocttvamente encuentre y engrane ecerrcatamente aon les
mensiensdes ejes, Une de¢ les ebjetos del presente invento es el de
eliminsr este defecto, er las servielss de gravedad de la clase de
ejes miltiples, teniendo per le menes dos ejes para el brazoe de lsa
serviels, sreando una serviels en la que el segundé eje se halla en
engrans}e permanente een el braze de la serviels, moviéndose el men-
gionado seguﬁde eje sen el braze de la serviels hasta pararse aon=
tra un tepe en 1a segunda pesiaelen de gire del menolonado braze. Es-
ta construecion tambien permitebeejtnetes de apoyo cerrades y bien
luobricades psra ser emplesdos pare les ejes,

Otre ebjete del invente es el de orear una serviola de gra-
vedad de la clase de eles miltiples teniende por le Qenss dos ejes
pare el braze de la serviela, el segundo de los euales estd permae~
nentemente conectado &l braze de la serviela y es llevado per una
unieén eoneetada a la base de la servisla y em 1o gque el pese de la
mencionada unién'egti dispveate para desplezar el braze de la ser=-
viela fuera de la berda. Este es importante, pergue s{ la meneiona-
de unien tiene uns tqndeneia a-desplazarso 2l interier de le berds,
entonces, cuande el braze de la serviels es relevade del peseo del
bete, el brazo punede retreceder sebre su- eje dsfidndose y 8! el
breze de la servioli g1rase gompletamente a la inverss hasta le ex-
;rema pesieion al inferior de la berda o pesioion estibada, se ex-

ﬁé&gmengaria la mayor di{fieultad para resuperar el bete,
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El invente se deseribird ulteriormente & mode de ejemple en

su aplicacidn & un mecanismo pera un boete salvavidas de bngue oen
referencia a les adjuntes Afbujes. |

En les dibunjes:

La f1¢. 1 es utna vista en perspeetiva de un modo de ejeou~
efdn de mn mecanisme para betar un ﬁote salvavides de un bﬁque, com
prendiende uﬁ par de servielas de gravedad, moatréndose el mecanisme
eon el bete en la pesicidén en el interier de la borda e pesicidn es-
tibada., |

La fig, 2 es otra pérspecttva del mecanismoe para betar mostra
de en la figurs 1, pere eon los brazes de serviols en la pesieidn
eompletamente fuera de la berda,

La f1g. 3 e8 unna vista en alzadc del mesanisme de boetadnra
moatradé en la fig, 1 y eon les brazos de las serviolas en la posi-
eién completamente al interier de la berda, t

Ia fig. 4 es una vista en slzade del mesanismoe de betadura
mostrado en la fig. 1 pere son les brazos de las serviolas despla=
zados fuers de la befda hasts la segunda pesieidén de gire,

Le fig. 5 es una vista en alzado del mecanisme de betadura
mostradec en la fig. 1 pero eon les brazog de las servislas en la pe=-
ste1én completamente fuera de la berda. _ 4

Ia fi1g. 6 es un diagrama de fuerzas mostrando odme cfertas
pertes méviles del mecanisme de la serviclas estsn dispnestas para
ayndar y mentener ls pesieién fuera de la berds del braze de la ger-
viela,

la f1g.7es una vista en alzado de una forma ligeramente meo-
d1f1cads del mecanisme de botadurs mestrado en la fig. 1, mestrdne-
,gos?klos brazes de serviela en la pesieién cempletamente dentro de
fiigorda;

- 1a f1g: 8 €3 una vista en alzade del mecanismo de botadura
nestrad; en la fig. 7 pero e¢on log brszos de serviols desplazades

fuers de la borﬁa hasta la segunda pesicidén de gire,
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La £1g, § es ona vista en alzado del mecanisme de betadurs
mostrade en la fig. 7 perc aen les brazes de serviola en la pesi~
stén cempletamente fuera de la berda.

La ffg. 10 es una vista en alzade de otro modo de ejecucién
del mecanisme de betadura, segin el invente, estande mostrades les
brazes de serviols en la posicidén completamente dentre de la beorda,

Le f1g5. 11 es una vista en slzado del mecanismo de betadura .
mestrado en la fig. 10 perc eon los brases de serviels en la pesi-~
ei{dn eompletamente fuera de la berda, ¥y

la fig. 12 es nna vigta detallada en alzado, en una eseala
reduvcidea, de un herraje que forma parte del mecanisme de betadursa
mostrado en las figs. 10 y 11,

El mecanismo de botadure mostrade en las figs. 1 a 5 sem-
prende un par de servielss de gravedad 10 y 11 que son de 1déntiea

eonstrueeidn de mode éue s86le serd necesarieo deseribir detallada-

mente una de ellas. Cade serviola comprende una base de sostén que

tiene un miembro de pie 12 situado en lado del bngue 13 y una parte
{inelingde 14 y una estrueturs de apoye trasera 15 asegurade en la
easeta de cublerta D, la parte fnclineda 14 del seperte somprende
un par de miembros espaciades l4s y 14b unides entre e{ per una pla-
pa superfiaial 143 y el braze de la serviols estd eelocado entre les
meneionades miembres que preveen al braze de eseneiales apoyes late-
reles. El brazo de la serviela es de una forme simflar a une "G" ¥y
lleva el ustel euerne 18 y la pelea 19 de la garrushe de deseenso,
en sv parte superior, "n seporte para el punte de apeye 20 (el pri-

mer punte de speye operante pare el brazo de la serviola) estd ase-

W gurada en le parte 15 del sepbrte prineipel y en la posiéién estiba~-

da, el talém 17a de la parte del pié 17b del braze de la serviola
permgneéb sebre este punte de sapoye come se muestra en la fig, 3,
Une anidn 21 estd conectads girateriamente per un perno de eje 22,
el segﬁgde ei:%Operunte para el braze de ls serviola) a la punta

170 del braze de la serviola y el etre extreme de la unien 21 estd
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oconectado giratoriamente al pﬁnto de apoyo 20, Se obaervaré que en
ls posicion esf!bada; la untdén 21 estd sftumda aproximadamente pa-
ralela al acodamiento o parte del pie 17b del brazo de la serviola.
Tna unién 24 de gostéy de la‘quilla, que para el apoyo lateral tam=-
bien estf colocada entre los miembros l4a y 143 formando la parte 14
del soporte, esfé esoplada al perno de eje 22 ecomo se indica en 25
(figura 4) estando cbnectado el extremo opuesto de la unidén 24, en
25 e une unién de tope 27 fijade en 28 a la base de la serviola y a
dos partes que abrazan entre ellas al citado soporte. Ia unidn 24

lleva un apoyo para la guilles, o ghogue 28, lLos cables 29 de la ca-

~bria 30 son conducidos por las poleas 31 en la base de la serviola

al blogune del polipasto 19 de descenso, Un cerrcjo 33 funcionando a
meno estd previsto para cerrar el brazo de la serviola en la posi-
eién estibada,

Para botar el bote B desde la posicidn estibada mostrada en
las figuras 1l y 3, primeramente se suelta el cerrojo 33 y los cables
se van soltando de la cabria de la manera usual., Tnicialmente el bra-
zo de la serviola gira fuera de la borda eslrededor de su primer pun-
to de apoyo 20 arrastrando las uniones 21, 24 y 27 baciz abajo hasta
que se 1mpide el ulterior movimiento del sistems de vniones por la
posicion horizontal de la union de tope 27 y el engrane de la misma
con la parte 14 del soporte. Estsa condi{cion del mecmnismo se mnestra
en la figura 4, bDurante este movimiento fnfcial del brazo de la ser-
viola, el bote es posittvaménte desplazado y empujado fuera de la
bords por el apoyo de la gunille, o chogue 28 debido al movimiento
de la untdn 24 de sostén de la quilla. El brazo de la serviola com-
plete su éovimiento fuera de la borda desde la posicion mostrada.en
‘iixfigura 4 hasta la posicion mostrada en la figunra 5, alrededor del
segundo pje 22, siendo parado el brazo de la serviola en la postcion
finel al exterior de la borda por el engrane de su parte del pie

172raon el ﬁ%rno de eje 26. BEn lugar de, o en adicion a la union de
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tqpe 27, el movimiento descendente del sistepa de uniones 21, 24 pue

~de ser frensdo para poner en funcionamiento el segundo eje, por en-

grane con un blogune de tope 34 (vemse la figura 4). Se observard,
particularmente con referencia a la figura 6, queAel centro de gra-
vedad G del brazo de la serviola y del sistema de uniones asoofado,
en la ségunda posicion de giro, se halle bastante fnera de la bords
con respeoto al eje alrededor del cual el brazo es obli{gado a mover-
2e. Se he halledo en la prdotice que los bragos de las serviolas se
moverdn fuera de la borda sun cuando el buéue en gue estén montadas
tenga un dngulo adverso de insclinscion lateral hasta de 209, Ademes,
este desplazamiento fuera de la borda del brazo de la serviola es
rarticnlarmente {mportante crando el bote llega a sostenerse en el
ague y ellbrazobde la serviola es relevado del pesec del mismo, Bajo
tzles condiciones, s{ no fuese por le posicion del centro de grave-
ded fuera de la borda, como se acaba de describir, el brazo de la
serviola giraria hacia atrds a la posicion estibada. En mar gruesa
se presentaris nns constante ¢scilacion del brazo de la serviola so-
bre su base con el dafio resultante para la estructura de la serviola,
Ademds, afin cuendo el bote haya sido lanzado fuera, es importante

que los brazos de las serviolas permanezcan fuera de la borda l{stos

' para recuperar el bote y devolverle a la posicion estf{bada, En rela-

016n con ésto, 'deseamos recslcar gque el peso del sistema de uniones
21, 24, 27 estd dispvesto particularmente para asistir al movimien~
to fuera de la borda del brazo de la serviola durante el movimiento
inicial fuera de la borda y para prevenir cualguier tendencia de 41-

cho brazo & golpear hacias atrds cuando gquede relevado del peso del

“-.bote, o cuendo el bote abandone el cmerno 18, Debe notarse tambien

que ocusndo el blogue 19 se mueve liberdndose del cuernc 18, la foer
zg resultante R debida a las fuerzas gue actuan sobre la cabeza de:
le serviola por mediacion de los ocables 29, estd fuera de la bords

con reepesto al segundo eje 22 por la di{stanaia X (vease la figura 6(
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paraAasegurar el requerido movimiento fuera de la borda del brazo
de la serviola, »

Bl ejemple de ejecuoion del invento mostrado en las figuras
7, 8 y9 es gimiler al descrito oon referencia a las figs. 1 a 57
donde ha sido apliceble, se han usado andlogos signos de referencia
para designar partes similares. Fn este ejemplo de ejecucion del {n-
vento, sin embargo, la base de la serviola consiste en la parte 15,
la ﬁnicé gue eatd montada completamente sobre la caseta de cubierta
D ¥ el movimiento descendente del sfetema de nniones 21, 24 en la se-
gunde posfcidn de girordel brazo de la serviola, estd limitsgdo por
el engrene de la unidn 21 oon un estribo 35 en una parte recortada
36 de la caseta de cubierta.

En'el modo de ejecucidn del invento mostrado en las figuras
10, 11 y 12, cada serviola estd adaptada para ser suministrada co=
mo una vnidad completa con uns baserde sostén relati{vamente reducida
adaptada pare ser montada sobre una caseta de cubierta D o andloga,
Lé base que se muestra sin el brazo de la serviola en posiocion en le
figura 12 comprende una palomilla de montaje 37 adeptada para ser
fijada a la caseta de cubierta y un marco 38 montado ajustablemente
sobre la palomilla 37 por un perno de articulaci{én 39 que tambien

constituye el primer punto de apoyo para el brazo de la serviola.

© Al erigir el soporte, el €ngulo del marco es ajustado medi{ante un

torntllo tensor 40 para regular el requerido alcance del brazo 7
de la serviola en relacidn con la banda del bugue 13, Una barra de
fijacton 41 bifurceda asegureda entre el extremo superior del marco
38 y una palomilla 42 sobre la palomilla de montaje 37 aynda a ase-
gurar la rigidez del merco. La punta 17c de la serviola gira median-
te un pernc de eje 22 al extremc de nna unidén acodada 21 giratoria
sobre el punto de apoyb 39 ¥ él movimiento descendente de esta union
en la segunda posioton de giro del brazo :de la serviola es limtta=

do por el engrene de la union oon el costado de la caseta de cubfer-
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ta como se muestra en la figura 11, El movimiento final fuera de la
borda de la serviols es limitado por el engrane de la parte del pfle
17b eon un tope 43 en la parte delantera del marco 3&. El merco 38
8¢ hella en dos partes vecinas entre les que se mneve el brazo 17
de la serviola, proveyendc las mencionadas partes un buen goporte
lateral pars el brazo. Bl funeionamiento de este modo de ejecucidn
es muy similar al desorito en detalle con referencia a las figuras
las5. ' '

Las l{neas de trazos en la.fig., 11 indican la trayegtoria
aproximada del movimiento de la cabeza de la serviola y del bote ¥
se observard gue ésta tiende hac{a uwna curva muy plana gue asegura
un movimiento constante del brazo de la serviola desde la posiecion
estibada hasta la posfoion completamente fuera de la borda,

™ elemento frenador 44 en el brazo de la serviole (vease la
figura 10) puede estar dispnesto para actuar sobre el cable para
ayudar al control del brazo de la serviola en les correderas duran=
te el movimiento del brazo hacl{a dentro y fuera de la borda.

las uniones 21 y 24 pueden comprender tornillos tensores de
modo qué puedan ser sjustadas en su longitud cuando es instalada la
egtructura de la servioles,

Hablendo ahora descrito y explicado particnlermente la natu-
raleze de nuestrc mencionado invento ¥ le manera enbhue el mismo se

ha de realizar, declaramos que 16 que reivindicamos es:

K 0 T A

la presente patente de invenscion comprende las siguifentes
re!vindicaotones: '

1.~ Mejoras en o relativas a mecanismos pare botar o descen-
der botes salvavidas de los bugues caracterizadas por comprender un
soporte, un brazo de serviola, un primer punto de apoyo en el so~-

porte pars el brazo de serviola, una barra de vnfon teniendo uno de
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gsus extremos giratoriamente conectado al soporte y teniendo su otro
extremo conectado giratoriamente con el brazo de la serviole pars pro=
gurar un segundo sostén giratorio pare el mismo, que estd funera de

la borda con respecto al primer sostén giratorio, medfos de detencidn
para limitar el movimiento de la barra de unidén, por el brazo de ser-
viola en la posicidn operante del segundo sostén giratorio para el
hrézo y medios de detencidn para limitar el movimiento del brazo de
la serviolas alrededor del menc@onado segundo sostén giratorio.

2,~ Mejoras, caracterizades por comprender un soporte, un bra-
z0 de serviola teniendo en su parte inferior, un punto de apoyo en €
soporte para el taldn del mencionado pie, vna barra de unidn tenien-
do uno de sus extremos giratoriamente conectado al soporte substan-_
cialmente concéntrico con el mencionado puhto de aﬁoyo y teniendo =su
otro extremo g1rator1amente conectado a la punte del mencionado pie,
mediod de detencidn para limitar el movimiento de la barra de unidén
por el brazo de aérvtola cuando el Hltimo es movido angnlarmente
elrededor de su punto de apoyo en el soporte y medios de detencidn
para limitar el subsiguiente movimfento angular del brazo de la ser-
viola alrededor de su sostén giratorio hacia la barra &e nnidn y fue
ra del punto de apoyo en el soporte,

3.~ Mejoras, especialmente en serviolas de gravedad ¢ andlogo
de clase de ejea miltiples caradoterizadas porgue el segundo eje pera
el hrazo de la serviola estd en permanente engranaje con el mencio-
nedo brazo y se mueve con el mismo hasta quedar detenido por un to-
pe en la segunda posicién de giro para el brazo.

4.- Mejoras como se reivindica en cualguiers de las retvindi-
caciones precedentes, caracterizadas por comprender un soporte in-
cluyendo por lo menos dos miembros lateralmente espaciados y en lo
gue el brazo de la serviola es movible entre los mencionados miem=
bros espaciados lateralmehte del soporte lo gue procura un sostén

lateral para el brazo de la serviole,
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5.~ Hejoras gsegfn se reivindica en cualquiera de las reivin-
dicaciones precedentes, caracterizadas por comprender ademas un apo=
Yo para la guilla para un bote y medios gque conectan operativamente
dicho apoyo para la quilla al brezo de ls serviola pars el movimiene
to con el mismo, por lo gue el bote es desplazado del spoyo, cuando
el brazo de la serviola es movido fuera de la borda,

6.- Me joras segin se reivindica en cualgniera de las reivine-
dicaciones anteriores, caracterizadas porque el brazo de la servio-
la tiene un pte en su parte inferior y comprende una unidn de apoyo
de la gutlla tenfendo uno de sns extremos conecfado gliratoriamente
e la punta del pie del brazo de la serviols, una unidn de detencion
tenfendoc uno de sus extremos giratorfamente conectado rl otro ex«

tremo de la mencionade unidn de apoyo de lea gquilla y su otro extre-
mo giratoriemente csonectado al soporte, abrazando dicha unidn de de=
tencidn una parte del marco de la serviola, por lo gque encajard ocon
el mismo para limitar el movimiento de la uhtén gne lleve el segtn=
do eje para el brazo de la serviole y tentendo vna parte situada en
la trayeotoria del movimiento del brazo de la serviola para limitar
el movimiento final del mismo fuera de la borde, y un apoyo de la
quilla en la mencionada unidn del apoyo de la guilla,

7.~ Mejoras segin se reivindica en cualguiera de las anterioe-

. res relvindicaciones, caracterizadaes por un soporte incluyendo una

palomilla de montaje, un marco ahgularmente ajustable de forma gira=~
torio sobre ls mencionada palomilla, medt{os para sjustar y fijar el
marco en su posicidn de ajuste sobre la palomilla y medfos de deten=
cidn sobre el marco para limitar el movimiento del brazd de la ser=
viola alrededor de su segundo apoyo giratorie.

B~ ﬂéjoraa»segﬁn se reivindice en las reivindicaciones 1,2,
3¢4,5 0 6, caracterizades por un soporte incluyendo una palomilla de
montaje, un marco ajustable angunlasrmente giratorio sobre la mencionae

da palomilla, medios para ajustar el marco sobre la palomilla, uns
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barra de fijacidén asegursndo la parte trasera del marco a la palomi-
lle y medfos de detencidn sobre el marco para limitar el movimiento
del brazo de la serviola alrededor de su mencionado segundo apoyo gi-
ratorio. . |

9.~ Mejoras segin se reivindica en oualguiera de las anterio-
res reivindicaciones, caracterizadas por tener un elemento frenador
en el brazo de la serviola ¥y polipasto de botadure {nsluyendo una
marome conectade con el mencionado elemento de frensje pof lo que es
fomentado un elevado grado de eontrol del brazo de 1z serviola por eli

polipasto de botadura.

10.~ Mejoras segin se reivindica en cuvalguiera de las reivin-

' dicaciones precedentes, caracterizadas por tener un tornillo o and-

logo en el soporte y medios en el brazo de la serviola engranados por
el mencionado tornille o viceversa, para asegurar el brazo de la ser-
viola en una posicién estibada,

11.- " Mejoras en o relativas a mecanismos pars botar o dee=
cender botea‘galvavidas 4e los bugues”,

Segtin se describe y re{vindfca en la presente memoria des-
eriptiva y se {lustra con los dibnjos que a la misma se acompafian,

cqnsta.esta memoris de once heojas foliadéa y escri{tas a md-
guina por mna s0le de sns caras.

Madrid, 3 dp~Roviembre de 1945.
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