
M E M O R I A  D E S C R I P T I V A

p ara  ana p a te n te  de in v en ció n  p e r  v e in te  añas en España, p e r :  " Me­
jo r a s  en e r e l a t i v a s  a meeánismos p a ra  b e ta r  e descender b a te e  s a l ­
vav idas de l e s  b ag aes^ , a fav o r pan V illia m  Samaren Ranee y pan 
W illiam  Edward M erley, su b d ito s  b r i t á n ic o s ,  r e s id e n te s  en B írk d a le  
(Ceunty e f  iA n aas te r)  6, O ra n v illo  Read y s illin g h am  (K ent) 
B redhnrst Read (Gran B retaña) re s p e e tiv a B ^ n te .-

E s te  in v en te  se r e f i e r e  a  m ejo ras en e r e l a t i v a s  a m ecanis­
mos p a ra  b o ta r  e descender (e s  d e c ir  mecanismos p a ra  descender bo­
t e s  sa lv a v id a s  de l e s  b u q u es). EL inven to  se  ocupa p a r tic u la rm e n te  
de l a s  m ejeras in tre d n e id a s  en l a s  s e rv io la s  de gravedad  de bAques 
de l a  c la se  qne posee una d isp o s ic ió n  de e je s  m ú ltip le s  p ara  e l  b ra ­
zo de s e rv io la ,  es  d e c ir  de l a  a la s e  en l a  qne e x is te n  p o r lo  menos 
des e je s  a lre d e d o r  de lo s  a n a le s  e l  b razo  de la  s e rv io la  g i r a  fu e ra  
de l a  borda sucesivam ente .

S e rv io la s  dé gravedad de e e ta  a la s e  t ie n e n  l a  v e n ta ja  de que 
m ien tras eeupan un esp ac ie  re la tiv a m e n te  red u c id o  en l a  c u b ie r ta  y 
en l a  am ura, poseen un a lc an c e  fu e ra  de l a  borda com parativam ente 
la r g o . O tra v e n ta ja  es que l a  s e rv io la  t ie n d e  a descender e l  b o te  
Ádntinuámente en e l  l im i te  eem pleto d e l movimiento de l a  s e rv io la  
y e s to  ^ u d a  a un apropiado  c o n tro l  de toda l a  o p erae ien  de b o ta r  la  
la n c h a .
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En laB s e r v ía la s  de co n s tru cc ió n  p r á c t ic a  (e s  d e e lr  que l a s  

s e rv io la s  t ie n e n  que s e r  capaees de b o ta r  un b o te  con ó x lte  e e n tra  un 
ángulo adverse  de in c l in a c ió n  l a t e r a l  de 159-200) y de l a  c la se  de 
e je s  m ú ltip le s  come se han co n s tru id o  a n te rio rm e n te , e l  b razo  de la  
s e rv io la  ha sido  d isp u es to  p a ra  e n tr a r  en engrane son cada une de 
l e s  su cesiv o s e j e s ,  estando  s itu a d o s  l e s  e je s  en l a  t r a y e c to r ia  d e l 
movimiento de una p a r te  g i r a t o r i a  de l a  s e rv io la  y de ningún modo 
es seguro , p a r tic u la rm e n te  ba je  co n d ic io n es de eo n g e lae ien , que l a  
s e rv io la  e fec tivam en te  encuen tre  y engrane co rrec tam en te  con l e s  
mencionados e j e s ,  Une de lo s  o b je to s  d e l p re s e n te  Inven te es  e f  de 
e lim in a r e s te  d e fe c to , en l a s  s e rv io la s  de gravedad  de l a  c la se  de 
e je s  m ú ltip le s , ten iendo  p o r le  menos dos e je s  para e l  brazo de la  
s e r v io la ,  creando una s e rv io la  en l a  que e l  segunde e je  se h a l la  en 
eng ranaje  perm anente con e l  brazo de la  s e r v io la ,  moví ándese e l  men­
cionado segundo e je  eon e l  brazo  de la  s e rv io la  h a s ta  p a ra rs e  oen­
t r a  un tep e  en l a  segunda p e s io io n  de g i r e  d e l mencionado b raz o . E s­
ta  co n s tru cc ió n  tam bién p e rm ite  c o j in e te s  de apoye ce rrad o s  y b ien  
lu b ric a d o s  p a ra  s e r  empleados p a ra  l e s  e je s .

Otro o b je te  d e l in v en te  e s  e l  de o re a r  una s e rv io la  de g ra ­
vedad de l a  c la se  de e je s  m ú ltip le s  ten iendo  p e r  l e  menos des e je s  
para  e l  brazo de l a  s e r v io la ,  e l  segunde de l e s  cu a le s  e s tá  perma­
nentem ente conectado a l  brazo de la  s e rv io la  y es llev ad o  p e r  una 
unión conectada a la  base de l a  s e rv io la  y en lo  que e l  pese de l a  
mencionada unión e s ta  d isp u es to  p a ra  d e s p la z a r  e l  brazo de l a  s e r ­
v io la  fu e ra  de l a  b o rd a . B óte es im p o rtan te , perque s i  l a  menciona­
da unión t ie n e  una ten d e n c ia  a d e sp la z a rse  s i  i n t e r i o r  de la  borda, 
en tonces, cuando e l  b razo  de l a  s e rv io la  es re lev ad e  d e l p ese  d e l 
b o te , e l  b razo  puede r e tro c e d e r  sobre su e je  dañándose y a i e l 
brazo de l a  s e rv io la  g i r a s e  completamente a l a  in v ersa  h a s ta  l a  ex­
trema p o s ic ió n  a l  i n f e r io r  de la  borda o p e s io io n  e s t ib a d a , se ex­
p e rim e n ta ría  la  mayor d i f i c u l t a d  para re c u p e ra r  e l b ó te .
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E l Inven te  se  d e s c r ib i r á  u l t e r l  cim ente a modo de ejemplo en 

su a p lic a c ió n  a un mecanismo p a ra  un b o te  sa lv a v id a s  de baque oen 
re fe re n c ia  a l e s  a d ju n te s  d ib u je s .

En l e s  d ib a je s :
5 La f l g .  1 es  ana v i s t a  en p e rs p e c tiv a  de an modo de e jeeu -

e tó n  de an mecanismo p ara  b o ta r  an b o te  sa lv a v id a s  de un baque, eom 
prendiendo an p a r  de s e r v io la s  de g ravedad , m ostrándose e l  mecanismo 
con e l  b o te  en la  p o s ic ió n  en e l  I n t e r io r  de l a  borda o p o s ic ió n  es­
tib ad a  4

10 La f l g .  2 es o t r a  p e rs p e c tiv a  d e l mecanismo para  b o ta r  m ostra
do en l a  f ig u ra  1 , pero  con l e s  b razos de s e rv io la  en l a  p o s ic ió n  
completamente fu e ra  de la  borda#

La f l g .  3 es una v í s t a  en a lzad o  d e l mecanismo de bo tadura 
m ostrado en la  f l g .  1  y con l e s  b razo s de l a s  s e rv io la s  en l a  p o s l-

1$ olón completamente a l  i n t e r i o r  do l a  b o rd a .
La f l g .  4 ce nna v i s t a  en a lzad o  d e l  mecanismo de bo tadu ra  

m ostrado en l a  f l g .  1 pero  oen l e s  b razo s  de l a s  s e rv io la s  d esp la ­
zados fu e ra  de l a  borda h a s ta  la  segunda p e s ie !ó n  de g i r e .

La f l g .  $ es una v i s ta  en a lzado  d e l mecanismo de bo tadu ra  
20 mostrado en la  f l g .  1 pero  oen l e s  b razo s de l a s  s e rv io la s  en l a  po­

s ic ió n  completamente fu e ra  de l a  b o rd a .
La f l g .  6 e s  un diagram a de fu e rz a s  mostrando eemo a le r ta s  

p a r te s  m óviles d e l mecanismo de l a  s e rv io la  e s tá n  d isp u e s ta s  para  
ayudar y m antener la  p o s ic ió n  fu e ra  de l a  borda de l brazo de la  s e r -  

25 v io la .
La f l g . ? es una v i s ta  en a lzado  de una forma lig e ram en te  mo­

d if ic a d a  d e l  mecanismo de bo tadura  m ostrado en l a  f l g .  1 , m ostrán­
dose l e s  b razos de s e rv io la  en l a  p o s ic ió n  completamente den tro  de 
la . b o rd a .

30 La f l g .  8 e s  una v i s t a  en a lzado  d e l mecanismo de b o tad u ra
mostrado en l a  f l g .  7 pero oen lo s  b razos de s e rv io la  desp lazados 
fu e ra  de l a  borda h a s ta  l a  segunda p o s ic ió n  de g i r e .
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La f i g .  9 e s  ana v i s t a  en a lzad o  d e l  mecanismo de bo tadora  
m ostrado en la  f i g .  7 pero een lo s  b razo s de s e rv io la  en l a  p o s i­
c ión  completamente fu e ra  de l a  b o rd a .

La f i g .  10 es una v i s t a  en a lzad o  de o tro  modo de e jecu c ió n  
$ d e l  meeanismo de b o tad u ra , según e l  In v en te , es tando  m ostrados lo s  

b razos de s e rv io la  en l a  p o s ic ió n  completamente d en tro  de l a  b o rd a .
La f i g .  11 es ana v i s ta  en alzado  del meoanismo de bo tadu ra  

mostrado en l a  f i g .  10 p e ro  eon lo s  b ra se s  de s e rv io la  en l a  p o s i­
ción  completamente fu e ra  de l a  bo rda, y 

10 l a  f i g .  12 e s  ana v i s t a  d e ta l la d a  en a lz ad o , en ana esca la
re d u c id a , de un h e r r a je  que forma p a r te  de l mecanismo de bo tadura  
mostrado en l a s  f i g s .  10 y 1 1 .

El mecanismo de bo tado ra  m ostrado en l a s  f i g s .  1 a 5 com­
prende un p a r  de s e rv io la s  de gravedad 10 y 11 que son de id é n tic a  

1$ o en s trae e ió n  de modo que só lo  se ró  n e c e sa r io  d e s c r ib i r  d e ta l la d a ­
mente ana de e l l a s .  Cada s e rv io la  comprende ana base  de so s tén  que 
t ie n e  un miembro de p ie  12 s itu a d o  en lado  d e l baque 13 y una p a r te  
in c lin a d a  14 y ana e s t ru c tu ra  de apoye t r a s e r a  1$ asegurada en l a  
c a se ta  de o a b ie r ta  D. ^a  p a r te  in c lin a d a  14 d e l so p o rte  comprende 

20 un p a r  de miembros esp ac iad o s 14a y l^ b  unidos e n tre  s% po r ana p la ­
na s u p e r f ic ia l  14* y e l  brazo de l a  s e rv io la  e s ta  colocado e n tre  lo s  
mencionados miembros que proveen a l  brazo de e s e n c ia le s  apoyes l a t e ­
r a l e s .  E l brazo de l a  s e rv io la  es de una forma s im i la r  a  una "Oü y 
l le v a  e l  u sua l cuerno 18 y la  p e le a  19 de l a  g a rru ch a  de descenso ,

2$ en su p a r te  su p e r io r . Tin so p o rte  para  e l  punte de apoye 20 ( e l  p r i -  
mer punto de apoyo o p eran te  para  e l b razo  de l a  s e rv io la )  e s tó  a se ­
gurada en la  p a r te  15 d e l so p o rte  p r in c ip a l  y en l a  p o s ic ió n  e s t ib a ­
da, e l  ta ló n  17a de l a  p a r te  de l p ió  l? b  d e l  b razo  de l a  s e rv io la  
permanece sobre  e s te  punte de apoyo come se  m uestra en la  f i g ,  3 .

30 Una an ión  21 e s tó  conectada g ira to r ia m e n te  p e r  un perno de e je  22, 
)e l  segundo e je  o p e ra n te  p a ra  e l  brazo de l a  s e rv io la )  a la  punta 
í?o^ d e l brazo de l a  s e rv io la  y e l  o tro  extremo de l a  unión 21 e s tó



conectado g ira to r ia m e n te  a l  pnnto de apoyo 20 . Se o b se rv a rá  que en 
la  p o s ic ió n  e s t ib a d a , l a  unión 21 e s ta  s itu a d a  aproximadamente pa­
r a l e l a  a i  aoodamtento o p a r te  d e l p ie  l? b  d e l  b razo  de l a  s e r v io la ,
wna unión 24 de so s te$  de l a  q u i l l a ,  que p a ra  e l  apoyo l a t e r a l  tam-

3 b ie n  e s tó  colocada e n tre  lo s  miembros 14* y 14b formando la  p a r te  14

d el so p o rte , e s tá  acoplada a l  perno de e je  22 como se  in d ica  en 2$ 
( f ig u ra  4) estando  conectado e l  extremo opuesto  de l a  unión 24, en 
26 a una unión de tope 2? f i j a d a  en 28 a l a  base de l a  s e rv io la  y a 
dos p a r te s  que ab razan  e n tre  e l l a s  a l  c ita d o  s o p o r te . La unión 24 

10 l le v a  un apoyo p ara  l a  q u i l l a ,  o ohoque 28. Los ca b le s  29 de l a  ca ­
b r ia  30 son conducidos po r l a s  p o lea s  31 en l a  base de l a  s e rv io la
a l  bloque d e l p o lip a s to  19 de descenso . ITn c e r ro jo  33 ^nucionando a
mane e s tá  p re v is to  p a ra  c e r ra r  e l  b razo  de la  s e rv io la  en l a  p o a i-
o ión  es tib ad a*

1$ p a ra  b o ta r  e l  bo te  B desde l a  p o s ic ió n  e s tib a d a  m ostrada en
l a s  f ig u ra s  1  y 3 . prim eram ente se s u e l ta  e l  c e rro jo  33 y lo s  cab les  
se van so ltan do  de l a  c a b r ia  de l a  manera u su a l. In ic ia lm e n te  e l  b ra  
zo de la  s e rv io la  g ir a  fu e ra  de l a  borda a lre d e d o r  de su  p rim er pun­
to  de apoyo 20 a r ra s tra n d o  l a s  un iones 21, 24 y 27 h ac ia  abajo  h as ta  

20 que ss  impide e l  u l t e r i o r  movimiento d e l s is tem a de uniones por l a  
p o s ic ió n  h o r iz o n ta l  de la  unión de to p e  27 y e l  engrane de l a  misma 
con l a  p a r te  14 de l so p o r te . E sta  co n d ic ió n  déi mecanismo se m uestra 
en la  f ig u ra  4 . D urante e s te  movimiento i n i c i a l  d e l b razo  de l a  s e r ­
v io la ,  e l  b o te  es p o sitiv am en te  desp lazado  y empujado fu e ra  de l a  

25 borda por e l  apoyo de l a  q u i l l a ,  o choque 28 debido a l  movimiento
de l a  unión 24 de so s tó n  de l a  q u i l l a .  E l b razo  de l a  s e rv io la  com­
p le t a  su movimiento fu e ra  de l a  borda desde l a  p o s ic ió n  m ostrada en 
l a  f ig u ra  4 h a s ta  l a  p o s ic ió n  m ostrada en l a  f ig u ra  3 , a lred ed o r d e l 
segundo e je  22, siendo  parado e l  b razo  de l a  s e rv io la  en la  p o s ic ió n  
f i n a l  a l  e x te r io r  de l a  borda p o r e l  engrane de su  p a r te  d e l p ie  
17b oon e l  p^m o de e je  26 . En lu g a r  de, o en ad ic ió n  a l a  unión de

30
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tope 27, e l  movimiento descenden te d e l  s ls tesm  de uniones 21, 24 pne 
de s e r  frenado  p ara  poner en funcionam iento  e l  segundo e je ,  por en­
grane con un bloque de tope 34 (vease  l a  f ig u ra  4) .  Se o b se rv ará , 
p a r tic u la rm e n te  con re fe re n c ia  a l a  f ig u ra  6, que e l  cen tro  de g ra ­
vedad $ d e l brazo de l a  s e rv io la  y d e l  s is tem a  de uniones aso o lad o , 
en la  segunda p o s ic ió n  de g i r o ,  se h a l la  b a s ta n te  fu e ra  de l a  borda 
con re sp eo to  a l  e je  a lre d e d o r  d e l cu a l e l  brazo es ob ligado  a mover­
s e .  Se he h a llad o  en la  p r á c t ic a  que lo s  b razo s de l a s  s e rv io la s  se 
moverán fu e ra  de l a  borda aun cuando e l  buque en que e s tá n  montadas 
tenga un ángulo adverso  de In c lin a c ió n  l a t e r a l  h a s ta  de 208, Ademas, 
e s te  desp lazam iento  fu e ra  de l a  borda d e l brazo de l a  s e rv io la  es 
p a r tic u la rm e n te  Im portan te  cuando e l  b o te  l l e g a  a so s te n e rse  en e l  
agua y e l  b razo  de l a  s e rv io la  es  re lev ad o  d e l pese d e l mlsme+ Bajo 
t a l e s  co n d ic io n es, s i  no fu e se  por l a  p o s ic ió n  d e l c e n tro  de g rave­
dad fu e ra  de l a  bo rda, como se  acaba de d e s c r ib i r ,  e l  b razo  de la  
s e rv io la  g i r a r í a  h a c ia  a t r á s  a l a  p o s ic ió n  e s t ib a d a . En mar g ruesa 
se p re s e n ta r la  una co n s ta n te  O sc ilac ió n  d e l brazo de l a  s e rv io la  so ­
b re  su base con e l  daño r e s u l ta n te  p a ra  l a  e s t ru c tu ra  de l a  s e r v io la .  
Además, aán cuando e l  b o te  haya sido  lanzado  fu e ra , es im portan te  
que lo s  b razo s de l a s  s e rv io la s  permanezcan fu e ra  de l a  borda l i s t o s  
p ara  re c u p e ra r  e l  b o te  y d ev o lv e rle  a l a  p o s ic ió n  e s t ib a d a . En r e l a -  
o lán  con e s to ,  deseamos r e c a lc a r  que e l  peso d e l s is tem a de uniones 
21, 24, 27 e s tá  d isp u es to  p a r tic u la rm e n te  p a ra  a s i s t i r  a l  movimien­
to  fu e ra  de la  borda d e l b razo  de l a  s e rv io la  d u ran te  e l  movimiento 
I n ic i a l  fu e ra  de l a  borda y p a ra  p re v e n ir  c u a lq u ie r  ten d en c ia  de d i­
cho brazo  a g o lp ear h ac ia  a t r á s  cuando quede re lev ad o  d e l peso d e l 
b o te , o cuando e l  b o te  abandone e l  cuerno 18. Debe n o ta rs e  taR blen  
que cuando e l  b loque 19 se mueve lib e rá n d o se  d e l cuerno 18, l a  fu e r  
za r e s u l ta n te  R debida a l a s  fu e rz a s  que a c tú a n  sobre l a  cabeza dé­
l a  s e rv io la  p o r m ediación de lo s  c a b le s  29, e s tá  fu e ra  de l a  borda 
eon r e s p e c tó la !  segando e je  22 p o r l a  d is ta n c ia  X (vease  l a  f ig u ra  6(
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p a ra  a se g u ra r  e l  re q u e rid o  movimiento fu e ra  de l a  borda d e l  brazo 
de l a  s e rv io la .

E l ejemplo de e je c u c ió n  d e l Inven to  m ostrado en l a s  f ig u ra s  
7 , 8 y 9 es sim ilar a l  d e s c r i to  oon r e fe re n c ia  a l a s  f l g s .  1 a $ y 
donde ha s id o  a p l ic a b le ,  se han usado análogos sig n o s de r e fe re n c ia  
p a ra  d es ig n a r p a r te s  s im i la r e s 4 Bn e s te  ejemplo de e jecu c ió n  d e l  in ­
v en to , s in  embargo, l a  base de l a  s e rv io la  c o n s is te  en l a  p a r te  1$ , 
l a  án lca que e s tá  montada completamente so b re  la  caee ta  de c u b ie r ta  
B y e l  movimiento deacendente d e l s is tem a de uniones 21, 24 en la  se ­
gunda p o s ic ió n  de g i r o  d e l b razo  de l a  s e r v io la ,  e s tá  ltm ltq d o  por 
e l  engrane de l a  unión 21 oon un e s t r ib o  35 en una p a r te  re c o r ta d a  
36 de l a  c a se ta  de c u b ie r ta .

En e l  modo de e jecu c ió n  d e l Invento  m ostrado en l a s  f ig u ra s  
10, 11 y 12, cada s e rv io la  e s tá  adaptada p a ra  s e r  su m in istrad a  co­
mo una unidad com pleta con una base de so s té n  re la tiv a m e n te  reducida 
adaptada p a ra  s e r  montada sobre una c a se ta  de c u b ie r ta  D o an á lo g a . 
l<a base que se m uestra s in  e l  b razo  de l a  s e rv io la  en p o slo lo n  en l a  
f ig u ra  12 comprende una p a lo m illa  de m ontaje 37 adaptada p a ra  se r  
f i j a d a  a la  c a se ta  de c u b ie r ta  y un marco 38 montado a ju s tab lem en te  
sobre l a  p a lo m illa  37 p o r un perno de a r t ic u la c ió n  39 que tam bién 
c o n s ti tu y e  e l  p rim er punto de apoyo p ara  e l  b razo  de l a  s e r v io la .
Al e r i g i r  e l  so p o rte , e l  ángulo d e l marco e s  a ju s ta d o  m ediante un 
t o r n i l l o  te n s o r  40 p ara  r e g u la r  e l  req u e rid o  a lcan ce  d e l brazo 17 

de l a  s e rv io la  en re la c ió n  con l a  banda d e l  buque 13 , Una b a r ra  de 
f i j a c ió n  41 b ifu rc a d a  asegurada e n tre  e l  extrem e su p e r io r  d e l maroo 
38 y una p a lo m illa  42 sobre l a  p a lo m illa  de m ontaje 37 ayuda a a se ­
g u ra r  l a  r ig id e z  d e l m arco. La p u n ta  17c de l a  s e rv io la  g i r a  median­
t e  un perno de e je  22 a l  extremo de una unión acodada 21 g i r a to r i a  
eobre e l  punto de apoyo 39 y e l  movimiento descendente de e s ta  unión 
en l a  segunda p o s lo lo n  de g iro  d e l brazo . de l a  s e rv io la  es l im i ta ­
do p o r e l  engrane de l a  unión oon e l  costado  de la  c a se ta  de cu b ie r-
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t a  como se m aestra en l a  f ig u ra  11. El movimiento f in a l  fu e ra  de la  
borda de l a  s e rv io la  es l im ita d o  po r e l  engrane de l a  p a r te  d e l p ie  
íyb  con un to p e  43 en l a  p a r te  d e la n te ra  d e l  mareo 38. E l marco 38 

se h a l la  en dos p a r te s  v ec in as  e n tre  l a s  que se  mueve e l  brazo  1?
$ de l a  s e rv io la ,  proveyendo l a s  m encionadas p a r te s  un bnen so p o rte

l a t e r a l  p a ra  e l  b razo . E l funcionam iento  de e s te  modo de e jecu c ió n  
es muy s im i la r  a l  d e s c r i to  en d e ta l l e  con re fe re n c ia  a l a s  f ig u ra s  
1 a

Las l fn e a s  de t ra e o s  en l a  f t g .  11 in d ica n  l a  t r a y e o to r ia  
10 aproximada d e l  movimiento de l a  cabeza de l a  s e rv io la  y d e l b o te  y 

se o b se rv ará  que á s ta  t ie n d e  h a c ia  una curva muy p lan a  que asegura  
un movimiento co n s tan te  d e l b razo  de l a  s e rv io la  desde l a  p o s ic ió n  
e s tib a d a  h a s ta  la  p o sfo io n  completamente fu e ra  de l a  b o rd a .

un elem ento fre n ad o r 44 en e l  brazo de l a  s e rv io la  (vease  l a  
13 f ig u ra  10) puede e s t a r  d isp u e s to  p a ra  a c tu a r  sobre e l  cab le  p ara

ayudar a l  c o n tro l d e l b razo  de l a  s e r v io la  en l a s  c o rre d e ra s  duran­
t e  e l  movimiento d e l b razo  h ac ia  d en tro  y fu e ra  de l a  borda*

Las uniones 21 y 24 pueden comprender t o r n i l l o s  te n s o re s  de 
modo que puedan s e r  a ju s ta d a s  en su lo n g itu d  cuando es in s ta la d a  la  

20 e s tru c tu ra  de la  s e r v io la .
Habiendo ahora d e s c r i to  y ex p licad o  p a r tic u la rm e n te  l a  n a tu ­

ra le z a  de n u e s tro  mencionado Invento  y l a  manera e n ^ u e  e l  mismo se 
ha de r e a l i z a r ,  declaram os que lo  que re iv in d icam o s es:

N 0 T A

23 La p re se n te  p a te n te  de invención  comprende l a s  s ig u ie n te s
re ív in d ic a c io n e s ;

1 . -  M ejoras en o r e l a t i v a s  a mecanismos para  b o ta r  o descen­
d er b o te s  sa lv av id as  de lo s  buques c a ra c te r iz a d a s  por comprender un 
so p o rte , un b razo  de s e r v io la ,  un p rim er punto de apoyo en e l  so - 

30 p o r te  p a ra  e l  brazo  de s e r v io la ,  una b a r ra  de unión ten ien do  uno de



eos extrem es g ira to r ia m e n te  conectado a l  so p o rte  y te n i  endo su  o tro  
extremo conectado g ira to r ia m e n te  con e l  brazo de l a  s e rv io la  para  p ro ­
cu ra r nn segando so s tén  g i r a to r io  p a ra  e l  mismo, qae e s ta  f a e ra  de 
la  borda eon re sp e c to  a l  p rim er so s té n  g i r a t o r i o ,  medios de detención  

5 p a ra  l i m i t a r  e l  movimiento de la  b a rra  de an ión , p o r e l  brazo de se r­
v io la  en l a  p o s ic ió n  o p eran te  d e l segando so s té n  g i r a t o r i o  p a ra  e l  
brazo y medios de d e te n c ió n  p a ra  l i m i t a r  e l  movimiento d e l brazo de 
l a  s e rv io la  a lre d e d o r  d e l  mencionado segando so s té n  g i r a t o r i o .

2 .  -  M ejoras, c a ra c te r iz a d a s  p o r comprender an so p o r te , on b ra -  
10 zo de s e rv io la  ten ien d o  en sa  p a r te  i n f e r io r ,  an pan to  de apoyo en eL

soporte  p a ra  e l  ta ló n  d e l mencionado p ie ,  ana b a rra  de unión te n ie n ­
do ano de sa s  extrem os g ira to r ia m e n te  conectado a l  so p o rte  sn b stan - 
c ia lm en te  co n cén trico  con e l mencionado punto de apoyo y ten ien do  sa  
o tro  extremo g ira to r ia m e n te  conectado a l a  pun ta  del mencionado p ie ,

15 medica de de tención  p a ra  l im i t a r  e l  movimiento de l a  b a rra  de anión 
p o r e l  b razo  de s e rv io la  cuando e l  ú ltim o es movido angelarm ente 
a lre d e d o r de sa  panto  de apoyo en e l  so p o rte  y medios de d e ten c ió n  
p ara  l im i t a r  e l  su b s ig u ie n te  movimiento an g u la r  d e l b razo  de l a  s e r ­
v io la  a lre d e d o r de sa  so s tén  g i r a to r io  h a c ia  l a  b a r ra  de anión y fu e  

20 r a  d e l panto  de apoyo en e l  s o p o r te .
3 .  -  M ejoras, espec ia lm en te  en s e rv io la s  de gravedad o análogo 

de c la s e  de e je s  m ú ltip le s  e a ra o te r lz a d a s  porqae e l  segando e je  para  
e l  b razo  de l a  s e rv io la  e s ta  en perm anente eng ranaje  con e l  mencio­
nado brazo  y se  mueve con e l  mismo h a s ta  quedar deten ido  p o r nn to -

23 pe en l a  segunda p o s io ió n  de g i r o  p a ra  e l  b ra z o .
4 .  -  M ejoras como se r e iv in d ic a  en cu a lq u ie ra  de l a s  r e iv in d i ­

caciones p re c e d e n te s , c a ra c te r iz a d a s  p o r comprender an so p o rte  in ­
cluyendo por lo  menos dos miembros la te ra lm e n te  espaciados y en lo  
que e l  b razo  de l a  s e rv io la  es movible e n tre  lo s  mencionados miem-

30 b ro s espaoiados la te ra lm e n te  d e l  so p o rte  lo  que p ro cu ra  an so s té n  
l a t e r a l  para  e l  b razo  de l a  s e r v io la .
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5 .  -  M ejoras según se r e iv in d ic a  en c u a lq u ie ra  de l a s  r e iv in ­

d icac io n es  p re c e d e n te s , c a ra c te r iz a d a s  p o r comprender ademas un apo­
yo p a ra  l a  q u i l l a  p a ra  un b o te  y medios que conectan  operativam ente 
d icho  apoyo p a ra  l a  q n i l l a  a l  b razo  de l a  s e rv io la  para  e l  movimien^ 
to  con e l  mismo, por l e  que e l  b o te  es desp lazado  d e l apoyo, cuando 
e l  b razo  de l a  s e rv io la  es movido fu e ra  de l a  b o rd a .

6 .  -  M ejoras según se r e iv in d ic a  en cu a lq u ie ra  de l a s  r e iv in ­
d icac io n es  a n te r io r e s ,  c a ra c te r iz a d a s  porque e l  b razo  de l a  s e rv io ­
l a  t ie n e  on p ie  en su p a r te  in f e r io r  y comprende una unión de apoyo 
de l a  q u i l l a  ten iendo  uno de sus extrem os conectado g ira to r ia m e n te  
a l a  punta d e l  p ie  d e l brazo de l a  s e rv io la ,  ana an ión  de d e tención  
ten iendo  ano de sus extrem os g ira to r ia m e n te  conectado  a l  o tro  ex­

tremo de l a  mencionada unión de apoyo de la  q u i l l a  y su  o tro  e x tre ­
mo g ira to r ia m e n te  conectado a l  so p o rte , abrazando d icha unión  de de­
te n c ió n  una p a r te  d e l marco de l a  s e r v io la ,  por lo  que en c a ja rá  con 
e l  mismo p ara  l im i t a r  e l  movimiento de la  unión que l le v a  e l  segun­
do e je  para  e l  b razo  de l a  s e rv io la  y ten ien d o  una p a r te  s itu a d a  en 
l a  t r a y e c to r ia  d e l movimiento d e l b razo  de l a  s e rv io la  p a ra  l im i ta r  
e l  movimiento f i n a l  d e l mismo fu e ra  de la  b o rda , y un apoyo de la  
q u i l la  en l a  mencionada unión d e l apoyo de l a  q u i l l a .

7 .  -  M ejoras según se r e iv in d ic a  en cu a lq u ie ra  de l a s  a n te r io ­
re s  re iv in d ic a c io n e s , c a ra c te r iz a d a s  por un so p o rte  inoluyendo una 
p a lo m illa  de m ontaje, un marco angularm ente a ju s ta b le  de,form a g i r a ­
to r io  sobre l a  mencionada p a lo m il la ,  medies para  a ju s t a r  y f i j a r  e l  
marco en su p o s ic ió n  de a ju s te  sobre l a  p a lo m illa  y medios de deten­
c ió n  sobre e l  marco p a ra  l im i t a r  e l  movimiento d e l b ra z ó  de l a  s e r ­
v io la  a lre d e d o r  de su segundo apoyo g i r a t o r i o .

8 .  -  M ejoras según se r e iv in d ic a  en l a s  re iv in d ic a c io n e s  1 ,2 , 
3 ,4*5 o 6 , c a ra c te r iz a d a s  po r un so p o rte  incluyendo una p a lo m illa  de 
m ontaje, un marco a ju s ta b le  angularm ente g i r a to r io  sobre la  menciona­
da p a lo m illa , medios p a ra  a ju s t a r  e l  marco sobre  la  p a lo m illa , una



b a rra  de f l j a e iú n  asegurando l a  p a r te  t r a s e r a  d e l marco a l a  palom i­
l l a  y medios de d e ten c ld n  sobre  e l  marco p a ra  l im i t a r  e l  movimiento 
d e l b razo  de l a  s e rv io la  a lre d e d o r  de su mencionado segando apoyo g i ­
r a t o r i o .

9 .  -  M ejoras según se r e iv in d ic a  en cu a lq u ie ra  de l a s  a n te r io ­
re s  re iv in d ic a c io n e s , c a ra c te r iz a d a s  po r te n e r  un elem ente fren ad o r 
en e l  b razo  de l a  s e rv io la  y p o l ip a s to  de b o tadu ra  incluyendo una 
maroma conectada con e l  mencionado elem ento de f re n a je  por lo  que es 
fomentado un elevado grado de c o n tro l d e l brazo de l a  s e rv io la  por e l  
p o l ip a s to  de b o tad u ra .

1 0 . -  M ejoras según se re iv in d ic a  en cu a lq u ie ra  de l a s  r e iv in ­
d ica c io n es  p re c e d e n te s , c a ra c te r iz a d a s  p o r te n e r  un t o r n i l l o  o ana- 
logo en e l  so p o rte  y medios en e l  brazo de la  s e rv io la  engranados por 
e l  mencionado t o m i l l o  o v ic e v e rs a , p a ra  a se g u ra r  e l  b razo  de l a  s e r ­
v io la  en una p o s ic ió n  e s t ib a d a .

1 Í+ - * M ejoras en o r e l a t i v a s  a mecanismos p a ra  b o ta r  o des­
cender b o te s  sa lv a v id a s  de lo s  buques*.

Según se  d e sc r ib e  y re iv in d ic a  en l a  p re se n te  memoria des­
c r ip t iv a  y se i l u s t r a  con lo s  d ib u jo s  que a l a  misma se acompañan.

Consta e s ta  memoria de once h o ja s  fo l ia d a s  y e s c r i t a s  a má­
quina p o r una so la  de sus c a ra s .

M adrid,
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