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Eef; solicitud se refi;rg a un dispositivo para
la retireda de materisl oontinud, alambre por ejemplo, =
desde una bobina de reserva estaclonaria, fijada sobre uné
place de base, cuyo eje esté dispuesto vertioal, con un =
brazo desenrollador gi:atorio, apoyado oon posibilidad de
rotacién sobre el disoo superior de. las bobine y equili-
brado con un contrapeso, para la refirada del alambre deg
de la bobina, con rodillos apoyaﬁoe'oon posibilidad de gi
ro pare levantar, desviar y conduoir el alambre y con un
dispositivo de freno, acoplado con acumuladores de fuerza
elédsticos, para lp regulaoién de 1a.ten516n del alambre.

La retirade de material;oontinuo, por ejemplo,
alambres, cables o hilos,\deadegunévbobina 0 oarrete 4o =
reserva o tambor puede hacerse por dos prodedimiento, o =
por giro del carrete o bobina, © pof desenrollamiento.

Cuando ruweda el oarrete o bobina, gira sobre =
un mandril que le sirve de soporte, en torno de un eje =
vertioal u horizontal., A oonaéouendia de lag grandes ==
fuerzas de inercia que aparecen al poner en maroha o dew=
tener las bobinas o carretes, este procedimiento no es =
‘apropiado para grandes velooidades de retirada desde bo=
‘binas pesadaes, oomo se emplean‘enula 1ndustr1§ de traba=-
;jo del alambre, puesto que las fﬁoréas de aceleracién o
flas de inerola, por ejemplo, por un ligero desequilibrio
éde la bobine oonduoenfféoilmantoua roturas del alambre o,

i e =




al menos a consecuendis de 1a deformaoién en frio, a con-l
solidaciones del meteriel, mny indeseables en los tratamien
tos ulteriores., Ademés, resulta:mny dificil frenar siemprq
la bobina de modo que se oonsigg §n el alambre uns tensié&
5 siempre igual. L ?

En el procedimiento de deaenrollado de un mate-

‘rial continuo, pueden orlillarse en gran medide los incon=
.venientes del procedimiento deﬂgiro§ puesto que las bobi=

gnas e3tén quietas y el meterial ‘continuo es desenrollado

10 por medio de un brazo giratorio cuye masa es pequefia si -

'se la compare con la de la bobina y cuys velocidad de ro=
. taclén es frenada por medio de nh diapogitivo.qe.friccién
irpgulable en funcidn.de la tensién_del alembre. Con estos

 brazos desenrolladores, el frenado se realiza con regula=-

15 cién seleccionable del freno a fuerza de frenado constan-
te 0 en funcién de la tensién del alambre 0 del peso de -
la bobina, ¢s decir, em funcién del didmetro instantdneo
de la bobina, oon fuerza de frenado variable.

: Asi, se conoce un dispositiva (Memoria de la pa

20 tente alemana No. 536.523) mediante el cual es levantado

.ol hilo o el alambre desde la bobina por medio de un érge

‘no de guia tubular curvado y ee sacado axialmente a tra=

vés de un rodillo de desviacibén apoyado a rotacién. El -
‘rodillo desviador estéd unido en este dispositivo, a tra-

25 ‘vés de una palance angular, oon una 2zapata de freno que =

28=T-TL -3 -




10

15

" fuerza de frenado en funcién de la tensién del alambre, ya

20

' o8 pequefla solamente.

25

28~7'71f

'ello, 0 bien la fuerza de frenqdo queda fuertemente limie

gpatente canadiense No;,522;359) en el cual el brazo des=

17149

bajo presién de muelle se aplieafgl véstago o husillo dog@

de estd enchufads la bobina. La fuerze de frenado es regu '
lada en funcidn de la tensién dél hilo o del alambre de -
modo que la presién eldstice sobre la zZapate de freno sea
anulade linealmente en correspondencia con la magnitud de
le tensién del hilo o alambre., Este dispositivo tiene el
inconveniente de que ‘el radio del-hhsillo de enchufe de

la bobina; al cual se aplica la fuerza de frenado, es pe~-

quefio en relacién con el radio de la bobina y de que, por

tada, 0 aumenta mnohigimo‘el desgaéte de la guarniocién de
frenc. Ademds, el érgano elevador para el hilo o el alem=

bre experimenta un. constante desgéate a consecuencia del

rozamiento., Tampoco,; en el caso de le retirada del alem=-
bre desde pesadas bobinas de reserva por medio de un bra-
zo0 desenrollador que, naturalmente;_esté construido con -

robustez, puede favorecerse umadegradacién lineal de la -

que une proporcidén 1nnecesariémante'grande de la fuerza de
accionamiento ha de consumirse para superar el rozamiento,
mientras que la proporcién de le fuerza de acclonamiento

que se emplea para la aceleracién del brazo desenrollador

Se conoce ademés un‘d19positivo (Memorie de la

—4-
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enrollaedor es frenado constantemente. La magnitud de esta !
fuerza de frenado puede anmentarée o disminuirse por el -i
tensado o0 el destensado de un fuerte muelle de presién de
carga que actia sobre un disco de freno. Los choques que
aparecen al desenrollarse el alambre, sea por atascamien-
to del alambre, sea en-el-arraﬁqne de la méquine pare el
trabajo ulterior del alambre, son‘adsorbidos POY Un mue-
lle de presién més débil que aotda al mismo tiempo como -
6rgano amortiguador, el cual se opone al muelle de presidén
(de carge del freno y desapliea, oorrespondientemente, ol =
freno. Este dispositivo adolece del inconveniente de que
el alambre conducido sobre rodillas desviadorea es inver-
_tido dos veces en un corto trecho en aproximadamente 1802
con lo que, a consecuencia de la solicitacién a flexiénm,
o8 especilal tratdndose de grandes didmetros de alembre, =
provoca una indeseada consolidaoién en frio del alambre.
Se conoce otro dispositivo (Memoria de la paten
éte alemana No. 1l.106. 276) en el oual el brazo desenrolla-
édor.es frenado por el peso de la bobina o oarrete para =
;1o cual-la bobina de entregas frenade por presién de mue-
;lle carge sobre los soportes de rodamiento del brazo des-
ienrollador. Estae carga hacia arriba es compensada, en par
?te o totalmente, por un segundo muelle., La carge remenenw=
:te hacie arriba dlsminuye durante el proceso de desenro=

‘1llado al disminuir el peso de la bobina de modo que ol =

!
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costosos al emplearloscon pesadas bobinss a6 alambre ye

‘qie se necesitan para el apoyo del brazo desenrollador pe

'bobina, traen consigo caros tfabajos de ajuste y de monta

fje,

inconvenientes de los dispositivos conoclidos para retie
:?gr material continuo desde una bobina 6<carrete de resexr
. V& y crear un dispositivo de retirada'édbuétd con un bra=-
;zo desenrollador frenado, giratorio,-ffénado en funcién -
%de le tensién del alambre, apropiado para didmetros del -
' alambre de 0,6 @ 2,5 mn y paré'bobinas'de éﬁan:diématro;
éﬁdemés, impedir la consolidacién en frio del alambre y =
?ﬁantener bajo el rozamiento del alambre contra los 6rga—

' nos de guia.

frenado del brazo desenrollador decrece al disminuir la = |
reslistencla de rozamiento en los soportes, de tal modo que
la tensién del alambre, a pesar del radio decreciente de

desenrollamiento en la bobinsg de~reéerva, fluctda dentro

de limites aproximadamepxe_consténtes. Estos dispositivosi
no estdn en situacién de reaocionar a bruscos golpes de -
tensién o a relajamientos del alambre con varigcién inme-

diata de los efectos de frenado. Asimisﬁé,}éon”bastente_-

sados rodamientos de bolas axiales debajo de la bobina, y

para la descarga de los rodamlentos del brazo desenrolla-

dor deben tomarse precauciones qpe,'cuando.se_oambia lg -

Esta solicitud tiene pof objeﬁo eliminar los -
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consiste en disporar, con pequéﬂg§>variaciones de la ten- !

tipo descrito al principio de esta Memoria, destinado a -
;retirar material continuo con un brazo desenrollador gira

torio de acuerdo con el invento, por el hecho de que un -

:do el alambre en direccién al eje de la bobina es bascula
:ble en torno de un pivote al sumentar la tensién del alam| -

‘bre, pivote mediante el cual estd unido con el brazo des-

su eje, y este pivote, asi como el eje del rodillo de in=

‘versién y el pivote de la palance de accionamiento del dig

El problema técnico qnéise resuelve con ello -
8ién de traceién, en el alambre.q@e se desenrolla, granded
fuerzas de frenado no retardadas‘& conducir el alambre a
través del dispositivo de retira&é de modo que no se estrg
pee. '

Este problema es resuslto en un dispositivo del

brazo articulado unido con el dUltimo rodillo de desviacidén
soportado por el dispositivo, estd f£ijado en uno de los =
extremos de ung palanca de dos lados soportada de manera
basculante en el dispositivo, le cual, a través de un mue
lle de presién, estéd unida con su otro extremo con el dig
positivo de frenado y es mentenida en equilibrio con un -
muelle de traccidén conectado a su brazo de palanca opues-—
to al muelle de compresidn.

El rodillo de inversién desde el cual es retirg

enrollador por medio de otro brazo drticulado fijado en -
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orita se logre que, inoluso los ﬁmpulsoe de mando que par
ten del alembre que se desenrolls por escasisimas varia-
‘6iones de la tensidén de traccidén y destinados al disposi-
itivo de freno, sean amplificadoé sin retardo y de manera
;suficiehte e introducidos por medio de las palances de =
éaocionamiento en el dispositivo de freno y sean todavia

famplificados adicionalmenteen proporcién a las longitu=-

que trensmite el impulso de mendo al brazo de pg}anca, al

coe er
- *

e
sqs
»

positivo de fremo, que por el primer brazo artioulado estéi

unido con el eje del rodillo de inversién, formen, de acuei

do con una realizacién ventajosa del invento, los puntos -f
de esquina de un tridngulo obtusémngulo, con el rodillo de i
desviaoidn en el vértioce del éngulo obtuso que encierran
los dos brazos articulados, siendo este &ngulo mayor que |
1352 y menor que 1802, De eefe modo'ég consigue que el -

movimiento de desviacién del rodillo de desviacién al gu-
menter la tensién en el alambre tengs como eonsecuencis -
una desviacién de la palanca de gocionamiento del disposi
tivo de freno que, por ejemplo, pued; estar hecho como fre
no unilateral de mordazas, y unsa éesaplicacién del fremno
en contra de la fuerza de aplicaoiéﬁ del muelle de presidén,

A oonsecuencia de la diéposicién geomdtrica deg

des de los brazos de palanca. Una amplificacidn adicio-
nal del impulso de mando para el dispositivo de freno re-

sulta sl se lige le distancia entre el pivote de giro, -

DB-
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punto de giro del segundo brazo de palanca, mayor que 1lg
distancia de este punto de giro al érgano de gula del mugl
lle de presién del dispositivo de freno. :

Al relajarse la tensién en el alambre, el muelld
de traccién ya citado devuelve el rodillo de desviacién a;
la posicién inicial en correspondencia con el equilibrio %
de las fuerzas en cada caso. La fuerza del muelle de irac
cién ataca, en lo que se refiere al punto de giro de la - |

palanca de dos ladosy, en el brazo de desenrollamiento en

el lado opuesto al dispositivo de freno, de tal modo que g
actia en sentido contrario a la componente normsl de la -%
fuerze de traceidén del alambre desenrollado y, sin embgre
g0, tensa més o menos al muelle de presién del dispositi-
vo de freno. 4 ‘
El muelle de presién y /o. el de traccién son -
regulables de acuerdo con una forma de realizaciéh prefo=
rida del invento con el fin de gque la carga bédsica del -
freno pare el dispositivo de freno pueda acomodarse a los
distintos didmetros del alambre y de la bobina. Como los
muelle, eventualmente, deben.absérber ¥y emortiguar tam- -
bién golpes que aparecen sdbitamente y procedentes de la
méquine de trabajo sigulente 0, por ejemplo, de una bobi=~
ne de entrsege mal arrollada, al elegir sus muelles y sus
caracteristicas deberia cuidarse de que no fueran demasig

4o duros,
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en que ol Todillo apoyado & rotacién pera levanter el —-

puede ajustaerse con independencia de la fuersza centrifu-

fga ¥ sin ocarga adicional del alamb:e en la direccién de

-graclas & la disposioclén basoulable del rodillo elevador
~equilibrado, se disminuye, por una parte, la fricoeidén en
tre el alambre y el rodillo elevador a consecuencia del

‘éngulo de incidencie més favorable y es respetada la super

rodillo elevador desequilibrado y & conseouencia de la -

desviacidén del rodillo bajo la influencig de la fuerze =

“1lo bajo la aceién del mantenimiento de la pista, podrian
. propagarse por el alambre ¥y determinar fluctuaciones in-

. deseadas de la tensién del alambre que regule el frenado

Otra realizaoién_vantéjésa del invento consiste

alambre de la periferie de la Bbbina estéd unido ocon el -
brazo desenrollador de tal forma que puede bascular en =
torno & un eje que es paralelo al eje de la bobina, y en
que el peso del rodillo, asi como de sus medios de fija-
cién, es equilibrado por un oontrapéso con”respeoto a es~-

te ojJo de baeculaoidn.lne eate5modo, el rodillo elevador
la tengente de cada caso al paquete. de. alambre. Ademés,

fiole del alambre y, por otra parte, se evita la apari——
cién de golpes de tensién. Estos Ultimos, en el caso de un

centrifuge y a consecuencia de la devolucién del rodiw

del brazo desenrollador.

El dispositivo de acuerdo con el invento se deg

= 10 =
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cribird en lo que sigue en relaé;ép con un ejemplo de =
ejeocucidén representado en el dibujo esquemético, en el =
cuals _
La fig, 1 es una v;qté del brazo desenrollador
5 con un corte a través de la bobinavdel alambre }
la fig, 2 es una vista en plante del brazo des—
enrollador; y
la fig. 3 es un detalle constructivo en la pa-
:lanca de accionamiento del dispoaitivo de freno segin -
10  'secoién por JIT-JIJ de la fig. 1.
| En la fig. l; una bobina 4e alambre cilindri-
oa 1 con eje dispuesto verticalmente del puerpo 2 de la

Ebobina, estd fijada sobre una‘plgca‘ﬁe base no represen=-
‘tada. El disco superior 3 del cuerpo 2 de la bobina estd
15 ' biselado en el lado interior y lleva el brazo desenrolla-

t

;¢or para retirar el alambre 4 de la bobina. E1 brazo des-

fenrollador econsiste en una parte estacionaria oprimida por
‘eltornillo de fijacién 5 contra la bobina, y en la parte
. rotative apoyada a rotaoién sin friceién por medio de los

|
|
!
!
|

20

| rodamiento de bolas 6 y 7 sobre el manguito taladrado hug
 co 8. Bl tornillo de-fijacién45aatraviasa la placa de ba=
Be y es retenido por una contratuerca (no representads) -

soldada con ésta.

El manguito 8 estd soldado con una placa de base

25 "9 de forma de disco que en su cara inferior estd también

28-7-TL -1 -
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biselada para el centrado sobre el disco 3 del cuerpo de
la bobina. El tope 10 asegura la parte estacionaria del -
brazo desenrollador contra giro respecto a la bobina de =
alambre 1, Sobre el lado superior de la placa de base 9 -
5 estd sdadado un anillo 1l retorneado liso conoéntricemente
al manguito 8, En el anillo 1l se apéya la guarnieién de
freno 12 de una moxrdaza de freno 13 que, por medio de ==
fuerza del muelle 14, se ajusta con una accién frenante
mds o menos intensa. El funoionamieﬁto del freno 15 seré
10 todavia explicado con més detalle en el curso de esta lMe=
moria, E1l cubo 16 de la parte rotativa del brazo desenro-
llador estd apoyado sobre el manguito 8 por medio de los

" coJinetes de bolas 6 ¥y T ¥y agegurado de modo adecuado =
contra desplazamiento axial, En el oubo 16 estéd fijado -

15 un tubo de soporte 17 que, en su extremo exterior, sopor-

te el rodillo elevedor 19 para el alambre 4, que esté apg

yado con posibilided de giro. El eje 18 del rodillo elevg

dor 19 estéd desplazado en torno del érbol hue0o 20 dige-
puesto paralelo al eje de la bobina, a travds del ocusl =

20  es oconducido el alembre 4 al rodillo de guia giratorio 21
¥ puede bascular en torno del eje Y. Para ello, el &rbol

. hueoo 20 estd apoyado en el ocasquillo 22 que estd soldado

al tubo de soporte 17. Una espiga 24 oonducide en el gt

Jero alargado 23 (£fig. 2) limite el movimiento de basoulg

25 cién del 4rbol hueco 20 y del rodillo elevador 19 en tore
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del rodillo, y, por otra, con el brazo articulado 34 gue,
:bado la influencia de la tensién del alambre, desvia la

palanca de accionamiento del fremo 15,

' 1llo de desviacién 29 son las esquinas o vértices de un -

. perativamente la palance 35 de acclonamiento del frenoc. o

_jado de modo basculable en el pivote 32 del séporte 33 -

no del eje Y. Las espigas de guia 25 en el soporie 26 del%
rodillo tienen que evitar que el alambre 4 se salga del -;
perfil de estria a modo de V<delfrodillo elevador. (Con un
contrapeso 2% es equllibrado el peso del rodillo elevador
vy sus medlos de fijaolén respecto al eje Y, de tal modo que,
a nimeros de revoluciones elevados del brazo desenrolla-
dor, el rodillo elevador no pueda “vibrar®. Desde el rodi
llo de guia 21, ocuyo soporte 28 qsté soldédo al tubo 17,

el alambre es conducido en torno dei rodillo desviador 29
y desde allf es retirado en direcoién al eje de la bobina,
El rodille desviador 29 apoyado & rotacién estd unido en

su eje 30, por une parte, oon el brazo articulado 31, fi=-

Los pivotes 32 y 36 agé-coﬁo el eje 30 del rodi

tridngulo obtusdngulo, estando el eje 30 del rodillo en -
el vértice del éngulo obtuso gamma, encerrado por los brg
zos articulados 31 y 34. La magnitud del dngulo es de 135
a 180¢ y se elige de modo qQque ya con un pequeﬁo aumento -
de la tensién del alambre, el eje 30 del rodillo se mueva

en la direccién de la fuerze de traccién y sea movidae im-

-l3 -
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.Esta palanca estd hecha como palg.ﬁea de dos lados 35 y -
ftiene su punto de giro 35 en laiparte 38 del brazo desen-
Erollador fijada al tubo 17 frente al ecubo 16 y que llevs
;el contrapeso regulable 39 pars equilibrar las partes que
:giran en torno 2l eje de la bpbinam Por medio de un mue-
lle de traccién 41 regulable p@r medio de tuercas de ajug
' te 40, cuyo muelle esté colgado de un ojal 42 de la pa—
ilanca 35, puede modificarse la ocarga fundamental de frens
%do para el brazo de desenrollamiento en funcién del di4-
%metro del alambre y del tamafio .de la bobina. En el extre-
fmo de la palanca opuesto al punto de giro 37 esté dispues
;to a corte distancia del punto de &giro, por medio del tor
énillo 45, un freno de mordazs unilateral 15. La mordaze
" de freno 13 con la guarnicién de freno 12, estd apoyada
gcon movilidad en las gulas rigidas 43 y 44, radialmente
. respecto al anillo de freno ll. Un muelle de presién 14
Eque, por una parte, se apoya en un resalto de la prolonw
ifaoién de la mordaze de freno 13 y, por otra, se apoya =
jcontra un tope 46 apoyado ocon posibilidad de desplazg=-
? miento sobre el freno 15 y unido por el tornillo 45 con
% lg palanca 35, oprime la mordaza de freno 13 o la guarni-
E cién de freno 12 contra el anillo ll, tanto mds cuanto =
% nés intensamente se haya tensado el muelle de tracoién 4l.
| Al gumentar la tensién en el alambre, sin embargo, se =

' introduce a través del brazo articulado 34 en el tornillo

-1 =
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36 de la palance 35 una fuerze transversal que disminuye
el momento de giro que provoca la fuerza de traccién del
muelle 41, o incluso puede anularle y destensa el muelle
de presién 14 del fremo o reduce la fuerza de aplicacién
‘de la mordaza de freno contra el anillo 1l. El freno trg
.baja sin retardo, puesto que todas las piezas estén mecd
;nicamente acopladas, Por la e}ecoién de un gran éngulo =
.gexma en ol eje 30 del rodille de inversién 29 entre los
ébrazos articulados 31 y 34 aai.éomo de une gran relacién
éde las distancias de los tornillos 35 ¥ 45 desde el pun-
’to de giro 3% del brazo de palanca 35, pueden iniciar pe
quefias fluctuaciones en la tensién del alambre grandes -
gvariaciones de los efectos de fremado y, con ello, mante
?ner plenamente -constante la tenaién del alambre al desen
:rollarse.

' La presente'solicitud, que oorrgsponde a la =

| presentada en la Repdblica Federal Alemana, el 12 de =

| Agosto de 1970, bajo el N2 G 70 30 250.0 se acoge & los

gbenef;cios del articulo 51 del vigente Estatuto sobre =

EPropiedad Industrial..

1
!
|
i
1
i

-15 -
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REIVINDICACIONES

Los puntos que como -caracteristica de novedad

"se presentaen en Esgpafis, para que sean objeto de la presen

. te solicitud de Modelo de Utilidad, por VEINTE afios, son

' los siguientess

lﬁu'Unvdispositivo para la retirada de un mate-

rial continuo, en especigl de alambre, desde una bobina -

, de reserva estacionaria, fijada sobre uns placa de base, =

;cuyo eje esté dispuesto verticalmente, con un brazo desen

'rollador giratorio, montado con posibilidad de giro sobre

‘el disco superior de la bobing y equilibrado con un con=

. trapeso, para retirar el alambre desde la bobina, con =-

rodillos apoyados a rotacidén igra levantar, desviar y ==

conducir el alambre y con un dispositivo de freno acoplg

' do con acumuladores de fuerza elésticos para reguler la

tensién del alambre, caracterizado porque un brazo articu

lado unido con el Yltimo de los rodilles de inversién so-

‘portados‘por el’diepositivb'esté fijado en uno de los ex-

' tremos de una palance de dos lados apoyada con posibili-

- 16 =
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dad de basculaoién sobre el disposit1v0 que,  con ‘su obro :
extreno, & través de un muelle de presién, estéd unida con.
el dispositivo de freno y mantenida en equilibrio con un
muelle de traccién conectado en su brazo de palanoca opueg
to al muelle de presibém.

28— Un dispositivo segﬁn le reivindicacién ls,
caracterizado porque el ¥ltimo ridillo_de';nveraidn, des=
de el cual es retirado el alambre en direoéién del ejo =
de la bobina, puede basoular, al subir la tensién del ==
elambre, en torno de un piwbte por medio del cual ostéd
unido por otro brazo articulado, fijado a su eae, con -
el brazo desenrollador, ¥ porqua‘este pivote, asi como ~
el eje del rodillo de inversién y el pivote de la palan=
oe para el acclonamiento del dispositivo de freno, uni=-
do ocon posibilidad de giro por el primer brazo articula-
do con el aje del rodillo de inversién, formen los vér%;
ces de un tridngulo obtusdngulo, con el dltimo rodille -
de inversidén en el vértice del éngulo obtuse que encie=-.
rren los dos brazos artioulados, siendo el dngulo obtuso
mayor que 135¢ y menor que 1802,

38~ Un dlspositivo segdn las reivindiocaciones

le y 28, carsoterizado porque el muelle de presién y/o
el muelle de traccién son regulables.

48~ Un dispositivo segin las reivindicaciones

le a 38, caracterizado porque ol rodillo apoyado & rota=

-
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cién para levantar el alambre de la periferia de la bobi-;

na estd unido de tal modo con el brazo desenrollador que .

puede bascular en torno & un eje vertical paralelo al ejeg

de la bobina, y porque el peso del rodillo, asf como de |

5 sug medios de fijacidn, es equilibrado por un contrapeso ;

regpecto a este eje de basoqlaéién; %

58= Un dispositivo pare la retirada de un mate-

rial continuo, en especial de alambre, desde una bobina -
de reserva estacionaria.

10 Tel y como se ha descrito en la Memoria que an-

tecede, representado en los dibujos que se acompafien y con
los fines que se han especificado.

Esta Memoria consta de dieciocho hojas escritas

a miquina por uns sola carsa.

Medrid, AGD 597
P.A,
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