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El invento se r e f i e r e  a una in s ta la c ión  para la  

transmisión de movimientos. Está dest inado principalmente a 

ser  emoleado en aquel los  casos en que rara ta le s  transmisiones 

se empleaban basta  ahora c a b le s ,  v a r í l l a l e s  y s im ilares .

3. Una d i s p o s i c i ó n  de este  pénero e x is t e  po**" ejemplo en las 

turbinas Kaplsn, en las que, paro la transmisión de los 

movimientos de regu lac ión  de los  éla  bes del rodete sobre un 

d i s c o  de levas del regulador del número de revo luc iones  que 

ha de e s t a b le c e r  la dependencia de las p os ic ion es  de un 

10. servomotor de los  álabes d i r e c t r i c e s  y m óvi les ,  se han empleado 

hasta ahora preferentemente c a b le s .  Tanto e l  empleo de cables  

como el de v a r i l l a j e s  que frecuentemente pueden extenderse en 

e l  l o c a l  a cons iderab le  d is tan c ia  de la máquina prooiamen te



dicha y que también pueden r e s u l t a r  bien la r g o s ,  no [

s i g n i f i c a  una so lu c ión  s a t i s f a c t o r i a .  Por una parte por 

razones de e s té t ic a  y también por e l hecho de que a causa 

de la s  d i la ta c io n e s  experimentadas por cab les  y v a r i l l a j e s  

la rgos  por e f e c t o  del c a lo r ,  pueden producirse  fácilmente 

In exactitu d es  en loa  movimientos que se han de tra n sm it ir .

Para ob v ia r  principalm ente e l inconveniente  

mencionado en primer térm ino, ya se han propuesto transm itir  

movimientos mediante un sistema que presenta dos f u e l l e s  y una 

tubería  que lo s  une, estando l len os  los espacios de este 

sistema de un medio prácticamente no comprimible, 

o sea preferentemente un l iq u id o .  Pero también estos  

sistemas pueden todavía con d u cir  a in ex a ct itu d es  a causa 

de la d i la ta c ió n  por e l  c a lo r ;  de modo que en a q u e llo s  casos 

en lo s  que t iene  importancia la transmisión más exacta posib le  

d e l  proceso de movimiento prim arlo , tampoco pueden u t i l i z a r s e .   ̂

Para e lim inar también esta segunda d e f i c i e n c i a ,  a un 

sistema del t ip o  mencionado se le ha agregado ahora, según ¡

e l  invento^ un segundo sistema que también presenta e sp a c io s  !

de la misma capacidad que los  del primer sistema y que 

además están l len os  de un medio que t ien e  e l mismo 

c o e f i c i e n t e  de d i la ta c ió n  térmica que e l  medio de que está 

l le n o  e l  primer sistem a. Por lo demás, según el invento, 

lo s  dos sistemas están además unidos mecánicamente de t a l  

modo y d isp u estos  reciprocam ente  de t a l  manera, que le s  *

d i la ta c io n e s  térm icas de uno de los sistemas se compensan 

por las  d i la ta c io n e s  térm icas d e l otro sistem a, sin poder !

p rodu cir  un movimiento que pudiera a fe c t a r  a la exactitud i

de la  transmisión por la  in s t a la c ió n .  El segundo sistema 

también puede presentar convenientemente dos f u e l l e s  y una 

taber ia  q u e  los  une, y e s tos  dos sistem as,expuestos
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prácticamente a la s  mismas v a r ia c ion es  de la temperatura, puede¡ 

además i r  a r t icu la d os  en brazos de igual longitud  a d is t in t o s  

lados d e l  e le  de g i r o  de una palanca de t re s  b ra zos .

En los  adjuntos d ib u jos  se representan ejemplos 

de formas de r e a l iz a c ió n  d e l  o b je t o  d e l invento en forma 

rep resen ta t iv a  s im p li f ica d a ,  siendo

la f i g .  1 una primera forma de r e a l i z a c ió n ,  

la f i g .  2 una m od ifica c ión  de un d e ta l le  de

esta e je cu c ió n ,

la  f i g .  3 es una segunda forma de r e a l i z a c ió n ,  y 

88. la  f i g .  4 representa  finalm ente un sistema de

con stru cc ión  Con f u e l l e  sometido a l  e fe c t o  de un m uelle, 

actuando este f u e l l e  de r e c ip ie n t e  para la compensación de la  

presión en e l  caso de presentarse  v a r ia c ion es  de la temperatura^ 

En la f i g .  1 s ig n i f i c a n  A y B dos sistemas 

60. de una d is p o s ic ió n  dest-i&ads a tran sm itir  los  movimientos de 

un órgano c o n s t i t u id o ,  por ejem plo, como barra 1 a una 

segunda barra 2 .  E l sistema A presenta dos f u e l l e s  3 y 4 

y una tubería  5 que une los  esp a c ios  de e s to s  f u e l l e s  3 y 4 ,

El fu e l l e  3 se apoya en un soparte  f i j o  6 y e l  f u e l l e  4 

68. en un soporte f i j o  7 .  El segundo sistema R presenta igualmente 

dos f u e l l e s  8 y 9 que se apoyan en el soporte  6 y 7 re sp e c ­

t iv a m en te ,a s i  como una tu b ería  10 que une lo s  espacios  de 

estos  f u e l l e s  8 y 9 .  Los f u e l l e s  3 ,4  y 8 ,9  a s i  como la s  

tu b ería s  5,10 están constru idas  cada uno del mismo m aterial 

70 . y además estas p iezas están dimenslonadas de t a l  modo que la 

capacidad to ta l  de los  dos e sp a c io s  A y B es la  misma. Por 

otra parte los  espacios  de e s to s  sistemas A y 13 están l len os  

de un l iq u id o  de igual c o n s t i t u c ió n .  Puesto que la  d is p o s i ­

ción  puede adoptarse de modo que los  sistemas A y B están 

78 . siempre expuestos prácticamente a las  mismas temperaturas, en



v is te  de lea  c ir cu n sta n c ia s  anteriormente mencionabas se 

d ila ta n  también siempre en la s  mismas magnitudes. El sistema 

A está articu lado  en la parte su p erior  en el brazo izqu ierdo  

12 de una palanca 14 de t re s  brazos que gina a lred edor  de un 

80. e je  1S y con la que está  unida la barra 1. Por la  parte in fer í*  

e l  si stema A está a r t icu la d o  en el brazo izq u ierd o  16 de una 

palanca 18 de tres  brazos que giia  a lred ed or  de un e je  19 

y con la que está unida l a  barra 2 . .  El sistema B está 

a r t icu la d o  en la parte superior  en el brazo derecho 13 de 

85* la palanca 14 y en la parte i n f e r i o r  en el brazo derecho 

17 de la palanca 18* Los brazos de palanca 12, 13 y 

16,17 tienen cada uno igual longitud*

En la d is p o s ic ió n  d e s c r i t a  para la transmisión 

de movimientos de la  barra 1 a la barra 2 o v iceversa  se 

90 . compensan por lo  tanto los e fe c to s  de d i la ta c ió n  térmica de uno 

de lo s  sistsm as A,B con r e la c ió n  a las  palancas 1 4 ,1 8 ,mediante 

correspon dien tes  d i la ta c io n e s  térm icas d e l  o t ro  sistema* A caut 

sa de la  d e sc r ita  unión mecánica de estos sistemas A,B a -

través de la s  palancas 14 y 18 con la barra 1 y 2 re sp ec -  ¡

95. tivam ente, ta le s  d i la ta c io n e s  tampoco pueden dar lugar  a

movimientos que pudieran a fe c t a r  a la transmisión de movimien­

to  por medio de la in s ta la c ió n *

Como se  representa  en la  f ig u ra  2, e l  c o j in e t e  

20 para el e je  de g i r o  de por  lo  menos una de las palancas 

100. de tres  brazos puede descansar sobre una base e lá s t i c a  21, 

de modo que al presentarse fu erzas  ai la d ir e c c ió n  de las 

f le c h a s  C, procedentes de aumentos de presión  ocasionados 

en el in t e r io r  de lo s  esp a cios  de lo s  sistemas A,B por 

e fe c to  de aumentos de temperatura, e l  conjunto puede 

105. desplazarse en la d ire c c ió n  de las  f le c h a s  C.

La forma de r e a l iz a c ió n  representada en
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la F ig .  5 presenta un primer sistema D que se compone 

igualmente de dos f u e l l e s  22, 23 y de una tubería  24 que los  un* 

El segundo sistema E que, p rá ctica m en te ,esté  expuesto a la s  

mismas v a r ia c ion es  de temperatura que e l  sistema D ,presenta 

un f u e l l e  25 y un r e c ip ie n te  de compensación 27 unido a l 

f u e l l e  por medio de una tu b er ía  26. La capacidad del sistema 

D es igual a la de l sistema B, y todos lo s  espacios  de 

e s tos  sistemas D,E, estén l le n o s  de l iq u id o  de igu a l 

c o n s t i t u c ió n .  Los dos sistem as D,B están a rt icu la d os  en la 

parte  su p er ior  en brazos de ig u a l long itud  28 y 29 

respectivam ente de una palanca. Esta palanca 28, 29 esté  

unida a una barra 32 a través  de un miembro de unión $0 

y una palanca angular 31. En el caso de v a r ia c ion es  de 

temperatura que experimentan lo s  sistemas D,E, l o s  brazos 

28, 29 permanecen en p o s ic ió n  h o r i z o n t a l ,  es d e c ir  en 

p o s ic ió n  neutra , a l  compensarse reciprocam ente,desde e l  

punto de v is ta  de su e fe c t o  sobre la palanca 3o, la s  

v a r ia c io n e s  de longitud  provocadas por las v a r ia c ion es  de 

temperatura de lo s  dos s is ta n a s . El f u e l l e  i n f e r i o r  23 

está unido a una barra 34 a través de una palanca angular 

33.

En combinación con cada sistema puede preverse 

un f u e l l e  sometido a la acción  de un muelle , actuando este  

f u e l l e  como r e c ip ie n te  de compensación de la presión en el 

caso de presentarse  v a r ia c ion es  de la temperatura.

En la  f i g .  4 está representado, en combinación con el sistema 

B , un f u e l l e  35 de esta c la s e  sometido a la acción  de un 

muelle 56.

N O T A

D escr ita  su fic ientem ente  la naturaleza d e l 

i n v i t o , a s i  como la manera de reá .izarlo  en la p r á c t ic a ,
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debe hacerse  constar que las d is p o s ic io n e s  anteriorm ente 

indicadas son su s ce p t ib le s  de m od ifica c ion es  de d e t a l l e  en 

cuanto no a l t e r e  su p r in c ip io  fundamental. También se hace cons4- 

tar  que e l invento corresponde a una patente presentada en 

Suiza con fecha 3.9 de fe b re ro  de 1944 , n  ̂ 89*875^ 

acog iéndose , por lo  ta n to , a loa  b e n e f i c io s  qye conceden los  

Convenios In tern a c ion a les  en v igor  y siendo lo  que con stitu ye  

la esencia del re fe r id o  invento y por lo  que se s o l i c i t a  

patente  de invención , por ve in te  años en España ^ 'P e r fe c c io n a ­

mientos en in s ta la c io n e s  para la transmisión de m ovimientos"; 

ca ra cter izá n d ose  por lo  s ig u ie n t e :

i s . -  In s ta la c ió n  para la transmisión de movimien­

tos  que presenta por lo  menos dos f u e l l e s  unidos por una 

tu b e r ía ,  estando los  e sp a c io s  d e l  sistema formado por lo s  

f u e l l e s  y la tubería  l len os  de un medio prácticamente no 

com prim ible, ca ra cter izá n d ose  porque con e l  sistema mencio­

nado vá¡ coordinado o tro  segundo sistema que asimismo presenta 

espacios de igual capacidad que lo s  d e l primar sistema y 

que además están l len os  de un medio oue posee e l  mismo 

c o e f i c i e n t e  de d i la ta c ió n  térmica que el medio de que está 

l le n o  el primer sistem a, y porque los dos sistemas están 

unidos mecánicamente de ta l modo y d ispuestos  de t a l  manera 

en r e la c ió n  r e c ip ro c a  que las  d i la ta c io n e s  térm icas de uno 

de lo s  sistemas se compensan por correspon d ien tes  d i la ta c io n e s  

térm icas de l o tro  sistem a, sin poder producir n i  un movimiento 

que pudiera a fe c ta r  a la exactitud  de la transmisión por la 

in s t a l  ación.

2&.- In s ta la c ió n  según lo  re iv in d ica d o  en e l  

punto 1, ca ra cter izá n d ose  porque el segundo sistema presenta 

también dos fu e l l e s  y una tu bería  que lo s  une y porque estos 

dos sistem as, prácticam ente expuestos a lá s  mismas v a ria c ion es
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de tem peratura,estén a rt icu la d o s  en brazos de igual 

longitud  a d i s t in t o s  lados del e^g de g i r o  de una palanca 

de t re s  b ra zos .

5 3 . -  Instalación según l o  re iv in d ica d o  en los  

puntos 1 y 2, ca ra cter izá n d ose  porque el c o j in e t e  de una 

de la s  palamcas de tres  brazos descansa sobre una base 

e lá s t i c a .

4 3 . -  In s ta la c ió n  según lo  re iv in d ica d o  en 

e l  punto 1, caracterizada  porque e l  segundo sistema , p r á c t ica ­

mente expuesto a las mismas va r ia c ion es  de temperatura que el 

primer sistem a, presente un f u e l l e  y un r e c ip ie n te  de 

compensación unido a l f u e l l e  por medio de una tubería  

y porque los  dos sistemas están a rt icu la d o s  de ta l  modo en 

brazos de igual longitud  de una palanca de tres  bra zos , que 

e s ta  permanece en su p os ic ión  neutra en el caso de f lu c tu a ­

c ion es de la temperatura a las que están expuestos lo s  dos 

s is t  emas.

5 3 . -  In s ta la c ió n  según l o  r e iv in d ica d o  en el 

punto 1 ca ra cter izá n d ose  porque en combinación con cada 

sistema se ha p re v is to  un f u e l l e  sometido a la acción  de un 

m uelle , actuando este f u e l l e  como r e c ip ie n te  de compensación 

de presión  en el caso de presentarse v a r ia c ion es  de temperatura

6 S .-  Perfeccionam ientos en in s ta la c io n e s  para 

la  transmisión de movimientos; tal)y como queda substan-
í

clalm ente d e s c r i t o  en la presente  memoria, e i lu s tra d o  en 

l o s  d ib u jo s  que se acompañan.

Esta memoria consta de s ie t e  h o ja s  e s c r i ta s  por
una so la  ca ra .

Madrid, 13 de octubre  de 1945

ESCHER WYSS MA3CHINENFABRIKEN 
A k t ie n g e s e l ls c h a f t .

« .  GOMUACEPC
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