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ML Invento tiene por objeto un d ispositivo  

de selección  automática de ana señal determinada formada 

por varios signos y especialmente por signos del a lfabeto 

Morse#

jSste d ispositivo puede ap licarse especialmen­

te  a seleccionar la  recepción de una señal de p e lig ro  "S,G*S,,r 

efectuada por un bogue, y para dar automáticamente la  alarma 

después de la  selección de esta señal y , finalmente, para



in sc r ib ir  automáticamente, en ausencia de todo personal, loe  

datos de posición suministrados en señales Morse por e l bu­

que en trance de perderse, después de la  emisión de la  señal 

"S.O .S."

6 los  d ispositivos conocidos para seleccionar

la  emisión de un buque en pe lig ro  no pueden u t i l iz a r  más 

que ,1a recepción de la  señal llamada "de alarma", señal fo r­

mada por doce rayas de cuatro segundos separadas cada una 

por un in tervalo de un segundo,

10 Xa duración de esta señal es aproximadamente

de 1 minuto, lo  que constituye una pérdida de tiempo apre­

ciab le.

Uno de lo s  fin es  del invento eejdismlnuir esta 

pérdida de tiempo per la  recepción automática de la  señal 

15 "S.O .S." que se efectúa en una duración Veinte veces menor

que la  emisión de la  señal de alarma.

EL d ispositivo  del invento puede también 

aplicarse a poner en marcha automáticamente un aparato re­

gistrador de signos Morse por selecelén  de la  indicación 

20 de llamada (em itida a l princip io te  la  señal) de una esta- 

oión a otra estación de emisión.

EL invento- se r e f ie r e  a este efecto a un 

d ispositivo  de selección  automática de una señal determi­

nada formada por varios signos y especialmente por signos 

25 de l alfabeto Morse/ caracterizado porque tiene medios dé 

mando de contactos e lé c tr ic o s , que, a cada recepción de un 

signo de la  señal a seleccionar y a cada espacio entre dos 

signos consecutivos de dicha señal, controlan diversos con-
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taetos e l éc tr ico  áque establecen las comunicaciones necesa­

r ias  para e l control del espacio o del signo siguiente, v o l­

viendo lo s  contactos e léc tr ico s  a s í establecidos a su po­

s ic ión  de partida si e l  espacio o e l signo recib ido no oo- 

6 rresponden a l espacio o a l signo a r e c ib ir ; y por otra par­

te la  combinación de estos contactos, cuando todos los  espa­

cios y signos de la  señal a seleccionar se han recibido co­

rrectamente provoca e l c ie rre  de un c ircu ito  e lé c tr ic o  de 

allmentaclén de un aparato de reg istro  de la s  señales y de 

10 un aparato avisador Ifo de cualquier otro mando) y la  puetta 

fuera de c ircu ito  del d ispositivo-de seleación  automático.

SI Invento se extiende también a la s  caracte­

r ís t ic a s  después descritas y a sus diversas combinaciones 

posibles*

15 fr e s  forras de ejecución de este d ispositivo

de selección automática de una señal determinada formada 

por varios signos y especialmente por signos de l a lfabeto 

Morse, que permiten especialmente rea liza r  lo s  fin es  ante­

r io res , se representan a t ítu lo  de ejemplo en lo s  dibujos 

20 adjuntos, en lo s  cuales:

la  f l g .  t  es un esquema de una primara forma 

de rea lizac ión  del d ispos itivo ;

la  f i g .  2 representa en perspectiva un apa­

rato u tilizad o  en e l  d ispositivo de la  f i g .  1;

25 la  f i g .  3 es un esquema detuna segunda fo r-

ms de ejecución del d ispos itivo ;

la  f i g .  4 representa esquemáticamente un apa­

rato u tilizado en e l  d ispositivo  de la . f l g .  3;
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ja  f l g .  6 represénte un d e ta lle  de este  apa­

rato;
La f lg *  6 es un esquema de una tercera forma

de ejecución del d ispos itivo ;
JBL d ispositivo de selección representado en

la  f l g .  1 está destinado principalmente a la  selección de

la  señal Morse "S .0 .S *".
Esta señal, como es saMdo, se conpone de

una primera serie  de tres puntos, seguidos por una serie  

de trpe rayas, a su ves seguidas por una segunda serie de

tres  puntos»
Los in tervalos entre la s  rayas o lo s  puntos 

sucesivos son iguales a la  duración de un puntó. Igualmen­

te los in terva los entre cada le t r a ,  es decir entre e l  te r­

cer punto y la  primera raya, y después entre la  tercera raya

y punto sigu iente, tienen e l mismo va lor*
Este d ispositivo  de selección  se compone de

los  principales grupos de órganos sigu ientes;

l f l .  -  Un relevador 1 llamado "de recepción

de lo s  signos", de dos contactos 2a, 2*, montado en e l  am­

p lif ic a d o r  de salida de una estación receptora de ondas

radio e lé c tr ica s , por ejemplo.
Este relevador manda, a cada recepción de

' un signo, un aparato de funcionamiento "paso a paso" 3* 

ge, -  ün relevador llamado de " desmarca-

oión" 16 que, cuand> se exc ita , manda e l  retorno del apa­

rato «paso a paso" 2 a la  posición in ic ia l*
3e. -  Un d ispositivo  de puesta en circu ito
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&e los  árganos de mando del aparato de reg is tro  de la s  se­

ñales Korse y del timbre de alarma, y  de puesta fuera de 

oirou ito del d ispositivo de seleocián de la  señal "S .6 .S ."

Este d ispositivo es mandado cuando e l  apará- 

5 to  "paso a paso" l le g a  a l  f in  de oarréra*

4®. Tin d ispositivo de control de los  signos 

y de lo s  espacios de la  señal "3 .0*8*" que tiene a su vez 

lo s  principales grupos de árganos siguientes:

a .-  Tin d ispositivo  de control de lo s  espacios; 

10 b .- Un d ispositivo  de control de lo s  puntos;

o .-  En d ispositivo  de control de la s  rayas, 

la s  señales emitidas por una estacián emisora 

de ondas rad loeláctrteas moduladas son recibidas por una es­

tacián receptora «rué manda e l  relevador llamado "de recep- 

16 cián ". Este relevador 1 { f l g .  1) se excita  a cada reoepcián 

de un signo, estableciendo un contacto 2b. Este contacto 2b 

c ierra  e l c ircu ito  de exoitacián de l aparato de "paso a paso" 

3, es decir, del relevador llamado de "marcación" 4, cuya ar­

madura 5 f f i g .  2} o sc ila  en tom o de un e je  7, y  provoca 

20 cuando es a tra ida, e l levantamiento del trinquete 8 de man­

do de una rueda de trinquete 9 montada en un árbol 10. Guando 

e l relevador de maroacián 4 se desexcita, e l  trinquete 8 baja 

y provoca la  rotacián en e l sentido de la  flecha  J1 ( f l g .  2) 

¿e la  rueda de trinquete 9 y de su árbol 10,

25 Este árbol tiene una segunda rueda de trinque­

te  18 que coopera con un trinquete llamado de "mantenimiento" 

19* Este trinquete 19 es mandado por t i  relevador llamada 

de "desmaroaclán" 16 que, cuando se ex c ita , l ib e r ta  la-rueda
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&b trinquete 9 y e l árbol l o  vuelve a la  posición in ic ia l  

bajo la  acción fie un resorte 10%

EL árbol 10 tiene tres lem a  11, 12, 13 que, 

segón la  posición angular fiel árbol 10, jnanfiafia por e l  re- 

5 levador fie marcación 4, establecen m  cortan lo s  contactos 

l i a ,  11b, 12a, 121), 13a, 14a, 14b {víanse tasfbiln éetós 

contactos en la  f i g .  2J.

Estos contactos preparan lo s  c ircu itos  fie 

control de lo s  signos y fie lo s  espacios rec ib idos, como se 

10 indicará más afielante*

EL relevador fie marcación 4 ( f i g ,  1) esta­

blece por otra parte los  contactos 15 y  15a (véase también 

f ig *  2 ). EL contacto 15a está cerrado cuando e l  relevador 

4 está fiesexcitafio. EL contacto 15 está Cerrado cuando 

15 está excitado e l  relevador 4*i. - “ ' .
Igualmente e l  relevador de desmaroaoión 16t

( f i g *  2) establece un contacto 16a (véase también f i g .  2) 

cuando está excitado.

Maít la  recepción de cada signo, a l  exc ita r 

20 e l relevador te marcación 4, provoca, durante e l espacio 

sigu iente, la  rotación de una muesca del árbol 10. Esta ro ­

tación no es mandada, como se explicará más afielante, sino 

cuando e l  signo recibido es realmente #1 signo a rec ib ir*

Cuando lian sido recibidos todos lo s  signos 

25 que constituyen la  sefíaüL, la  leva  11 corta e l  contacto l i a  

y cierra  e l contacto 11b.

M  c ie rre  de este contacte 11b (véase f i g .

1) establece de la  manera siguiente e l  o ircu ito  de alimen-

•* 6 «*
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taolán del re in a d o r  ¡51, de puesta .n  a lren lto  del M o ­

t iv o  reg istrador, y del relevador de a l a r »  22. — .  “  

parale lo coa e l  relevador 21: polo p o s it ivo , contacto IM .

relevador 31, polo negativo.
gL relevador 31 corta so contacto 31a qne

a é ra la  la  alimsntaolán general del dleposltlvo de eeleo-

elán 4oe ae£ ae pone foera de c ircu ito .
por otra parte ee estableen e l  sentaste 31b,

10 aoe oonecta e l  aparato registrador Uoree 28 cor. e l  con

tacto 8a, 2b del relatador de reoepoián 1.
S i e l  elgno&o .1  espacio rec ib idos no eorrse-

ponden a l eigno o a l  espacio a r e c ib ir , lo s  o iron itos d. 

control do los  signos y espacios provocan. cono ss indloa- 

r f  más adelante, la  atracción del relevador do d e ^ ro a o io n  

M f -toe hace vo lver a en posición  In io is l  e l  aparato "p a »

a paso",especialmente e l árbol. W .
lo s  circu itos de control de lo e  signos 7 

espacios toe mandan, bien la  vuelta del aparato "paso a 

paso" 3 a la  poeielén  in ic ia l ,  s i e l  eigno o e l especio 

recibidos no están conformes con s i signo o espacio a re­

c ib ir ,  bien la  llegada del d ispositivo  -paso a paao^ pro- 

gresivamente hasta e l  f in  de carrera, para mandar 1 

.añera anteriormente descrita  la  socián da nn t lm b r .^  

alarma, Xa puesta en o lrco lto  de on aparate registrador 

¡ L o  y la  psesta fnera do oiron lto del d lspoeitlvo  de 

eeleooián de la  eefial "S .O .3 .", están constituidos y  «. 

donan de la  panera 9ne se indica a oontlnuacián
■es. control de lo s  espacios se efectúa a s i.

A la  recepcián del primer panto, s i  releva-
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dor de recepción X se excita  y provoca la  atracción del re ­

levador de marcación 4* fermlnada la-em isión del ponto (apro­

ximadamente en 1/50 de segundo) e l  relevador 1 se desexolta Ib 

mismo e l relevador 4, que arrastra , en este movimiento, 

e l desplazamiento de una muesca de la  rueda de trinquete 9.

la  leva  12 establece entonces e l  contad® 12a 

(véase £ig* 1 ).  ün o ír  coito e lé c tr ic o  de alimentación daL 

relevador 21, llamado "de control de lo s  espacios y de lo s  

pontos" se establece de la  manera sigu iente: polo *  contac­

to  H a ¡ contactó 15a, aotolndocclón de retardo 17, contac­

to 12a, relevador 21. din embargo „ este relevador 21 no se 

excita  s i  e l  espacio entre lo s  dos signos recibidos no t i e ­

ne más que e l  va lor de un ponto, porque la  s e l f  16 retarda 

a l establecimiento de la  corriente en dicho relevador 21,

SP manera que cuando la  corriente alcanza e l  va lo r  de atrac­

ción, éL contacto 15a del relevador 4 está ya cortado.

por e l  contrario, s i e l espacio es mayor 

que la  anchura de un ponto, e l  relevador 21 se exc ita . En- 

to n c o  provoca por on contante £Xs lo  onoltacldn l e í  re le -  

vo lo r  do doonoroaclán 16, ino vn o lv . la  m oto lo  t r i n ó t e

9 a la  posición In ic ia l*
SI control de lo s  pontos se efectóa a s í:  do­

rante la  recepción del punto e l  relevador 4 se excita* Seh 

tonces se establece on c ircu ito  de alimentación del re leva ­

dor 21 como sigue:
Polo pos itivo* contacto l ia *  contacto 15 del 

relevador de marcación 4, autoinducción de retardo 24, con­

tacto 14a, relevador 21, polo negativo.



lo te  relevador SI no ee exc ita  a i e l  signo 

recibído es un panto, porque la  s e l f  24 retarda e l  estable­

cimiento de la  corriente en e l relevador 21, de manera que 

cuando la  corriente alcanza e l  va lo r  de atracción, e l  eon- 

5 tacto 15 del relevador 4 está ya cortada p o r-e l f in  del 

punto.

Por e l  contrario, s i  e l  signo es más largo 

que un punto, una raya por ejemplo, e l relevador 21 se ex­

c ita  y provoca de igual manera que antes la  atracción  del 

10 relevador 16, volviendo a su posición In ic ia l la  rueda de 

trinquete 9.

El mismo proceso tiene lugar para lo a  otros

dos puntos*

EL control de la s  rayas se efectóa asís 

15 A p a r t ir  de l tercer punto, la  leva  13 c ie rra

e l  contacto 13a hasta e l f in  de l primer punto de la  segunda 

se r ie  de puntos, permaneciendo establecido et contacte 12a,

Se establece un c ircu ito  e lé c tr ic o  de a l i ­

mentación de un puente de ^heatstene 25*

20 Este puente de WHeatstont se constituye a s í;

la s  ramas primera y segunda están constituidas respectiva­

mente por la s  resistencias 37 y 30 conectadas con e l  polo 

negativo. £a tercera rama conectada con e l polo p os itivo  

está constitu ida por la  s e l f  34. Esta tercera rama pasa en 

25 córte por e l  contacto 14b, e l  contacto 15, e l  contacto l i a ,  

y está conectada con e l polo p o s it iv o , la  edartá rama co- 

nectada con e l  podo pos itivo  está formada por dos res isten ­

c ias 26 y  27 montadas en para le lo . . EL c ircu ito  de l a  ree ia -

-  9 -
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teñóla 26 pasa en corta por lo s  contactos 13a y  l i a .  EL c ir -  

onlto do la  res istencia  2? pasa en corte por lo s  contactos 

31a y  2a. Un relevador 39 forma l a  diagonal del puente 25.

Por este hecho:

a) Si la  señal recibido es ana raya» e l pnente 

de Wheatetone 25 es primero desequilibrado por e l  hecho de 

qne la  s e l f  24* atravesada por la  corriente en periodo de es­

tablecim iento, crea una fuerza contra-electrom otriz de auto­

inducción. EL relevador 39 se exc ita  un tiempo muy corto.

EL contacto 39a de dicho relevador se o ierra  y 

oortoclrcu ita  la  s e l f  de retardo 17.

Cuando la  corriente alcanza un rógimen perma­

nente , la  s e l f  24 in terviene como una simple res istenc ia , e l  

equ ilib r io  del puente se restablece y e l relevador 39 se des­

exo ita  y corta e l  contacto 39a.

EL control del espacio que sigue a l a  raya se 

efectúa a s í de manera normal por c ie rre  de l c ircu ito  del. re­

levador 21 a l través de la  s e l f  17. Por tanto este relevador 

no se exc ita .

Por consiguiente, e l  relevador de desmarcación 

16 no se exc ita .

h) Si la  señal recibida es un punto, e l  puente 

de Wheatstone 25 permanece desequilibrado, estando la  rama de 

la  res istencia  27 coartada por la  apertura del contacto 2a, 

y estando también cortada la  rama de s e l f  24 por la  apertu­

ra del contacte 15, EL relevador 39 permanece excitado porque 

rec ibe la  corriente de mantenimiento de la  resistencia  26.

Bicho relevador oortoclrcu ita  la  s e l f  17 por



bu contacto 29a*

lluego e l  control del espacio siguiente se efeo-

tús s iií pasar por la  s e l f  17*

Por este Hecho, e l  eatableoimiento de la  co­

rr ien te  en e l relevador El es inmediato. JS1 relevador El se 

excita  y provoca la  atracción del relevador de desmarcación 

16 y la  vuelta del aparato "paso a paso" 2 a l a  posición in i­

c ia l*
BL mismo proceso se renueva para caña raya*

Despeós de la  recepción de la  tercera raya, la  

leva  13 vuelve a l le v a r  e l contacto 14b a la  posicións&ue 

tenía a l  rec ib irse  la  primera serie de tres  puntos, y e l  mis­

mo proceso se renueva para la  segunda serle  de tres  pantos 

oue para la  prinara. Después de la  recepción del primer pun­

to de la  segunda serle  de puntos, la  leva  13 corta e l  con­

tacto  13a,
Cuando se ha recibido e l  conjunto de lo s  

signos «ue constituyen la  señal a seleccionar, la  le v a  11 

oorta e l  contacto l i a  y establece e l  contacto 11b. M  corte 

del contacto l i a ,  tiene por efecto cortar e l  c ircu ito  de 

alimentación del aparato cuyo; funcionamiento se detiene 

después de .recibirse la  señal gue é l seleooiona.

BL establecimiento del contacto 11b c ierra  

e l c ircu ito  de alimentación del relevador 31 y del relevador 

da alarma 3E. KL timbre funciona advlrtlendo a l operador

£ae acaba de rec ib irse  una señal "S.O.S**

Da atracción del relevador 31 corta e l con­

tacto 31a y establece e l  contacto 31b para conectar e l apa-
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rato registrador Morse 38 con e l  relevador de recepción 1, 

?ue a s i transmite a dicho aparato la s  señales que recibe*

M  d ispositivo segán la  segunda forma de 

rea lizac ión  representada en la s  flg a . S, 4 y 5 se compone 

igualmente de los  principales grupos siguiente#:

l e .  el relevador 1 de recepción de loe  s ig ­

nos, de contactos inversos, en 2a, 2b, intercalado en e l  

amplificador de sa lida de la  estación receptora de ondas

rad ioelóctrlcas , por ejemplo.

ge. pn aparato "paso a paso" 40» 42 ( f ig *  4)

con retorno a l a  posición in ic ia l ,  que es mandado por este

relevador 1 a cada recepción de un signo*

3 fi#’ gL d ispos itivo  de puesta en circu ito de

lo s  órganos de mando del aparato de reg istro  de la s  señales 

Morse, del timbre de aviso y de puesta fuera de circu ito 

del d ispositivo de selección de la  señal S.O.S*

Beta d ispositivo  es mandado coando e l apa­

rato "paso a paso" 40-42 l le g a  a l f in  de su carrera.

4 fi, EL d ispositivo  de control de lo s  signos 

7 ge los  espacios de la  señal "S .0 .S ", que comprende a su 

vea lo e  principales grupos de órganos sigu ientes:

a) EL d ispos itivo  de control de lo s  espacios

!,) EL d ispositivo  de control de lo s  puntos

o) EL d ispositivo  de centro! de la s  rayas.

El relevador de re ce pollón 1 se exc ita  a 

cada recepción de una señal y cierra  e l  contacte 2b. EL 

c ie rre  de este contacto provoca e l c ierre de l circu ito de 

alimentación del relevador de "marcación'* 44 del aparato
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"paso a pago" 40-42* >

Sste aparato "paso a paso" 40-42 (£ lgs . 4 y 5} 

está constituido por un secto r a i alante 45 que tiene en una. ... 

do sus caras una serie de contactos 46 ao motado a entren s í 

coso se indica en la  f i g .  5.

3 1  contacto 46a es e l oontaoto de partida..* los. 

tras contactos 465, (pus comprenden e l contacto 46a y lo e  dos ■ 

contactos sigu ientes, están montados en parale lo y corresponden

a l control de la  primara serie  de puntos, lo s  tres contactos 

siguientes 46c están montados en paralelo y corresponden a l 

control de la s  rayas* lo s  tres  contactos sigu ientes 46d están 

montados en paralelo con lo s  tres  contactos 465 y corresponden 

al control de la  segunda serie de puntos. JSL último contacto 

46e es e l  contacto de f in  de carrera.

la  otra  placa del selector tiene una plsquita 

conductora 47 ( f ig .  5) conectada como se indica en la  f i g .

Cuatro 5razos de oontaoto, 48 a , 465 . 48c, 48d, g i­

ran alrededor del e je  49 5ajo la  acción de una rueda de trinquete 

60 mandada por en trinquete, 51. Jatos brazos están conectados con 

la  toma de corriente de 36 -voltios de la  batería de alimentación 

del dispositivo.Cada brazo se termina, por una t o r d i l l a  que abar­

ca entre sus dos dedos uno de lo s  contactos 46 y la  plsquita 47 

para poner este contacto y la  píaquita a l potencial de 36 v o lt io s . 

31 trinquete 51 es mandado por la  atracción del relevador de 

"marcación" 44. Jete relevador tiene a l e fecto  una armada3»

52 que osc ila  alrededor de un e je  53. Sets armadura 52 controla 

en su otro extremo e l  desplazamiento del trinquete 51. SU ro­

zamiento es en general su fic ien te  para impedir que la s  escobi-

-  13 -
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l ia s  vuelvan hacia atrás, peso, como medida de seguridad, con­

viene diaponer un segundo trinquete, no representado, para 

oponerse a este retroceso. Despula ie  cada atracción del re le ­

vador de marcación 44, la  rue-da de trinquete 50 g ira  una mues- 

5 ca y provoca e l paso de un “brazo de contacto 48 de un contac­

to 46 a l contacto sigu iente. Guando e l  brazo de contacto 48a, 

por ejemplo, lle g a  a l último contacto 46a, e l brazo de contac­

to siguiente 48b se prepara a tocar con e l  contacto 46a de 

partida, fil relevador 44 manda por otra parte un oontacto 44a 

10 ( f i g .  3) montado en auto-unión, de ta l manera que dicho releva­

dor 44 funciona como vibrador cuando es alimentado a l través 

de este contacto 44a, hasta que un brazo 48 llegue a tocar 

con e l contacto 46a de partida.

Así la  recepción de cada signo provoca e l des- 

15 plazamiento de un brazo de contacto desde un contacto 45 a l 

contacto sigu iente.

Este desplazamiento tiene lugar s i a l signo re­

cibido o e l espacio registrado corresponden a l signo o a l es­

pacio a rec ib ir*

20 Sn e l caso contrario, lo s  c ircu itos  de control

de lo s  signos y de lo s  espacios provocan la  atracción del re­

levador de desmarcación 56. Sste relevador 56, excitado bajo 

la  acción del signo o del espacio no deseados, o ierra  su con­

tacto 56, conectado con e l potencial de 48 v o lt io s  y con e l 

25 primer bobinado 57 de este relevador cuya salida está conecta­

da con e l potencia l de 36 vo ltios#  El relevador 56 permanece, 

pues, atraído, y provoca, por e l c ierre  de su contacto 56b, 

la  alimentación del relevador 44 a l travós da su contacto de

-  14 -
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auto-unión  44a, EL relevador 44 vibra entonces hasta e l mo- 

mente en que un brazo de contacto 46 viene a tocar con e l con­

tacto de partida 46a. Esto es la  vuelta a la  posición in ic ia l ,  

euando todos lo s  signos y espacios da la  señal recib ida corres­

ponden a lo s  signos y espacios de la  señal a r e c ib ir ,  e l bra­

zo te  contacto 48 viene a posición de f in  de carrera sobre e l 

contacto 46e, y provocóla atracción del relevador de timbre 57 

y la  atracción del relevador 56, de deeinteroal ación del dis­

positivo  de selección de la  señal "S .G .S .".

Este relevador 58 corta sus contactos 68a y 58b 

por lo s  cuales pasa la  alimentación del d ispositivo  de selec­

ción de la  señal S.O.S. respectivamente cuando hay un espacio 

y cuando se recibe un signo.

ás£ este d ispositivo  se pona fuera de c ircu ito •

Por otra parte, este relevador 68 establece su 

contacto 58 c que c ierra  e l c ircu ito  de alimentación de un apa­

rato registrador Morse 59.

EL control de lo s  signos y espacios recibidos 

manda, bien e l  retorno del aparato paso a paso 40-42 a la  p0- 

20 alción in ic ia l ,  s i  e l signo o e l  espacio recib idos no están

conformes con e l  que se ha de re c ib ir , bien la  llegada progre­

siva del brazo te  contacto 48 a l contacto 46e de f in  de carrera 

para mandar del modo antes descrito la  acción de una señal de 

aviso, la  puesta en circu ito  de un aparato de reg istro  Morse 

25 y la  puesta fuera de c ircu ito  del d ispositivo de selección  de

la  señal»-g.o.3.% Este control de lo s  signos y espacios se hace • 

por lo s  c ircu itos  siguientes:

EL c ircu ito  de control de lo e  espacios se cons-

-  15



tituye de la  manera, sigu iente:

£L contacto 2a conectado oon e l potencial de 

48 v o lt io s  o ierra  e l c ircu ito  sigu iente:

Potencia l 48 v o lt io s , contacto 2a, contacto 58a» 

s e l f  de retardo 60, 'bobina 57 del relevador de desatar cación 

56> potencial 36 v o lt io s »  por la  plaguita 47.

®L relevador de da amar caución 56 es, pues, a l i ­

mentado a l través de la  s e l f  60 fue introduce un retardo en 

e l establecimiento de la  corrien te correspondiente a la  dura­
ción de un punto•

Por este hecho;

aj Si e l  espacio tiene la  duración Se un punto» 

e l  relevador 56 no se 'exc ita , y e l brazo del contacto deL s|*pftÉéto 

paso a paso permanece en un contacto 46.

b) Si e l  espacio tiene una duración superior a 

un punto, e l relevador 57 se exc ita , provocando del ende antes 

, descrito la  vuelta del aparato "paso a pasó" a la  posición 
in ic ia l .

ML c ircu ito  de control de lo e  puntos está cons­

titu ido  te  la  manera sigu iente:

B1 contacto 2b cierra  e l o ircu ito  sigu iente:

Potencial 48 v o lt io s , contacto 2b, contacto 58b, 

s e l f  "de lo s  puntos" 61, bobina 62 del relevador 56, contactos 

46b y 46d, brazo de'contacto 48 conectado con e l  potencial de 
36 v o lt io s .

Por este teches

a) Sí e l signo es un punto» e l relevador 56 

no .se excita, por e l techo del retardo en establecerse, la  eo-



rrlen te en esto relevador por la  acción de la  g o l f  61* jgL 

brazo de contacto 48 del aparato "paso a paso* 42. permanece 

sobre un contacto 46b o 46d.

b ) Si e l signo ea una raya, e l  relevador 56 se 

exc ita , teniendo la  corriente tiempo de establecerse; e l  apara 

to "paso a, paso" 42 vuelve a la  posición In ic ia l,

SL c irca ito  de control de la s  rayas se rea liza  de 

la  manera sigu iente:

20. contacto 2b cierra  lo s  c ircu itos  sigu ientes: 

m) Potencial 48 v o lt io s , contacto 2b, contacto 58b 

bobina 64 del relevador de control de la s  rayas 65, que es un 

relevador d iferen c ia l de tres  bobinas, uno de lo s  contactos 

46o, brazo de contacto 48 conectado con e l  potencial de 36 

v o lt io s ,

b) Potencial de 46 v o lt io s , contacto 2b, contacto 

58b, s e l f  61, bobina 66 del relevador 65, potencial de 36 v o l­

t io  s , j

Por otra parta, e l relevador d ife ren c ia l 65 tiene 

una tercera bobina 67 que está siempre bajo tensión, salvo 

cuando e l  aparato está en 46á*

Por este hecho:.

a) Si la  señal recibida, es una raya, son primero ■ 

alimentadas la s  dos bobinas 64 y 67, mientras la  corrien te no 

se ha establecido aun en la  bobina 66 por e l  hecho del retardo 

introducido por la  s e l f  61* KL relevador 65 se exc ita  un tiempo 

muy oorto, 21 contacto 65a del relevador 65 se c ierra  y corto- 

c ircu lta  la  s e l f  de espacio 60. Cuando se ha establecido la  

corriente en la  bobina 66, e l  relevador se desexcita y corta



e l contacto 65a. ffl. control Sel espacio que signe .a la  raya 

se efectúa a s í de manera normal por c ie rre  del relevador de 

destwreaolón 57 a l través de la  s e l f  60* J£L trazo de contacto 

46 del aparató paso a paso permanece en su contacto 46o.

ó) Si la  segal recibida es un punto» la  corrien­

te no tiene tiempo de establecerse en la  bobina 66 del releva­

dor 65, que permanece excitado. I&  s e l f  60 es corto c i r  cuitada 

por e l contacto 65a. Por consiguiente, e l control del espacio 

siguiente se efectóa sin  pasar por la  s e l f  6o que está eorto- 

oircuitada.

Por este techo, e l  establecimiento de la  corrien­

te en la  bobina 57 del relevador 56 se efeotóa inmediatamente*

M. relevador se excita provocando la  vuelta a la  posición in i ­

c ia l del aparato paso a paso 42.

Sos v o lta je s  de 48 v o lt io s  y 36 v o lt io s  solo se 

han elegido a t ítu lo  de ejemplof y es evidente que pueden con­

ven ir otras tensiones para la  idea del Invento; en particu lar, 

es posible contentarse con una misma fuente de tensión para

alimentar lo s  d iferen tes relevadores, oaso en e l  cual sería
%

preciso in terpretar las  f ig s .  3 y 4 leyen&oKen lugar de *  36 v , 

y v  en lugar de * 48 v . ,

l a  f lg .  6 representa otra forma de ejecución 

del d ispositivo de seleccióneos la  señal s .ü .s .

Bate' d ispositivo  se compone de lo s  principales 

grupos de órganos siguientes:

1£* Jgl relevador receptor de signos 1, de con­

tactos Inversos, 2a, 2b.

liste relevador manda a cada recepción de un signo



un primar relevador 7o; después en e l  espacio que sigue, un 

segundo relevador 71; después;; a l  signo sigu iente, un tercer 

relevador 72» y a s í sucesivamente para lo s  signos de una 

serie  de tre s . Así lo s  tres signos de una serie atraen suce- 

5 aivamente e l relevador de signos 70, e l relevador de espacio 

71, e l relevador de signo 72,' e l relevador de espacio 73 y 

e l relevador de signo 74,

g l oonjunto de estos relevadores cierra  lo s  

relevadores de marcación de signos y de espacios*

Xq la  excitación de estos cinco relevadores des­

pués de la  recepción de una serie de signos manda lo s  releva­

dores de serie  76, 77 y 76 y 79, como se indica más adelante.

22. B1 relevador de desmarcacién 75, que a l 

ser atraído controla la  desexcitaclon de lo s  relevadores de 

15 marcación 70 a 74 ya excitados y de lo s  relevadores 76, 77 y 

79.

3e. KL d ispos itivo  de puesta en circu ito  de 

los- árganos de mando del aparato de reg is tro  de las  señales 

Morse, del tinfere de aviso y de puesta fuera de circu ito  del 

20 d ispositivo de selección de la  señal S.O.S.

Sste d ispositivo es mandado cuando se excitan 

todos lo s  relevadores de marcación de signo y de esp&pío.70 

a 74 y e l último relevador 78 de serie de signos.

4S. H  d ispositivo  de control de lo s  signos 

25 y de lo  s espacios de la  señal S.O.S., que a su vez contiene 

lo s  principales grupos de árganos sigu ientes:

a} EL d ispositivo de control da lo s  espacios 

entre signos de una serle  de estos;
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- b) El d ispositivo de control de lo s  espacios 

entre e l ditimo signo de ana serle y e l primer signo de la  

serie  sigu iente:

o) El d ispositivo  de control de lo s  puntos; 

d) 11 dispositivo de control de la s  rayas»

JKL relevador de recepción 1 se excita  a cada 

recepción de un signo y cierra  e l contacto 2a»

SI primer c ie rre  del contacto 2b provoca la  

a l imantación de la  bobina 80 del primer relevador de signos 

70» Este relevador se mantiene atraído por c ierre de su con­

tacto 7oa, conectado por una parte con e l  segundo bobinado 

8Xt a l través de una resistencia  82 de lim itación  de corrien­

te , y por otra parte con e l c ircu ito  de corriente de mante­

nimiento 100»

11 relevador 70 c ia r ía  además su contacto 70b 

preparando la  alimentación de^ relevador de marcación del 

primer espacio 71*

Guando e l relevador 1 se desexcita, establece e l 

contacto 2a que, a l través del oontacto ?Qb del primer re le ­

vador 70, alimenta e l c ierre  del c ircu ito  de alimentación 

del relevador 71, y a s í sucesivamente para lo s  otros re leva- . 

dores de marcación de lo s  signos y de lo s  espacios 72, 73,

74. Guando lo s  cinco relevadores 70 a 74 se han excitado 

a l r e c ib ir  la  primera serie de lo s  tres  signos, bajo la  con­

dición de <jue lo s  signos y lo s  espacios recib idos corres­

pondan a lo s  signos y espacios a rec ib ir^  lo s  contactos 

montados en serle  7ob, 72b, 74b de lo s  tres  relevadores de 

marcación de signos 7o, 72 y 74 alimentan la  bobina 6o, ;
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y lo s  relevadores 79 y 76 de dos bobinas 60 y 61, la tos  dos 

relevadores se exc itan ,1 ¡KL relevador 79 permanece excitado 

basta e l  f in  de la  señal por su contacto 70a conectado por 

una parte con e l polo pos itivo  y por otra parte con la  bobi- 

5 na de mantenimiento 81 a l través de la  res istencia  82,

relevador 79 oon e l  cual está conectado en para le lo . Sin em- 

bargo, este relevador 86 no se exc ita  sino durante e l espa­

lo  ciamiento entre dos series de signos, porgue no es alimenta­

do por la  corriente de mantenimiento*

de corriente de mantenimiento mediante su contacto 76a que 

conecta dicho c ircu ito  con la  bobina de mantenimiento 81.

15 Xa excitación  det relevador 79 provoca, en un tiempo muy cor­

to , por e l aorte dol contacto 79b, la  ruptura dát c ircu ito  

de corriente de mantenimiento de lo s  relevadores de marcación 

de lo s  signos y espacios 70 a 74, Setos relevadores se dee- 

excitan y se preparan as í para reg is tra r  la  serle de rayas.

20 El c ircu ito  de corriente de mantenimiento 100 es cerrad®

entonces por e l contacto 79d. Este reg is tro  se hace de igual 

manera que antes.

70 a 74, cierran, a l través de lo s  contactos 70b, 72b, 74b, 

25 y e l  contacto 70c, e l c ircu ito  de alimentación ¿e l relevador 

¿e control de la  serle de rayas 77»

3?or otra parte , e l  relevador 86 de espacio en­

tre  serles de signos ha sido atraído a l mismo tiempo que #1

KL relevador 76 es alimentado por e l c ircu ito

Cuando están excitados lo s  cinco relevadores

Esta relevador sigue alimentado directamente 

por su contacto 77a, que conecta e l  polo p os it ivo  con la

2 1 -



ítoMna de mantenimiento EL de dicho relevador.

üa atracción del. relevador ¡77 provoca la  aper- 

tura del contacto 77b que corta la  corriente de mantenimiento 

del relevador 76 y de lo e  relevadores da marcación 7o a 74.

5 Estos relevadores se desexcitan y se preparan as í para reg is - 

tra r  la  segunda serie de pontos de igual manera que anterior­

mente. Cuando se ha registrado la  segunda se r ie  de puntos, e l  

c ircu ito  de alimentación del relevador 78 de control da la  

segunda serle  de puntos se c ie rra  a l través de. lo s  contactos 

10 70b, 74b 79o, 77c, relevador 78. EL relevador 78 se ex c i­

ta . EL relevador de timbre 8T3 montada en paralelo ©obre e l  re­

levador 78 se excita  igualmente. La atracción del relevador 78 

cierra  e l contacto 78a que conecta directamente e l polo posi­

t ivo  con el relevador 78, que sigue excitado de manera perma- 

15 nente. Este relevador 78 corta lo s  contactos 78b y  78c de a l i ­

mentación del d ispositivo  de selección  de la  señal s,o.S. Así 

este d ispositivo  se pone fuera de c ircu ito .

For otra pa rte , establece e l contacto 784 que 

conecta e l  aparato registrador Morse 45 con el contacto del 

20 relevador de recepción 1*

EL relevador de desmarcaoión 75 corta por su 

excitación e l c ircu ito  de mantenimiento de todos lo s  relevado­

res por corte de su contacto 75a. Este relevador es atraído 

cuando e l signo o e l  espacio recibidos no corresponden a l s ig - 

.26" no o a l espacio a re c ib ir , A este e fe c to , e l  relevador 75 es

mandado por e l d ispositivo  de control de lo s  signos y  espacios 

recib idos.

EL circu ito  de control de lo s  espacios entre
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signos de una misma serle  está constituido de Xa manera s i­

guiente:

tacto  2a, contacto 781, contacto 7ob, s e l f  de espacio 07, 

"botina 88 del relevador 75, polo negativo.

alimentado a l través de la  s e l f  67, y , como antes, este re­

levador no se exc ita  s i  e l espacio t ien e  la  longitud de un 

punto, y se excita  s i  e l espacio tiene la  longitud de una 

. raya,'

SOL c ircu ito  de control de lo s  espacios entre 

dos series de signos está constituido de la  manera sigu iente: 

Polo p os it ivo , contacto 2a, contacto 78b, con­

tacto 86a del relevador 86 que se exc ita  sólo entre dos se­

r ie s  de signos como se indica antes, s e l f  87, bobina 88 del 

relevador 75*

dor no se exc ita  s i  e l espacio tiene la  longitud de un punto, 

y se excita  s i  e l espacio tiene la  longitud de una raya*

SI c ircu ito  de control de lo e  puntos está 

constituido de la  manera siguiente por e l establecimiento 

del contacto 2b, polo p o s it iv o , contacto 2b, contacto 78c, 

s e l f  69, contacto 76b, bobina 90 del relevador de desmarca- 

QíÓR 75, SI relevador 75 es, pues, alimentado a l través de 

la  s e l f  89, y , como antes, este relevador no se excita  s í  

e l  signo reolMdo es un punto. Por e l  contrario se excita

JH contacto 2a está conectado con e l polo po­

s it iv o  y c ierra  tó c ircu ito  sigu iente; polo p o s it ivo , con-

ML relevador da desmaroseion 75 es, pues,

mentado a l través de la  s e l f  87 y , como antes, este releva^



s i dicho signo es una raya*

H  circu ito  de control de la s  rayas se r e a l i­
za a s í:

5

10

15

20

25

-®1 contacto 2b c ie rra  de la  manera sigu iente 

lo s  c ircu itos  de un puente de Whea tetona 92, una de cuyas 

diagonales está constitu ida por e l  relevador 95»

a*-'-Xa primera rama está constituida -por e l  

c ircu ito  siguientes polo p os it ivo , contacte 2b, contacto 78c, 

res istencia  91»

jSst» puente de Uteatetene 92 tiene por otra 

parte la s  reinas segunda y tercera 94 y  95 conectadas con e l 

polo negativo, y una raras 96 montada en parale lo  con la  prime» 

r& rama 91 y conaotada con e l polo pos itivo  a l través del 

contacto 75c establecido en este momento* la  rama cuarta está 

constituida después del corte por e l  contacto 75, en este mo­

mento establecido por la  s e l f  89, conectada con e l polo posi­

t ivo  a l través de lo s  contactos 78o y 2b*

Por este hecho:

a) 81 la  señal recib ida es una raya, e l  puente 

de Ihestetone 92 se desequilibra primero por e l  hecho- de fue 

la  s e l f  89 atravesada por la  corriente en periodo de estable­

cimiento crea una fuerza contraelectromotriz de autoinducción. 

¡SL relevador 95 se exc ita  un tiempo muy corte*

ML contacto 93a de dicho relevador se c ierra  

y  eortoeircu ita  la  s e l f  de espacio 87.

Cuando l a  corrien te alcanza un régimen perma­

nente, la  s e l f  89 interviene como una simple res istencia , e l 

equ ilib r io  del puente se restablece y el relevador 93 se des-

24
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excita  y corta e l contacto g®a,

H  control del espacio oue sigue a la  raya se 

efectúa as í de manera normal por c ie rre  del c ircu ito  del re­

levador 95 a l través de la  s e l f  87. Por tanto» este releva­

dor no se excita*

b} S i la  señal recib ida es un punto, e l  puente 

de theatatone permanece desequilibrado, siendo e l primer c ir ­

cuito de la  rama 91 cortad® por e l  corte del contacto 2b, as í 

como la  cuarta rama de s e l f  89, 11 relevador 93 sigue excita ­

do y co r t  o c i r  cu ita  la  s e l f  87 por su contacto 93a.

Por tanto e l control del espacio siguiente se 

efectúa sin pasar por la  s e l f  87,

Por este hecho, e l  estableoimiento de la  corrien­

te  en la  bobina 88 del relevador de desmarcaoiún 75 es inme­

d ia to , JEL relevador 75 se ex c ita 'y  provoca la  de sexo l t  ación 

d® sgueli¿s de lo s  relevadores 7(j a 74 que estaban excitados 

en este momento,

Pos tres  d ispositivos arriba descritos permi­

ten- rea liza r  de manera especialmente sen c illa  con e l mínimo 

de relevadores la  seleccio'n de la  señal S.O.S. o de cuales­

quiera otras señales Morsa, y la  puesta en marcha automática 

de un aparato reg istrador Moras,

Esta so lic itu d , que corresponde a la  presenta­

da en franela  e l 30 de Junio de 1944, bajo e l n® P ,T , 492#664, 

se acoge a lo s  benefic ios del a rtícu lo  51 del vigente Estatuto 

sobre Propiedad Industria l.

-  - m
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Jtos puntos de Invención propia y nueva que 

se presentan para que sean objeto de esta Patente de Inven­

ción en España, por VEIOTE años, son los  sigu ientes;

I a* - -  Un d ispositivo  de selección  automática 

de tina señal determinada formada de “varios siégaos y especia l­

mente de signos del a lfabeto Morse, caracterizado porque t ie ­

ne medios de mando de contactos e léc tr icos  que, aceda recep­

ción de un signo de la  señal a seleccionar, y a cada espacio 

entre dos signos consecutivos de esta señal, controlan d iver­

sos contactos e léc tr icos  que establecen por una parte la s  

conmutaciones necesarias para e l  control del espacio o del 

signo sigu iente; volviendo lo s  contactos e lé c tr ico s  así esta­

blecidos a su posicién de partida s i  e l espacio o e l signo 

recibidos no corresponden a l espacio o a l signo a reo íb ir .y  

por otra parte la  combinación de estos contactos, cuando se 

han recibido todos lo s  espacios y signos de la  señal a se lec­

cionar, provoca e l  cumplimiento de las  operaciones a efectuar 

a continuación de la  recepción de dicha señal,

ge, -  Un d ispositivo  de selección  automática 

de una señal determinada formada por varios signos, caracte­

rizado porque la  combinaeióñ de lo s  contactos, provoca, cuan­

do se han recibido todos lo s  signos y espacios de la  señal a 

seleccionar, la  puesta en serv ic io  del aparato registrador 

de la s  señales, e l  funcionamiento de un aparato avisador y, 

eventualmente, la  puesta fuera de c ircu ito  del d ispositivo 

de selección  automática.

-  Un d ispositivo  de selección  automática
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según ee reivindica; en lo s  puntos l c o 2e , caracterizad® 

por un árgano "paso^t paso" tos se desplaza tía paso a cada 

recepción de un signo de la  señal a seleccionar y estable­

ce, a cada avance, la s  contrataciones necesarias para e l  

control del espacio o de la  señal sigu iente, volviendo es­

te  órgano "paso a paso" a la  posición in ic ia l  en cuanto tm 

signo o un espacio de la  señal recib ida no corresponde a l 

espacio ae la  señal a seleccionar, realizándose a s í la  lie** 

fcada a f in  de carrera de este órgano "paso a paso" cuando 

todos lo s  espacios y signos de la  señal a seleccionar han 

sido recibidos en e l orden determinado por la  señal, para 

provocar en este momento e l  cumplimiento de las operaciones 

a efectuar a continuación de la  recepción de dicha señal*

4fi« -  Un d ispositivo de selección automática 

según se reiv ind ica  en e l punto 3fi, especialmente adaptado 

para la  recepción de la  señal "8 *0 .3 ." en e l a lfabeto "Morsa", 

caracterizado por e l hecho de que e l  órgano "paso a paso", 

que se desplaza durante los  espacios bajo la  acción da cada 

signo precedente, manda por le va s , conforme avanza:

a) j£L establecimiento de un primer con­

tacto que se cierra  inmediatamente después de la  re­

cepción del primer punto hasta e l f in  de la  señal, pa­

ra provocar a l través de una s e l f , entre la  recepción 

de dos signos, e l c ie rre  del c ircu ito  de alimentación 

de un relevador de control de lo s  puntos y de lo s  espa­

cios que manda por atracción e l  retorno del órgano 

"paso a paso" a la  posición in ic ia l ,  no excitándose 

este re levador/s i'e l espacio recib ido es igu a l.a  un



punto j re t  rasándo se e l e atablen Imiento de le- corriente

en este tiempo por la  se lf' montada en «o r le  con dicho 

relevador, pero excitándose, por e l  contrario,- a i e l 

espació es Igual a una raya, y a s í sucesivamente para 

todos lo® espacios de la  señal, siendo e l control de 

los  puntos efectuado de igual, manera durante la  recep- 

clo'n de un signo, por e l  e le rre  a l.tra vee .d e  una segun­

da s e l f  y un segundo' contacto normalmente cerrado, del 

c ircu ito  de alimentación del relevador de control de 

lo s  puntos y de los espacios, fue se esc ita  s i l a  se­

ñal re-o itolda es una rayaí

ti) Por una parte,' e l establecim iento de ' 

un tercer contacto que se c ierra  inmediatamente des­

pués de la  recepción del tercer punto hasta e l f in  de 

la  tercera raya, y , por otra parte, e l estableoimiento 

de un cuarto contacto que se c ie rra  a l mismo tiempo

sobre e l tercer contacto hasta e l  f in  del primer punto
*

de 1® segunda serie y la  apertura en la s  mismas condi­

ciones del segundo contacto que controla lo s  pantos, 

provocando e l c ie rre  del te rcer contacto e l c ie rre  de 

la  corriente de al imantación de un puente de Iheatstons, 

en cuya rama media va montado e l relevador de control 

de- la s  rayas que es recorrido en este momento por la  

corriente de mantenimiento insu fic ien te para atraer 

e l relevador, estableciendo e l  cuarto contacto e l  c ié ­

rre de la  cuarta rama de dicho puente constituida por 

la  segunda s e l f ,  de ta l manera que cuando la  señal re­

cibida es una raya, e l periodo de establecim iento de



la  corriente a l princip io de la  raya proyoca la  atrac­

ción del relevador del puente groe es tá  desequilibrado 

por e l heoho de que la  segunda s e l f  actúa como autoinduc­

ción, y  después la  desexett&eión de dicho relevador 

6 cuando la  corriente está en regimen permanente, resta­

bleciéndose e l equ ilib rio  del puente por e l hecho de que 

en t a l  momento la  segunda s e l f  in terviene como resisten­

cia» cerrando la  muy breve atracción del relevador del 

puente e l c ircu ito  de alimentación del relevador de eon- 

10 t ro l de los puntos y de los  espacios que no ha tenido

tiempo de excitarse, a l pase que, cuando la  serial rec i­

bida es un punto, e l  relevador del puente permanece a tra í­

do a consecuencia de la  persistencia  del desequ ilibrio 

del puente y provoca la  atracción del relevador &e con- 

15 t r o l  de los  puntos y de lo s  espacios que hace vo lve r  e l

órgano paso a paso a l a  posición in ic ia l*

o) Ea apertura del tercero y cuarto con­

tactos después de la  recepción de la s  rayas y del primer 

punto de la  segunda serie para vo lver el d ispositivo a 

20 posición de control de lo e  puntos por e l solo c ierre del

segundo contacto;

d) KL c ie rre  de un quinto contacto cuando 

e l  órgano paso a paso ha terminado su carrera para pro­

vocar el.cumplimiento de la s  operaciones a efectuar a 

25 continuación de la  recepción de la  señal- a seleccionar.

gfi, -  tín d ispositivo  de selección  automática 

según se re iv ind ica  en e l punto 4 2 , caracterizado porque e l 

órgano "paso a paso" manda un contacto traaladador que se lec-

29



oiona e l enrío Se corriente e lé c tr ica  a lo a  circu itoe de 

control de loa  espacioa en cas© de ausencia de signo, y e l 

erario de corriente e lé c tr ic a  a lo s  c ircu itos  de control de 

lo s  signos, cuando se re c ite  un signo*

6fi* -  ün d ispositivo de selección  automática 

según se re iv ind ica  en el punto 4É» caracterizado porgue t ie ­

ne un relevador controlado por la  atracción del relevador de 

control de lo s  puntos y de lo s  espacios para mandar e l  re to r­

no del órgano «paso a paso" a la  posición in ic ia l*

7e* -  Un d ispositivo de selección automática 

según se reiv ind ica  en e l punto 3fi, especialmente apto para 

la  recepción de la  señal "S .O .S.” en a lfabeto  Morsa, caracte­

rizado porgue e l órgano paso a paso comprende un conmutador 

g ira to r io  que tiene por lo  menos tantos contactos más uno 

como sígaos ñay en la  señal a seleccionar, y por lo  menos 

un trazo que establece sucesivamente la  conexión con estos 

contactos» correspondiendo cada uno de lo e  primeros contac­

tos e un signo a re c ib ir  y a l espsoío que precede a este 

signo, y correspondiendo e l  último contacto a la  in ic iac ión  

de la s  operaciones a efectuar a continuación de la  recepción 

de la  señal a seleccionar; desplazando se dicho brazo en un 

contacto después de la  recepción de un signo, s i  este signo 

es en efecto e l correspondiente de la  señal a seleccionar, 

y desplazándose rápidamente hesita vo lver sobre e l  primer 

contacto en cuanto e l signo o e l espacio recibido no corres- 

ponden a l  signo o a l espacio a rec ib ir*

8fi. -  Un d ispositivo  de selección  automática 

según se re iv ind ica  en e l punto 7C, caracterizado porque e l
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conmutador tiene varios brazos dispuestos de ta l manera

eme cuando utt Tarazo deja e l último contacto, e l Tarazo s i ­

guiente venga- a l primer contacto*

ge. -  Un d ispositivo de recepción autcmátl-

5 oa según se re iv ind ica  en los puntos 7fi u 8®, caracteriza­

do porgue tiene un o ír  caito de oontrol de la s  rayas consti­

tuido por un relevador d iferencia l de tres bobinas, siendo 

una de estas bobinas alimentada a l través de una s e l f ,  de 

manera que s i e l signo recToldo es un punto, dicha bobina 

10 no tiene tiempo de in terven ir en e l funcionamiento de dicho 

relevador, lo  cual mantiene la  atracción de este relevador 

para mandar, en e l espacio sigu ien te, la  vuelta a posición 

in ic ia l del aparato de paso a paso, mientras que s i  e l  signo 

recibido es una raya, la  bobina que recibe e l  control de 

16 dicha raya interviene después del establecimiento de la

corriente de control para desexaltar e l relevador d iferen ­

cial.» de manera que en el espacio siguiente no se produce 

ninguna acción sobre e l  aparato paso a paso que prosigue, 

para lo s  demás signos de la  señal, su movimiento hacia su 

20 posición de f in  de carrera.

10®, - Un d ispositivo de selección  automáti­

ca según se reiv ind ica  en lo s  puntos 1® o 2®, caracterizado 

porque oontlens relevadores de recepción de signos y  de es­

pacios, excitándose e l  primar relevador a la  recepción del 

25 primer signo, e l  segundo relevador a la  recepción del espa­

cio sigu iente; e l  tercer relevador a la  recepción del segun­

do signo y así sucesivamente, estableciendo cada uno de estos 

relevadores, por una parte, para cada signo o cada espacio

-  31
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g«e selecciona, la s  conmutaciones neoosarlas para e l  control 

del espacio o do la  señal aiguiante , desexoitándose todos 

lo s  relevadores excitados en este «omento en cuanto un signo 

o un espacio de la  señal recib ida no corresponde en e l orden 

5 a l signo o a l espacio de la  segal a r e c ib ir , realizándose 

a s í la  atracción de todos estos relevadores cuando todos 

lo s  espacios y  signos de la  señal a seleccionar han sido 

recibidos en e l orden determinado por la  señal para provo­

car en este momento el c ie rre  dé un c ircu ito  e lé c tr ic o  de 

1° alimentación de un aparato de reg istro  de las señales, a# 

un aparato avisador, o de cualquier otro mando, y la  puesta

fuera de c ircu ito  del d ispositivo  de selección  automática 
de una señal,.

11B* Un d ispositivo  de se lección  automáti­

ca según se reivindica-en  e l punto lo®, especialmente adap­

tado a la  recepción de la  señal "S .O .S," en a lfabeto Morse, 

caracterizado por e l hecho ae que cinco relevadores de recep­

ción de signos y espacios se excitan sucesivamente para la  

primera serie  de pantos y provocan en este momento la  atrac­

ción del relevador registrador de la  ser ie  de puntos que pre­

para e l  c ircu í te de control' ae la s  rayas, desexo liándose 

luego estos relevadores da recepción para excitarse sucesiva­

mente para la  serle  de rayas y provocar en este momento la  

atracción del relevador registrador de la  serle  de rayas 

que prepara e l c ircu ito  de control de la  segunda serie  de 

puntos, desexcitándose entonces por segunda vez estos releva­

dores de, recepción para excitarse sucesivamente para la  segun­

da serie  de puntos y  provocar en este momento la  atracción del
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relevador registrador de la  segunda se r ie  de puntos, provocan­

do este último relevador e l c ie rre  de loa c ircu itos de un apa­

rato reg is trad or.y  de un avisador,, y la  puesta fuera, de c ir ­

cuito del d ispositivo de selección  automática de una señal, 

Ig fi. -  Un d ispositivo da selección  automática 

de una señal determinada- formada por varios signos y* en espe­

c ia l , por signos del a lfabeto  Mor se,

Tal y como se la  descrito  en la. Memoria que .an­

tecede, representado en lo s  dibujos que se acompaña y con lo s  

fin es que se lan  especificado,

JTsta Memoria consta de tre in ta  y tres  lo  Jas es­

cr itas  por una sola cara,

Madrid, - 8  OCT, ,1945
P. A.
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