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M E M O R I A  D E S C R I P T I V A  

de una

P A T E N T E  D E  I N V E N C I O N

p o r :

" NUEVO SISTEMA DE PINZA O TENAZA PORTA -ELECTRODOS, CON DISPOSI 

TIVO DE PROTECCION CONTRA RAYOS UETRA-VIOLETA "

p o r :

vein te años para España y sus P osesiones, a favor de Don Máximo 

Alvarez Areizaga, dom iciliado en Vergara (G uipúzcoa), c a lle  de
M artocua,2.

.Dentro de la s  d ife ren tes  invenciones, creadas por e l  s o l i c i ­

tante de la  presente, relacionadas con d iv e rso s  aparatos o d is ­

p o s it iv o s  ap licados a la  soldadura e lé c t r ic a ,  cuyos antecedentes 

obrah en a n teriores  r e g is t r o s , e l  s o lic ita n te ^  dando muestras 

de un perseverante estudio en esta rama, ha seguido creando a l ­

gunos o t io s  mecanismos secundarios, que vienen a mejorar osten­

siblemente aquellas patentes reg istradas a su fa v o r .

En e l presente caso , la  mejora se r e f ie r e  a una nueva pinza 

porta e le ctrod os  que va dotada de un d isp o s it iv o  p rotector  con­

tra rayos u lt r a -v io le t a ,  con lo  que se ha venido a obtener un 

conjunto que, o frecien d o la  máxima comodidad para e l  operario 

en esta  c la se  de soldaduras le  permitan a l mismo tiempo manio­
brar sin temor a la s  irra d ia cion es  u lt r a -v io le ta  que, de mtro mo 

do habrían de p erju d icar su organismo.

Con e l conjunto ideado en la  presente patente, se obtienen 

tan singulares ven ta jas, ademas de la s  ya indicadas, como las
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¿e mayor rapidez en la s  soldaduras, particularmente en aque­

l la s  de corta  duración o de poco espacio o s i t i o  para e l  ope 

r a r io , a sí como también en la s  soldaduras de piezas en se -  
r ie ,  e t c .

En lo s  adjuntos d ibu jos se o frece  una idea co n stru ct i­
va del ob je to  de la  presente patente da invención , lo  que 

se expone a t ítu lo  dem ostrativo *y como ejemplo p ra ctico  de 
re a liz a c ió n .

La rueda o tambor - b - ,  que se d e ta lla  en sección  en la  
f i g .  4, forma parte del cuerpo p r in c ip a l - a - ,  estab lecida  en 

uno de sus extremos, -d - es un e je  sobre e l  cual g ira  e l 

tambor, ya c ita d o , - b - ,  accionado por e l  muelle -3 -  que va 

su je to  por uno de sus extremos a l  e je  y por e l  otro a l tam­

b or . Este e je  -d - va su jeto  f i j o  a l cuerpo p r in c ip a l -a -  por 

dos t o r n il lo s  -4 -  y - 5 - .En su diámetro e x te r io r  y en una de 

las paredes, e l  tambor -b -  engrana con la  ca ja  de engranajes 

- j -  para e l  avance automático del e le c tro d o , que se d e ta lle  

con e l  tambor -b -  en sección  y esquemáticamente en la  f i g .

5 hoja 2**, en la  que se ap recia  e l  muelle -3 -  del tambor -b? 

y cuyo dicho tambor engrana con las ruedas dentadas 7, 8 y 

9 y e l  escape de áncora 11. Para que e l  tambor -b - pueda 

volver a la  p os ic ión  de tracción  máxima, del muelle -3 - ,  l i e  

va colocado en la  rueda -9 - un mecanismo de c ie rre  por g a t i­
l l o  -1 0 -, que permite e l  movimiento lib re  de re troceso  sin 

que estorbe e l  escape de áncora -1 1 - .  E l ya repetido tambor 

-b -  entre la  pared dentada y la  opuesta l i s a ,  forma un a lo ­

jamiento para la  c in ta  -1 - ,  mecánica, t e x t i l ,  o de otra  ma­

te r ia  adecuada para accionamiento de la  p ieza  p o r ta -e le c tro ­

dos - c -  y cuya p ieza  resbala  en e l  sentido lon g itu d in a l en­

tre dos p letin as  mecánicas -d - cond ictoras de e le c t r ic id a d , 

que se d e ta lla  en la  f i g .  2, en la  que -d -  son la s  p letin as  

m etá licas, v is ta s  en secc ión , sobre la s  cuales resbala la  

pieza - c -  entre dos ranuras practicadas a la  misma. La p ie -
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za - c -  en sú parte a n ter ior  lle v a  la s  piezas - f -  su jetas y 

articu ladas en e l t o r n il lo  -m- y aprisionando entre la s  c i ­

tadas piezas - f -  la  v a r i l la  -h -por e l  muelle - g - .  SI - i -  es 

un t o r n i l lo  con mariposa su jeto  a la  p ieza  -1 -  para su jetar 

entre éstas e l  e le c tro d o . La ya repetida  pieza - c -  lle v a  en 

su parte p o s te r io r  su je to  fijq á o n  to r n il lo s  a la  misma la  p ie ­

za -p - para asegurar e l  contacto y paso d e .corr ien te  de las 

p le tin a s  -d -  a la  p ieza  - c - .

Las p iezas -q -  y - s -  son dos escuadras guias para la  va­

r i l l a  -h - ,  y - r -  es un muelle para e l  retroceso  de ésta cuan­

do se d e ja  de accionar a esta v a r i l la  por la  palanca - x - .
La tapa -k - as una ca ja  de materia a is la n te  en sección  

ab ierta  per uno de sus lados, y su jeta  a t o r n i l lo  a la  pieza 

- c -  y - t -  para p rotección  del op erario . La p ieza  - t -  es e l  proe 

te cto r  en se cc ió n , contra rayos u lt r a -v io le ta  que se d e ta lla  

en la  f i g .  3.
SI terminal -V- s irve  para dar entrada de corr ien te  de la  

máquina a la  pinza.
La escuadra -u - s irve  para ev ita r  que e l e lectrod o  cim­

bree hacia lo s  costad os, La ca ja  -1 1 - se estab lece  para la  

p rotecc ión  uel mecanismo de avance de e le c tro d o s , de las ch is ­

pas producidas por e l  a rco .

SI funcionamiento de la  pinza que nos ocupa tiene lugar 

en la  forma s ig u ien te :

Supuesto que la  p ieza  - c -  se encuentra sin  e lectrod os y 

contra e l  cuerpo p ro te cto r  - t - ,  tenemos en una mano y su jeta  

por e l  mango la  pinza mientras con la  otra se acciona eh e l 
t o r n il lo  con mariposa - i -  separando la  pieza - e -  de la  - e -  lo  
nece gario  para su je tar  e l  ca lib re  de e lectrod o  a emplear; de 

esta forma se introduce primeramente dicho e lectrod o  por e l 

o r i f i c i o  de la  pieza -u - hasta c o lo ca r lo  entre las piezas -1 -  

y - c - ,  se acciona e l t o r n i l lo  con mariposa - i -  aprisionando 

entre dichas piezas -1 -  y —c -  e l  e le c tro d o . Sn este momento y
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con la  mano que su jeta  la  pinza, se pulsa la  palanca -x -  la  

cual acciona la  v a r i l la  -h - en sentido p a ra le lo  a su e je  ho­

r iz o n ta l, desplazándose dicha v a r i l la  p a ra le lo  hacia abajo, de 

su e je  v e r t ic a l  entre las p iezas **f-, perdiendo presión sobre 

la  v a r i l la  -h - ,  e l  muelle - g - . Se levanta entonces la  pieza 

- c -  hasta e l  borde superior de la s  p le tin a s  -de y a l  efectuar 

este movimiento la  p ieza  - c - ,  por estar su jeta  la  c in ta  metá­

l i c a  o t e x t i l  -1 -  en e l  t o r n il lo  -m- a dicha p ieza  - c -  y por 

e l o tro  extremo sugteta y arrollada  a l  tambor -b -  hace g irar 

a dicho tambor, arrollando e l  muelle e sp ira l -5 -  que lle v a  
en su in te r io r .

Un este momento, se deja  de pulsar la  palanca -x - ,  v o l­

viendo la  v a r i l la  -h - ,  a su p os ic ión  prim itiva  por la  presión 

del muelle - r -  y cuya v a r i l la ,  a l  e fectu ar este movimiento, 

separa la s  piezas - f -  aprisionando y sujetando la  p ieza  - c -  

contra las p).et;¡.nas - d - . E fectuado e s to , se empieza a soldar 

y una vez que e l operario  haH  conseguido hacer sa lta r  e l  ar­

co entre la  p ieza  a operar y e l  e le ctro d o , a medida que éste 

se va consumiendo, pulsa la  palanca -x -  separándose las p ie ­
zas -f** de la s  p le t in a s , avanzando a s i automáticamente la p ie ­

za - c -  y simismo e l e le ctrod o  que su jeta  esta , regulado por 

e l escape de áncora deta llado en la  figu ra  5 hoja  n  ̂ 2.

Aunque esta, pinza o tenaza p orta e lectrod os , se constru­

ya sin  e l mecanismo de avance automático d e l e le c tro d o , y 

siendo e l  resto del mecanismo igu a l a l d e s c r ito  en la  f i g .  1, 

hoja 13-, puede producirse e l  avance del e lectrod o  a voluntad 

del operario , que a l pulsar la  palanca -x -  separa las piezas 
- f - ,  por la  presión e je r c id a  por e l  muelle -g -  a dichas p ie ­

zas -f**, contra la  v a r i l la  - h - .

La f i g .  6 es otro d e ta lle  esquemático por otra  forma de 

constru cción , en la  que desaparecen las ruedas dentadas, e l 
escape de áncora y e l muelle -3 - del tambor - b - ,  siendo sus­

t itu id o  por la  palanca -12 - a rticu la d a  en -16 - con carraca
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-1 4 - a rticu lada  en -1 5 - y dotaáa del.m uelle de retroceso  -13- 

con la s  cuales se produce e l avance del e le ctrod o  a voluntad 

del operario por movimiento ce vaivén dado a la  palanca -1 2 -) 

y en dicha f i g .  6, e l  resto  del mecanismo sigue siendo igual 

a l expuesto en la  f i g .  1, sin  e l  mecanismo de avance automá­

t ic a .

La f i g .  7 es una v is ta  la te ra l por otra  foxrna de constru c- ' 

cion  a e lectrod o  f i j o ,  en e l  que desaparecen e l mecanismo del 

e lectrod o  escamoteable y avance del mismo. Según se aprecia 

en dicha f i g . ,  a l  cuerpo p r in cip a l -16 - se a ju sta  la  pieza 

-1 7 -, para su jección  del e lectrod o  con movimientol a tera l 

l ib r e ,  en sentido para lelo  a l e je  h or izon ta l, sirviendo de 

guía a l  pasador -3 1 - y mandada dicha p ieza -1 7 - por e l pa­

sador -3.8- su jeto  fi& o por sus dos extremos a la  a n ter io r , 
mandado por g a t i l l o  -29- que se a ís la  como materia d ie lé c ­

tr ica  -28- y articu lado dicho g a t i l lo  en -3 2 - .  31 muelle -22 - 

s irve  para e l retroceso  de la  p ieza  -1 7 - cuando se deja de 

pulsar e l  g a t i l l o  y su jeta  e l  e lectrod o  por tra cción  del mue­

l l e  -2 2 - ,  entre la  p ieza -1 7 - y e l cuerpo p r in c ip a l -1 6 -.

31 cuerpo gte protección  -2 4 - va su jeto  a l  cuerpo p r in cip a l 

re fer id o  por dos escuadras -25 y 2 7 -. Le, p ieza  -23 - es la  

protección  para e l  operario contra la  c o rr ie n te , construida 

con m aterial a islan te  y su je ta  a l cuerpo p r in c ip a l mediante 
lo s  t o r n il lo s  embutidos *3.9, 20 y 21 -.

La p ieza -33 - es un manguito de materia a is la n te , para 
proteger a l operario de la  parte lib re  d e l terminal -3 0 -.

La pieza -26 - es un tope para e l  e le c tro d o , su je to  a torn i­
l l o  a l cuerpo p r in c ip a l -1 6 -.

La f i g .  3, es una v is ta  d e l p ro tecto r  - t -  contra rayos 

u ltr a v io le ta , con c r is t a l  o ce lu lo id e  in a c t in ico  -4 1 -. 31 

cuerpo p r in cip a l - a - ,  aparece seccionado, a s í como también 

e l e le ctrod o  -4 0 - , c in ta  - 1 - ,  p le tin a  -d -y  palanca -3 6 - .  31 

c r é s ta l ..nactin ico esta, a rticu lad o  en e l e je  o bulón -4 2 -,
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mandado por v a r i l la  -4 3 - , su jeta  y a rticu la d a  en loa  puntos 

-36, 37 y 3 8 -. La -3 5 - es un muelle para la  separación d e l re ­

fe r id o  c r is t a l  cuando se deja de pulsar la  v a r i l la  o p le tin a  
-4 3 -.

La forma, dimensiones y m ateria les , serán variab les  y en ge­
neral todo cuanto sea a ccesor io  o secundario, siempre que no 

se a lte re  o modifique la  esencia lidad  del invento d e s c r ito .

Los términos en que queua redactada esta  Memoria son c ie r to s  
y f i e l  r e f le jo  del invento, debiéndose tomar con carácter am­

p l io  y nunca en forma lim ita t iv a , reservándose e l  p e tic io n a r io  

lo s  derechos que e l  vigente Estatuto de Propiedad In d u stria l 

le  c o n fie re , de obtener lo s  oportunos C e rtifica d o s  de A dición , 

por la s  mejoras o perfeccionam ientos que la  p ra ctica  le  vaya 

aconsejando.

R E I V I N D I C A C I O N E S

Se re iv in d ican  a favor de Don Máximo Alvarez A reizaga, do- 

165 m iciliad o  en Vergara, (G uipúzcoa), de nacionalidad española, 

los  términos que a continuación se expresan:

PRIMERO.- Nuevo sistema de pinza o tenaza p o r ta -e le c tro d o s , con 

d isp o s it iv o  de p rotecc ión  contra rayos u lt r a -v io le ta , carácter î  
zado por lle v a r  sobre la  misma pinza e l  cuerpo p rotector  contra 

170 dichos rayos y sobre la  cual lle v a  e l  cuerpo in a c t in ico  p ro tec ­

tor f i j o ,  a s í como también e l  a rt icu la d o .
SEGUNDO.- Nuevo sistema de pinza o tenaza p o r ta -e le c tro d o s , con 

d isp o s it iv o  de p rotecc ión  contra rayos u lt r a -v io le t a ,  según la  

re iv in d ica c ió n  a n te r io r , caracterizad o por l le v a r  e l  e lectrod o  

175 escamoteable sobre p le tin a s  por tra cción  de una rueda o tambor, 

con muelle sobre e l  cual se a r r o lla  la  c in ta  de tra cción  o man­

do de la  p ieza su je ta -e le ctro d o s , con avance automático del ele^  

trodo escamoteable, por mediación de un mecanismo de r e lo je r ía ,  

formado por un tambor con m uelle, que pone en acción  dos ruedas 

180 dentadas con escape de áncora, y para perm itir  e l  re troceso  l i ­

bre a la  p os ic ión  de tra cción  máxima lle v a  un mecanismo de c ie e
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TERCERO.- Nuevo sistema de pinza o tenaza p orta -e le ctrod o , con 

d isp o s it iv o  de p rotecc ión  contra rayos u lt r a -v io le ta , según 

la  re iv in d ica c ió n  a n ter ior , caracterizad o de forma que aún sin 
lle v a r  e l  mecanismo de avance autom ático, pueda a voluntad del 

operario hacer avanzar e l  e lectrod o  accionando una palanca que 
mueva la  v a r i l la  sobre la  cu a l resbala  la  p ieza p o r ta -e le c tro  

dos.

CUARTO.- Nuevo sistema de pinza o tenaza p o r ta -e le c tro d o , con 

d isp o s it iv o  de p rotección  contra rayos u lt r a -v io le ta , por otra  

formada construcción  para perm itir e l avance del e lectrod o  a 

voluntad del operario en la  que e l  tambor es mandado por palan 

ca a rticu la d a , con carraca , produciéndose e l  avance de dicho 

e lectrod o  por e l  movimiento de vaivén dado a la  misma.

QUINTO.- Nuevo sistema de pinza o tenaza p o r ta -e le c tro d o , con 

d isp o s it iv o  de p rotección  contra rayos u lt r a -v io le ta , por otra 

forma de con stru cción , a e lectrod o  f i j o ,  caracterizado por su­

je ta r  dicho e lectrod o  contra  e l  cuerpo p r in c ip a l -1 6 -, por la  

p ieza -1 7 -, mandada por la  palanca -2 9 - con tra cción  a la  p ie ­

za -1 7 - pon muelle -2 2 -, quedando su jeto  e l  e lectrod o  por tra c - 
ccion  de dicho m uelle.

SEXTO.- Se re iv in d ica  por últim o por: "NUEVO SISTEMA DE PINZA 

0 TENAZA PORTA-ELECTRODO, CON DISPOSITIVO DE PROTECCION CONTRA 

RAYOS ULTRA-VIOLETA"

Todo conforme queda d e s c r ito  en la  presente Memoria que conje 

da de s ie te  hojas mecanografiadas por una sola  cara , fo lia d a s ,
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j a x m e

M M M  VARauaZ
Madrid, 29 d* d* 1945.

ANIOMín F E ! % M D E Z  PASCUAt
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