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La presente invención concierne los electroimanes de 
funcionamiento llamado-de temblador- empleados particularmen­
te para el mando de los conmutadores rotatorios empleados en 
la tóonica de las telecomunicación^.

5*- En los modelos conocidos de tales electroimanes, el disi­
pes i tivo vibrante que lleva el contacto de ruptura del circuito 
de excitación es casi siempre constituido por una hoja elástica 
encastrada por uno de sus extremos y que puede ser apartada de 
su posición de equilibrio por un pulsador solidarle de la arma- 

10 dura móvil.
El electroimán funciona enttmees de la siguiente manera: 

al llegar la armadura al final de su carrera de atracción, el 
pulsador aparta la hoja que corta asi la excitacíón;la armadu­
ra es enseguida asi atraída por su muelle, pero la hoja liberá­

is#- da vuelve a establecer inmediatamente el circuito, de modo que 
la armadura sufre una nueva atracción que viene a contrariar 
su movimiento de retomo antes de t e m r  el tiempo de concluir 
este por completo. Resulta de e H o  que la amplitud de los movi­
mientos de la armadura es muy limitada.

20#*- En efecto, diferentes inercias intervienen para aumentar
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dicha amplitud, la inercia mecánica que le permite a la armadu­
ra aegnir en molimiento de atraooión un poco despuós de la rap­
tara del circuito de excitación; la inercia eleotromeoániea que 
le permite continnar en movimiento de retome un poco despUÓs 

85*- del restablecimiento de la excitación.
Sin embargo, el funcionamiento del electroimán está some­

tido, a consecuencia de ello a la influencia de todas las can­
sas, tanto eleetromágneticas como mecánicas, snsceptiblss de mo­
dificar dichM inercias. Resalta de ello que no está as egurada 

SO.- una marcha segura y regular y que, por ejemplo, el menor roce 
anorn^l, la puesta en cortocircuito de algunas e^ras de la bo­
bina de excitación, un ligero desarreglo del contacto de corte 
bastan para perturbarla.

La presente invención tiene 01 fin de asegurar el funcio- 
S5^- namianto regular del electroimán independientemente de dichas

inercias inciertas, concerniendo un electroimán del tipo tembla­
dor provisto de un dispositivo que manda el contacto de ruptura 
del circuito de excitación en función de la posición de la ar­
madura de forma que el contacto en cuestión sea estableCidó o 

40.- cortado sólo en fin de carrera de dicha armadura, y caracteriza­
do por el hecho de comprender, para transmitir el movimiento de 
la armadura al contacto, un órgano elástico de brusca deforma­
ción.

La armadura dispone asi de una libertad completa para
46.- ceno luir su movimiento antes de que el restablecimiento de la 

acción antagoniea venga a oponerse al mismo. , ^
Resulta de esta disposición que la amplitud dó\las osci­

laciones de la armadura depende esencialmente de la reg^ación 
del órgano de mando , y que las inercias ant eriorment$ ̂ definidas 

80.- dejan de desempeñar un papel preponderante. BÍ funciónamkqnto
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del electroimán as sai mucho más estable y seguro *
Las figuras adjuntas representan, a titulo de ejemplo no 

limitativo, una aplicación del dispositivo aegdn la invención 
al electroimán de mando de un conmutadorrotatotio empleado en 

68#^ telefonía automática.
La Fig, 1 representa una vista de conjunto del aparato y 

la Fig, 2 un esquema de funcionamiento.
El electroimán está constituido por una bobina e que ejer­

ce su atracción sobre una armadura f, móvil alrededor dél punto 
60*— k y que lleva un trinquete h que actda sobre una rueda dentada

p solidaria del árbol del conmutador rotatorio*
un muelle g vuelve a atraer la armadura hacia su pesioián 

de reposo. Por otra parte, la armadura lleva un brazo n provis­
to de dos salientes 1 y m que pueden actuar alternativamente so- 

68.- bre una hoja elástica deformable a encastrada ensus dos extre­
mos c y  d,

La hoja a, en su posición de reposo, viene a tocar un con­
tacto fijo b y establece el óircuito de alimentación de la bobina< 

El funcionamiento del conjunto es entonces el siguiente: 
70.- * ona vez establecido el circuito de excitación, la armadura

f es atraída y el trinquete h se pone en contaoto con él diente
siguiente de la rueda* Al propio tiempo, el saliente 1 del bra- 
zo n empuja la hoja a; esta inicia un movimiento de deformaeián 
pero es sólo hacia el final de ba carrera de la armadu^ra que te- 

75.- ma bruscamente la forma indicada con lineas de puntos en^a Fig 
2 y corta su contacto con b. El movimiento de la 
sal tener toda la amplitud necesaria para que el 
girar de un diente la rueda p*

Estando entonces interrumpido el circuito de excj 
80*- la armadura es atraída otra vez por pl muelle g; el salienl



rechaza la haga a que empieza a deformarse sin establecer to­
davía en contacto con b; áste no volverá ser a establecido 
más que hacia el final de la carrera de retome de la armadn- 

* ra, cuando la hoja a volverá a tomar bracamente en posición
. 88.- primitiva.

 ̂ Al final de la carrera de retomo de la armadura el
j trinquete encaga en otro diente de la rueda p y el ciclo de
í funcionamiento del conmutador concluye.

Distintas variantes podrían ser introducidas en el dis- 
* 80.- positivo descrito anteriormente, sin por ello rebasar los 11-

mites de la Invención. Particularmente, la hoga a puede ser 
fijada de una manera cualquiera, loe puntos c y d pneden ser 
regulables o no; los pulsadores 1 y m han sido representados 
de maneramuy sencilla para explicar el fuñe i onamient o y 

98,- ellos tamblán pueden ser regulables o no. Otro dispositivo se­
gún ía invención podría ser realizado mediante un muelle pin- ¡ 
no mandado por un saliente giratorio que provocase una brusca 

, raptara del contacto en fin de carrera de la armadura y  su
restablecimiento al volver al repeso dsta última.

100.— Por fin, naturalmente, la invencidn cubre la aplicacidn
del dispositivo anterior a todo electroimán, cualquiera que 

i sea su empleo.

N O T A ..

108 ,

Los puntos de invenoidn propia y cueva que se presen­
tan para que sean objeto de esta Patente de Invencidn én Eapa- 
8a por veinte años, son los siguientes:

1). Perfeccionamientos en los electroimanes de' tipo 
temblador, caracterizados por estar provistos de un dispositi-

. . .  - ' -



ve qnemanda el contacto de raptara del circoito de excita^

110
cldn en fonoidn de la posición de la armadora, de forma goe 
dicho contacte es estahlecldo o cortado sdlo en fin de carre­
ra de dicha armadora, y caracterizado por él hecho de compren­
der, para transmitir el movimiento de la armadora al contacto 
on digano elástico de hroseadefcrmacidn*

2). Perfeccionamientos según la re ir indicación 1), Cá- 
116#— racterizados por el hecho de que el drgano de mando del con­

tacto por la armadora es ona hoja elástica.
6j. Perfeccionamientos segdn la reivindicaclánlj.ca- 

raeterlzadcs por el hecho de qoe eldrganc de í^ndo del con­
tacto por la armadora es on moelle mandado por nn saliente 

120#-* ' giratorio* - * ',
4j# Perfeccionamientos segánlas relvlndioacionwlly 

2), caracterizados por el heChe de qoe on brazo provisto de
dos salientes sirve para transmitir en cada sentido el movi­
miento de la armadora a la he ¿a de mando del contacto# 

126#- 6)# "PERFECCIONAMIENTOS EN LOS ELECTROIMANES BE TIPO
TEMBLADOR", todo tal y conforme se describe en la presente 
memoria descriptiva, la opal consta de 128 lineas y a titulo 
de ejemplo se representa en los adjontos dihojoB#
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