-

171021

MEMORIA DESCRIPTIVA.

Patente de Introduccién,.~
Pais: Espafige=
Duracidn: 10 afios.=

Objeto: »UNA MAQUINA DE COSER INDUSTRIAL ROTATIVA,
»DE PUNTO DE CADENA O CADENETA REVERSIBLE
»Y GRADUABLE EN AMBOS SENTIDOSw.

A nombre de: Mdquinss de Coser Alfa, S. Ae=
Resldente en: Eibar. (Guipuzeoa).,-

Nacionalidad: espafiola,=

(Pe 285),
(Velle)o
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la presente solicitud de Patente de Introduccidn en Es-
pafia amparse & une midquine de coser industrial de alta veloci;
dad de trabajo, provista de lanzadera rotativa, con cosido de
punto de cadena o cadeneta y dispuesta para efectuar la labor
¢on avance en ambes direcciones.,

: Les distintas cesas espafioles dedicadas a la fabricaecién
de médquinas de coser ge han limitado hasta la fecha a la cons-
fruccidn del tipo llemado doméstico con ligeras variantes entre
81, pero con un sistema comén en cuanto se refiere sl movimien-
to oscilatorio de lea lanzadera. Ahoras bien, el estudiarse ums
3ptimas condiciones economices de fabricacién de prendas de ti-
pa ngtandar» por medio de su confeccidén en grandes series o
también para costurss a efectumr sobre pafio o tejido grueso,
&abo que desistir del empleo de la médquina de coser doméstica
de tipo oscilante en primer lugar por su falta de robustez, W
en gegundo lugar porqugndioho sistema oscilante produce grandes
trepidaciones el vaivén de la lanzadera al forgzarlo a las altas
velocidades exigides por las necesidades del trabajo.

ILa presente mdquina de tipo industrial, por su fortaleza
ﬁuede afronter cualquier clase de trabajo por duro gue ses, &l
mismo tiempo que su gistema de movimiento rotativo continmo per-

mite utilizarle en un régimen normal de 5.000 puntadss por minu-
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to. Ademds el giro de la lanzadefa en sentido contrarie al de
iaa agujes de un relo] agsegura un punto de cadeneta perfectfo en
25,~ ambos sentidos de avance de la labor,

En la Figi 1 aparece la vista exterior de la méquins
con la asgujfa en el punto medio de su carrera, y el pie prensa-
telas eccionando contra la labor,

Ia Fig. 2 representa el marcado del disco de graduacién

304~ de puntada.
| La Pig. 3 es una seccién longitudinel del sistems com=-
pleto de graduscién de la punteda.

La Pig, 4 es una vista posterior de la méquina mostran=-
do la distribueién del movimiento del eje motor & los auxilia~-

364~ res de translacién y elevacién del diente corre-telas.
, Ia Pig. 5 es uns seccién longitudinal central de la mé~-
qﬁina en conjunto con 1s barrs de aguja en el punto més bajo
dé su recorrido.
j Ia Fig, 6 muestra la méquines de frente y en la misma
40 ¢ pﬁeden apreciarse las barrss de aguje y prense-telas, el siate~
ma tensor de hilo, el mecanismo de impulsién de la barra de agu~
Jja, y en la parte 1n£eribr el juego de lanzaders y bobinsa,
Ia Fig. 7 es una seccién del cuerpo del brazo,
Ia Fig. 8 representa ls médquina en planta y en elle apa-
45,~ recen ol soporte guisehilos, asi como tembién le palanca accio-
nada por la operaria por medio de la rodilla pars elevacién de
la barra prensa-telas.
‘ El movimiento impulsivo producido bien sea & pedal o
por medio de un motor scoplado el efecto es recibido en la né -
50+~ quina por el volante‘i que lo transmite a2l eje motor & por medio
de dos tornillos de arrastre 3 atedos fuertemente al mismo wna

vez de ammlar el juego exisl por mediacién del tornillo tensor 4.
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- Bl movimiento ciroular del eje motor 2 es transmitido &l
eje de la lenzadera 5 con ayuda del eje 1ntermediario'}~g y de
los pifiones cénicos 6, 7, §_ 7 9 los cusles sl mismo tiempo du~
plican el nfmero de r,e}oluciones de dicho eje merced a la re-
1ac16n_ de su nfmero de dientes por lo cual la lanazadera 11 da
dos vueltas completas mientras la aguja hace un curso ascenden~
te y descendente. El sentido de giro de los ejes 2 y 5 es inver-
8o siendo el del eje inferior contrario al de las agujas de wn
reloj (mirando = la méquina segfn Fig, 6) al fin de obtener wn
punto de cadeneta perfecto tanto en cosido hacia adelante como
hecia atrés, |

Con el fin de asegurar un engrase continuo de los pifio=-
nes cénicos 6, 7, 8 ¥ 2 se han previsto las cajas de grasa 18
;}}_g que contienen grass consistente,
| El accionamiento de la barra de aguja 15 estd consegnido
mediante el cuerpo de impulsién 12 el cusl es solidario con el
eje motor 2 y tramsforme su movimiento ciroculer continuo en m ¢~
tilineo alternetivo con el Jjuego de palancas 14 a la biela 13
que es la que arrastira la antedicha barra de aguja la cuasl se
deslize sobre los casquillos 16 y 17,

' Ia presifn de ls barra prensa-telas contra la labor se
gredua mediante el tornilloe moleteado 43 el cusl sctfa sobre
el muelle 44 que a su vez presions contra el mufién 45 fijo en
la barra prensa-telas 46, Para enular dicha presién sobre la
labor basta elevar la palanca 47 le cual al empujar a la abrae-
éadera 48 hacia arriba desplaze Juntamente al mufién 45 con la
barra 46. G{ambién puede conseguirse ésto sin accionar la palan-
ca 47, operacifn que debe efectuarse forzosamente & mano, con

ayude de la palance 42 que sirve para el mismo objeto shora que

.dicha operacidén tiene lugar sccionando la operaria con la rodi-
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1la y pera ello la mesa de la méquina lleve un eje horizontal
provisto de una.aleta al obrar sobre la cual ejerce una tracw
c¢ién sobre el extremo derecho de dicha palanca 42 que se tradu-
e, graciass s su disposicilén de balancin, en una elevacién del
éxtremo opuesto que encaeja en el tirante 49 que también ve mni- -
do & la abrazadera 48.

Ls distribucibn del movimiento & los ejes auxilimres 20
¥ 21 se obtiene por mediacién de las dos excéntricas del ces=
quillo 22 arrastrado por el eje motor 2.

Envla excéntrica posterior va alojada la biela 23 la cual
vae atornilleda en su pie al brazo 24 del eje 21 y éste a su vez
éeciona al rodillo 25 que produce la elevacidn o descenso de la
ﬁlaca dentada 26 por medio de su soporte 27, Este movimiento
compuesto es constante, es decir, no tiene graduscién y les ca-
rreras son siempre legmismas para todos sus 6rganos, y no tieme
otro objeto que el de elevar la placa dentada 26 cuando su so=-
ﬁorte 27 va a iniciar el recorrido de avance del tejido y ocul- .
ﬁarla bajo la planchas 28 durante su retroceso para evitar que
al volver & su posicién primitiva arrastre consigo el trabejo
éfectuado e su punto de partida, cuando lo que interesa es wn
avance continuo del mismo en une sols direccién,

| Dicho movimiento alternativo de la placa dentada 26 pro-
viene de la excentrica anterior del casquillo 22 & la cuel
abraze le biele 29 unida a la manivela 30 el mendo de la cual
proviene del brazo 31 oscilante sobre su tornillo-eje 32. El
desplazamiento del brazo 31 se obtiene desde la parte exterior
de la miquina por medio de la palanca acodadas 83 que sobresale
por le ranura 35 mediente un rodillo adosado & su extremo inte-
rior y que encaja en una renura practicada en el brazo 3l. El

eje de giro de la palanca acodada 33 se halle en el punto 34.
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+ ILa biela 29 hace funeionar al eje auxiliar 20 por medio de K
le abrazadera 36. En el extremo delantero del sje 20 y aﬁoyadod
en dos puntos ee encuentra el soporte de la placa dentade 27
¢l curso del cusl es varisble segfin la posicién de la palance
scahds 33 y por consiguiente del brazo 81 cuys posicidn puede
disponerse por medio del sistems graduador de la longitud de
le puntada,
 El sistema graduador de longitud de la puntada esté consti~
fuido por un disco graduado 37 cuya parte posterior es uns pu-
perficie inclinasde y contra la cual apoya el buldn 28 forzado
a ello por un resorte, El disco graduado 37 es giratorio en un
éldjamiento practicado en el brazo de la mdquina y su Juego
éxial es evitado por medio de la chapa covertors 39. Esta chapa
covertora lleva uwne ventans circuler 40 a través de la cual
éparecen lag divisiones marcades en el disco interior 37 y
que sirven para graduar la longitud de puntada al tamafio deseaw
as. |

Al girar el disco interior 37 por medio del botén 41 se
produce un afanee o retroceso del bulén 28 pero como es sobre
su extremidad redoendeade donde hace tope la cara frontal del
ﬂrazo 21 con un perfil estudiado, de ello resulta gue es ls
ﬁogicidn de dicho bulénm la que limita la longitud de puntada.
Cusndo el bulén 38 se halla en su punto més avanzado, la lon=
gitnd de puntade es nula pues el eje de la biela 29 coincide
con el centro de giro y no se produce en su pie desplazamiento
algune, pero & medida gue se va retirando va en aumento el es-
ﬁacio disponible para el giro del brazo 31 lo cual ocasione
una desvieeidn del eje de la biela 29 con el consiguiente des~
plazamiento de su pie y por lo mismo de todo el sistemes que de

é1 depende,
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Dado que el perfil de tope del brezo 31 es concavo 4 sime=
trico, cuando existe un espacio entre el bulén 38 y el brazo
31 permite un desplazamiento de la palance acodada 3% bien sea
hacia arriba o hacia ebajo. En el primer caso el sentido de
avance de la placa dentada 26 es hacia adelante, es deoir, sle-
Jéndose la labor de la operaria, y hacia atrés, o Bea acercdn-

-

dose 1la labor en el caso contrario.

Tos puntos de invencién ni propia ni nueva por ser conoci-
da en los Estsdos Unidos de América, pero no puesta en précticg
én territorio'eapaﬁol y que ae:prgsentan para que sean objeto
de esta Patente de Introduccién son les siguientes:

1)y Una méqnina de coser industriel rotativa, de punto

de cadena o cadéneta,reveraible ¥y gradusble en ambos sentidos,

éaracterizada por que el movimiento impulsivo es recibido en
la méquina por el volante 1 que lo transmite sl eje moter 2
por medio de dos tornillos de arrastre 3 atados fuertemente al
mismo una vex de anular el juego axial por mediacién del tormi~
1llo tensor 4.
» 2). Uns mfquina como la reivindicada en el punto 1), ca-
racterizada por que el movimiento circular del eje motor E es
transmitido al eje de la lanzedera 5 con ayuda del eje interme~-
fdia‘rio 10 y de los pifiones cénices 6, 7,879, los cusles &l
#1smo tiempo duplican el nimero de revoluciones de dicho eje
merced & la relscién de su némero de dientes, por lo cual la
lanzadera da dbg vueltas completas miéntras que la agujs hace
an curso ascendente y descendénfe.

3). Una méquins como la réivindicedea en los puntos 1) y

ié’, por que el sentido de giro de los ejes 2 y 5 68 inverse,
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"8iendo el del eje inferior contrario al de las agujas de wmn

reloj al fin de obtener un punto de cadenete perfecto tanto
en cosido hacia adelente como hacia atrds.

4), Una mdquina como le reivindicada en los puntos 1),

"z) y 3), caracterizada por que el accionsmiento de la barra

de la aguja 15 estd conseguido mediante el cuerpo de impul-

Bién 12 solfério con el eje motor 2 trensformsndo su movi-

_miento circular contimuo en rectilineo alternativo con el Jue~
- go de palancas 14 & la biela 13 que arrastra la antedicha ey

- rre de aguja que se desliza sobre los casquillos 16 y 17,

5)s Una mdquine como la reivindiceda en los puntos ante-

lriorea, caracterizada por gue la presién de la barra prensa=—-

telas contra la labor se gradus mediante el tornillo moletea~

~do 43 el cual actfia sobre el muelle 44, que 8 su Vez presiona
- contra el mufién 45 fijo en la barra_prensa-telas 46, basten~-

~do para enular dicha presién elevar la palsnca 47 la cual al

empujar e la abrazadera 48 hacia arriba desplaza Juntamento‘

.8l mufién con la barra,

6)s »UNA MAQUINA DE COSER INDUSTRIAL ROTATIVA, DE PURTO

DB CAIDEFA O CADENETA REVERSIBIE Y GRADUABLE EN AMBOS SENTIDOS»

todo tal ¥ conforme se describe en la presente memoria descripe

tiva la cual consta d4e 193 lineag y a titulo de ejemplo ge re-

presenta en los adjuntos dibujos.
Madrid,
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