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"PEEFECCIONAMTENTOS INTBODÜOIDOS EN LOS 

"POETAHERRAMIENTAS DE RODILLO? PARA MAQUINA8- 

"-PIEBRAMIENTAS"*

Este invento se re fie re  a mejoras en los porta- 

ú tiles  de rod illos  pera máquinas herramientas y se desoribe 

p> noialmente en las patentes N2 170.^70 y Nfi l7o.&<71 * «a 

es ouales la estructura del porta-herramientas contiene#
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partes funcionales que permiten que los rodillos montados 

sobre oojineteo de boles de centrsoión automática se rega­

l a  simultáneamente *bñ el trebejo, y compensar le fa lta ae 

a lin eac ión  de las partes función ales de la máquina e la oaal 

so ade.pt aa .L oe rodillos de este ports-herralientas se hacen 

y representan con cojinetes de bolas* y pueden hacerse con 

cojinetes de rodillos, pero los cojinetes de bolas qne se re-,

p..sen.tan son los preferidos. Y 'el porta-herramientas tiene

superficie espera de asiento para impedir el movimiento de 

la ceja de herramienta y permite quitar la herramienta.para 

a filarla  y sustituirla sin mover el porta-herramientas, de 

muñera oue se mantiene la posición exacta de fe t i,y  ee dis­

pone un ajuste micrométricc- pera ajustar la herramienta»

P?ra que el invento pueda comprenderse con claridad se hace 

referencia a la siguiente descripción y a los dibujos adjun­

tos, ¡ ■
Le figura 1 es un aleado frontal#

La figura 2 es une vista del ports-dtil de rodi­

llos completo, en corte*
La figura 2 es un alzado lateral*

La figura 4 es una vista ampliada de un rod illo  

con cojinete do bolas y de un porta-rodillo, m corte*

La figura 5 es una vista del porta-herramientas 'que
' i '■ « v  e

muestra la base ranura da*
Le figura 6 es una vista de la plataforma del por­

ta-herramientas que muestra la bese ranura da*

La ceja D se hace con una roece B para recibir un 

Boporte A*5 ’ 5ue tiene rebajos para edeptalteres, uno de los



cuales ee representa en. A» 511 soporte A# 3 está ahuecado en 

A*4 y roscado en C* Un cono moleteado E esté roscado para 

ajustar en la rosee C, con Inserciones de tornillo 8*A en la 

p■ i'te inoleteada 8., que atraviesan la rosca 0 pera pasar a 

apretar el ceno sobre la rosca C después de hsosr el ajaste*

El porta-rodillos 4 se hace con planos de desli- 

aamiento 5 y se aloja en rebajos de la caja D en D*l* Estos 

rebajos formen éagulo en cualquier grado adecuado, y t i  núme­

ro de rebajos corresponde a loa requerimientos, reduciéndose 

el porta-rodillo 4 en 4*1 para les placas de cubiertas de los 

planos de deslizamiento* El porta-rodillo 4 esté perforado 

de parte a parte en 3 pera Que el brazo oscilante 2 pueda 

descansar en e l porta-rodillo, con un manguito 3*A cargado 

por resorte y que encaja en @ 1  rebajo del torn illo  0# man­

teniendo el brazo oFoílsnte 2 apretado constantemente contra 

ls cara de fondo 2»A del porta-rodillo*

Loa rodillos K se hacen para cojinetes de bolas in- 

tornos, estando lo? anillos de bolas en cada extremo del ro­

d illo para equilibrar ls marchó sobre el trabajo, y t i  husi­

l lo  de rodillo L, y el tope K.l y los rodillos K timen radios 

adecuados correspondiendo a las bolas requeridas* El tope 

coincide con e l hombro del husillo de rodillo @n K*2 y pOr 

tanto limita el movimiento libre de los rodillos cusido se 

e: ríe te  dicho husillo*

I I  rebe jo &* Vslrve pire admitir una chaveta de apa- 

laneamlento para aprater el husillo del rodillo* Este husi» 

I jo esté roscado en ? , 1  y tiene una tuerca 6̂ una arandela*

El husillo de rodillo coincide ei ana ranura alargada M*2



dol porta-rodillo, permitiendo el movimiento arriba y abajo 

con el rebajo M.g del porte-rodillo y dejando especio para 

el movimiento de las tuerces sobre los Husillos de rodillo* 

Un resorte 7 pesa el través del porte-rodillo, se ancla en 

5 el Husillo F*1 y a® mantiene en posición por un torn illo  

con espiga 0*2* El rod illo  puede ahora aflojarse Haciendo 

girar e l Husillo F*1 con una llave que permití que actúe 

tensión de resorte sobre los rodillos. El brazo oscilan- 

te está pivote do en G con un vástago que pasa al través de 

P0 la caja en e l extremo F del brazo oscilante y monta sobre 

• * el cono E y e l extremo 2 del brazo oscilante descansa en la 

ranura 2*á del porte-rodillo 4 Haciendo el enlace entre el 

ceno y e l porta-rodillo*

cuando se regula, y un torn illo  con espiga Q sirve para 

mantener el resorte tenso y en su sitio*

Una plataforma U esté provista de una ranura alar­

gada ü .l para sostener un porte-Herramientas X. La píete-'

un o rific io  X»1 que lo atraviesa Horizontalmente, y por el 

cual se pasa una Herramienta cortante X*7, y tiene detrás 

el torn illo  Y para regular dicha Herramienta. En el ports- 

25 -H-rramientas se dispone un lugar pera enoajer una capucha

V.x, que contiene el tornillo V; la capucha V*1 esté gradua­

da para..una regulación miorométrica con un Índice sujeto al 

torn illo  V* El tornillo Y*2 es un torn illo  de presión que

El extremo F del brezo osol 1 ante tiene un rebajo

20 forma y la base del porte-herramientas se Haoen con correspcn 

dientes espigas macho y Hembra. I I  porta-herramientas tiene



znrntlene apretada la herramienta después de rggttlarlar 

En la base del porta-herramientas X se practica una rosee* ' 

lian para un perno, bien pera un espárrago destinado a apre­

tar el porta-herramienta? .contra le plataforma U.

 ̂ Este invento puede haceras de varias maneras* por

ejauplo* sustituyendo las roscas por encajes lisos* pero las 

representadas en e l  dibujo son las preferidas*

Oh detalle especial de aste porte-herramientas de 

of;ja de rodillos es la sencillez con que se puede colocar una 

10 Pisza de trabajo; y después de habar descrito el invento se 

verá fácilmente que su centradón es automática y simultánea- 

mente regulable por aflojamiento de los rodillos, moviendo 

e l cono de manera que le tensión de resorte sobre los rodi­

llos, cuando se ajustan a su trabajo, compensa cualquier peso 

I j  indebido o falta de alineación de la máquina* luego se aprie­

ten los husillos de los rodillos y se aprieta el tom i l lo  en el 

oono* La herramienta se aprieta en su s itio  y e l porta-herra­

mientas esté pronto para el trabajo*

Esta solicitud, que corresponde a la presentada en 

20 le Gran Bretafia el |1 de agosto de 1944, bajo el námero 16*564/ 

44, se acoge a los benaficioe del artículo 5 1  del vigíate Es­

tatuto de Propiedad Industrial.
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Les pantos de- Invención propia y nueva que se pre» 

f-ntan para que sean objeto de este latente de Invención en 

E'paSa por VEI1TTE años* son los siguientes;

19 - Perfeccionamientos introducidos en los porta-» 

herramientas de ceje de rodillos, segdn se describen en -les 

solicitudes ES 170.8 70 y Nt 170.8*71 en los cuales unos rodi­

llos con cojinetes de bolas montados en plenos de desliza» 

mínto de una ceja son accionados por el movimiento de un co­

no montado sobre un árbol central por medio de brezos oscilan» 

tes* pivoteóos en le ceja y que uneq-fel eono y los planos de 

deslizamiento como s e describe.

29 - Perfeccionamientos en los porta-herramientas 

do rodillos eegdn se reivindican en el punto le** en los cue­

les los rodillos tienen anillos de bolas interiores que re­

ciben vártegos con anillos de bolas embridados* escalonados 

y atornillados, con un rebajo para une llave de epalencémiea» 

te vomo r:-- describe.

3e ** Perfeccionamientos en los porte-herramientas 

d-' rodillos segdn se reivindican en los puntos 1 S y29*¿ en los 

cu - les un cono regulable montado en un árbol acciona simul.» 

tensamente brazos oscilantes pivote dos entre el cono y los 

plenos de deslizamiento virtualmente como se describe*

I
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4e - Perfeccióneclentos en los porte-herramientee 

6íi rodillos eegdn se reivindican en e l  punto 2 fi. , ccn reeor- 

t--s anclados en los husillos de los rodillos que pasan por 

los planos de deslizamiento para compensar automáticamente 
5 un error en la máquina*

5e - Perfeccionamientos, en los porta-herramlentas 

de rodillos segdn se reivindican en los puntos le ,, 32 y 42*, 

en los cuales los ertremoe de loe breaos oscilantes pivote- 

dos .que descansan entre el cono y los planos de deslizamien- 

10 te tienen üna tensión de resorte que «segura el apretamiento 

entre las superficies del cono, los anillos de bolas y los 
pifiaos de deslizamiento*

6e « Perfeccionamientos en los p Ort a-herramientas 

codillos segdn se reivindican en el punto le ,, con una 

f. 15 plataforma ranura da para colocar el porta-herramientas y es* 

pagas mecho y hembra que corresponden a la  base del porta-he- 

rr5mientas, impidiendo el movimiento cuando este 6.1 ti me esté 

sujeto* .

7S - Perfeccionamientos en los porta-herramientas 

20 de rodillos según se reivindican en e 1  punto l£,, en loe cua­

les un índice acoplado a un torn illo  de respaldo, coincide 

con e l índice de la  cepúehe roscada y unos ajustes micromá- 

trícos permiten quitar la herramienta y volverla a poner sin 

tocar el porta-herramienta, como se describe*

8£ - Perfeccionamientos en los porta-herramientas "

; rodillos según se reivindican en los puntos 16 ,, pe,, 32»,

4*., 5fi*í 6e y 7S., virtuelmente como se describen en la Me­

moria y se representan en los dibujos, adjuntos*

« *  7 * *
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9* - Perfecciónsaleatos introducidor, en loe porte-he 

rr amientas de rodillos, para máquinas-herramientas*

Tal y (jomo se ha descrito en la  Memoria que antece­

do*. representado en los dita jos que se acompañan y ® a los

fines que se han especificado*
■■

Esta Memoria conste de ocho hojas escritas por una

sola cara*

Medrid, 3 f AGO, 19<5
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