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‘'La presente memoria déscripfiva tiene como fin ia decle-
racién del objeto sobre el que ha de recaer el privilegio de explota
¢ién induatrial'y coﬁbroial,gexolusivo~en 61 territorio nacional de
un Modelo de Utilidad, de aeuerdo oon la vigente Legislacifn, que co
wo el enunoiado indioa se trata de "DISPOSITIVO MULTIPLE DE CONTROL
ELECTRICO E MANIOBB&S PARA CUALQBIER TIPO DE MAQ

En oualquier tipo de méquina, espeoialmente en las méqui
nas-herramientas o en los embragues-frenos, bien eléciricos, hidréu-
licos o neuméticos, tenemoa qne el control de las maniobras se reali
za3 por medios mecénicos presentando el problema de su oaro y arduo -
qntrgtenimiento teniendo, a@emés, el 1poonveniente de que con un mis
mo mando Qolo_es posible realizar un nﬁmeroypeqpeﬂo de maniobras lo
que implica, gue s&i son neoébariaé mayor nfimero:de &stas, nos vemos
en la necesidad de utilizar varios mandos, encareciendo el proceso y
dificultando nfs aun su entretenimiento,

Con el objeto del modelo estos lnconvenientes desapare -
oen ya Qn;\éi dispositivo es del tipo mfiltiple por lo cual podemos -
econtrolar un nﬁmero ilimitado de maniobrase Esto lo podemos conge -—-
guir al realizarse el control de las maniobras por medios eléctricos
utilizando microrruptores con los cuales, y mediante impulsos_qléo -
tricos o maghétioos, accionamos los diferentes oirocuitos de la méqui
na cerréndolos o abriéndolos segin las necesidades.

El dispositivo tiene un punto neutr&‘eu el oual estdé =~
anclado mediante un pitén y tirando de lé palanca que presenta saca-
mos dioho pitén de su alojamiento ¥y podemos, mediante un movimiento
defgiro ¥y cambiando la posicién de unas muesdas.interiores ai apara=
to ir accionando los miororruptores seglin las necesidades.

| El nfmero de miororruptores que se oolocardn en el apara
to vendré condicionado por el nfimero ¢e maniobras necesarias, varian.

do finicamente el volumen del aparato seglin el nfimero de microrrupto=-
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res que se quieran acoplar en 1.
' Para comprender mejor la naturaleza del invento en el pla
no adjqnto hacemos una representacién eéqdemética de su ytilizaocidn,-
no siendo en absoluto limitativa y susceptible por ello de las modifi
caciones accesorias que no alteren las caracteristicas esenciales.

La figura 1 es una vista en algado, seccionada con el fin
de poder ver los microrruptores, estando el dispositivo en su punto -
neutro.

La figura 2 es una vista en planta seccionada con el dis-

positivo en su punto neutro.

La figura 3 represents una viste en alzado, éecoionada y
oonvel dispositivo en poaici&nlde traﬁajoo
la figura 4 es una vista en planta seccionada y con el -
dispositivo en posicisn de trabajo.
Detalles aclaratorioss
le—- Piegza de aﬁsambla;je & la méquina,
"\\2.- Pieza soporte de los.miororruptores.
.39- Microrruptores.
4.~ Anillo.
5= Esfere metflioca.
6o Junta t6rica.
Te= Resorte.
8.~ Pieza dotads de muesocas.
9+~ Caja ciroculare
10.~ Muescas. _
11.- Elemento de posicionado.
12,~ Pasador. ) .
13.5 Palanca, . .~ ' ;
14e- Pitén. .
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15.- Alojamtento del pitéu.
16.- Rebaje. .
1Te= Orifioio de salida de conductores.
18.- Ruedeoillas de los miororruptores.

El dispositivo oonsta de un ouerpo pincipal que se divide
en dos partes, una fija y otra mévil, estando la perte fija formada -
por una rieza de ensamblajo (1) por la cual se wne a la méquina y -
que, & su vez, estd unida'sélidamente oon 1la pieza soporte (2) en 1la

cual estén fijados los miororruptores (31 presentando ambas plezas =~

)y (2) un orificio 7 centrel por el ousl saldrén los conducto -

res eléotricos procedentes de los miogorruptores (3).

N La parte m6vil del menoioﬁado ouerpo principal comsta de
una pileza en forma de an1116 (4) que encaja entre las piezas (1) y -
(2) teniendo en la cara que se enfrénta a la pieza (1) una junta t6ri
oa (6) oon el fin de evitar poaibles filtraciones de 1fquidos y que -
esté sélidamente unida a otra pieza (8) que presenta una caja circu =

lar (9) la ocual tiene en sus paredes laterales una serie de muescas =

(10) en las cuales se introducen las ruedecillas (18) -de los mioro -

rruptores (3) al girar la mencionada pieza (8). Esta pieza (8) se mue
ve al girar el anillo (4), al cual va unida, 1o que se consigue al -
ser este anillo (4) arrastrado por el pitén (14) una vez haya éste sa
lido de su alojamiento (15) al tirar de la pslanca (13) y arrastrar -

ésta en su movimiento al elemento de posicionado (11) el cual bascula

alrededor del pasador (12).y adquirir la posicién que represenfa la -

figura 4 gracias al rebaje (16) que tiene en una de sus caras.

El anillo (4) presenta, diametralmente opuesto al orifi -
cio del pitén (14), otro orificio donde existe un resorte (7) el cual
presions a una esfera met&lica (5) oontra la pieza (1), encajando di-
oha esfera metdlica (5) en unas cajas semicirculares que tiene dicha

pieza (1) ¥ que estén colocadas oon el fin de anclar a la parte mévil

R %% IR
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‘al anillo (4) que a su vez desplaza la pieza (8) y &sta va posicio =-

nando las muescas (10) que presenta en las paredes laterales de su =

‘ma, materia y disposiocién en cuanto tales alteraciones no supongan —

_variaci&n sugtanoial del mismo._

del cuerponrinoipa;,en"oad;fposiqi§n”déaeada. El resorte (7) que -
presiona a la referida‘egféia metélica (5) sirve ademés para reque -
rir al elemento de poéioionédo (11):a“su bosiqi&n neutra cuando el -
pitén (14) se enouenf?e oon su alojamiento (15)e

El funoionamieﬁfb es el siguiente. Cuando se quiera rea-
lizar alguna maniobra se estira de la palanca (13) oon 1o ocual el pi
+6n (14) sale de su alojamiento (15) al bascular el elemento de posi
oionado (11)‘a1rededor del posador (12) quedando dicho elemento (11)

libre para girer alrededor de su eje y arrastrando entonces consigo

caja oiroular (9) haoiendo funcionar o parar a los miororruptores (3),
mediante las ruedeoillas (18), las cuales abren o cierran los circui
tos deseados.

Desorita sufioientemente la naturaleza del presente inven
to,‘asiloomo su realizacidn industrial, solo cabe afiadir que en su -

oonjunto‘?“partes oongtitutivas es posiblé introducir oambios de for-

El solicitante al amparo de los Convenios Internacionales
sobre Propiedad Industrial se reserva el dereoho de extender eéta dema:
da a los Paises extranjeros, sl fuera posible, reivindicando lz misma
prioridad de la presente sollcitud.

_ som,

El Modelo de Utilidad que se solicita ocomo nuevo en Espa-—
fia, porvvainte afios, de aéuerdo oon la vigente Legislacibén, deberd re
oaer sobre 5DESPOSITIVO MULTIPLE DE CONTROL ELECTRICO DE MANIOBRAS -
PARA CUKLQUIER TIPO DE MAQUINA",; en todo ds aouerdo oon las siguien -
tes

REIVINDICACIONES
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los o desconexionéndolos al girar dicha paite mévil al actuar sobre la

18, Dispoéitivo mﬂlfiple de ocontrol el8ctrico de maniobrad
para ouslquier tipo de ﬁﬁqﬁina,'oaraoterizado porque’ consta de dos par
tes principeles, una-fija a_ia mfquina en la oual van acoplados una se
rie de microiruptorea ou&b nfimero varia'segﬁn el nﬁmero.de maniobras a
realizar y que tiene wn orifibio central de salida de ocables y una se-
rietde rebajes semiesf8ricos ¥ un orificio de posicionado y anclaje de
la otra parte que es mévil, la oual dispone, en la pared lateral de -~
uﬁa caja ociroular que tiene en su centro, de una serie de muescas don-

-~ de entran y salen los palpédores de los miororruptores conexiondndo-

palanca que llevae. .
“. 28, Digpositivo mfiltiple Ae control eléotrico de maniobras

pare oualquier tipo de mfquina, en todo de acuerdo con la enterior -
reivindioacibn, caracterizado porque la parte mbévil est4 formada por -~
tres piezas, dos de ellas qolidarias que forman estanqueidad con la -~
parte fija mediante una 3unfa térica, y la otra unide a las anteriores
medianfe‘ﬁh\pasador alrededor del oual puede basoular al accionar una
palanca que tiene en un lado facilitado dioho movimiento por un rebaje
que tiene.0puesto & dicha palanca, disponiendo ademfs esta pieza de un
pitén que se introduce en el orificio dé la parte fija anclando toda -
la parte m6v11, teniendo en el lado opuesto un orificio en el 6ua1 hay
un resorte que oprime una esfera oontra los rebajes semiesférioos de -
la parte fija posicionando la mévil.

38,~ "DISPOSITIVO MULTIPLE DE CONTROL ELECTRICO DE HANTOBRAS
PARA CUALQUIER TIPO DE MAQUINA.®

Seglin queda sustanoialmente desorito en la presente memo-
ria que oonsta de seis hojas mecanografiadas por una sola cara acompa
fiada de sus corrsspondientes dibujos.

uadrid, 43 JUL. 1974

El Agente Oficial,
MIGUEL FERNANDEZ LOAYSA

P. P.
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