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s o lic ita d a  a fa v o r de DON AK30IÍI0 3ANCHIS BOTO í DON 

óAIMS 30X03 PIAOS, de n acion alid ad  espartóla* r e s id e n te s  

en Y&I»}2N0IA, c a lle  d e l M aestro Serrano a » . 3 ,

p o r
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M E M O R I A  3 B 3 C n P ! i n

La P aten te de Invención a que ae r e f ie r e  3a p resen te  

Memoria D e sc r ip tiv a , e s tá  d estin ad a a  ga ra a tia a r  l a  explo­

ta c ió n  y  propiedad e x c lu s iv a s  en España ,y su s co lo n ia s de 

un sistem a de c o n tro l a  d is ta n c ia  que p e r a lte , a l  que lo  

asaeáa* poder v a r ia r  a  voluntad la  d ir e c c ió n  d e l recorrid o5
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do un automóvil o cualqu ier o tro  Juguete análogo de tip o  

rodan te .
La adaptación de esto  sistem a do control» Tiene a  

mentar lae  cualidades de e s ta  c ia to  de Juguetea mecánicos, 
ya loa  que son portadoras do cuerda o cua lqu ier o tro  s i# -  
toma do auto-locomoción, o b ien  lo s «pe carecen do «¡lemán- 

to  motor alguno. En uno y  o tro  tip o  de juguete ee adapta­

b le  nuestro  sistem a Se co n tro l con l a  simple a lte ra c ió n  de 

l a  ca lidad  del cable transm isor.
Consiste esencialm ente an un elemento de accionamiea— 

to  manual e l  cual» mediante na cable encamisado» se  un»
©1 mecanismo do v ariac ió n  de dineecián» f i j o  en l a  p a rte  

in fe r io r  d e l Juguete.
Para mejor comprensión y solo e  t i t u lo  de ejemplo» 

se ad jun ta  un dibujo en o l que se muestra l a  d i aposición 
y funcionamionto de loe d is t in to s  elementos que in tegran  

e l  conjunto.
Eh aicho dibujo se rep resen ta  l a  parto  in fe r io r  d e l 

ch asis  de un auto móvil - 1 - ,  en o l cual la s  ruedas tra s e ­
r a s  - 2 -  van f ijad a o  a l  chasis por cualquier procedimiento» 
m ientras que la s  dolontcraa - 3 - ,  tien en  un Juego l a t e r a l  
do d irección  (a derecha e iz q u ie rd a ), ooa^ocucncia de 

que sus ojea van montados sobre una de lo s  ramas do un 
soporte a rg u ia r -4—» e l  cual e s ta  unido e l  chasi® por 
medio de un p ivo te o pasador —5—. con objeto  de u n if ic a r  

e l  movimiento de la s  dos ruedas —3—, lae  dos remas U bre#  

de lo s  soportes angulares —4—» van unidas en tre  s i  por 
una p ie sa  o trav esase  —6—* Ie s  movimiento o la te r a le s  o 

cambios de d irecc ió n  son imprimidos sobre uno solo de lo s  
soportes -4—, e l  cual p resen tará  para  e s te  f i a  un ©«aliante 
-7— que o f ic ia  a  modo de brazo de palanca y en cuyo ex tre—
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ao v£ f ija d o  a l  to rn in a !  do im cable m etálico -8— de pe­

queño diámetro y longitud* v a r ia b le . Su e l  ejemplo qn© pre­
sentamos, l a  tra c c ió n  de esto  cable -8— sobre e l  sa lie n te  

—7— darán corad resu ltad o  una desviación del Jviego de rue­
das IiciCia l a  izqu ierda , l a  cual desviación se co rrige  su -  
to n á tican cn tc , cu e l  momento que l a  ten sió n  del cable se 
a f lo ja ,  por l a  acción de un roBorte en e s p ira l  - 9 -  igm 

e jecu ta  una tracc ió n  opuesta cobre e l  punto de unida del so­

porte  a-igular —4— con ©i traveoaSu -6—, estando su o tro  es»- ¡ 
tremo su je to  sobre e l  mismo chasis -1~. lía un lugar apropia­
do de dicho ch as is , va fijad la , .Tediante rensebes o to r n i ­

l l o s ,  una p ieza -10- en forma de puente que s irv e , a su ves* 
de punto de ancla.Jo del extremo lib ro  de la  camisa o funda 
m etá lica  -1 1 -, del cable -0—, estando aribes dotados de l a  
n ecesa ria  f le x ib i l id a d  y teniendo sa lid a  librem ente, por 
l a  p a rte  t r a s a ra  del Juguete en uov isien to , en tu»  long i­
tud v a riab le  h a s ta  lle g a r  a l  elemento de accionamiento 
manual* E ste , e s ta rá  compuesto por una p laza tu b u la r -1 2 - 
ea una do cuyas bases se a ju s ta , mediente ro sea , una tap a  
- 13- ,  en la  quo e on vos se acopla e l  o t-o  extremo de l a  
camisa -11- dol cable -45-, e l que tendrá l ib ro  c irc u la ­
ción a travos de dicha ta p a , ñor tra t i f í e l o  adecuado, lia 
o tr a  baso do l a  p ieza —12— es cerrada por e l  tapón roscado 

-14—» cuya p a r te  e x te r io r  debe adaptarse sobre l a  palma do 
l a  nano en e l  momento de funciom m iontc, T» pies® tu b u la r  
-1 2 - también p resén te , diagonalmente opuestos, dos ranura» 

lo n g itu iin a le a  -1 5 - , por donde tien en  s a lid a  a l  e x te r io r  
lo s  extremas cúrvalas -16— de rom v a r i l l a  m etálica que 

a tra v ie sa  trai^versalm eat©  u» cuerpo .macizo o óatbolo -17— 
que c i rc u la  por e l  in te r io r  do la  p ieza -12—. A dicho ém*
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bolo -17— y pon? su baos in f e r io r * no ajusrtu o l o tro  extraía® 
d e l cable - 8 - ,  l a  cual unión e s ta rá  garan tizada por asadlo 
de un to m i l lo  de p res id a  —18—♦

31 fuñoionaraiento es een e illo  pues b a s ta  s itu a rse  

d e trá s  de l juguete en movimiento» con e l  e l  cnanto de accio­
namiento en la  mano de forma t a l  ¡rae o l tapón roscado —14»* 
descanse sobre l a  palma m ientras que loo dedos índico  y 
corazón se  acoplan con tra  lo s  ganchos -1 6 -. T,a más ligera- j 

contracción  de lo s  dedos sobre es to s  gandíos» ob ligará  a  ¡ 
un desplazamiento d e l embolo —17— por e l  in te r io r  del e l -  * 
lia d ro  -12—, creando una tracc ió n  del cable con tra  su 
cu b ie r ta  que se treassm itlrá hasta e l  s a lie n te  -7— del so­
p o rte  angular -4 - ,  venciendo la  r e s is te n c ia  de l re s o r te  -9— 
y originando, por ta n to  una variac ió n  l a t e r a l  en la s  rueda® 
que se traduce en un cambio de d irección  en e l  curso del 

reco rrid o  d e l juguete . Aflojando l a  p resión  d ig i t a l ,  e l  
m e l le  -9 - ,  podrá librem ente e fec tu a r l a  tracc ió n  en s e n ti­
do co n tra rio  in v irtien d o  a s í  l a  variac ió n  de la s  rueda», 
la s  que adoptaran l a  posic ión  que se desee, s i  l a  tensión  
d e l cable - 3 -  o© graM a convenientemente * i

3a loe  juguetes nue carecen de medios de auto-loernm ciA  
se podrá adaptar ©ate mismo sistem a de co n tro l que, en es te  

oaso, s irv e  también para empujar e l  móvil desde m. t r a s e ra ,  
con la  l ig a ra  v a ria n te  de que l a  funda o camisa -1 1 -  d e l 
cable -3 —, e s te ré  dotada de l a  r ig id e z  n ecesa ria  para que 
e l  empuje que se imprima a l  elefterfco de accionamiento a a -  
n u a l, asa  transm itido  a l  juguete s in  míe e l conjunto fo rn a - \ 

do por ©1 cable y funda adquiera dobleces p e r ju d ic ia le s . ( 
"Jete nuevo d isp o s itiv o  viene a  com pletar, don tro  del 

campo económico, a  lo a  o tro s  sistem as h id ráu lico s  de mando
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a  d is ta n c ia  poi’teg ldos t a p i e n  por le s  miamos p e tic io n a rio s  

eon la  concesión, a  su  favor lo  l a  Patente do Invención 

na* 163.359 y Cari fricado  do id ic iá n  » e . 168*369, a  l a  
ves rjuo c ie rra n  una posib le  sa lid a  contra l a  eos^ooteneia

i l í c i t a .
2odaa la s  p iesaa gu© integran, lo s  elemento o de ceaíbi© 

de d irección  y accionamiento manual de nuestro  sistem a y 

su nexo de un ida , o sea e l  cable y su funda o canina* pue­
den v a r ia r  en tuntado, forma y cliaposición, sienpre y cuan­

do es ta s  variaciones no a l to rs n  o l objeto  esen c ia l del 

presento  M e ló  de U tilid ad , efrpneaado on leo  sig u ien tes  

no tas re iv in d ic a to r ía s .

^o—o—o—o oOOOo o—o—o—o—

e u i v 1 n i o b i o  u n s

loo  puntos nuevos y de propia invención 'fue se pre­
sen tan  pera cae sean objeto  do re iv in d icac ió n  en la  presen­

t e  Patento do Invención, que por TSIHH3 ados so s o l i c i t a  

en Popado, son?
12*— Sistema mecánico de co n tro l a  voluntad y a  d is ­

ta n c ia  adaptable a  vehículos do jugueteo, carac te rizado  
por ©atar compuesto por ’in elemento de accionamiento osuna! 

ípie eo unw a i  mecanismo de variac ió n  do l a  d irección , f i j o  
en l a  p a rte  in fe r io r  d e l chasis  del juguete , per medio de 
un cable m etálico y su funda correspondiente, dorados cabos : 
de una mayor o menor r ig id e z  y do «na longitud  y diám etros ¡

v a r ia b le s . .
2 2 .-  SI sistem a de cont-.-ol de l a  re iv in d icac ió n  an te— j

r i o r ,  caractme t.sado porgue, lo s  movimientos la te r a le s  O 
cambios de d irecc ió n , son Imprimidos sobre uno de lo s  sopo*-
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to s  angulares de la s  ruedas e l  eual p resen ta rá  a  t a l  
f i n  un s a lie n te  que o f ic ia  a modo de hrano do palanca y 

m  extremo va f ija d o  e l  te rm inal d e l cabio m etálico, «¡ 
que con su tra c c ió n  o rig in a rá  l a  desviación , en uno u  o tro  
sen tid o , del juego do ruedos d e lan te ro , desviación -ue se 

co rrige  automáticamente a l  a f lo ja r  l a  ten sió n  del cable, 
por medio de un re s o r te  en e s p ira l  que e jecu ta  l a  tracc ió n  
opuesta sobro e l punto de unión d e l soporte angular y e l 
travesado , e s ta  ¡do su o tro  extremos su je to  en un punto 
apropiado del ch asis .

3S*~ ^  clstGJ3a de co n tro l de la s  re iv ind icac iones an- 
to r io r e a , carae to risado  porque, en un lu g a r adecuado del 
ch a s is , va d iapuesta  una p iesa  en forma de puente que s i r t e  
de ponto de an c la je  d e l extremo l ib r e  de l a  camina o funda 
m etálica  del cab le , do l a  cu a l, o l o tro  extremo, se acopla 
sobre un tapón roscado en una base do l a  p lega c i l in d r ic a  <j 

cm  fo raa  o l cuerpo del elemento de accionamiento manual*
E l extremo d e l cabio pasa, por un o r i f ic io  c e n tra l de dicho 
tapón, para f i j a r s e  mediante un to r n i l lo  de p resión , en l a  
baso in fe r io r  le un embolo macizo que c irc u la  por e l  in te ­

r i o r  d e l cuerpo c i l in d r ic o , e l  que e s ta ré  también p ro v isto  
de una® ranuras lo n g itu d in a les  que s irv en  de gu ies e  loe 
extremos, en forme de gancho, de una verH 1» ato a tra v ie sa  

e l  émbolo transversalaaítt© . l a  o tra  base del cuerpo c i l in ­
d rico  va cerrada por o tro  tapón roscado coa su p arte  exte­
r i o r  de f á c i l  y cómoda adaptación contra l a  palma de l a  
mano# Y

5S—  * WVfiJfíOO V i  lO lfiliO Z  A VOLWTSrn Y A
DI3T/JTCIA A ^ A B L n  A VHHKD7,0': BE JTJWJarrj - -  de aon fo ra i- 
dad en un todo en lo  e sen c ia l j  f in e s in d u s t r ia le s  a  lo  das-
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o r ito  on l a  precedente Memoria y  gráficam ente representado

olambre de 1944- «o» e l  na, 163.359 y C ertificad o  de d le ifia  

na. 168.869 concedido en 6 de Febrero de 1945» a  favor de 
lo s  alamos p e tic ionario s»  lo  rué se c i t a  como referencia»

. para nu escamen*
Esta Memoria consta de 160 l in e a s , e s c r i ta s ,  o mee&~ 

nogrefiadas a d b le  espacio en 3ISTB hojas j  por una so la

en la s  f ig u ra s  del adjunt./ plano pora ou mejor comprensión* 
Mata Patento complementa a  1® concedida en 1£ de M-*

cara»
V alencia, 6 de ¿V,*osto de 1945 

Por au to rizac ió n  d e l interesado*
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