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._ ,***  . La invención a que se r e f ie r e  la  presente HémeMa,cons­

t itu y e  ana novedad Industria l,com  ca ra c te r ís t ic a s  y venta­
jas  á.de la  hacen merecedora d e l p r iv i le g io  de exp lotación  
exclu siva  que por e l l a  se s o l i c i t a ,d e  acuerdo con la s  prea-

5̂ . uripuiuímiM del Estatuto rigente de la  Propiedad IR dustrlal 
de 26 de J u lio  de 1.929 , texto  refundido.publicádo e n 3 0  de 
A b r il.d e  1 .93Q .'
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C o n o e id o s s o n lo s e s fu e r z o s  que se han dedicado a r e s o l­
ver e l  problema de la  adaptación de lo s  sistemas automáticos 
de maniobra a lo s  ascensores de t r á fie o  in ten so.E stos esfu er­
zos han llev a d o .en  la  mayor parte de lo s c a s o s .a  soluciones 
que en la  p ráctica , adolecen de excesivas com plidaciones para 
l o s  usuarios de lo s  mismos,por l o  que su empleo queda sumamen­
te  reducido.Por otra parteóla  so lu ción  tra d ic io n a l adoptada

15
 ̂ -

en e s to s  cásós d e l ascensor conducido, resu lta  de un coste  
ex ces iv o , teniendo además la  desventada -.dé .fia r  la  ".eficacia ' 

'd e l  s is tem a a  l a p e r i c i a  d e l que lo  maneja.

* ' 3e im pone,pues,la n eces id a d d e  a d op ta ru n sistem a  de 
maniobra que,reuniendo la s  ventajas de un manejó s e n c il lo

20 que e x ija  d e l publico  un mínimo de actuación  para u t i l i z a r -  
ló,reuna^médiaute un completo áutóm atism o,la ,condición  que 
hace mas in teresante su em pleoyposibilidad dé e fectu a r  é l  
mayor t r á f i c o  en e l  ménor tiempos

25 .
C o n e l s is te m a o b je to  Ae la  p re se n te M e m o ria .e la a - 

Cénsor s o lic ita d o  por e l  pú b lico .d esd e  d is t in ta s  p lan tas , 
va acudiendo a l a s  llamadas y haciendo e l  tran sp orté ,n o .p or 
ordén cron o lóg ico  de la s  mi amas, sino de manera que e l  t o ta l  
de movimientos sea mínimo,para lo  cuál e l  sentido de marcha

f  . . . , 30
no se in v ie r te  iíasta tanto que no se hayan efectuado todos 
lo s  s e rv ic io  s que impliquén un.movimiento ascendente y des­
cendente.

35 :

Todas la s  llamadaa quedan reg istra d as de forma que,al 
terminar un s e r v ic io  y cerrar la s  p u e r ta s ,e la s ce n s o r  reanu­
da automáticamente la  marcha para atender la s lla m a d a s  que 
tuviese  ordenadas,y en caso de que e1 uauario renunciase 
a la  que seña ló ,a  lo s  cinco segundos de parada,se reanuda la  
mareha aún cuando no se hubiesen ab ierto  la a  puertas*

í *¡ ,. .
í 1':.;* ' 40

E n lo s  eistem asgeneralm ente a l uso suéle iiís ta la rse  
una botonera completa en e l  in te r io r  del cáBmrin y dos p u l­
sadores dé llamada en cada piso.Uno de éstos  pulsadores s i r ­
ve para llamar a l camarín cuando se ha de desCéhder,y e l  
o tro  s i  ae pretende sub ir.U navez que ha acudido e l  camarín* 
es necesario  pulsar nuevamente en la  botonera in te r io r  para 
ordenar é l  movimiento correspondiente a l  p i á o a l  cual se

45  ̂ quiere: d irig ir* . . :

; ' 50

 ̂ En e l  sistema propuesto se a c t ú a le  formá d ife re n te , 
por l o  .̂ue se ev itan  la s  frecuentes confusiones que produce 
en e l  p u b lico  e l  doble botón de llam ada,a pesar de l ó s  l e ­
tre ro s  indicadores y la  m olestia  de tener que pulsar dos  

.'..veces:.

- 85

En e l  sistema que se pro pone ,1a maniobra se efectúa  
desde e l  e x te r io r  mediante botoneras situadas en todas la s  
p la n ta s ,ca la  una con tan tos  botones como pisos,m enos é l  
corrésp&ndiente a aquél en que está  in sta lad a .É l usuario / 
oprime e l pulsador correspondiente a l p iso  a que se quiera 
d ir ig ir ^ y  e s to b a s ta  para qué é l  camarín acuda y s in  nueva 
p u lsa c io n .le  transporte a l  p iso  señalado.

- ' . - ..r . /
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Este sistema se presta,ademas,muy bien  paré ev ita ' 

e l  empleo abusivo del ascensor,frecuentem ente u t iliz a d o  : 
in clu so  para descender a l p iso  inm ediato,con la  consiguien­
te  pérdida de tiempo paré lo s  demás usuarios,para e l l o ,  
puede hacerse que la s  botoneras carezcan,no solamente del 
pulsador d e l p iso  en que están in sta la d a s ,s in o  dé lo s  de 
la s  plantas próximas, im pidiendo, de esta  forma ,1os movimientos 
eorréspondieiités.

También le  presta esta cond ición  singular ventaja a l 
u t i l iz a r  la m a n io b ra e n e le v a d o r e s  o transportadores que 
no requieran la  presencia  de personal en áu in te r io rá ta le s  
como m ontapapeles/m ontacom idáá)etc.etc.

Se acompañan a esta  Memoria dos d ibu jos  e¡ 
representando la s  conexiones de lo s  c ir c u it o s  de maniobra 
y fu e r z a  parau n  ascensor de c in co  paradas,de acuerdo con 
la s  modalidades o so lu cion es ct^ya Patente se s o l i c i t a .

Sada elemento o grupo de elementos es designado por un 
námero c o rré la t iv o  de t r e s c i f r a s .L o s  d is t in to s  elementos 
de cada grupo están mareados con una anotación e sp e c ia l para 
hacer más f á c i l  e l  estudio de su funcionam iento.La combina­
c ión  mecánica entre lo s  d is t in to s  elementos no está  rep re­
sentada en l o s  d ibu jos  ad juntos.

Loé d is p o s it iv o s  d e scr ito s  han sido p rev is tos  para 
co rr ie n te  a lterna tr ifá s ica .E n  e l  cabo de corr ien te  ..con- - 
tínua.no experimentaría va ria ción  sino e l  c ir c u ito  de fu er ­
za.

PRIORA SOLUCION. -En cada p i so (d ibu jo  n? 1 } se h a lla  
instalada una b o to n e r a (1 0 l /l0 5 )d e  cuatro pulsadores,cada 
uno dé lo s  cuales va directamente conectado á la  bobina de 
un revelador dé llam ada(106) .Cada revelador t ie n e v a r io s  
con tactos  de c ie rre (1 0 7 ,1 0 8 ,1 0 9 j y dé a p e r tu r a (1 1 0 ,l l l ) .  

también pueden u t i l iz a r s e  reveladores de dóble bobina 
con d isp o s it iv o  de enganche y desenganche,

A p a rted e  estos  rev e la d ores ,ex iste  otro  grupo(112) 
que tien e  la  m isión de enviad e l  ascensor d e l p iso  desde 
é l  que fue llamado a aquél a l cual quiere tra ladarse e l  
usuario,Pueden denominarse relevádores de envío.

Para f a c i l i t a r  la  maniobra en el caso de que un v ia je ­
ro entrase distraidam enté en la  ca b in a ,s in  reparar efilas 
botoneras e x te r io re s  a l  h a lla rse  ésta detenida en e l  piso 
donde.dicho v ia je ro  se encuéntre,aáí como pará.prever la  
p o s ib ilid a d  de e fectu ar maniobras directam ente desde e l  
in te r io r ,s e  ha p rev isto  una botonera a u x ilia r (1 1 7 ) in sta ­
lada en e l  in te r io r  de la  cab in a ,la  cual está  directamen­
te  conectada a lo s  relevadores de en v ío .

Unos y o tro s  re le v a d o re s ,a l ser excitad os  mediante 
la  présión  sobre lo s  pulsadores de la s  botoneras,sen  autoall 
mentados por medio de l o s  contactO s(l07 y  1 1 3 ),

Todas la s  operaciones de c o nmutac ion de c i r  cu i t o s , 
paradas,inversión  de m arch a ,etó ,,se  ejecutan  mediante u n / 
aparato copiador que puede ser dlreetámente accionado por' 
la  máquina q por una cinta  de a c e r o q u e s e  en ro lla  y des­
e n ro lla  en una polea de dos canales cuya c in ta  está  f i j a ­
mente unida a la  cabina,sigu iendo eon toda exactitud  lo s  
movimientos de é s ta .

Dicho aparato copiador se compone en p r in c ip ió  de
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v a rios  gruspoa de a n illos .D e  estos  a n i l l o s , l o s (119,120 y  121} 
sirven  como co lectores,R eten ien d o excitados lo s  relevadores 
cayo s e rv ic io  se ha so lic itad o .p asa n d o  la  corr ien te  de e x c i­
tación  a través de la s  lengu.etas(122,123 y 124) que rozar en 
lo s  m ism os,ypor la s (1 2 5 ,1 2 6  y 127) a l o s  contactos de evita  
caídas.parada y  salvavidas de camarín y a la  fase  de re to r ­
no 8m.Cuandola cabina queda fren te  a un p is o , la s  lengüetas 
pertenecien tes a l o s  relevadores de llamada y envío corres ­
pondientes a dicho p iso,hacen  contactó en lo s  se ctores  
(128,189 y 130).Entonces la  corr ien te  de e x c it a c ió n t ie n e  
que paSar a través de la s  le n g u e ta s (Í8 l/l3 3 ) y de lo  s con­
ta cto  6(134/136 ) a la  s e r ie  anteriormente descrita .E áto  s 
tre s  cóntaetos forman parte integrante d e l mecanismo del 
aparato copiador y  su m isión es la  dé poner fuera de c i r -  
c u i t o l o s  relevadores qué estén en s e rv ic io  cuando haya de 
rea liza rse  la  parada d e l ascensor,Como puede versé en e l   ̂
d ib u jo ,e s to s  con tactos son puenteados por o tro s  t r e s (137/142) 
p erten ecien tes  a tres  relevadores a u x ilia r e s (1 4 0 /1 4 2 ),cuyo 
funcionamiento se d escr ib irá  más adelante.

lo é  grupos de a n i l l o s (143,144 y 145) tienen  la  m isión 
de conmutar lo e  c ir c u ito s  de lo s  re levad ores ,tan to  de l l a ­
mada cómo de envíe.haciendo que actúe la  co rr ien te  de ma­
niobra,unas veces sobre e l  inversor de subida ,y  otras so ­
bre e l  de bajada mediante la s  len¡guetas(152,153,154,155,156 
y  1 5 7 ).Los se cto res (1 4 6 ,147 y 148) ponen direetámente en 
comunicación la s  lenguetas(149.150 y 151) con l o s  re lev a ­
dores au x ilia res(14 0 ,14 1  y 142) pasando a través de la s  
lengüeta8(158,159 y 160) la  corr ien te  a la s  bobínas.an in s ­
tante antes de l le g a r  e l  ascensor a n iv e l de un p iso  cu a l­
q u ie ra .lo s  contaetos(161 ,162 ,16Z) que forman también par- 
t é  d e l mecanismo del aparato copiador c ie rra n  e l c ir c u it o  
de d ichos relevadorés a u x ilia re s .

lo s  contactos(164 y 166) producen la  parada d e l as­
censor en la  planta deseada,También lle v a  e l  aparato copiador 
un grupo de con ta ctós (1 6 6 -1 7 3 ),e l cual s irv e  para i r  conec­
tando sucesivamente lo s  relevadores de envío en e l  momento 
en qué la  cabina va pasando delante de cada una de la s  plan­
ta s . SU actuación quedará aclarada a l e x p lica r  e l  fu n cion a - , 
miento.

El sentido de marcha d e l motor p r in c ip a l del ascensor 
(210) se in v ie r te  mediante un in versor que conmuta dos de 
laa  fa ses  que alimentan e l  mismo.Este inversor tien e  además 
de lo s  contactos p rin cip a les(174  y 1 7 8 )^una se r ie  de con tae- 
tó 8 a u x il ia r e s ( l7 6 ^ 1 7 7 ,1 7 8 ,1 7 9 ,1 8 9 y l8 1 ) .

El inversor d eserito  es accionado d ire c ta m e n te o a  
través de una transm isión de engranajes o cadena mediante 
un pequeño motor t r i fá s ie o ( Í8 6 ) .E s te  motor in v ie r te  a su 
vez la  marcha gracias  á la  acc ión  de dos contáetores(187) 
cu y a s ..b ob in a s (l8 & v l8 9 ) están direetamenté cóneótadas a 
la s  len gaetas(182 /157) d e l aparato cop iador. 1-íe d i ante un do­
b le  juego de contactoe(187) se consigue que a l  actuar a 
vez lo s  dos eontaetcres de este in versor  auxi11a r ,e l  pe­
queño motor(186) quede inm óvil en la  p o s ic ió n  én que se 
h a llaba .E l in versor de marcha siempre debe es ta r  en p o s i­
c ió n  de conectado.forzándole a e l lo  la  a cc ión  de un meca­
nismo formado por un muelle y una manivela.

Para dar tiémpo a que puedan a b r irse  la s  puértas,una 
vez in m o v iliz a d o e l ascensor en un p iso  cua lqu ierá .sé  ha 
p rey isto  un d isp o s it iv o  retardadór que puede ser de cu a l-
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quier t ip o ,e l  cual es accionado por una bob ina(l98  ^Ué^re- 
c ibe  corrientem ente un momento antes de la  parada mediante 
lo a  eon tactos(191 ,192,198) pertenecien tes a lo s  relevado­
res a u x ilia re s  ya mencionados anrteriormmite.El contacto 
re ta rd a d or(1 9 4 ),a l quedar a b ie r to ,d e ja  e l  c ir cu ito  de ma­
niobra en p o s ic ió n  de parada,la cual se re a liza  tan pronto 
se abra uno de l o s  eontactoa(164 ó 165).Para asegurar la  
parada en l o s  f in a le s  de curso se han dispuesto en los*m is­
mos dos con ta ctos (2 1 6 /2 1 7 ), lo e  cuales cortan directamente 
la corr ien te  de e x c ita c ió n  de la  bobiná(182),Pára procurar 
que su acción  de produzca en e l  sentido de marcha deseado, 
se colocan  loa  dos C ontactos(180 y 181) accionados por e l  
in versor de marcha *

Otros dos con tactos f in a le s  de eurso(195 y  196) de 
seguridad disparan eléctricam ente e l  in terru p tor  p r in cip a l 
(197 ).

190

19 S

Se áan prev i atoé todas la s  seguridades que son co rr ie n ­
te s  en lo s  t ip o s  normales de ascénsorés e lé c t r ic o s ,t a le s  co - 
m oenclavam ientos de puerta de embarque y  camarín(199 y 3 0 0 ), 
a s i como C ontactos(201 en e l  b ast ido r  salvavida s ,b o ton de pa-  
radá(202) y con ta ctos (203) en e l  ev ita ca íd a s .A l a b rir  cual­
quiera de es tos  ultimos+quedan s in ,c o r r ie n te  la s  bobinas de 
todos lo s  relevadores de maniobra.

* 200

205

Para re fo rza r  la s  ségUridádes evitando la  p os ib ilid a d  
de un acciden te en e l caso dé que fa lla ra  alguno de lo s  en­
c ía  vamientos, se ha d ispuesto  una s e r ié  a u x ilia r  de s e rv ic io  
con tin u o ,e l cual tieh é  un ú n ico co n ta cto (2 0 7 ) que interrumpe 
e l  c ir c u it o  cuando dicho relevador queda s in  corr ien te  por 
haberse a b ierto  uno de lo s  contactos de la  se r ie  a u x ilia r . 
Este relevador p u e d e lle v a r  otro  con tacto  a u x il ia r  que en­
cienda una lu z  dé av iso  cuando eualquí'erá d e la s p u e r t a s  per­
manezca ab ierta  por d e scu id o ,a v isa n d ó á l v ig ila n te . '

215

225

225

25(7

El motor p rin cip a l(21 0 ) está protegido por fU sib leg(208) 
y e l  c ir c u ito  de maniobra por o tros  dos fu s ib le s  ca librad os
(2 09 ) .(2112) representa e l  electroim án de fren o .

En é l  di^^Jo n- 1 se supone §ue e l  ascensor s e h a l la  d e - 
tenidÓPeh la  planta 5,U*n v ia je ro  situado en la  l,<íeséa t r a s ­
ladarse  a la  iíE ste  pulsará e l  botón 4 de la  botonera lO I^ex- 
citándose la  bobina d e l relevador correspondiente.Loe contac- 
to s (lQ 7 ,1 0 8 ,lC 9 -1 4 ) Cierran c ir cu ito  y e l(1 1 0 -1 4 ) abre.La bo­
bina del relevador es alimentada a través del (107-14) cerrón^ 
do se é l  c ir c u ito  por la  e s c o b il la ( ! l2 2 - l)  , e l  a n illo (1 1 9 ) y . 
la  lengüeta(1 2 5 ) ,pa Bando finalm ehté la  corr ien te  de e x c ita -  
ción  a través de la  s e r ie (201-205).E1 con ta cto (109-14) a l i ­
menta la  e a c o b i l la ( l4 9 - l ) ,1 a  cual está  sobre e l  a n i l l o (145) 
b ipartido^a través d e l cual y de la  lengueta(152) la  co rr ie n ­
t e  lle g a ra  a la  beb ina(178),cerrándose e l  c ir cu ito  a travée 
del con ta cto (185) d e l,re ta rd a d o r (194) y lo s  (199,200,804# 
205+807).T a lc o m o e s tá  representado en e l  d ib u jo ,e l  inversor 
se ha lla  eh p o s ic ió n  de "áUbida^.Al actuar e l  con tactor  au x i- 
l i a r ( l $ e ) , l a c o r r i e n t e  pasará por lo s  coR tactos(187) a l  motor- 
c ito (1 8 6 ) d e l in versor/pon iéndole  en p o s ic ió n  de ^bajadav.Él 
con tacto (178) se c ie r ra  entonces,abriéndose a l  mismo tiempo 
e l (179) alimentándose por a q u é l,la  bob ina(182) del contactor 
p r in c ip a l(1 8 5 ) ,é l  cual c ie r ra  e l  c ir c u ito  d e l motor p r in c ip a l
( 2 1 0 )  y  e l d e l  electroim án de d esfren e(211) in ic ián d ose  la  
marcha d e l ascensor en sentido descendente^

§ i eh esté  momento otra  persona situada en la  planta 
2 ap rie te  e l  botón 25 de la  botonera(108) para subir a 3a 
5 ,e l  re levad or(106-25) comienza a funcionar,cerrándose lo a
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contacto sí 107,108 y 109-25} y abriéndose Í c s ( i lO  y Í11-2S)

'235 ü Lo s eontaetosí 176)' que en e l  d ibu jo  están cerrados,ae han 
ab ierto  a l  cambiar la  p o s ic ió n  d e l in v ersor -y  l o  sí 177) se 
han cerrado,Por lo  tanto ,1a co rr ien te  no lle g a  a la  e s co b illa  
(1 4 9 -2 )^pués para e l lo  debe pasar a través de la  s e r ie (1 1 0 -l l f  
que esta  interrumpida por lo s  contactos 14 y 25 dé la  misma. 

240 El áscensor nó acusará esta  llamada,a pesar de que continúa 
re g is tra d a ,pues e l  c ir c u ito  de ex c ita c ió n  del relevador 25 
no s e h a  in t errump i  d o , co nt inuando cerrado a lp a s a r  la  ca b i­
na fren te  a l p iso  2,A1 lle g a r  a l a s  proxim idadesde la  plan­
ta 1 ,e l  sector(146) se a itu a b a jo  la  e s c o b i l l a ( l 4 9 - l ) y  

245 por la  e s c o b i l la (1 5 8 ) ,la  corr ien te  pasa a la  bobina(140), 
cerrándose e l c i r c u i t o  p o r íÍ6 1 )íl9 4 l y la  se r ie  de contac­
tos  de segurida&#Al ex c ita rse  e l  relevador a u x ilia r  140^se 
cierran  lo s  eontactC s(19! y 215) y a b r e e l (1 3 7 ) a lim entando, 
e l  primero e l  c ir c u ito  de la  bpbina(190) d e l relevador de r e -  

250 ta rd a ción cu y o  Cpntácto(194) se levanta,quedando,sin  embar­
go , cerrado e l  c ir c u ito  de maniobra a través de lo s  contacto s 
(164 y 165 ).E stos contactos,com o se ha in d icad o ,están  s itu a ­
dos en e l  cop iador o en e l  camarín y hacen que e l  ascensor 
se detenga cuando uno de e l l o s  abre.E sto sucederá a l  lle g a r  

255 la  cabina a n iv e l  del p iso  1 .
Por otra  p a r te ,e l  contaeto(166) perteneciente  a l apara­

to copiador .queda en p o s ic ió n  cerrada y como e l  ,,(215) tam­
b ién  e a tá e n  la  m iam aform a.la co rr ien te  pasa a través de es­
to s  dos c ó n t a e t ó s a l í108-14) y por é s te ,a  la  bobina d e l r e -  
le v a d o r (l !2 -4 )  cerrándose e l  c ir c u it o  a través de la  lengua-  
t a (1 2 4 - l ) ,e l  á n ÍlÍo (1 2 1 },1 a  len g ú eta (1 3 3 ),e l contacto(139^ 
y la  fa se  an.Cón e l l o ,é l r e l e v a d o r ( 112-4) queda en p os ic ión  
de funcionamiento autoexcitándo se a través d e l con ta cto (113-4) 
Por la  e s c o b i l la (150-4) pasará la  corr ien te  a l a n i l l o ( l 4 4 )  y 
de és te ,p or  la  lengüeta(1 5 5 ) ,a la  bobiná(189) del inverso r 
subida.Con e l l o  se in v ertirá  la  marcha d e l  motor p r in c ip a l 
a l cerrarse lo s  eontactos(174),ábriéndose lo s (1 7 5 ) ,y  a l  fun­
cionar e l  e o n ta c to r (1 8 3 ),e l motor i n i c i a r á l a  marcha una 
vez cerradas la s  puertas y estando e l  v ia je ro  dentro de la 
cabina,en  d ire cc ió n  subida ,hacia la  planta 4 .E l relevador 
(1 0 6 -1 4 ) ,cuyo funcionamiento ya no es n ecesarió ,p asa  a la  
p os ic ión  de reposo a l  interrum pirse la  co rr ien te  de e x c ita ­
c ión  mediante la  apertura d e l con ta cto (1 3 7 ),ya que e l (134) 
esté  también en p o s ic ió n  de c ir c u ito  a b ie r to ,

Como aun permanece la  llamada que otro  v ia je ro  ha e fe c ­
tuado para trasladarse  d e l p iso  2^ a l 5^ ,ahora e s  e l  momento 
oportuno para que e l  Ascensor lo  r e co ja ;e s to  se rea liza rá  
a l quedar cerrados lo s  eontact0s(176) d e l in versor^san do 
entonces la  C orriente directamente a t r a v é s  d e p é s t ó s y d e l  
con ta cto (115-25) a l a  lengüeta(149-2) y por e l  sector(146) 
a la le n g u e ta (1 5 8 ),e x c itá n d o se  de esta manera e l  relevador 
au xiliarY l43 ) y  produciéndose la  parada en la  forma d e s c r its  
anteriorm ente.Por un proceso semejante a l anteriorm ente e s ­
p e c if ica d o , e l  re levad or de en v ío (112-5) quedará automática­
mente en s e rv ic io  preparándose de este modo e l  ascensor para' 
subir a la  planta 5*Una vez d e n tr o ,e l  nuevo v ia je ro  y cerra ­
das Iss^^usytá'a,'el ascensor se pone en marohs-sy a l . l le g a r  á ? 
la  s inm e^aeibnee de la  planta 4^ ,1a lengüeta {180-4) quiedá 1, 
encitm del sector(147) pasando la  co rr ien te  por e l  anilló--, 
la  lenguéta(159) a l relevador(141),una vez,cerrad o e l  con tac- 
to (l6 2 ).A c tu é  entonces e l-c o n ta c to (192) que c ie rra  e l  c i r ­
cuido de la b o b in a (1 9 0 ) del ratardaáor.Lo demás su cedeen  
la  forma descrita , anteriorm ente. ; !

295 ¿ i  cerrarse  la s  puertas,una vez desembarcado é l  v ia je -
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re en la p la n ta  4 - , e l  ascensor continúa su movimiento ascen­
dente,produciéndose operaciones semejantes a la s  que acaban 
de d e s c r ib ir s é  y deteniándosé é l  ascensor finalm ente en este 
p iso .

Cuando no hay más que un so lo  re levad or en funcionamientc 
y  a l producirse e l  proceso de parada queda la  bobina(182) 
d e l  con tactor  fuera de toda comunicación con lo s  relevadores 
cuya alim entación se efe  ctúa a través de1 con tacto (1 8 4 ) ,según 
puedecom prenderse fácilm ente examinando e l  d ib u jo .

Para terminar de a c la ra r  e l  funcionamiento d e l sistema 
p ro pu esto ,se  p rese uta f  inalmente e l  casó de que un v ia je  ro 
desee u t i l iz a r  e l  ascensor en la  planta 3^ ,donde en aquel 
momento se h a lla  é s te  detenido,para descender a la  planta 1*. 
Siguiendo e l  proceso o rd in a r io ,e s te  v ia je r o  debe pulsar e l  
b o tó n 3 1  de la  botonera(103) con lo  cual e l  re levad or de 11a- 
imda(106-^li^^^ en movimiento cerrándose lo e  contactos
(187,108 y 109-31) y ab riendo se l o s (1 1 0 ,1 1 1 -3 1 ).Sup oni endo 
que e l  últim o v ia jé  rea liza d o  por e l  aseen so r haya sido en 
sentido de su b id a ,la  corriente,pasando por la  s e r ie (111-116) 
y e l  con ta cto (109-31) a la lengueta(151-3) y por e l  sector  
(148) a la  e s e o b il la (1 6 0 ) ,e x c ita  e l  re levad or(iá2 ),actu an do 
el retardador(1 9 0 ).íEl ascensor permanece quieto.A  su vez, 
a través A é lco h ta cto (2 1 4 ) y  d e l(1 6 9 ),p a sé  la  co rr ien te  a l 
(108-31) y por éste  a l re levador de e n v io (1 1 2 -l) .A l cerra r­
se e l  con taeto(114-l),eom o la  len güeta(150-1) está  en contac­
to  con e l  a n i l l o (144) y com unicacon la  lengueta(154) la  
corr ien te  pasará por ésta  y e x c ita r é  la  bobina(1 8 8 ).co locá n ­
dose e l  in versor de marcha en p os ic ión -b a ja d a .A l a b rirse  e l  
con tacto(138) perteneciente a l relevador(142) habrá quedado 
sin  corr ien te  la bob in a (106 -31 j.p a sa n d o  este relevador a la  
p os ic ión  de repoéo.Cerradas la s  p u e rta s ,e l ascensor se pon­
drá ,p or tanto,én  marcha en sentido descendente,deteniéndose 
en la  plauta ' l ' . ' ' . :

Si e l  v ia je ro  A e le jem p lo  a n ter io r  emplea la  botonera 
(117) d e l camarín, ex c ita  d irectam ente.a l apretar e l  pulsador 
(1 1 7 -1 ),1a bobina del relevador^1 1 2 -1 ) .Lo demás ocurre 
como en la  a n terior  d e s c r ip c ió n ..

SE(KFNDA c a d a p is o ,d ib u jo  n  ̂ 2 ,se  h a lla  in stí
lada una botonera d e cu a tro  pulsadores.Cada uno d e é s t o s  ac­
ciona dos contacto& :uh.0s,(101-105) que cierran  durante e l  t i c  
po que dure la.i^uiaaétó.n,y  otros,-ílQ 6-110) que permanecen 
cerrados mediánte un d isp o s it iv o  mecánico no deta llado en e l  
dibujo.Ademés,van p rov ista s  esta s  botoneras de unas bobinas 
(111-116) que desenganchan l o s  co n ta c to s (1 0 6 -il0 ) cuando 
su misión ha concluido.Puede co loca rse  en é l  camarín una 
botonera au x ilia r(12 1 ) t a l  como sé indicaba en e l  caso an­
t e r io r .

Por cada p iso  intermedio sé in sta la n  dos relevadores de 
llamada y uno para cada uno de lo s  :finales(123).Adem ás de 
é s to s ,e x is te  otro  grupo de relevadores de en v ío (l22 ).T an to  
unos como otros .,estos  relevadores son dé constru cción  espe­
c ia l  y tienen  dos c la ses  de bobinas.M ediante la s (122-123),-los 
relevadores quedan conectados,permaneciendo e n a s ta  p os ic ión  
merced a un d is p o s it ic o  mecánico que lo s  re tísn é .O tra s  bo­
binas (124, 125, 126) sirven  para producir la  d escon ex ión ,vo l­
viendo lo s  relevadores a la  p o s ic ió n  dé reposo.Los relevado­
res  de llamada accionan un contacte de c ierre (1 32 -13 3 ) y 
un núm ero'variable de cdntactos dé ápertúra.L os releyadores 
de envío accionan un ccntacto de c ié r r e (131) y o t r o e d e  aper
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31 aparato copiador está  compuesto por ana sa ris  de 
a n i l l o s (143,144,145,152,157,162) parecidos a lo s  d e scr ito s  
en la  so lu ción  primera.

Lpa con tacto6(111-115 y 170-172) forman también p ar­
te  del aparato copiada* y su función es análoga a la  de sus 
sim ila res ,ya  d e s c r ito s  en e l  ejemplo a n te r io r .

La parada se e fectúa mediante l o s  contactoe(189 y 190) 
combinados con e l  retardador cuya bobiná(176) se alimenta 
a través de lo s  contactos(& 73,174 y 175) p erten ecien tes a loa  
t r e s  relevadores a u x ilia re s (1 6 7 ,168 y 169).

3 l in versor de marcha(205,2 0 6 )¿contacto p r in c ip á l(2 0 7 ) ,  
in terruptor g e n e r á l ( l9 7 ) ,e t c . , son de con stru cción  igual a 
lo s  d e s c r ito s  en la  so lu ción  primera y su fancionamiento es 
id én tico  a l  de aquellos.L o mismo debe d e c irse  con respectó 
a lo s  contactos de seguridad(191-195) y e l  re levad or de puer­
ta a b ie rta (1 9 6 ).

En e l  d ibu jo n& 2 sesupon e también q u e e la s c e n s o r  
se h a lla  d e te n id o e n  la  planta 3 - .S i un v ia je ro  situado en 
la  1^ ,desea trasladarse a la  4^ debep u lsar e l  botón 4 de la  
b otoñera(101 /106 ). La bobina (123- l á ) del relevado^? d e l llám a- 
da(1 2 3 ),a l  excitarse ,p on e  éste en p o s ic ió n  de funcionam iento, 
cerrando e l  conta ctod-32-1 a ) y ábríendó lo s  ( Í2 9 -1 a , 116). 
Supuesto que s i  in versor dé marcha se encuentre en ese momen­
to en p o s ic ió n  de subida,debe g ira r  hasta co lo ca rse  en la  
p os ie ion  bajada,cerrándose lo s  co n ta cto s (130,180,185 y 206) 
y abriéndose ló s (1 2 9 ,181,184 y 205).S1 ascensor se pondrá 
en marcha descendiendo a l p iso  1?.Á1 l le g a r  a é s te ,median­
t e  ún ^róceso parecido a l exp licado en e l  primer e jem plo,ac­
cionara e l  relevador a n ilia r (1 6 7 ) y e l relevador dér,retárda-:' 
c ión (1 7 6 ) , abriéndose S I con ta cto (1 8 8 )¿En esta s  con d ic ion es , 
a l a b r ir  uno dé lo s  con tactos de p a ra d a (189 -19 Q ).e la scen - 
só r  s e  detendrá.Por otra p a rte ,la  bobina de d isp aro (124-1 a ) ,  
perteneciénté  a l  re lev a d or(1 2 3 -l a ) /queda en eomunieación con 
e l  con ta cto (1 4 9 ).pertenecien te  a l re levad or a u x ilia r  mencio­
nado a través de la  len gu eta (1 34 -i) e l  sector(14C ) y é l  
R n illo (1 4 3 ) .A l cerrarse e l  mencionado con ta cto (1 4 9 ),Se e x c ita ­
rá la  bobina y e l  relevador pasará a lá p os ic ión  de reposo.

Un in s ta n te a n te s d e  la  parada,el con ta cto (111) habrá 
cerrado y a l y o lv er  e l  relevador a la  p os ic ión  de repóso y 
ce rra rse ,p or  ta n to ,lo s  co n ta cto s (1 1 6 ),p e rc ib irá  a l a  vez 
co rr ie n te  la b o b in a (122-4) d e l relevador de en v io (4 ) y  la  
bobina perfénéoiente a la  botonera instalada en ésa planta. 
Esta bobina producirá e l  disparo d e l con tacto(106 -4 ) que per­
manecía cerrado.

El ascensor habrá quedado entóneos en p o s ic ió n  de marcha 
para ascender a la  planta 4 $ ,una vez que e l  v ia je ro  haya en­
trado en la  cabina,cerrando la s  puertas.

Conreóte ejemplo queda suficíentem enté aclarado e l  fun­
cionamiento del sistema de maniobra que se propone, conforme 
a su segunda modalidadíPor lo  dem ás/én todoe lo s  casos <gue 
pudieran presen tarse ,se  comportará de la  misma manera que en 
í e s  ejem plos d e s e fito s  para la  primérá so lu c ión .

H e c h a la d e e c r ip c ió n  q u ea n teced e .es  p reciso  añadir que 
lo e  d e ta lle s  d e r e a l iz a c ió n  áe la  idea.expuesta,puedén variar,



sin  que por e l lo  cambie la  esencia de la  invención,que es 
la  que se desprende de lo s  párrafos que anteceden,y se reiv ih^  
d ica  en la  s igu ien te

N O T A

Ên resumenr la  PATEIPTE D E IIT m ciÓ n qué se s o l i c i t a ,r e  -  
caerá sobre la s  s igu ien tes  re iv in d ica c io n e s f

1-.-"Sistem a de maniobra por p u lsad ores ,ap licab le  a a s­
censores e lé c t r ic o s  y demás aparatos de ,e'lev&ciún bránapcy-..' 
t e , caracterizado por e l  hecho de que la  operación de llamada 
desde un p iso  y  e l  envío d e l ascensor a otro  cu a lqu iera , se 
re a liza  mediante una sola pu lsación .

2".-SÍstem a de Jtaniobra por pu lsadoresísegón la  r e iv in ­
d ica ción  1 3 ,caracterizado por e l  hecho de que la s  operaciones 
de mando pueden re a liza rse  exclusivam ente por medio de uulsa- 
dores co locad os en e l  e x te r io r  de la  c a ja d o n d e s e  mueve e l  
aseeneor.

3 - .-Sistem a de maniobra por pulsadores,según la s  r e iv in ­
d icacion es a n te r io re s ,ca ra cte r iza d o  por e l  hecho de que e l 
ascensor recoge en subida a lo e  pasa jeros q u e d e s e a n tr a s la -  
darse a l o s  p iso s  superiores y en bajada a l o s  que desean 
descender,no cambiando de d ire cc ió n  hasta no haber efectuado 
todos lo s  s e rv ic io s  correspondientes a un sentido determinado.

4 3 .-Sistema dé maniobra por pu lsad ores, según la s  r e iv in ­
d icacion es a n ter io res ,ca ra cter iza d o  por e l  hecho de que e l  
ascensor recoge de una sola vez en c a d a p is o  la s  llamadas 
simultáneas que corresponden a plantas situadas a un mismo 
lado d e l  lugar de llamada y la s  llamadas sim ultáneas hechas 
desde uh mismo p iso  correspondientes a p lantas situadas e n c i-  
ma y Rebajo de e s te ,son  recogidas en dos veces s in q u e  por 
e l lo  S éapR eciso  r e p e t ir la s .

5 3 .-sistem a de maniobra por pulsadores,Según la s  r e iv in ­
dica d o n e s  a n te r io r e s , caracterizado por e l  hecho der que en 
cada planta a se rv ir  por e l  ascensor y en e l  e x te r io r  de la  
caja del mismo,hay una botonera de mando cón tantos pulsadores 
como p isoá  puede se rv ir  e l  ap arato ,fa ltan do en cada botónera 
e l  correspondiente a la  planta en que está situada,pudiendo 
fa l t a r  también lo e  pulsadores correspondientes a plantas eon-

6 ".-S istem a de maniobra por pulsado re s,segun 1 as re iv in -  
d ica clon es preceden tes ,caracterizad o  por e l  hecho de que en 
e l  in te r ló r  de la  cabina del ascensor puede co loca rse  una bótej- 
nera a u x il ia r ,la  cual va directamente conectada a lo s  R ele­
vadores de envío y s irve  para accionar e l  aparato desde e l  
in te r io r  en caso n ecesa rio .

7%.-Sistema de maniobra pOr pulsadores,según la s  r e iv in ­
d icacion es a n ter io res ,ca ra cter iza d o  por é l  hecho de que lo s  
pulsadores de la s  botoneras de mando e x te r io re s  accionan un 
doble contacto cerrando e l  c ir c u it o  uno de e l lo s  mientras 
dura la  pu lsación  y quedando e l o tro  en p o s ic ió n  de contactó 
hasta e l  momento de lle g a r  e l  ascensor a atender la  llamada.

8^ .-Sistema de maniobra por pulsadores,según la s  r e iv in ­
d ica cion es  an teriores,carácterizad o^ ^ p r e l  hecho de aue los
contactos de la s  botoneras de mando^quedan en p os ic ión  de
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c ie r re ,s o n  vu eltos a la  p os ic ión  de c ir c u it o  ab ierto ,una 
vez parado e l  ascensor,por la  acción  de electroim anes inde­
pendientes paia cada pu lsador,y  la s  llamadas quedan r e g is ­
tradas por unos relevadores electrom agnéticos m ultipolares, 
a razón de dos por cada p iso  interm edio y uno por cada uno 
de lo s  extremos.

93 .-Sistem a de maniobra por p u lsa d o re s ,se g ó n la s  r e iv in ­
d ica cion es  -a n teriores ,ca racteriza d o  por e l  hecho de que 
lo s  pulsadores de la s  botoneras de m ando,cierran un contac­
to  s e n c illo  mientras dura la  pulsación^quedando la s  liamadaB 
reg istradas por unos relevadores a razón de nno por cada 
pulsador,funcionando éstos  desde e l  momento én que se e fe c ­
túa la  pu lsación  hasta que e l  aácenáor l le g a  a l  p iso desde 
e l  cual se le  s o l i c i t a .

109#S istem a de o^niobra norpúlsadores^s^gún la s  r e iv in ­
d icacion es a n ter io res ,ca ra cter iza d o  por e l  hecho de que unos 
relevadores electrom agn éticos,a  razón*.de uno por p lanta ,en tra  
en funcionamiento automáticamente a l  detenerse e l  ascensor 
en a lgu n ade  la a p la n ta s  de que es s o l i c i t a d o , sirviendo para­
enviar éste  a l punto de destino una vez dentro lo s  u su arios.

1 1 ? Sistáma de maniobra por pulsadores.según la s  r e i ­
v in d icacion es a n ter io res ,ca ra cter iza d o  por e l  hecho de que 
e l in versor de marcha es  accionado por un único servomotor, 
e l  cuál queda s in  corr ien te  a l  l le g a r  e l  in versor a sú - 
p o s ic ió n  de enganche en cualquiera de lo s  dos sentidos de 

.'marcha#- .

1 2 ? . -Sistema de maniobra, según laB re iv in d ica c ion es  que 
anteceden ,caracterizado por e l  hecho de que tre s  relevado­
res a u x ilia re s  preparan la  parada,correspondiendo cada 
ano a l o a d o s  grupos de relevadores de llamada y a l  de r e le ­
vadores de en v ió ;s irv ien d o  además estos  relevadorea para po­
ner fuera de s e r v ic io  a l o s  que-pertenecen a la s  llamadas o 
envíos atendidos independientemente unos de o t r o s .
 ̂ .^^.stema de maniobrapñcp pulaadoréSíSegún la s  r e i ­
v in d i caci one s a n te r io re s , caracterizad o por e l  hecho de que 
la  parada d e l aseensor se r e a liz a  mediante contactos en se ­
r i e , l o s  cuales pueden montarse sobre la s  cabinas,en  e l  
re co rr id o  o en éüi aparato copiador y son puenteados en lo s  
p iso s  donde e l  ascensor no debe detenerse,por un contacto 
de a cc ión  retardada pertenecien te  a un relevador cuya iman­
tación  se r e a liz a  un momento antes dé la  parada.

14^.-Sfstem a de mañiobra pulsadores,cegún l a s  r e iv in ­
d ica cion es a n te r lo re s jcá ra cte r iza d c-p o r  é l  hecho de que 
la  co rr ien te  de imantación de lo e  doS relevadores a u x ilia ­
res accionados por lo s  grupos de llam adas,pasa a través de dojs 
s e r ie s  de contactos pertenecien tes a lo s  d iversos grupos de 
relevadores de llamada y envío cuándo la  llamada requiere 
un s e rv ic io  con trario  a la  marcha d é l ascensor.

1 5 * .-Se r é iv in d ic a , por ú ltim o , cómo ob je to  sobre e l  que 
ha de recaer la  PATENTE DE INVENCION qué ée s o l íc i t a ," S I S -  
TEMA DE MANIOBRA POR PULSADORES,APLICABLE A ASCENSORES ELEC­
TRICOS Y DEMÁS APARATOS DE ELEVACION YTR&NSPÓRTE".

Todo conforme queda d e scr ito  en la  presente ?%e moría, 
que consta de d iez  páginas e s c r ita s  a máquina por úna sola 
ca ra ;y  d ibu jos  que se acompañan.

REPROSUCCiOM Madrid 9 de ago ato de. 1.945 
ALFONSO ÚNG-RR&
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