10

17063 g8/

e ORIA DESCRIPITIVA

de la ratente de anenciﬁn, por 2J aiios, solicitada a favor
de Don Jose SHRRA 8Sid, de nacionalidad Espatiola, residente
en Barcelona, vor " UN HUEZVO SISTEWA PARA REALIZAR LA VARIEDAD
DE VALOCIDADES WAECESARIA £F XL ACCIOHAMIBNTO DE LAS BOBINAS
DE LA3 LAGUINAS LLANADAS * LIECHERAS ", £ SUSTITUCIUN DE LOS

CINOS DE LAS REFERIDAS MAUINAS ¥,

5abido es que en las mdquinas llamadas " ilecheras %,siendo
constante 1la velocidad lineal de l1la mecha a la salida de 1los
cilindros productores y arrollandose dicha mecha en capas
superpuestas las unas a las otras, sobre tubos de un didmetro
inicigl determinado, forzosamente, los pifiones que accionan
las bobinas, tienen que recibir unag variedad de velocidad en
cada capa superpuesta que reciben de mecha, para que laz mnmisng
no gse rompa ni experimente por accidn de estiraje ningﬁn desli-
zamiento de sus fibras, que de ocurrir, perjudicaria en gran
manera la calidad de la misma, perguicio que repercutiria en
el hilado, ya gque las imperfecciones de la referida mecha gueda-

rfan multiplicadas al realizarse el estiraje de aquellas en
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las :udquinas Contfnuas de hilar.

Hasta la fecha, todas las iecheras que se han fabricado,
congizuen esta variedad de velocidades mediante un juego de
conos invertidos sstablecidos paralelamente entre s, transmi-
tiéndose el movimiento del cono motor zl cono movido mediante
una correa sin fin, pero este sistema de realizar la variedad
de velocidad a las bobinas, presenta en la prictica ruchos incon-
venientes que perjudican considerablemente la calidad de la mechs
elaboradae

uno de los mds importantes de los referidos inconvenientes,
congiste en el resbalamiento gque experimenta la correa por
efecto de su mala adOpcién a las superficies de los conos; al
alargamiento natural que con el uso experimentan las correas
¥y a las diferencias de tensiones que/%gesentan en las correas
que producen el resbalamiento de las mismas, ya que la opera-
cidn de aflojaf y tensar la correa estd encomendada a la ope=-
raria de la miquina, cuya regulacin la realiza a cada cambio
de mudada. Para subsanar este inconveniente, llez% a ensayarse
muchos atios atrds la adopcidn de cuatro conos en cada liechera o
sea dos pares, montidndose cada par en su eje resvectivo a fin
de que las dos correas trabajaran simulﬁéneamente, cosa gque
resultd practicamente imposible por 1o que la idea fué abandona-
da seguidamente.

Otra de las modalidades ensayadass, ha sido la de realizar
1a variacidn de velocidades por medio de un largo escalonado
-de pifiones dentados, lo que tampoco ha llegado a realizarse
practicamente por la mucna complicaciﬁn que representsz, adends
de gue con esta golucidn no era posible obtener un cambio re-
gulado y uniforme de velocidad durante elhfuncionamiento de

1a mfquina. Ambos juegos y todos 10s demds ensayados y no reali-



b

45

510

55

60

65

70

) B 170651

JHr6 S/

zados hasts la fecha, sufren practicamente del mismo inconve-
niente, a saber, que tienen una gran complicacién en su mecanisg~
mo y adolecen de la regularidad en su funcionaumiento, cuyo incon
venicnte es mucho mayor a medida que crece el esfuerzo que debe
realizarse.

Teniendo en cuenta estos inconvenientes, especialmente cuanto
se refiere a pérdidas de velocidad gque se traducen en irregula-
ridades constantes en el numero de la mecha elaborada, es por
1o gque el recurrente ha ideadn y puesto en ejecucién prédctica
un nuevo sistema de cambio automdtico de velocidades, especial-
mente aplicable en las mdquinas 1ilecheras a fin de reazlizar
la variedad de velocidades necesaria en el gccionamiento de las
bobinss, en sustitucidn de 1los conos de las referidas miquinms.

Con el mecanismo objeto de la presente descripci5n gquedan
suprimidos los conos con todos los dispositivos para conseguir
el desplazamiento axial y longitudinal de las correas guse
transmiten el wmovimiento desde el cono motor al cono movido,
as{ como quedan tambidn supriinidos los soportes y escalonado
de pifiones dentados gue transmiten dicho movimiento delécono
al juego diferencial de la mdquinae

Utra de las ventajas de este juego, es la de que v4 montado
en el mismo eje motor de la méquina, girando en el mismo gentido
del eje, sienda gu construccidn muy sdlida y sencilla, de tamafio
ex.tremadamente reducido de manera que permite sea establecido
sin inconveniente algunc entre el espaclo comprendido enﬁre la
gran testera v la primera bancadas

Otra ventaja es la de gue este juego de cambio automdtico
de velocidades, travaja en condiciones de gran suavidad y perfec-
ciin, sin gue apenas 8e produzcan resbalamientos de ninguna

. . 4
especie entre sus partes componentes pues de una manera automa=-
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tico -wnenta la presidn entre las plezas movidas por rozamiento
ée otras, o medida gue la resistencia de los brzanos movidos es
N8y 0re
Bn su esencizlicdzd el sistema de cambin automdtico de veloci-
dadss parns realizar la varledad de velocidades necesaria en el
aceionanisnto de las vobinazs de las miguinas l.echeras consiste
en disponer déos platos, uno motriz y otro receptor establecicdos
frente z frente, debidzmente distanciados entre sf, cuyos platos
lieven practicada una canal zanular concéntrica con el eje de los
migmos v de seccidn en arco de circunferencia y entre los mismos
vzn alcjadas unas pequeilas poleas gue constituyen segmentos diame=
trales de una esfera, de manera yue la seccifn de su llanta es
curvada y corresponde al mismo arce de circunferencia de la canal
anulsr Ge 1os Gos platos, cuya separacién viene en consecuencia
ceterminada por el didmetro de dichas poleas. idstas guedan esta=
blecidag en puntos diametralmente opuestos en relacifn con los
ejes motor y movido establecidos coaxialmente y los sopories de
las repetidas poleas son giratorios segun ejes paralelos enire si,
que cruzen perpendicularmente el eje movido y coinciden en un plano
gue corts perpendicularmente zl propio eje. Completan el sistenz,
medios por los que el movimiento de lag dos pequeias poleas es
simultineo en ambas pero en sentido opuegto unz de otra. Al empe-
zar 1la rudada de la maquina, los ejes de giro de lag poleas
ferman un dngulo cuyo vértice coincide con el eje geonétrico del
gje motor y e€n e sta posicién las poleas guedan aplicadas conira el
srde exteriocr de la canal anular del plato motor y contra el
borde exterior de la canal znular del ctlagto motor y contra el
vorde interior de la canal anular del p¢lato movido, lo gue revre-
senta un aumente de velocidad del eje umovido con relacidn al eje

motor, ya gue en el momento de empezar la mudada, con los organige
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mos discuesios en la forma reseilada, el platc receptor gira a
mgyor velocidad gue el plato motfiz, que es lo que corresponde,
105 va gue siendo en este momento cuandc el didmetro de las wpaobinas
es 24s pequeilo, los piilones porta-bobinas tiene que girar a mayor
velscidad para absorver la cantidad constante de mecha elaborada
por el cilindro productos. A medida que se reallza la formacidn
ée la Dbobina por superposicién de cagpas de mecha al didmetro
110 inicial de 1la misma, la velocidad de los piliones uorta-bobinas
tiene gue ser reducida en cada capa de mecha, ya Jue la velocicad
lineal de la mecha es constante durante toda la mudada.
Por tanto, forman parte as{ mismo de este sistema, medies por

los gue a medida que se forma la Dbobina giran los soportes ce

)
[
[9)]

las poleas en formz de gue dichas poleas sufran un ligero desnla=
zamiento en su contacto c¢con la canal anular concéntrica de los
vlatos de manera gue llegard un nomento en que dichas woleas gueden
establecidas parslelamente entre sf, girando a una misma velocidad
lcs dos platos para segulr desplazdndose hasta ocupar 1la posicién
120 1{mite en l1a gue las poleas alcanzardn el vorde interior de 1a
canal del yplato motor y el borde exterior de la canal del »lato
movide, por lo gue el plato movido girard a menss velocidad gue el
vlato motor, gue es precisamente 1o gue interesa 0T haver alcanza-
do las bobinas su didmetro mdximoe
125 Pura la mejor comprensidn del objeto de la Putente de gue se
trzta, = continuacidn cetallamos un caso de ejecuci5n prdctica
del referido sistema, aplicsfdo a una iiechera de algodén.
s figura 1, es uana vista en corte del referido sistema monta-
do en el eje notriz de la wdquina y la figura 2 es una vista late-
130 ral del mismo.
La rueda =l=-, que es la que recibe el movimiento del eje motriz

5 Id . . . - -
de la maquina, va mon:iada encima de un mongulto =2-, en cuyo mangui-
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to vd tombidn un anillo =3~ fijado a dicho manguifo por unos

fornillos =4- gue formgn el cuerpo inicial que ¢4 el movimiento
135 g los platos. ©l anillo =3= lleva en su exterior unas pegueias
poleftas o rodillos -5=- locas en el eje que las sujeta, cuya
parte exterior de estos rodillos al ponerse en moviniento 1la
mdquina, presiona uncs planos inclinados o cuilas =6- que lleva
el plato motriz -7=-, montado loco en el eje mator -8~ de la 1nd-
14C quinae
1 plato motriz =7- acciona el plato receptor -9~ mediante las
poleftas -1U- cuya superficie curvada se asdapta exactamente al
arco de circuniercncia de la cansl anular de los platos, estando
el plato receptor =9- montadns fijo en'el tubo =-11- gque lleva el
145 pifndn -1l2=- que acciona el juego diferencisl que ad el movimiento
a los pifiones porta-bobinase
41 esfuerzo para accionar el plato receptor -9=- ge realiza por
la gran seccidn de contacto que tienen 123 superficie exterior
de las psleftas -1~ con la canal znular de 1os reswvectivcs platos,
150 siendc el plato motriz -7- couwprimide contra 1la superficie de las
referidas poleftaa -10- por efecto de un potente muelle -13=-
que vé montado encima del manguito -l4=- montado a su vez en el
eje motriz de 1la miguina. Adends del esfuerzo de csmpresién gue

recibe el platos motriz =7- por efecto del muelle -13=-, la accidn

155 de mover el plato motriz =7- es immeuiatamente efectiva al ponerse
en warcha la mdquina, ya que las pequeilas voleas 0 rodillos =-5-
al girar el snillo =-3— presionan sosbre el planc inclinado -6-, zumen
tdndose dicha presifn sobre las poleftas ~10- a medida gue el es-
fuerzo a realizar sea mds grande.

160 Lag poleftas -10- van montadas sobre un pegueilo eje =16~ sos-

tenide por unos bragos =-15-, cuyocs orazos, montados conveniente-
sente s un eje =-17=- reciben el movimiento girztorio de dicho eje

-17= ¥ que en el mismo van montados unos pequelos sectores -18-
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que engranan entre sf, 1los gue al ser acciocnados por el sector

165 ~19= hacen variar 1la posicidn de las poleftas =-1C- con referencia

170

175

180

185

190

3 los platos. O sea gue, al girar ligeramente el pifidn -2C= por
efecto del avance de la cremallera del juezo de gatillos, dicho
piiidn desplaza el sector -19= que va montads al eje =-17= y como
seéa que los pequeiios sectores ~-1&- engranan entre sf, los ejes
-17- ziran simultdneauente, desuvlazando conjuntamente a las polei~
tas -10= en un mismo punto de su didmetro con referencia a los
platose

41 sector -19- por su varte superior, lleva dispuesto un tiran-
te -21~- que sirve para disparar 1z mdquina cusndo 1la mudada estd
1lena y disparar automdticamente al mismo tiempo la mdguina, si
el bzlancin de la misma recorriera pn espacio superior &l de la
cursa que debe realizare

Descrits ya suficientemente 1la miquina en cuestidn y definido
1o que constituye la caracteristica que se reivindicg de la mis-
ma, resta solo congignar gque en la realizacidn prdctica del objeto

de lz Patente podré variar todo cuanto no altere, modifigue o

cambie la esencialidad de la Patente descrita, asf{ como serdn varia=-
vles las medicas y tipo de :daterial que en la misma se apliquens
3iendo por tanto esta idea, nueve y de invencidn del recurrente,
es por 1o gue al amparo de la Ley de Propiedad Industrial solicitea
se le garantice la propiedad y el derechio a la exvlotacidn exclusi-

va de la misma.

cemmmmmeae 3 T A eecnmccese-
3e reivindica como objetc de esta Patentes-
12,-Un cambio sutomditico de velocidades para suprimir losg conos
de l2s mdquinas llecheras, con el fin de realizar el cambio zradual

y automitico de velocidad en el eje de accionamiento de las bobinas

que esencialmente consiste en dos platos que presentan una canal o
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depresién anular de perfil curvo establecidos uno frente al otro

debidamente distanciados entre gf, uno motriz y otro movido,
zgirando este Ultimo en sentido inverso que el primero »or la
sccidn de un juego de poleas cuya llanta es de perfil curvo ¥y
195 se adapta exactamente a la curvstura de la cavidad anular de los
platose
20,-L03 medios por 1908 cusles las poleas descritas en la reivindi-
cacidn -2- que van establecidas diametralmente opuestas entre si
con relacifn al eje de los platos puedan ocupar gimultineamente
200 el borde exterior de la canal anular del plato motor y el borde
interior de la canal anular del plaitoc movido y viceversa el bosrde
inferior de 1la canal anular del plats motor y el vorde exterior
de 1z propia canal del plato movido, girando en el primer caso el
plato movido a mayor velocidad que el plato motor y en el segundo
205 caso a menor velocidad, variando ésta entre los limites mdximo y
minimo seinalados, de una manera uniforme sin saltcs ni escalones
de ninguna especlia.
30,=-321 propio mecanismo en el gue figuran medios por los gue a
medida que aumenta el didmetro de la bobina se desplazan angular-
210 mente los soportes de lag poleas en sentido conveniente para ob-
tener 1a reduccién resular, uniforme y constante de velocidad
enn el plato movidoe
49,-31 proplo mecanismo de las reivindicaciones anteriores en el
que el plato motriz vé provisto en su cara posterior de unas cuilas
215 © planos inclinados estzblecidos en el borde de una corona circular
por los gue se deslizan unos rodillos gue sirven para accionar y
aplicar el plato motor contra Xas poleas de accicnamiento detalla-

das en las reivindicaciones anteriores.

52,=:1 propio mecanismo, el hecho de gque la totalicad del mismo

220 va wontado precisansente en el eje motriz de la méquina, girando
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en el mismo sentido del eje y en el espacio comprendido entre la

-9

sran testera y la primera bancadae

624~Un nuevc sistema para reaslizar la variedad de velocicades

necesaria en el accilcnamiento &e las boblnas de las méquinas
225 llamadas iecheras, en sustitucidn de 10s conos de las referidas

ndquinase
Consta 1z presente memoria descriptiva de nueve hojas foliadas

229 escritas por una sola carae

Bzrcelona, 27 de JULIO de 1945.

P. AO
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