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MODELO I GEILIDAD
‘por 20 afios

A favor de D, RAMON TAYADELLA RIBERA, D. JESUS NIUBO
BARNIOL, y D. EUDALDO GONFAUS COMA, todos ellos de
nacionalided espaﬁbia, reéidentes en BERGA (Barcelona),
Grupo San Ramén 15, Colonia Rosel, - = = = = - - - - -
por: "DISPOSITIVO MOTRIZ PARA EL AUTOTRASLADO DE
MAQUINASY) = = = = = = U g

MEMORTA DESCRIPTIVA

El presente modelo de utilidad se refiere a
un dispositico motriz, espeqialmgnte digsefiado para su
aplicacidn al autotraslado de méquinas, que viene a
aportar un nuevo concepto en el desplazamiento autbénomo
de mAquinas de tipo muy diverso, por ejemplo para
limpieza de playas u otros fines,

En esencia, el dispositivo en cuestidn estriba
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en sendos juegos de dos zapatas; instalables uno a cada
lado de la mdquina, quedando tales zapatas yuxtapuestas

y relacionadas en cada juego a través de un engranasje

de dos excéntricas por el extremo eanterior, mientras

que por el posterior lo hacen a través de sendas hielas
articuladas de compensacibdn o acompafiamiento. Con esta
constitucidn, estudiado el posicionadg de las excéntricas,
por giro del eje que las comporta se logra el avance
alternativo de las zapatas andlogas de cada juego Yo

en consecuencia, de toda la méguina:

También se ha previsto que los engranajes de
excéntrics puedan ser mandados selectivamente por
correspondientes dispositivos de embrague intercalados
en los mecanismos de transmisibn, para obtener cambios
de direccién o el avance normal de la miquina,

Para facilitar la explicacidn més detallada,
se acompafla a la presente memoria une hoja de dibujos
en 1os que se ha representado un caso préactico de
realizacidén que se cita sblo a titulo de ejemplo no
limitativo del alcance del presente modelo de utilidad,

En dichos dibujos:

La figura 1 es una vista esquemdtica, en
elzado lateral, del dispositivo en cuestidn,

Le figure 2 se corresponde con otra vista
esquemética en planta del propio dispositivo,

Segin tales figuras, el dispositivo motriz
para el autotraslado de méquinas objeto del presente
modelo de utilidad éstd constituido por sendos juegos
de dos zapatas que se dispogen uno a cada lado de la

méquina, constando uno cualquiera de ellos de dos
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zapatas -l-,y =2=, longitudinales respecto del sentido
de avance de la miquina, paralelas entre si, y rela-~
cionadas, por la parte delantera, a través de un eje
principal motriz =3- que, atraviesa un brazo -4- de

la armezén -5- de la mdquina, e incorpora sendas
exéntricas -6~ y -;~ de la que arrancan los ejes

-8~ y =9~ que se rematan en las respectivas zapatas
=-le y =2-,

Este conjuntk se complementa con otro eje
libre posterior -10- que, atraviesa otro brazo -1ll1-
de la misma armazén -5- y muere en éendas bielas
oscilantes -12- y -13- de acompafiamiento y compensacién,
articuladas también correspondientemente en las zapatas
—-l- y =2-,

Segin todo ello, el giro del eje -3~ gse
va traduciendo a través de las excéntricas =6- y -ﬁ-
en loa ascensos y descensos sucesivos y alternativos
de las zapatas =l- y -2- y sus homélogas en el otro
lado, provocando el avance auténomo de la méquina,

El1l modelo, dentro de su esencialidad, puede
ser llevado a la préctica en otras formas de realizacién
que difieran sblo en detalle de la indicada ‘nicamente
a titulo de ejemplo a las cuales alcanzard iguslmente
la proteccidn que se recaba: Podréd, pues, fabricase
el dispositivo de referencia en cualquier forma y
tamafio con los medios y materiales més convenientes,
por guedar todo ello comprendido en el espiritu de

las siguientes reivindicacionest

T e T T e T T I T e T M e e,
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Se reivindica como objeto del presente modelo
de utilided:

l:— Dispositivo motriz para el autotraslado
de miquinaes, caracterizado porque comprende lateralmente
sendos Jjuegos de dos zapatas yuxtapuestas las cuales se
relacionan entre si, en cada juego, por uno de sus
extremos, con un engranaje de doble excéntrica instalado
en la armazén de la méquiné, mientras que por el otro
extremo se relacionan, mediante sendas bielas, a un eje
fijo asimismo en la armazén de aquélla, de manera que
con el giro de las citadas excémtricas se consigue
el avence alternativo de las zapates andlogas de
cada juego por levantamiento por su extremo relacionado
con las excéntricas y por basculamiento de su extremo
relacionado con las bielas;

2,- Disposifivo motriz para el autotraslado
de mdquinas, segin la reivindicacién anterior, carac—
terizado porque los engranajes de excéntrica de cada
lateral son accionados selectivamente, independiente-
mente o en comfn, por un mando de embrague, con el
fin de obtener los cambios de direccidn o el avance
normel de la méquina,

3:- DISPOSITIVO MOTRIZ PARA EL AUTOTRASLADO
DE MAQUINAS,




AR E]
[N

Consta la presente memoria descriptiva de
cinco hojas mecanografiadas, foliadas, numeradas y
escritas por una sole cara, acompafiada de una lémina

de dibujos.

Barcelona, paravMadrid, a 23 de Junio de 1971

RAMON TAYADELLA RIBERA
JESUS NIUBO. BARNIOL
EUDALDO GONFAUS COMA

P. AL




D. KAMON TAYAVELLA KIBERA,
D. JESUS -NIUBO BARN/OL Y , .
D. EVDALLG GINFAUS COMA  /Zyc. 57 Heja danica -

, 1170637

//4

~ Barcelona 23a’e Junio de 1931
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