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MEMORIA DESCRIPTIVA

B1 invento se refiere a un recinto de autocaptación 
para animales, preferentemente cerdos, con interceptad ores que 
impiden e l acceso o e l abandono del recinto asi como la  l i ­
bre entrada a l comedero, en donde los dos interceptadores 

5. están unidos entre s í  de ta l  manera que en e l caso de auto­
rización de acceso asi comedero ee bloquea forzosamente e l ac­
ceso a l recinto.

Son oonocidos los recintos de cerdos que preván 
un dispositivo fácilmente instalable, e l cual solamente per­
mite la  entrada de un animal en e l recinto y despuás cierra10
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automáticamente e l recinto para impedir la  entrada a los s i ­
guientes animales^ Asi por ejemplo en e l modelo de utilidad 
alemán 6 933 730 se describe un dispositivo en e l que en la  zo­
na del comedero se prevá un interceptador gitable alrededor 
de un eje vertical^ e l  cual, mediante un v a rilla je  de unión, 
está unido con un lnterceptador Igualmente gira ble alrededor 
de un eje vertica l y dispuesto en la  zona de acceso a l recin­
to , de ta l  manera que ambos dispositivos interceptadores se 
mantienen verticálmente en su orientación superficial. Por 
ejemplo, s i  e l dispositivo de cierre dispuesto en la  zona 
del comedero estiá orientado de ta l  manera que inpide a l ni- 
mal e l acceso a l mismo, entonces está abierto e l d ispositi- 
vo de cierre previsto en la  zona del acceso a l recinto y e l 
animal  puede penetrar en e l  mismo. En este dispositivo cono­
cido se encuentra la  desventaja de que es posible mediante 
manipulaciones en e l dispositivo que bloquea e l acceso a l 
recinto, e l accionar e l conjunto del dispositivo, de ta l  ma­
nera que por ejemplo los cerdos a l accionar e l dispositivo 
de cierre previsto en la  zona del acceso a l recinto pueden 
cerrar áete sin  que se encuentre ningdn cerdo en el in terior 
del mismos Para e llo  se ha intentado e l prolongar las pare­
des la tera les del recinto más a llá  de su longitud normal, 
a l objeto de impedir este accionamiento del dispositivo in- 
terceptador previsto en la  zona del acceso a l recinto, aun­
que sin  embargo no puede excluirse completamente este accio­
namiento puesto que corrientemente las paredes laterales 
del recinto constan de re ji l la s  a travos de las cuales los 
cerdos pueden introducir sus hooicos, de ta l  manera que con 
ello  todavía es posible un accionamiento del diepositivo in- 
terceptador previsto en e l acceso a l recinto.30.
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Por consiguiente e l invento tiene como cometido el 

crear un llamado recinto de autocaptaciján m%s perfeccionado^
Bate cometido en e l que se basa e l invento se resuel­

ve porque los dispositivos interceptadores, en su posición 
que impide el paso del animal a l  comedero y que l i te ra  e l acce­
so a l recinto, están enclavados de ta l  manera que solamente 
en e l caso de accionamiento del interceptador del lado del 
comedero es posible un cierre del acceso a l recinto.

Asimismo e l  dispositivo de acuerdo con e l invento 
se caracteriza por dos mitades de puerta alojadas g iratoria­
mente alrededor de ejes de giro verticales en la  zona de las 
paredes la terales del recinto, en cuyas dos mitades de puer­
ta  se acoplan las dos varillas de unión que conducen al dis­
positivo interceptador del lado del comedero, en donde se 
preván medios auxiliares para llevar forzosamente a los dis­
positivos interceptadores a la  correspondiente posición f i ­
nal.

En las construcciones conocidas no se preván tales 
medios auxiliares, de ta l  modo que es posible que uno u otro 
de los dispositivos interceptadores, y con e llo  forzosamente 
los dos dispositivos interceptadores, mediante la  actuación 
del animal solamente abran la  mitad, de ta l  manera que así 
no se cumple e l perfecto funcionamiento de ambos dispositi­
vos interceptadores*

De acuerdo con e l presente invento las varillas de 
unijón están acopladas giratoriamente por un extremo a una 
mitad de puerta, mediante e l acoplamiento intermedio de una 
palanca que se destaca perpendicularmente respecto al plano 
de la  puerta, y por e l otro extremo se acoplan bajo tensado 
previo de ta l  manera a l interceptador del lado del comedero,
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que sua extremos del lado de la  puerta son movibles, aprornán­
dose entre a i solamente bajo la  producción de un esfuerzo de 
reposición*

Con frecuencia se desea e l detener e l recinto de auto- 
captación On una u otra posición de interceptación, es decir 
por ejemplo asegurarse que una vez que e l **"1 mnt haya pene­
trado en e l recinto no pueda sa lirse  del mismo o bien que 
estando en e l recinto no pueda alcanzar e l comedero*

Para cumplir estos cometidos se preván de acuerdo con 
10. e l invento elementos de cerrojo, los cuales posib ilitan  un 

enclavamiento de loa dispositivos interceptadores en cada 
una de las dos posiciones finales, en donde ciertamente e l 
enclavamiento lo  actúe e l animal, aunque s in  embalo e l des­
enclava miento no lo  pueda provocar e l nvw  ̂ Con e llo  se 

15. puede proceder de ta l  modo que pueda escogerse la  posición 
final de los elementos de cerrojo*

De acuerdo con una forma de ejecución preferente del 
invento se procede de ta l  modo que e l cerrojo está formado 
por una viga de bloqueo y en las varilla s  de unión están 

20. previstos dos contraapcyos para la  viga de bloqueo, cuyos 
contraapoyos presentan una m&tua separación de un valor más 
reducido que e l de las longitudes de recorrido que ejecutan 
las v arillas  de unión a l pasar de una a otra posición final, 
en donde la  viga de bloqueo es desplazadlo en la  dirección 

25. 1 ongitudinal de las varillas de uniÓnT
Bn los dibujos se representan y se describen a con­

tinuación detalladamente algunos ejemplos de ejecución del in ­
ventor

La figura 1, muestra una v ista  en perspectiva del re- 
30. cinto de acuerdo con e l invento.
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La figura 2, muestra una v ista  parcialmente en pers­
pectiva de una forma modificada de ejecución.

La figura 3, muestra en escala ampliada el enclava- 
miento de ambos dispositivos interceptadores en la  zona del 
comedero.

La figura 4$ muestra igualmente en escala ampliada 
otra posición final del dispositivo de enclavamiento en la  zona 
del comedero.

Bn los dibujos se denomina por lo  general con 1 co­
medero en s í  conocido# delante del cual se dispone un llamado 
recinto de autocaptaciión 2# e l cual oonata de dos paredes 
la tera les 3 y 4# las cuales están configuradas como re ji l la s  
dispuestas fijamente entre correspondientes postes de r e j i l la  
5̂  Bn la  zona del acceso a l recinto se preván dos mitades de 
puerta 6 y 7# las cuales van fijadas de modo girable alrede­
dor de ejes verticales a los postes de r e j i l la  5. Bn la  zona 
extrema del recinto del lado del comedero se intercepta el 
acceso a l comedero mediante un dispositivo de enclavamiento 
8# de ta l  manera que cuando están abiertas las mitades de 
puerta 6 y 7# en e l  acceso del recinto, los animales que 
penetran en e l recinto no pueden alcanzar directamente el 
alimento que se encuentra en e l comedero 1.

La unión entre e l dispositivo interceptador 8 y 
las dos mitades de puerta 6 y 7 se realiza mediante las dos 
varillas  de unión 9 y 10, que se conectan por un extremo con 
e l dispositivo interceptador 8 y por e l otro extremo con una 
correspondiente palanca 11 yl2, en donde la  fijación  se rea­
liz a  fijamente en la  zona del dispositivo interceptador 8 y 
articuladamente en la  zona de las palancas 11 y 12í Las pa­
lancas 11 y 12 se extienden perpendicularmente respecto a los
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planos de ambas mitades de puertas 6 y 7o B1 acoplamiento de 
ambas varillas de unión 9 y 10 en e l dispositivo intercepta- 
dor se realiza de ta l  manara que ambas v a rilla s  de anión
forman entre s í  un ángulo agudo que va abriendo en dirección 
a l acceso del recinto , en donde la  separación de ambas va­
r i l la s  de unión 9 y 10 en la  zona de ambas mitades de puer­
ta  6 y 7 es algo superior a la  separación de los puntos de 
articulación en las palancas 11 y 12, de ta l  manera que la  
inmovilización de ambas varillas de unión 9 y 10 se rea li­
za en dicha zona oon una cierta  tensión previas Las dos va­
r i l la s  de unión 9 y 10 -  como lo  muestra claramente la  figu­
ra 1 están dobladas hacia abajo en la  zona del extremo del 
recinto del lado del comedero y con e llo  forman a la  vez un 
elemento componente del propio dispositivo interceptador

15. B1 funcionamiento de esta disposición es oomo sigue:
Si e l recinto se encuentra en la  posición represen­

tada en la  figura 1, e l ani mal que entra en e l recinto, a tra í­
do por e l olor del alimento que se encuentra en e l comedero 1, 
puede levantar e l dispositivo interceptador 8 en tanto á l 

20. pretende introducir e l hocico entre e l dispositivo intercep­
tador 8, que está formado por Un pasador 13 que transcurre 
paralelamente a l comedero 1, y e l barde superior del comede­
ro^ Al levantar e l animal e l  pasador 13 se conduce hacia 
arriba este pasador en una guía 14 dispuesta en pare-

25. des la tera les del comedero  ̂ Una vez que e l pasador 13 haya 
sobrepasado e l borde 15 en la  zona de esta guía, puede aho­
ra desplazarse hacia delante e l pasador 13 alcanzando la  
posición representada en la  figura 4* Con este movimiento 
de desplazamiento se ejerce simultáneaáente sobre las vaL 

30. r l l la s  de unión 9 y 10 un tiro , en donde e l desplazamiento

#333?



se realiza venciendo resistencia que está condicionada 
porque ambas v arillas  de unión se mueven una hacia la  otra 
con e l movimiento de las mitades de puerta 6 y 7. Cuando con 
este movimiento las dos palancas 11 y 12 sobrepasan una posi- 

5. cián, que respecto a la  posiciidn representada en la  figura l  
discrepa en aproximadamente 45*, es decir s i  e l pasador 13 
ha alcanzado en la  guia 14 la  mitad aproximadamente de su 
recorrido horizontal, entonces los extremos del lado de ac­
ceso del recinto de ambas varillas de unión 9 y 10 llevan 

10. hacia afuera a las palancas 11 y 12, de ta l  modo que la  úl­
tima parte del movimiento del pasador 13 se realiza automá­
ticamente* Las puertas 6 y 7 se hnn cerrado, es decir e l ani­
mal que se encuentra en e l recinto est% asegurado frente a l 
paso de otros animales.

1$. Bs claro que la  construcción de acuerdo con e l in ­
vento está excluida una posición central, ta l  como es posi­
ble en todas las otras construcciones conocidas, puesto que 
la  primera mitad del proceso de cierre por e l animal debe rea­
lizarse  contra la  presión de las varillas de unión alojadas 

20. elásticamente, mientras que la  Ultima mitad del recorrido
se realiza con independencia del animal a base de la  disten­
sión de ambas v a rilla s  de uniÓnií

Puesto que e l pasador 13 en la  posición que bloquea 
e l acceso a l comedero queda en la  parte 16 orientada vertica l- 

25. mente de la  guía 14, en e l caso de que están abiertas las
mitades de puertas 6 y 7, una manipulación en las mismas no 
puede conducir a su cierre^

Por encima del recinto de autocaptaciÓn se prevá un 
pestillo  en la  forma de ejecución representada en la  figura i ,  

, e l cual posib ilita  un enclavamiento de los dispositivos in-30,
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terceptadores 6, 7* 8 en una de las correspondiente posicio­
nes finales# Este p estillo  consta, en e l ejemplo de ejecución 
representado de acuerdo con la  figura 1, de una viga de blo­
queo 17, que se aplica sobre dos elevaciones a modo de ner­
vaduras 18 y 19, las cuales están previstas sobre las va­
r i l la s  de unión. En loe extremos de estas elevaciones a mo­
do de nervaduras 18 y 19 se forman de esta manera contraapo- 
yosv La viga de bloqueo 17 va fijada a una v a rilla  guía 20, 
la  cuál puede inmovilizarse en tres d istin tas posiciones en 
e l lado superior del recinto, ta l  y como se representa áato 
en 21. En la  posición central representada e l dispositivo 
trabaja de ta l  manera que con e l movimiento alternativo de 
vaiván de ambas v arillas  de unión 9 y 10 la  viga de bloqueo 
17 se aplioa permanentemente sobre e l lado superior de las 
elevaciones a modo de nervaduras?* Si ahora se quiere conse­
guir que despuás del paso del animal y e l c ierre de ambas 
mitades de puerta 6 y 7, e l animal que se encuentra captado 
en e l recinto no se pueda liberar automáticamente, entonces 
se inmoviliza la  viga de bloqueo 17 con su v a rilla  guía 20 
mediante la  muesca 22* De esta manera se desplaza algo más 
hacía adelante la  viga de bloqueo en dirección a l acceso 
del recinto y por e llo  en e l caso de oerrarse las  puertas 
llega a aplicarse dicha viga de bloqueo detrás de las eleva­
ciones a modo de nervaduras, de ta l  modo que ya no es posi­
ble que e l cerdo pueda abrir las puertas desde e l in terio r, 
sino que las puertas solamente pueden abrirse de nuevo cuan­
do se coloque nuevamente a mano la  viga de bloqueo sobre las 
elevaciones a modo de nervaduras*

Si se quiere conseguir que e l  animal a pesar de su 
acoeso a l recinto no pueda alcanzar realmente e l  comedero 1,
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se inmoviliza la  viga de bloque 17 a travás de la  muesca 23 
de ta l modo que ahora cuando ambas puertas 6 y 7 están abier­
tas, la  viga de bloqueo llega a aplicarse detrás de los ex­
tremos por e l lado del comedero de las elevaciones a modo 

5. de nervaduras^ Mediante e llo  ya no es posible que e l cerdo 
levante y desplace e l interceptador 8. Bste dispositivo de 
p estillo  posib ilita  una elección previa de la  posición de 
ambos dispositivos interceptadores 6, 7# 8 lo  cual es de 
la  mayor importancia para un servicio mecanizado.

10. En la  figura 2 se representa otro dispositivo in ter­
ceptador, que consta de la  viga de bloqueo 24 y de una ele­
vación 25, en donde e l desplazamiento de la  viga de bloqueo 24 
se realiza  porque la  v a rilla  asís a lta  26 de una pared la te ra l 
es desplazable en los dos sentidos y la  viga de bloqueo está 

15. soldada a esta v a rilla . m  funcionamiento es e l mismo que en 
e l caso de la  figura 1.

s ^ as
REIVINDICACIONES

Descrito e l  objeto del presente invento, se decla­
ran nuevas y de propia invención la s  siguientes reiv indicad o- 

2Q nes con prioridad de la  solicitud de patente alemana n3 
,* P 21 114l8;i del 8-3-71^

I . -  Recinto de autocaptación para animales, prefe­
rentemente cerdos, con interceptadores que impiden e l acceso 
o e l abandono del recinto así como la  lib re  entrada a l come- 

25. dero, en donde los dos interceptadores están unidos entre s i 
de ta l  manera que en caso de autorización de acceso al comede­
ro se bloquea forzosamente e l acceso a l recinto, caracterizado

i
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"*̂rporque loa dispositivos interceptadorea (6# 7y 8), en su po­

sición que impide e l  paso del animal a l comedero (1 ) y que 
libera e l aoceao a l recinto, están enclavados de ta l  manera 
que solamente en e l  oaao de accionamiento del interceptad.or 

5̂  del lado del comedero (8) es posible un cierre del acceso al 
recinto.

21'- Recinto de autocaptación según la  reivindica­
ción. 1 , caracterizado por dos mitades de puerta (6, 7) aloja­
das giratoriamente alrededor de ejes de giro verticales en 

10. la  zona de las paredes la tera les del recinto (3, 4), en cuyas 
dos mitades de puerta se acoplan las dos v a riila s  de unión 
(9, 10) que conducen a l dispositivo interceptador del lado 
del comedero (8), en donde se prevén medios auxiliares para 
llevar forzosamente a los dispositivos interceptadores (6, 7, 8), 

1$. a la  correspondiente posición fin a l.
3'*— Recinto de autocaptacióh según las reivindica­

ciones 1 y 2, caracterizado porque las varillas  de unión (9 ,
10) están acopladas giratoriamente por un extremo a fino mitad 
dé puerta (6,7), mediante e l acoplamiento intermedio de una 

20. palanca (11 ,12) que se destaca perpendicularmente respecto 
al plano de la  puerta, jt por e l otro extremo se acoplan de 
ta l  manera bajo tensado previo a l interceptador del lado del 
comedero, que sus extremos del lado de la  puerta son movibles 
acercándose entre s i ,  solamente bajo la  producción de un es- 

25, fuerzo de reposición^
4.** Recinto de autocaptación según la  reivindicación 

1 , caracterizado por elementos de cerrojo, los cuales posi­
b ilitan  un enclavamiento de los dispositivos interceptadores 
(6,7,8) en cada una de las dos posiciones finales, en donde 
e l enclavamiento lo  actúa e l animal.30.
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5 .-  Recinto de autocaptación según la  reivindicación 
4; caracterizado porque puede escogerse previamente la  posi­
ción final de los elementos de cerrojo.

6¿- Recinto de autooaptacijón según las reivindica- 
5.' oiones 4 y 5̂  caracterizado porque e l cerrojo está constitui­

do por una viga de bloqueo (17, 24) y en las varillas  de unión 
(9$ 10) están previstos dos contraapoyos para la  viga de blo­
queo (17), cuyos contraapoyos presentan una mdtua separación 
de un valor más reducido que e l de las longitudes de recorri- 

10. do que ejecutan las v arillas  de unión a l pasar de una a otra
posición fin al, en donde la  viga de bloqueo (17, 24) es despla- 
zable en la  dirección longitudinal de las varilla s  de unión 
(9, 10).

Recinto de autocaptación para animales.
15. Según se describe y reivindica en la  presente memo­

ria  descriptiva que consta de 11 páginas foliadas y escritas

mpc.
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