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Paris, Francla,

La premente invencién tiene por objeto un procedimiente
que permite obtener sutométicamente la regulacién de las dis-
tancles Interpolares entre electrodos de unae célula electroli-
tica, de modo que ls resistencia de la cblula tenga 6l valor

S. deseado y gue la corriente se reparta convenientemente
entre los electrodos,

Este procedimiento consiste en utilizar, para el
acclonamiento del 6rgeno motor que gobierna los desplazamlentos
de cada electrodo, un relé para medir ls resistencia del bsiia

10, de la célula y unos relé para medir la distribuclén de la
corriente entre cada electrodo. Este amcclonamiento puede no

tener lugar més que cuando los valores de la resistencis de
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la célula y de la intensided sobre cada electrodo se apartan
de un valor @ eter {nado de antemano. La regulacién efectuada
puede lgualmente obaervar los efectos de anodos permitiendo
la determinacidn prévia de estos efectos,

La invencién permite tambien, ejecutando estas
condlclones de marcha automética, dar & los electrodos un

movimiento alternativo periédico de srriba abajo pesra asegurar

s

una alimenteciédn automética, por ejemplo de la alGminea e
lmpedir que las costras se adhieran & los electrodos.

En los dibujos esqueméticos sd juntos:

La fig. l representa una dieposiclén segun la invencién
que permite la regulaciédn automética total de una célula
electrolitica , y en particulsr de una célula electrolitica
de aluminio, no teniendo lugar la asccibdn de los relés sobre
los electrodos mas gque cusndo los valores de la resistencia e
y de la intensidad sobre cada electrodo se aparten del
valor men'cionado.

La fig. 2 representa una disposlc i6n segun la invencibn g
que permite obtener, ademés de la régulacibén automdtica totsl
de una célula electrolitica, y en particular de una célula

electrolitice de aluminio, una aslimentacidén automética por

o

descenso progresivo de la elGmina en 1z célula,

La fig., 3 representa otra disposicién de electrodo
plloto.

En el dispositlvo representado en la fig. 1 ceds
uno de los electrodos vé provisto de un husillo accionado
caede uno por un motor 1-2,' etC.seo Que puede ser, blen
motores de aire comprimido, motores de corriente continua, o
bien motores asincronos de caja, o blen asincronos de rotor
de enillos, permitiendo estos Gltimos una sincronizaciénm,

vuelta por vuelta, meédiente la puesta e serle de las bobinas
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del rotor,

En el caso representad se ha supuestg:!a utilizacién
de motores asincronos sincronizados entre si, yendo represen-
tada una spla fese del rotor. La resistencla necesaris pars
la obtencién del acoplamiento de ls puesta en marcha esté
Intercalads en cads rotor como se indica en la Ffig. 1
permitliende los contactos 3 3y 4, etc..., Jdesincronizer un
motor cualquiera de loé otros, dejsndo sin embargo intercalads
la reslstencia de pmesta en marcha de la parte del rotor asi
desincroniz sds, estando siempre en servicio el nﬁmero
de=zeado de resistencias sobrs los otros rotores.

¥n el caso de motores de alre comprimido, puede
utllizarsg sobre ca’ds husillo un mo*or para cada sentido
de rotscidn y unoe contactorés de mando, reemplezando las
bobinas de &stas, las bobinse de contuctores en el esqguema
considerado,

La sineronizacién, vuelta por vuelta, permite, tratén-
dose de una accién msnual o con la utilizacidn de un €squema
en el CGue no sc¢ utilice regulecidn 2utombtice 1ndividnal
de los €lectrodoe, acclonar manual o automAticamente sobre
el conjunto de los electrodos cec une misup célula, de modo
Que conserven ef emore una distancia interpolar igual
entre £1 cualesquiers que sean los scoplamientos reslstentes
aplicados & ocsda husillo, permitiendo ls desineronizacién,
llemco €l cago, acclonar @ "ano o sutométicamente sobre
una de cllag pary recoger una semracién que se hublers
comprobsdo,

Cuando se trate de una céluls electrolitica que
reciba el efecto Ge snodos, el dispositivo lleva un relé
voltimétrico 5 nifureado de las bornas de la cé&lula que corta

C
la corriente sohve los clrecultos autométicos a consecuencia

de los efec g ¢ anodos,
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Bl relé 6 es un relé d¢ miniwa 1ntensidadﬁa§§“corta ls
corriente sobre ¢l disvositivo automético 2 consecuencia de la
falta de corriente general so0bre la czlula.

Bl relevador 7 es un relevador de impulsidn sincrono
que clerra y avre su contacto peribdicamente y permite dar
a8 lz rerulacidén une sujecidén conveniente por medio de un
sistema de impulsibn ya conocido.

El relevador B constltuye el relevedor diferencial
o de cuadro cruzsdo que constituye el objeto de la sollicltud
de patente depositsde el mlsno dla y al mieno nombre
de la socledad solicitante por "Perfeccionamlentos en disposi-
tivos de medide y repulacibn de 1ls resistencia en una
céluls electrolitica,., H¥Este releve or controls de modo
permanente la resistencis ce la c€lula. Tierra, por ejemplo,
sy contacto de¢ la izguierds cuando le cé€lula tlene uns
resistencia demasiado 3&bil v e2 preciso levantar los
electrodos, 0 su contecto de la derecha en €l caso
inverso que geré mreciso hacer bajar los electrodos, lo
que wrovocard ¢l clerre, segun el caszo, de los contactores 9
(subiaa) o 10 {Jdescenso), Estos dos contsctores alimenten
o8 lineas 15 y 16 con un orden de€ fase inversa,

¥n periodo normal, todos los motores de el ectrodos
tales como 1-2 ete... tlenen sus contectores 1I-12-13=14
cerrados de modo permenente sobre las liness de orden 15 vy

16 lo que permite poner en marcha al mismo tiempo , en un

"sentido o en otro-el conjunto de los motores de electrodos,

merced al clerre de los contactores 9 o 10,

En el caso de gue se utllicen motores asineronos con
rotor sincronizado, los contactores 3-4 etc,, estén fuera de
tenslén y .su contacto ablerto, lo Que permite 1s sincroniza~

c1dn de los rotores,

Se sobrentiende que los contectores 9 y 10 pueden ser

e p———
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accionados plen sea por el relevador 8 O bien por un mando

menual por pulssdores 0€ Contacto no vepresentados en el

A1bu jo,

Los apsratos 17 = 18 ete,.. estén constituldos ye sea
DPOT Unos relevacores fiferencia’es o blen por unos relevedores
de cuadro mévil, o hie O™ rlrcultos magnétlcos segun

la solicitud de patente depositada el mlsmo dla e nombre

de la exnresado sociedad €oOlic itente, 0P "Perfecclonamientos en
dispos itivos de repvlacldn fistrivuyendo la corriente entre
varlos electrodos de un® célula electrolitica.

Lstos relevs dores controlan de modo vermanente
el valor de la relacidn entre la corviente en el elertrodo
ronsiderado y la corriente total,

En 1s 6ieposicidén representeda, ectos sparatos
nierran gy contecto ¢e 15 derecha cummdo el elactrodo estd
dem=lado slto y es vpreclso hacerle dsscender, y'su contacto
de la izgulerdz en €l caso inverso, lo que pone en tensidn
los contactores inversores 19-20 para el motor 1 y 21-22
pare €l motor 2, etlC...

Normslmente, e“tos countactores invercores clerran
por au posicidén dc deseanso un contacto que permite el
clierre de moco permgnente de los contactores 11-12-13-14
que per-iten conectar log molores 1-2,.. con las lineas de
ordén 15~15., Cuando uno de los contachtores 19«20 ete...
tiene su hohina muesta en tensidn, abre los contuctores
rorresvondientes 11 y 12, o 13 y 14 (segun el motor) y
clerra un contacto ponlendo en tencibdbn 23 o 24, 26 o 28,
segun €l motor.

Si,por ejemplo, un electrodo estéd d maslado bajio,
es €l contacto de 1la 1ZQuierdﬂdel relevador 17 el que se

cierra {ei se trats del electrodo correspondiente al motor 1)
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gherturs de 11 vy 12, y 12 rupturs de ls uniébén del motor 1 con

lae lineas A¢ orden 15 y 16, asi . como el clerre de 23, lo
sual pone en teneidn el motor 1, por ¢l intermedio de las
barres omnihus 27 y permite la rotacién del motor del husillo
en el zentido de la subids,

Lo miena operac ién tiene 1ugaf, sunque €n sentido
inverso, si el electrodo estfé dermasiacdo elevado,lo que
provocs el clerre del contécto de 12 derecha del relevador
17. Sin em»argo, un mando tel no serd recinido por los
contachores 23y 24 por €l motor 1 y 25 o 26 por €l motor 2,
mas que =1 los contsctores 9 y 10 son ellos mismos los que
estdn en reposo. Dicho.en ofkvss malshras, 8l la resistencila
fe 1a céluls tilene el valor nrevisto,

S84 1z resjstencla de lz célula es demasiado‘fuerte,

y a consecuencla de esto, el contaetor 10 se clerra, solo

se recirirén las ordenes individusles de descenso, las Srdenes
de subids no paSan. Sin embergo, pars un mando Indlividual de
subida, es decir gue estaris dehasjado bajo, su motor se
desconectaria de las lineas 15 y 16 y quedaria inmovil,

Dicho de otro modo,si el relevador de mediclén de la

resicstencla de la célula da un orden de descenso general,

esta orden no serd recibida por un electrodo que estaria
demaslado bajo, y viceversa en caso de orden de sublds,
Segun se indice en la segunda solicitud de patente
antes expresada, el reparto de la corrlente entre los
electrodos se hace muy defici emte poco antes del €fecto
de anodos a consecuencias de le polarizac i6n parcial y
trenflforia de cada uno de ellos y se compruebm, sobre cada
electpodo, Giferencias muy grandes de corriente. Con el

esquema cde la fig, 1l,las dlstancias se registran por los
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relevadores 4 e distribucién 17-18,etc... 81 estos pos éh'un
doble juego de contacto, se podré utilizar el segundo juego
para cortar en aquel momento la regulacién, y prevenir asi
gue un efecto de anodos esté en vias de preparac idn.

81 por razones de construccién de relevadores, se
prefiere pasar por un segundo juego Je relevadores (cual es‘
el caso de la figuraerelevador 28«20) todos los contactos
de estos relevadores se pondrén en serie y cortarém un

relevador intermedio 30 que seréd o no retardedo. En el caso

de la figura esta retardacién ge obtiene con un cond ensador 31,

Este relevador 30 estd normalmente bajo tensién y alimentes

el conjunto de los circuitos autométicos. Cuando uno de

los relais 28-29 etc. sbre su contacto, es decir, a consecuencia

de una polarizascibén parcial, el relevador 30 se abre,
corta la regulacién esutomitica y pone en servicio una sefial

sonora 32,

-

Cada electrodo esté mrovisto de un juego de pulsadores

de contacto no representado, permitiendo aceionar individual-
mente sobre &1 medlante una manliobrsa voluntaria., Por conse-

cuencia de esta maniobra voluntaria o de ls maniobra automé-

' tica sobre un solo electrodo, los contaétores 3y 4 se all-

mentan, lo gque rompe la puesta en serie de los rotores
parg el motor considerado, dejmmdo s=in embargo, la resisten-
cla de puests en marcha en servicio.

La regulacibén eautomética puede sumrimirse sobre un
electrodo mediante la abertura de los Interruptores 33 o 34
lo que pone en cort@=circuitosal mismo tiempo los relevadorés
28 o 29, sliendo necesaria esta acclén cuando un electrodo
nuevo, al colocarse em una célula, nro ha tomado todavia 1la
corriente correspondiente a su profundidad de inmersibn,

El dispositivo representado en la fig. 2 tlene como

carac teristica esencial el llevar electrodos en movimiento

-
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constante de sublda y descenso de modo gue re§§§cen un descenso
progresivo de la alimina en la céluls y que‘lse obtenga asi
una alimentacién automética, pudiendo regularse el movimiento
208, de loa electrodos de tal modo que ls zlimentscidén sea inferior
) al caudal normal de alGmina deseada a fin de espaciar las
envo lturas sin que,sin embargo,se supr imen por ecompleto.
El periodo yelargamiento de cada movimiento permite
regular a voluntad el caudal continuo de alémina,
210. Cuando la resistencia de la célula es demasiado
grande,es decir, auando es preclso bajar los electrodos,
se suprimen los movimlentos de subida y no se dejan pasar
mAs que los movimientos de descenso de 108 electrodos hasta
el momento en que s=e ha obtenido de nuevo el equilidbrio
215, deseado. Asimismo sl un electrodo tiene una inmersién
més fuerte que los otros, no r?cibiré estos masndos de
descenso, mientras que’se encuentre médes bajo que ellos,
En la fig. 2 el relevador 41 debera utilizarse
cuando se trata de una cblula gue pueda experimentar el
220, efecto de anodos. Este relevador voltimétrico estd unido
a les bornas de la célula de corte corriente sobre el
dispositivo automitico, en caso de elevacién anormal de la
tenslén & las bornas de la cblula. El relevador 42 de minima
intensldad,es un relevador que corts la corriente del
225, circuito automético en caso de falta de corrlente sobre
la célula, E1 relevador 43 es un relevador de lmpulsién que
puedc ser o no utilizado segun que se desbe que los els¥trodos
tengan oscilaciones permanentes segulidas o no de periodos de
reposo, El relevador 44 es un relevador de Impulslones que
230. permiten dar a la regulacién la sujecibén necessria, alimentando
altemativamente los contactores 45 y 48 gue provocan el

movimiento de subida o de descenso de los electrodos,

s
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El relevador 47 controla de modo permanente 1a
resistencie de la céPula, Eetd 1deado de tal modo Que sus
dos contactos estén cerrados cuando la c&lula posée una
resistencla igual al valor previsto. En el cago de la figura,
el relevador 47 abriré su contacto de la izqulerda cusndo sea
preciso suprimir la subida de los electrodos, es declr, cusndo
la célule tenge una resistencis demasiado fuerte y viceversa.
Los motores 1-2, etc... de cada electrodo vén conectedos

directamente a las lineas deiorden 48 y 49 alimentades por

los contactores 45 y 46 por medio de los contactores 50-51.52.53

que estén cerredos de modo permenente.

Los relevadores 54 y 55 controlan la relacién entre
la inten sidad que atraviesas cada electrodo y la intensidad
total, con arreglo al procedimiento anteriormente citado,
Nomalmente, cuando cada electrodo esté atravesado pPor una
inten sidad igusl al valor previsto los dos contactos del
relevador se clerran, con lo gue, suponiendo cerrados los
interruptores 56 y 57, (en el caso de la marcha automética),
proveca el clerre permanente de 50-51-52=53, Si uno de los
electrodos estd demasindo bajo, es el contacto de la derecha
(en el caso de la figura) el que se abriré,provocando la
gsbertura de los contactores 50 o 52 segun el motor considaredo,
A consecuencia de esto, €l motor del electrodo considerado
no recibiré mes que las ordenes de sublde, hasta que tengs
lugar el restablecimiento del equilibrio. Al mismo tliempo,
los contectores 58 o 59 (segun el motor) no se alimentarén ya,
lo que provocaré el clerre de sus contactos y la desincro=-
nizecién del motor considerado. E8 preclso,en efecto, evitar,
cuando un motor eeté parado, Que su rotor permanezca en serle
eon los otros rotores.

Como sucede en la fig. 1, le polarizacién parcial

de un electrodo estéd controlada, ye sea por loes contactos

B s e

oy
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suplemen tarios que montan sobre los relevadores 54, 65,

- 10 -

o bien como en el caso de las figura por los relevadores
suplementarios 60 y 61 en los que todos los contactos estén
puestos en serle y alimentan todos el relevador intermedio
62 diferido o no por el condensador 63,

BEste relevador intermedio diferido posée un contacto
de apertura y un contacto de cierre. E1 contacto de clerre
clerra la corriente sobre la regulacién sutomética mientras
gque €l contacto de apertura azcciona le sefial de alarma 84,
Normalmente, €l relevador diferido 62 esté slempre bajo
tensibén, y esto es una apertura prolongada de los relevadores
60 y 61 que interrumpe la regulacién y produce la alerma,
lo que constituye una determinacién prévia de los efectos de
anodos,

Como en el primer procedimiento, s8e puede regular
le sensib11ided del sistems aumentando la intensidad que
atraviesa uno de los electrodos y regulando, por consiguilente,
los relevadores correspondientes. La regulacidén automética
pued - suprimirse sobre un electrodo por la apertura de los
Interruptores 56 dP'? lo que pone en corto-circuitofal
mismo tlempo los relevadores 60 o 61, siendo necesaria ests
operaciédn cuando un electrodo nuew Que Se coloca en una
célula no ha tomado todavia le corriente corres pndiente
a su profundidad de inmersién.

En lo= dos dispositivos antedichos los relevadores
de regulacién de la resistencia de la célula, as{ eomo
los relevedores de regulacién de la distribucién de la
corriente entre los electrodos, pueden ser cortadds de dos
rwan eres distintas,

Segun el primer dispositivo pare la ejecucién del
procedimiento con arreglc a la invencién, el circulto de

a¢clonamiento del relevador de medicién de la resistencia

NV
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se conecta,como lo Indican las figures 1y 2 y ac&ona
sohre el conjunto de los motores de electrodos de la célula,
estando los relevadores de distribuc‘ién conectados por unsa

300. parte entre cada electrodo, y por otra parte sobre el dlsposie.
tivo de medida general de intensidad en la serie segun se
indica en la fig, 2, En este caso puede emplearse, ya sea
el esquema de electrodos basculantes representado en lea
flg. 2, o blen el esquema de electrodos fijos representado

305, en la figura 1.

En el segundo dispositivo (fig. 3) el relevador 71
de medicién de la resistencle tiene su circuito de accién
actuando sobre un electrodo cusliquiers, por ejemplo, el 74,
conaiderado como piloto, cuya profundidad se regula en funcién

3510, de la reslstenclia deseada por la céluls, Los otros relevadores
de dis trimeidn 72-73, etc..., de los n - 1 electrodos
restantes 75 = 76 acclonan siempre sobre su propio electrodo
como en la flg., 2, pero con loe dos srrollamientos de 8us
circultos de medicibn conectados uno sobre el e‘lect;odo

315, considerado y el otro sobre el electrodo piloto.

En un esqueme semejante, ai la resistencia del
reciplente se modifica, el electrodo plloto 74 se desplazalr
Inmediatamente para probar de recupersr la resistencia previste,
Dicho electrodo es inmedistamente recorrido por une

320, corriente diferente de las otras, lo cual hace que €l
equilibrio de los relevadores 72.73, etec... de los otros
electrodos desapsrezca y gque &stos tiendan a efectuar el
mismo movimiento. Cuando la resistencia del recipiente ha
vuelto a hallar el valor previsté, todos los electrodoa tilenen

325, una distribucidn de corrlente conveniente. Sin embargo,
la insensibilidad gque debe darse obligatoriamente a todos los

relevadores, hace gque en une regulacién semejante el electrodo

piloto estéd slempre recorrido por une corriente ligeramente
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diferente de los otros, pudiendo llegar esta diferencia hasta
el doble de la tolerancia de insensibilided. Si se actha de
mod o que &sta sea bastante débll, estas ligeress diferencisas
activan ls polarizacién parcial de los electrodos sufriendo
uns intensidad mis fuerte que los electrodos préximos, lo
gque facilits la determinscidén prévia de los efectos de anodos
dando una polarizacidén parcial prematura,

En todos los dispositivos enteriormente descritos,

Se puede ya see regular los relevadores de distribucién de
corrlente de modo que la corriente se divida por igual sobre
todos los electrodes, o blen hacer de modo gue uno de ellos
tome una corriente ligeramente superior a cada uno de los
otros, de modo que 8e acelere la electrolisis del Dbafio
correspondiente y obtener un efecto de predeterminacidén de
los efectos de anodos més marcado.

Se sobrentiende que la presente Invencién no se
limita a los dismpsitivos gque acaban de describirse solamente
a titulo de e iemplo, sino que puede ejecutarse con arreglo
g cuslesquiera varlantes adecuadas jm'a la puesta en

préctica del orocedimiento segun kb invenc ién.

N O T A . E

Deserita suficliemtemente 1la naturaleza del invento, |

asf como la manera de realizarlo en la préctieca; debe hacerse |
conster nuevamente que las disposiclones anteriormente indicaw
das son susceptibles de modificac iones de detalle en cuanto no
altere su principio fundamentel, Tamblen Se hace constar que
dicho iInvento ecorresponde a una patente presentada en Francis

con fecha 7 ‘de abril de 19244 bajo el n? 489,755 acogléndose,

A e AT AT ST

por lo tanto, a los benefiecios que conceden los Convenlos
Internacionales en vigor y siendo 1o que constituye la esencia

del referido invento y por lo gue se soliclta patente de
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400. Invencibn,vor 20 afios en Espafia: "Perfeccionamlentos en 1a

405,

410.

115,

420,

425,

regulac 16n sutomética de unu c&luls electrolitica"; caracteri-
zéndose vor lo sigulente:

12,- Perfecclonamlertos en la regulacién sutomitics
de uns céluls electrolitica, de modo que la resistencis de 1a
celula tenga el valor deseudo y que ls corriente se reparta
convenientemente enire los electrodos, caracterizéndose dicho
proc edimiento porque se utlliza pare el acclonamiento del
évegano motor que manda los deBplszumientos ce cada electrodo,
un relevader pera nedir la resistencia del tatio de 1a célula
v Ae los relevadores de medleidén de 19 distribucidn de la
corriente entre cada electrodo.

2¢,- Perfecclonamlentos segun reivindicscién 1,
caracterizéndose por el becho de que ¢l amecclonamiento del
éresno motor que manda los deeplazomimtos de cada
el ectrodo no tlene lursar mae Que cusndo 1la resistencia de
1a célula o le intensidad =0bTe cada eleetrodo se aparta
de un valor Adetcrminedo de antemano @c3 velor previsto
nro pue s to.

32,- Perfeccionamlentos sepun vefvindicaeidn 1,
caracterizéndose esenclalmenfe tor ¢) pecho de que se comunica

up movimiento slternativo peridlico ¢ gito a vajo de

A »'3".\ :
los electrodos ¢ modo Que S$€ 8Segure yns glimentacidn zutomé-

tica ,por eierplo, de alualng en 3 o550 de células de

electrolisis 47 sluminio e ImPedir que ge¢ sahieran las costras &

log el ect~odos. : ‘
a¢,- Ferfecclonanientos segyp relvind icacién 32,
carac terizacoe rorque €l movimien tg neriédico de los electrodos

- &n in+.
se obtiene mediante una accidn 1nuhrmitente alternada sohre

los husillos povmedio de un relevedo. de 1mpulsién, interru=nlendo

A s n de ls re
el rclevador de control 18 Yesietencia y los relevadores

de contml e ls Adistribucibn,

en g] momento deseado, las



440,

450,

455.

460,

orienes de subids v d-gcenso, a fin de que la resultante de los

movimientos de subids o de descenso del conjunto de los
€lectroloe 0 A¢ eada uno de ellos, sea nule o corresponda
8 una sybidgo & un descenso serun el efecto deseaco,

5¢ ,- Ferfeccolonsmientos segun reivindicacidn 18,
caracterizéndose torque se establece un dispositivo en el
que ¢ utiliza un relevador voltimétrico conectado a las
bornas de¢ 1la r~tluls que corta la corriente sobre los circultos
a8 ronsecuencis de los efectos de anodos.

A2 .. Perfeccionamientos segun reélvindicaciones
vrecedentes, nara cuya ejecucién se esteblece un dispositivo
en el que se efecths una sincronizscidn vuelta 2 vuelta
de los motores de los husillos gue msndan la elevacién de los
i ferentes electrodos de una célula ée electrolisis, para
obtener un =ando msnusl o sutomético, con un mwonta je qgue
mermite hacer incependiente, sutonbdticamente o no, el
motor de uno dr los electrodos, conservande, sin emhargo, en
aquel momento la fincronizacién sobre los otros, permsneciendo
sincronizados los componentes rotéricos de los motores y
los del motor gue ha quedado independiente que no sufren
modificsciones.

72 ,~ Perfececlonamlentos en lv repulacidn sutomdtica de
una cé&lnle electrolitica, caracterizincose por la disposiciédn
especial de los circultos de medicibdr y de accidn de los
vclevedores de control de la resistencia y de la distri“uciédn
d¢ le corriente entre 1loc electrodos para la ejecucidn del
procedimiento segun 1la Invencidn en la que el relevador de
control de la reslstencla de la cé&luls cde electrolisis no

acclona eohre el conjunfo ce los electrodos, =ino sobre un

electrodo piloto, no comvergndo los relevadores de control de la

Ajstrihyuri8n Se corriente d¢ los otros electrodos 1lg corrpriente

vam

o

T




485,

470

en cede electyodo ron 19 corriente total, sino la cofriente de
cada electrodo con ls corriente del electrodo piloto.

Bo,. Perfeccionemientos en la regulacidn automética
de una réluls e],egtr‘olitica; tal v como queda substsncisl-
mente deserito en 18 mresente memoria e llusirado en los
adjuntos dihuy jog.

lista memoria consta de quince hojas escrltas por uns
sola cara.

Madrid, 27 de marzo de 1945,
COMPAGHIE Db FRODUIDS ZHIMIQUES ET

TLECTE0VE Tol,LURCTENES ALALS ,FTO0ES BT
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