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WRREmEETE

" El mecahisﬁo de retroceso del regulador automdtico
de velocidad de una méquina motriz tiene la esencial finali-
dad de realizar una ley de ndmero_ae revoluciones~potencia,
que crea una relacidén exactamente determinada,aproximada-
mente'lineal, entre el nimero de revoluciones de servicio
dado por el juego del regu1ador Yy la potenéia.emitida
por la mdquina motrigz, cuyo mando influye sobre el reguladorr
Esta ley de revoluciones—pd%encia se Genomina tambien
caracteristica estdtica del regulador y la inclinacidn de
esta caracterfstica corieSponde a la éstética del reguladorf

El mec;nismo de retroceso vd ddfado;, por lo

generesl, de un dispositivo para la variacidn del mumero
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estdtica del regulador en parslelo coédnsigo mismo. De

este modo puede conseguirse,por una parte, una variacidén -

del mimero de revoluciones del grupo accionado porrla

'mdquina motriz en cuestidén cuando este grupo trabaja de

por si a una carga determinada; por otra parte puede
lograrse ﬁna variacidn de la potenéia de eate grupo si,;con
un'ndmero'de revqoluciones da&oi_trahaja en paralelo con
otfos,grupos.

En un regulador corriente de velocidad, el
mecanismo de retroceso esg acclonado desde el mando de la

mdquina motriz a travé%devun varillaje de palanca y la

variacién del mimero dé revoluciones se provoca por

\desplazamianto'ae un punto de articulacidén o por variacidn

de la 1oqgitud-de;una palanca. Pars consegir esto. por
mando a distancia, bien sea a mano o sutomdticamente , en
funcién de una tercera magnitud, se utilizaba hasta ahora
un proeedimiento-in&irecto.y discontinno; por ejemplo
un pequefic electromotor auxiliar que funcionaba por
impulsos. | ' ‘

"Sin embargo,reste sistema de funcionamiento condu-~
ce necesariemente a excesos ybdefectos de regulaéidn h2
es incongiliable con un funcionamiento exacto y répido.
Ademés; el mecanismo de retroceso no debe depender frecuen-

temente del grado de abertura del mendo de la méquinaﬂ

 motriz que tien#: el grupo, es decir, no ha de estar en

funcidn de la potencia emitida por este grupo sino en
funcidén de otra magnitud, por ejemplo, tratdndose de

redes eléctricas acopladas, en funcidn de una potencis
de intércambio, La existencia de un varillaje mecénico

de palancas no permite, sin eubargo, sencillamente, cuando

el retrbceso se efectua en funcidn de la abertura del

mando de la mdquina mbtriz, pasar de esta funcidn a la
gue supone el retroceso en funcidn de otra magnitud,

La Soludidn de este problema constituye el
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‘objeto del invento. Este consiste en el empleo de

--rgancs de . dlstrlbucldn y de miembros electromecdnicos

intermedios de_efecto permanente, cuya combinacién

permite, tanto poner al mecanismo de retroceso, a

‘voluntad,vbajo la influencia de Por lo menos una magnitud

de mservicio entre varias elegibles, como tambien variar
a vbluntad 1a influencia de por lo menos una de estas
magnitudes sobre el proceso de retroceso,

En el dibugo esté representado como ejemplo de
realizacién del invento, el esquema de los dispositivos
de rsgulacidn de dos grupoa de turbinas hidrdulicas
gue trabajan acoplados, los que (no representadqs)_en
el dibujd? accionan a genefadores. Los dos'dispositiﬁos“
de-regulacidn son‘completamenté iguales entre si Los
dlabes de la turbina T se varfan por medio del servo—
motor S, cuya vélvule de mando D es influenciada por
el regulador de revoluclones y frecuencias R. El punto

final de le palanca o del regulador estd unido a la

.palanca de retrobeso Viy, para la finalidad de influenciar

8l mémero de revoluclones de la turbina ¥y a la frecuencia

del generador, respectlvamente, puede varmarse por medio.
del volante o o desde el servomotor s, a través de la

palenca angular h. Este servomotor auxiliar 8 es mandado

.por la vdlvula 4 que se encuentra bajo la influencia

del regulador electromagnético de mahdo E con las cuatro

bohinas Bé ' B&, Bé Y Bp excitadas pbr corriente continua,

La bobina'Be suministra la excitacidén fundamental y estd

‘conectada a la fuente de corriente continua &, por

ejemplo, una bateria,

La bobina, By Se excita segun el valor de medicién

- ¥ puede conectarse a través de la resistencia reguléble de

~intércalaciénrnd, bien a través'del contacto 1 del

cilindro de -conmutacidn U, con la liInea de medicidn a

distancia F c, a través del contaCuo 2 de este cilindro
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U, con la resistencia B, del potencidmetro, que, a
través de un cuadriléterq de rectificacidén 8g » ©8
alimentado por el transformador de regulacién o regulador
de indﬂccién ib . Este es excitado, a través del
transformador T,, desde la red suxiliar de corriente
alterna W ¥ estd acoplado con el aparato de glabes de la
turbina T de modo que su rotor se varia simulténeamente
con éste. Por ello, & través de la bobina Bd fluye

une corriente continua que es proporcional a la

aberture de la turbina y, por lo tanto, a la potencia
emitida por el grupovrespectivo. Naturalménte, esta
corriente contiﬁué pudiera regularse tambilen de acuerdo
con la potencila eléctrica emitida por el grupo. .

L& bobina B, del regulador E es alimentada a
través de la'resistencia de regulacidén R, por doé
tensiones conectadas mituamente en serie, Una de ellas
es suministrada por la fuente constante de corriente
continua G y es tomada en el potencidmetro P , cuya.
regulacidﬁ puede leerse en la eseala Q. la o%ra tensidn
es suministrada bor la fuente dé corriente alterna W y'es
transformada por el regulador de induccién iy a través
de un cuédrilatero~de reciificacisdn gé y el potenciometro
Py. El regulador de in&ﬁécién , Que tambien pgdiera-ser
sustituido por un . transformador regulable ( a ser
posible sin escalas ), es excitado ;desde la red W,‘a
través del transformédor T y. regulado a2l mismo tiempo
pof el servemotor auxiliar ; con la palanca h , que
§ertenecé_al mecanismo de retroceso del reguladdr de
revoluciones R. Merced a esta'uhidn, la tensidn en las
bornas secundarias del potencidmetro P, es proporcional
al desplazemiento provocado por el mecanismo de retroceso
y; en gonsecﬁencia, tambien proporcional al valor dell

mimero de revoluciones de inercia ajustado por el
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Tegulador R del grupo respectivo., Como la tensidﬂ_

tomada del potenciémetro—ra esté dirigicda contrarismente

a la del potencidmetro P, , la escala Q en el potencidme-
tro Pa girve para el desplazamiento de 1a caracteristica

de retroceso, ae manera que de este modo se mantiene

en el serviéio_de la red una variacién de la carga.

La bobina Bp, qué por cierre del contacto 3

del cilindro de conmnxacidn U ‘Tecibe corriente, se

conecta entonces al circuito transmisor Te s ie’ ge ’.Pe
de un grupo de mdquinas contiguo, con el que el propio
£rupo ‘trebaje en baralelo- por lo tanto, el grupo
respectivo esPandado por el grupo contiguo que entonces
asume el papel de un grupo director.

El modo\de funcionamiento es, pues, el
siguienté. Si se quiere utilizar la regulacidn de
frecuencia~potencia, el cilindro de conmutacidn U se
corre entonces a la posicidén A. Entonces estd cerrada 1a:
pareja de cdntéctos 1, mientras que 2 y 3 estdn abiertos.

TLa bobina del vaior de medicidn Bg estd entonces conectada

Ca la medicldn a dlstancla P.

Como en el regulador de mando E la bobina(
del valor director B estd desconectada,en el estado de
equilibrio del sistega del regulador ha de compensarse
plenamente la accidn de la bobina del valor de medicidn Bg

por la accidn de la bobina de retroceso Ba.,En la

. regulacidén existente en los cursores de los potenciémetros

P, Y P, pars cada valor de la corriente continua que
fluye por la bobina B existe una sola posi¢idn del
dispositivo de retroceso del regulador ¥s por lo tanto,
un solo valor para el mimero de revoluciones de inercia,
que se éomunica al grupo respectivo ( I y II faspectiva—
mente) por medioc de su regulador. ,

' - Como quiera gqgue & través de la bobina B fluye

una corriente que es proporcional a la poltencia emitida
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en el lugar de salida, para cada valor de esta potencia
exisfe un solo valor para el mimero de revoluciones de
inercia comunicado al grupeo resﬁectivo'por su reguladof.
Por lo tanto, la brascrita ¥y ajustéda ley de frecuencia-
poténcia en el lugar dg salida se ha cﬁmplido. -
V.El potencidmetro P, sirve para la reguladidn
del valor deseado de la estdtica en el lugar de salida
del sistema de regulacidn; con otras palabras: del
factor de proporcionalidad_entre el error de pdtencié
en el lugar de salida y el error de frecuencié. El error

de potencia se refiere al valor nominal de la potencia

que ha de darse en'el lugar de salida, y el error de
. , '

frecuencia se refiere a la frgpuencia normal. La estdtica

de la instalacién de regulacidn se manifiesta en 1a

inclinacidén de la caracte:isticé de‘frecuéncia—gotencia.
Pars el ajuste del valor nominal de la potencia .

que ha de darse en el lugar de salida, be'utilizé el

- potencidmetro Py, cuya escala Q puede dividirse en Hw.

Péra que a2l aceionar el cursor del potencidémetro Py qué
influye sobr§ la estdtica en el lugar de salida no sea
necesario variar la posicidn cefo en la escala Q, se
ha previsto la resistencisg Ba que sirve para hacer una
correccikén al efectuar una regulacién en el potencidmetro
Ps y correccidn gque 44 lugér.a gue ls escala de

potencias Q siga teniendo valor.
r'd

91 se desea que el valor de la potenciaz nominal

_que ha de darse en el lugar de salida sea regulado, no en

la centregl, sino en el lugar de salida, en este .caso por
le. medicidn a distancie no ha de transmitirse el valor de
potencia, sino él valpr del error de potencia,

| Para le pura regulacidén de la frecuencia el
cilindro de ¢onmutécidn U se corre = 1a,posicién-B;
ehtonces las parejas de contactos 1 y 3 estdn ablsertas y

la parejsa ae contacto 2 cerrada,

-
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Como la bobina del valor director Bp estd

desconectada, en 1a'posicidn'de equilibrio del sistemg , -
el efecto de la bobina By ha de sér compensado pl&ﬁ@m@ﬁt&
por el efecto de la bobina de retroceso B . Por-ello,
pars cafla valor de la corriente gue fluye a través de

lé bobina By » para una regulacidén determinada del
potenéiépetro’Pa:y PS , existe una_sbla posicidn del
dispositivo de retroceso &, h, V del regulador Ry, en
consecuencia, un solo valor pafa la velocidad de

inercia qué se comunica al grupo respectivo (I o II) ror

. su regulador R..

Como Quiera gque a través de la bobina Ba
fluye una corriente que es proporcional a la abertursa
de la turbina del grupo respectivo, es dqcir, a la poten-
cia por €1 emitida, para el valor de esta potencia existe
un solo valor para la velocidad de inerdis que se
comunica al grupo respectivo por su regulador R. la
lay del mimero de rQVOlucioﬁes y de la frecuencia-potencia
regpectivamente, es decir, lsa estéfica del>regulador
estd cumplida por lo tanto para el grupo\respectivol
exactamente igual que por el retroceso mecdnico en un °
regulador corriente. Ia estdtica del regulador:R puede
reducirse hagta el valor 0; la frecuencia es enﬁondes .
constante independientemente de cada pofencia que se ha
de emitir. La estdtica deseamds del regulador, es decir,:
le inclinscidn de la caracteristica revoluciones—
potencia sé'ajusté por medioc del potencidmetro Ps'

El potenciémetro P, puede utilizarse para
regular el mimero de revoluciones, es decir, actia como un
dispositivo para la variscidén del mimero de revoluciones.
Varfa efectivamente la tensidn que ha de suministrar el
potencidmetro Ps en estaad de q&uilibrid,.por lo tanto,

la posicidén del dispositivo de retrbceso Y, en consecuen~

33
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cia, el valor de la. velocidad que se comunica al grupo

respectivo por su regulador R. Asf, pues,. con €1 pueda
deaplazarse paralelamente a si mlsma la curva de
mimero de revoluciones-potenoia,

" En la posicidn C del cilindro U, que sirve

. para la distribucidn de la carga entre grupos que funcionan

en paralelo, la pareja de contactos 1 estd abiérta y las
parejas de contactos 2 y 3 cerradas.

Gomo esta vez la bobina de valor director B
estd conectada, en-estado deequilibrio del sistema

el efecto de la bobina de valor de medicidn.Bd tiene

‘que compensarse por ls sume de los efectos de la
bobina de retroceso B, y de la bobina de valor director

'"B_. - El empleo de la bobina Bp tiene el mismo efecto

b v
que la intercalacidn de una tensidén adicional.en el |

circuito de la bobina Ba' Por ello cumple la mismsa
finglidad que el accionamiento del potencidmetro Pa que,
como se ha dicho, sirve para la regulacidn de la potencis
en el funcionamiento en paralelo. . ‘

Como quiera gque a través de la bobina del valor
de medicidn Bﬁ del grupo II,e causa de su alimentacidn porv
medio de la pareja de contactos 3, fluye una corriente
continﬁa que es proporcional a la aberturg de la rueda
motriz de la turbina del grupo. contiguo I, resulte la
distribucidn automdtica és la carga entre los dos grupoé,
o sea el mantenimiento de una relacidén determinada entre

la. potenrcia emitid& por el grupo de mando 1 ¥y la emitida

-por el grupo mandedo II.

_ Para la regulacidn de la deseada distribu016n
de la potencia emitida por cada grupo sirven los potencid-
metros P, del grupo II, mientras que los potencidmetros

Pe sirven para la regulacidén de la relacidn con queveste

" grupo ha de participar en las variaciones de la carga.

. Los cilindros de conmutacidén U con tres

€
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posigiones A, P, C,'@e los diferentes grupos de la

central pueden sustituirse tambien por interruptores
individuales. Es conveniente montarlos en el cuadro de
distribucidn. Nediante su accionamiento, cualquiera de
1§s grupos puede trébajar éon regulacidn de frecueneia—
potencia o simple regulacidn de frecuencis o con regula—
cién por mando extrafio,

Para la conexidn en paralelo de un grupo-&iene,
como es natural, la#egulacidn de la frecuencia em
consideracidn, llevando el cilindro“de conmutacidn
del grupo @ la posicién B. Por veriacién de la estdtica
de su regulédor al valor'dgseado puede emplearse
entonces como grupo director con regulacidén de, frecuenciza,opor

variacidn del commutador a la posicién A, para la regula-

cién de frecuencia-potencia. Ilevando el conmutador a lav

posicién ¢, puede hacersele funcionar finalmente , con
regulacidn por mando extrafio e% funcién de otra, como

grupo elegido de mendo de 1a'miéma central o de otra

mds alejada o con arreglo a un programa prescrito.

|  Este £rupo de.mandb, cuyo conmutador se ha llevado
a la posicidén A (regulacidén de frecuencia-potencia) o a la
posicién B (;eguiaci&n de frecuencia) puede dirigir tambien

a otros varios grupos mandados, cuyos conmutadores se

han llevado & la posicidn C,.

Chalquier clase de perturbaciones en el regulador
de mando E, por ejemplo falta de la alimentacidn o
defectos en léfconexidn de los circuitos ‘de las bobinas,
o defectos en el circuito receptor de la medicidn a
distancié no pueden ser causa de araves éonsecuencias.
Ciertamente que una perturbacidn de esta indole podria
impedif el accionamiento del‘servomotdf auxiliar 8, pero
lé regulacién del nﬁmgro de revoluciones del grupo queda
permanenteﬁente asegurada por su regulador R, D, S; la

frecuencia puede variar & lo sumo algo de su valor

— ~ N e g . - - ,m/.ﬁ
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~8e hace constar -que dicho invento corresponde a una

normal a causa de la posi01dn indeterminada del dlSDOSltiVO
de retroceso V. '

El regulaﬂor centrifugo R podria sustituirsé tambien
‘como es natural,‘por un regulador de frecuencia electromecd-
nico o por uno- puramente eléctrico, por ejemplo por un
electroimdn, cuya bobina es excitada por una corrienﬁe
continua proporcional al mimero de.revoluciones o & ls
frecuencia. |

0y
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Descrita suficientemente la naturaleza del invento,

- &sl. como la maners de realizarlo en la prdctica, debe

I . Lo

hacerse constar que las disposiciones anteriormente
indicadas son susceptibles de modificaciones de detalle,

en cuanto no altere su princiﬁid fundamental. Tambien

patente presentada en Suiza con fecha 19 de abril de 1944,
ne 91.722, acogiéndose,por lo tanto, a los beneficios
que conceden los cdnvehios Internacionales en vigor y
siendo lo que constltuye la esencia del referido invento,
v por lo que ss solicita patente de invencion,por 20 afios
en Espaﬁa: " Perfzcclonanientos en el accionamiento del
mecdnismo de retroceso en reguladbres de revoluciones
h's frecuencias para generadores de centrales de fuerza®;
caracterlzéndose por lo 81guiente~ ’

If,.= Perfec01onamientos en el acclonamiento del
mecanismo de retroceso en reguladorss de revoluclones
i frecuencias para generadores de'centrales de fuersza,
caracterizados por emplearse ,por lo_menos, un drgano de

conexién y de miembros intermedios electromecdnicos de

‘efecto permanente, cuya combinacién permite, tanto

poner al mecanismo de retroceso, a voluntad, bajo la
influencia de por lo menos una magnitud de servicio

entre varias elegibles, como tambien variar potestativa-
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mente le influencia de por lo menos una de estas magnitu—b
des sobre el proceso de fetroceso.

2¢ = Perfeccionamientos en el accionamiento
del mecanismo de retroceso seguﬁ lo reivindicado én_el
punto 1, caracterizados porgue comoerégulador del
mimero de revoluciones se ufiliza un regulador centrifugo.

39,.= Perfeccionamientos en el aceioﬁamiento del
mecanismo de retroceso segun lo reivindicado en el punto
l, caracterizados norque como regulador del ndmerc
de‘revoluciones ge utiliza un elzctroiman de corriente
continua‘excitado'proporcionalmente e las rsvoluciones
o a la frecuencia.

49, = Perféccionamientos en el accionemiento del
mecenismo dé.retroceSQ gegun lo reivi&dicado en el
punto 1, caracterizados pOrque como organo electromecdnico
intérmedio se utiliza un regulador de mando con una
bobina excitadora fundamentel con excitacidn constante
y otras tres bobinas, una de las cuales es excitada
en funcidn de la posicidén del drgano de retroceso,
actuando, esta bobina de retroceso siempre conjuntamente
por lo menos con una de las otras dos bobinas.

58 .= Pgrfeccionamientos—en el accionamiento
del mecanismo de retroceseo segun lo reivindicado en el
puntoll caracterizados porgue ei regulador eléctrico
de mando actdm sobre el mecanismo de retroceso del
regulador de revoluciones de la méquine motriz encargada
de la regulacign. .

' 62,= Perfeccionamientos en el accionamiento del

mecanlamo de retroceso seguh 1o reivindicadovep el
punto 5 caracterizados porgue el regulador elédctrico de

mando zctia. sobre un servomotor auxiliar'que varia al

dispositivo de retroceso del regulador del numero de

revolucionses,
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79 = Perfecclonamientos en el accionamiento ael me-~

" canismo de retroceso segun lo reivindicado en el punto 5,

éaracterizaﬁos-porque el dispositivo de retroceso
puede regularse adends potestativamsnte por medio de
por lo menos otro drganc de regulacidn.

82.= Perfeccionamientos en el accionamiento del

' mecanismo de retroceso segun lo reivindicado en el

punto 7 caracterizado porgue la regulacidn se consigue

potestativamente por medio de volante.

9. = Perfeccionamientos en el mecanismo de
retroceso segun lo reivindicado en el punto 1y caracteri-
zados porque la regulacidn se consigue por mando.a
distancia,

102.= Perfeccionamientos en el acclonaumiento del‘
meoanismo de rétroceso;sagun lo reivindicado en el punto 1,
caracterizados por@ue en el circuito de cada una de '
las tres bobinés del regulador eléctrico de mando cbordina-‘
das a los tres sistemas de regulacidn, se encuentran
resigtencias de ragulacidn, por medio de las cuales puede
varlarse potestativamente el factor de proporcionalldad
de las diferentes regulaclones.

112.= Perfeccionamientos en el aocionamidhto del
mecanismo de retroceso segun lo reivindicado en el
puhto 1, caracterizados porque una -bobina conectable del
regulador eléctrico de mando puede conectarse bien a un
circuito influide por la propia mdquina o a un circuito
de mando & distancia.

128.= Perfeccionamientos en el accionamiento del
mecanismo de retroceso segun lo reivindicado en el punto 11
cargcterizados pbrque la bobina del rggulador[eléctrico
de mando, que es influenciada por la propia méquina, es
alimentada pér une corriente que es‘proporcional a-la

potencia eléctrica emitida por esta médquina.
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139,.= Perfeccionamientos en el accionamiento

del mecanismo de‘rétroceso segun lo reivindicado en

JNRELY H I

el punto 1ll, caracterizados porque el circuito Ge la bobina

-del regulador ;elictrico de mando,'circuito qﬁe es

influido por la propia mdquina, contiene un miembro
regulador que se varia similtdneamente con el drgano de
aportacidn‘dé'carhurante de la mdquina motriz que se
trata de regular.
| l42,- Perfeccionamientos en el accionamiento del
mecanismo‘de retroceso,segun lo reivindicado en el punto
13 caracterizados pbrque el miembro de. regulacidn es
plimentado desde una red de corriente alierns .
159;= Perf€ccidnaﬁientos en el accionamiento
del mecanismo de'retroceso,rseguh lo reivindicado en
el punto 14, caracterizados ﬁorque el miembro de regulacidn
es un transformador . réegulable, |
162,= Perfeccionamientos en el accionamiento
del mecanismo de retroceso, segun lo reivindicado
en el punto 14 caractériza@os porque el miembro de
regulacidn es un regulador de inducéidn.
- 17¢2.= Perfeﬁcionamientos en el accionamiento
del mecanismo de retrbceso, segun lo reivindicado en

el punto 1, caracterizedos porqué la segunda bobina

conectable del regulador eléctrico de mendo de un

grupo de mdquines puede ser unida, por medio de los
respectivos drganos de conexidén, a la misma fuente de
cofriente a la que estd unida la primera bobina consc-
table del regulador elécirico de mando. ‘

. 182.= Perfecclonamientos en el accionamiento
del mecanismo de retroceso segun lo reivindicado en el
punto 1, éaracterizadog ﬁorque le corriente de la
bobina de retroceso del regulador eléctrico de mando es

influida por el Srgeno de retroceso del regulador del
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nimero de revoluciones de la mdquina motriz que se trata
de regular.

.19¢.= Perfeccionamientos en él accionaniento
del mecanismo de retroceso,'segun lo reivindicado
en el punto 18, ceracterizados porque el circuito de la
bobina de retroceso contiene un miembro de regulacidén
que se varia éimulténeamente con el dfgano’de retroceso
del regulador del numero de revoluciones,

20¢2,= Perfeccionamientos en el accionamiento

del mecanismo de retroceso, segun lg reivindicado en
el punto 19, caracterizados porgue el miembro de
regulacidn es alimentado desde una red de corriente
aglterna, l

‘ 219,.= Perfeccionamientos en él accionamiento del
mecanismo‘da retroceso, segun lo reivindicado en el

punto 20, cafacterizados porque el miembro de regulacidn

es un transfdrmador regulable,

228 ,= Perfeccionamientos en el adcionamiento del

mecanismo de retroceso, segun lo reivindicado en el punto

' 20 caracterizado porgue el miembro de regulacién es un

regulador de induccidn,
23§.= Perfecciochamientos en el accionamiento
del mecanismo de retroceso , Squn lo reivindicado en el
punto 19, caraeterizados rorque la bobina de retroceso
se encuentra adicionalmente en uns tensidén regulable
de fases iguales a la tensidﬁ influida por el d¢rgano
de retroceso del regulador del nﬁmerq de‘revoluciqnes .
249,= Perfeccionamientos en el accionamiento

del mecanismo de retroceso, sSegun lo reivindicado en el

Apunto 1, caracterizados porque todas las bobinas del

regulador de mando son excitadas por corriente continua.
252.= Perfeccionamientos en el accionamiento del

mecanismo de retroceso, segun 1o reivindicado en los

A
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1puntos 23 y 24 caréoterizados porque las dos tensiones
450..> éontinuas que alimenten a la bobina de rétroceso estdn
conectadas en serie, o
2692,.= Perféccionamientos en el accionamiento del
mecanismo de retroceso, segun lo reivindicado en los
puntos 14 y 20 caracteriZados porque el circuito de
455, la bobina delr@trocéso, el cual contiene ai-miembro de
fégulaoidn, es alimentado por lo menos por medio de
un rectificador desde‘la linea de'corriente élterna.
~ 27e.= Perfeccionamientos en el accionamiento del
retroceso segun lo reivindicado en el punto 26 caracteri-
460, zados porgue la alimentacién del circuit5 gse efectia a
través de un cuadrado‘de rectificacidn.
28¢,= Perfeccionamientos en el asccionamiento del
retroceso-aegdi lo reivindicado en los pﬁntog 23 ¥
24 caracterizados porgque la bobina de retroceso
465, es alimentada adicionalmente desde una red a@xiiiar
independiente de corriente continue.
' 290, = Perfeccionamieﬁtps en el accionamiento
del mecanismo de retroceso ségun lc4reivindieado en
los puntos 23 y 24 céracterizados porgque la bobiha de
470, retroceso egtd empalmada a dos resistencias regulableé
de potencidmetros, cada una de las cuales es alimentada
por una de las dos fuentes de corriente.
309,= Perfeccionamientos en el accionamiento
del mecanismo de retroceso segun lo reivindicado en
475, los puntps'28 Y 29 caracterizados porque por lo menos el
potencidmetro conectado a la red auxiliar de corriente
continua vé provisto de uné escala de regulacidn verificada
en potencias,
31¢.,= Perfeccionamientos en el acéionamiento
480, del mecanismo de retroceso segun lo reivindicado en el

punto 30 caracterizados porque en el c¢ircuito de la

Ve
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de 15 boﬁiné delrétrdéeso gse encuentra una resistencia

regulable medianté_cuya-regulaeidn y1la influencia defectuo¥ |

se del desplazamiento de la toma en el potencidmetro

alimentado por la tensidn influida por el retroceso

del regulador del nﬁmero ée revoluciones, puede cgrrpgirse

con afreglo a la indicadidn de la aguja de la escala,
329;= Perfeccionamientos en el acﬁidﬂamicﬁﬁb.

del mecanismo de retroceso en reguladores de revoluciohes

y frecuencias para generadores de cenirales de’fuérza;

tal y como queda substancialmente descrito en la presente

~memoria e'ilustrado en los dibujos que se acompafian,

Esta memoria consta de dieciseis hojas escritas
e mdguina por una sola cara,.
Madrid, 24 de marzo de 1945,

- Société Anonyme BROWN BOVERI & CIE.
Per Poder de J. GOMEZ ACEBO
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