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T ‘DE INVEWNCIONW

por veinte afios,.-

L

Para un.procedimiento4o perfeccionamiento en un apara-—
to regulador de veldcidades, a favor de done. JUSTQ MARTINEZ.
AMUTIO, de nacionelidad espafiola, vecino de.Valencia, repre—
sentado por el Agente Oficial de la Propiedad Industrial Don.
Jose Maria Aymat Gonzalez.—

MTMORTIA DPESCRIPITIVA

ElAreg&lador da velocidades que se describe en el croquis‘
consta de uasa caja de fundicién en cuyos dos laterales A; van -
montedos,>eﬁ sus cajaé de cojinetes respectivas, los arbéles
7. G. ¥ De- , '

21 arbol B. que puede ir =~ccionado direciamente nor motor
aconlado & por una tronsmisidd, lleva en el exiremo interior
un juegzo de platos B, cuyo aumero varia con la potencia a desa-
rrél}zr, uno Ge los cuales, el de 1= parie iamg&iaﬁa al cojine-
te P, va fijo sobre dicho arbol y los otrds pueden desplazarse
longitudinalneants sobre el nismo y guinsdes por un chaveteroc. Es
tos plnios van tornezdos el sus caras interiores formsndo cono
a un sngulo determinado y dichas caras, 2l enfrentarse, forman
unas capales cuya seccién permite el alojamienta de correas

trapezoidales sia fin G. las cuales, segin la distancia gque

guarden los platos eatre sf, penetran mas 6 menos profuirdamen-
ta 21 las cannles que forman los mismos haciendo cufla ¥ maate—

nisndo la adherencia en las paredes de dichas canales por sus
caras laterales. E1 conjunto de dichos platos forma por tanto
un~ polea de transmisibén de fuerza en la cual pueden alojarse

una § varias correas de ese tipo, segin la potenciz que haya'
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de ‘esarrollsr e} nparasto, y 1a separacibn 6 scercamiento en
tpe =i de los platos gque 12 componen determina un menor 6
payor dizmeiro te trabajo de las correasS.—

£l arbol C. bisne dispresto iguslnente un conjunto de pla-

1

tos identico, montado enx geatido opuesto y ambos arboles tie

nen unt lines de eje comin,-—

Tos dos arboles B y C, 8n msus exiremos que se enfrentan
en el interior del ap:rato llevan una caja B, provista de
va jueso de cojinetes de bolas radizl y axial que soporta el
. 10 egfuerzo lateral del plato exterior inmediato a dichas ca -
jas, cuyo esfuerzoylo crea 12 presibn que 2jercen las co -

t ' rrans 21 encajerse cono una cuia en las canales y el exte -
rior de dsitas cojas hace vope Sobre la excentrica I; cuyo
cantro de sie e8 serpendicular al de los arboles B y C, cor-

15 tondo 2 4ste por suvcentro,-—

Rata excentrica vs monbtada sobre un arbol adosado 2 uno
de los costados de la caja gque foma el conjunto del aparato
cuyo arnol lleva una rueda denbtada J, aue engrauna con el pi

ﬁén.K, 2l cual es accionsouo desde el exterior por el volanté

20 L, 6 hien puede ser sccionada Jdicha excentrica por medio de

una palanca nontada soore el 2rool que la gsoporta.—

Segin la posicibn de—ésta_exoenﬁbica én relacidén con las
cajag I, y deantro de‘los 1802 carrespondisntes al medio gi-
ro de 1a misma;'dichas cajias presionan axialmente sobre los

25 platos B, obligandoles = reemnplazarse longitudinalmente en

sevbido contrerio en Los bucleos de los arboles B, y C. de
forma cue cuando s cierra el uno, se sepsran en otro en una
rgl”cién exdctamenfe igual con lo cusl se consigue la dismi-

aueibdn del diametro efectivo del trabajo en una polezm y el au

30 mento en oira 6 inversamente, de une manera simultanea y en



wns propore ibn exacta,- 1 89 1 3 5

Lag. correas jlue hapn de ubvilizarse pora ser acclionadas por

na ampliitud ce- desarro-

o

+ ang descritas, . tzadrin todas
smeave iguales y nersiendo 48 ss8a base se ha dis -

21 nrbol intemedio D. gue iiens nontado sobre =1 mis-

5 pues’io 3
) mo dos mmcleos ds platos M, Jormando (0% DOleas, enfrentadas

. 1o de logarbolzs B. y C.se Bste arvol estard situado a una’

aete <de terminade 2or =1 desarrollo de las correas
v o1 dianetra de las poleas -, de los arboles 2, ¥y Cuy ¥ e

10 dienos auclsos ve Gaubien fijo Al eje el plato gituado en la
norte ianedinta al soporte del cojinete W., sisndo los otros

+ desplazables lougitudinaluenﬁe en uno y otro sSenti

suel’ 08

I’y

Go, guimdes tashien poxr un chavetera, »ero los platoe 0., for

man une sole pieza v el desplazamiento de dos de ellos es
15 igual an Aimersibn 2l que se verifica en los que van montados

‘ -

sobre Los arboles B, y G, gor sceifn de 1» excenirica I;—
Rgiohlecido lo que sntecede y suponiendo que lns poleas
q1ue lieva el arbol B.,, y 17 que ve nontada enfrente sobre el
arboi inte rmedio D.; oor 1= vosicfén de los nlatos que las
20 componen, resulte de distinto dimmetro, 21 estar uno votal-

meats juato {arhol B) y otros smeparados <2 cisrta Gistancia

(arbol D} ohligard a enc~jarse las correas en diamnetros de

trahs jo distinto, por lo jue se eginblecerd una variacIén de
velocided de la polea condnctors montada sobre el srbol B. &
25 1a poles receptiora de enfrente montada sobre el arbol D.-

La presidn lateral que ejercen en las correas sobre sus
caras obliga entonces & la pieza 0., que la forman los dos
platos interiores ﬁontados soﬁre 21 arbol D,, ha desplazarae
en un sentide 4 otro; respondiendo @ 12 maniobra gue Se rea -

liza en 1= excentrica I., la cual ejerce la presién que se ha

i
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sefinlado sobre lo8 9latos de 1os ~rboles B, y C., y como di

chn pf idn =g egachomente iruol en todas los poleas en vir

ué de Ser de un OES’Pro110 exacto, vV se sjerce de unn nsnera
similion o= a1 todas ellag, rasnlhard que a2l sumantar el dia-

metro de trahaio, en la pelea “el »rbol B,y disminuye lz que

tieme anfrente v rétihs eun impulso'eﬁ.el z2rhol intermedio D.,

L

NN

ndeoge pOY toato uns diferenciz de velocidad don

anetrog resultantes y 1la polea opuesta monta-

intermedioc hsce de contuciors de dicha ve

"1ocidsd sobre 1o del arhol €., aue recibe su impulse volvien

Co o veriTicarse 12 multioslicacidn de velocidad en 12 misma
forms Jue en el jUe:0 opuesio de unn manera simultanea por la

accifn conjunta aue 2jercen 1la excertrica~i. v la piezz 0.~

[

Con ello y depencdiendo de 1la posi cibn de la excentrica se con
sirma una graduscidn constante y. 2 voluntad de los diametros

de trabajo de las poleas pars estzhlecer uns relacién de velo
cidades entre los arboles B. y C., & itraves del arﬁol interme-

dic Di, © bien para cue la velocided de dichos arboles sez

ahgolutamente igual el ma ue ninieato de lo disfancia entre
ejes <e los arholes 2. y C., y el intermedio D., en relacidén
con el desarrollo de las correas, -condleidbn esencisl para. el

buen Miacicnmniento-~ g8 consigue con los btornillos tensores

P,, cue schusa sobre los sopories del = ibol D.; v lo situsn
iy fﬁ conveniente para mantener una iguz¥dad de =dhe-
rencia de las correas en las canales de los juegos de platos
que componan las cuatro polaas;-

Con dsto se con51gue que =n.marcha, y con la simple maﬁio-
bra del volante L., 6 1la palanca gme accione direchamente la
excentrica ¥., se regule 1= velocidad en le proporeién gue se

.

desee eiire los arboles B. y C., dentro de los limites y en
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relacion de los diametros de dichas poleas.—

-NOTA-~ -

Por la presente patente de invencifn a que nos referi-

mos, se REIVINDICA la propiedad y explotacifn exclusivas
2 ,-Un procedimiento para regular velocidades,caracteri—

z8do por su marcha silenciosa, sin trepitaciones ni cthueé
por ser accionados los platos E por correas trapezoiflales
G. que se deslizan suavemente entre 1los platos al ser puesto
en marcha el regulador a traves del arbol.B. no utilizandose
por tanto el sistema conocido de regular velocidades por en-—
granages que dan al procedimiento dicho una gran sonoridad.-~

223-Un procedimisento regulador de velocidades consisten—
te en gue accionado el arbol B. coloczdo en el mismo plano
gue el C, y accionado el mismo por motor acapiado o0 por una
transmision, el movimiento de transmite a los platos E.
torneados y formando cono a angulo determinado y por cuyo
interior corren aas correas trapezoidales G, formando una
polea de transmision.-La mayor o menor prbximidad o adhsrencia
de los platos E. movibles obtenida por el volante exterior
L que engrana con el pifion K y rueda dentada J. y hace variar
la excentrica I actua sobre las correas trapezoidales del
arbol B y por éllq en su mayor o menor profundidad en la seccior
conica, 1o que eguivale a una reduccion de velocidad en la
seccion del arbol D. y N gue al moverse sobre eje fijo, obli-
ga & reducirse de nuevo en @l arbol C.~De esta forma cuando
se clerran los platos de un nucleo B se separan en el otro
C en una relacion exactamente igual con lo cue se consigue
la disminucion del diameiro efectivo del trabajo en ina po-
lea y el zumento en otra o inversamente, de una manera si-

multanea y en una proporcion exacta.—
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38 ,~Un Regulador de velocidades caracterizado por 1la
ausencia absoluta de perdidas por deslizamiento y no sexr
preciso la parada de la miquina para su regulacibn, todo
ello se obtiene por meéiacion de los tensores R. que permite
regular la tensibn de las correas, cuyos tensores actuan
sobre los soportes del arbol I. mantenienda una igualdad
de adherencia de las correas en l&s canales de los juegos
de platos gque componen las cuatro poleas.-Para pasar dovuna
marcha determinada & otra, maf o menos rapida, lo cual pue-
de efectuarse de una manera continua y progresiva, se con-
sigue accionando el vdlante L, 0 la palanca gue accione di-
rectamente la excéntrica I,‘que regukara la velocidad en la
proporcion que e desee entre los arboles B y C, dentro de
los limites y relacion de los diametros de dichas poleas.-
Segun sea la posicion de dicha excentrica en relacion con
ga caja H y dentro de los 1802 correspondientes al medio
giro de la misma serf la presibn axial sobre los platos E.
vy el desplazamiento en sentido contrario de los arboles B y
Csesta maniobre puede efectuarse a distanclae mediante el
empleo de cables o cadenas adaptadas &1 volante L.— .

48 ,~Un procedimiento regulador de velocldades por viritud
del cual este aparato puede ser utilizado como multiplica-
dor o reductor con solamente invertir la colocaclon del mis;
mo y ser accionzado en uno u otro arbol, y aslmismo poder—
lo utilizar como‘régulador de velocidad dentro de esas ca-
ractefisticas, hallandose tal apar&to exento de resortes,
husillos,tuercas y sngranages en sus plezas de movimiento, 1o
cual disminuye sus averias.—

58 .~Un perfeccionamiento en el regulador de velocidades,

caracterizado por poderse regular la velocidad hasta el wvalor

exactamente deseadoc en cada uno de los dif.rentes trabajos



a realizar en la mfguina,pues no tiene tn mumero limitado
de posisiones la Bxcentrica I gme acciona el volante L den-
tro de los limites de los platos conos E, cual ocurre en
los demfés mscaniemos de este genero.— »

68 .~ §ean cualesfuere las circunstancias gque con-
curran con la csencialidad del objeto.de la patentesdefi-
nida en las anteriores reivindicaciones, cual objeto es:

®UN PROCEDIMIENTO O PEéFECCIONAMIENTO EN UN APARATO REGU-
LADOR DE VELOCIDADES®

Consta la preseﬁte memoria de siete hojas numeradas
y foliadas y escritas por una sola cara.-— |

Madrid 24 de febrero de mil nueveciencstos cuarznta y

cuatro.— )
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