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POR DEFECTO DEL ORIGINAL

P

BME®ORLILA DESCRIPTLVA

de una patente de invencidn, cuyo registru, como propia y
nueva, se solicita en favor de HIJO DE ANGEL MOKENO (D. Je
sfis lMoreno), de necionalidad espafiols, resiaente'en Egea de
los Caballeros (Zaragoza), por "NUEVOS PERFECCLONAkLENYUS
EN LOS ARADOS MULIIPLES Dk UusLE CUEKFU GLEATORLO GON RUE-
DAS, PARA TRACTOHES", Clase 18 del nomenclitor.
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El presente inveuto tiene>por objeto nuevos per-
feccionamientos en los arados méltiples (bisurcos, tricur-
cos, etc) con doble dispositivo de cuchillas rejas y verte
deras, o doble cuerpo o armadura de piezes de trabajo, dig
puestas como se sabe en sentido diametralmente opuesto so-
bre un eje colocado'en la direccifn de avande, y que presen
ta alternativamente uno u otro de dichas cuerpos a la la-
bor, mediante un giro de 180 2 segin la direccidén del sur-
co a trazar, al objeto de levantar siempre la tierra en la
misma direccifn, sea cualquiera el frente de marcha del ara-

do. Teles mejoras se caracterizan por dotar a los referidos
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tipos de arado de un dispositivo de reversién giro répido

y facil del eje de los repetidos dobles cuerpes, gue pu—
diera llamarse salto, asf como tambien al sistems de embra-
gue para elevar dejando en suspensibdn el conjunto de la ar-
madurs de trabajo_-cuando haya de transportarse- o descendexr
la para clavarse en la tierra. Reune tembien otras caracterig
ticas como son la superacidn automética por las piezas de
trabajo de piedra y obst4culos, la regulacifn previa de la
profundidad del surco, etc. '

Los perfeccionauientos sludidos resuelven impor-
tant{simos problemas en este tipo de arados sobre ruedas,
conforme facilmente se comprenderd con ls descripcién gue
detallamos a continuacibn, pudiendo afirmarse que supera g
todo cuanto;se,conoce pera tales sistemas por las satisfac-
torias pruebas arrojadas, por lo que a juieio del solicitan
te merece tal propio y nuevo invento la garantfa que en su
explotacién exclusive supone el privilegio que con ayuda
de la presente memoria se recaba.

Aungue los tipos de arados mfltiples sobre ruedas,
han sido guperados, precisamente por patentes del mismo so~
licitante, sistemsas sin'rodaje ni soportes propios, monta-
dos al aire directamente acopladoé a tractores, aquellos
no pueden ger desterrados facilmente por diversas razones.
Y la més obvia es que, mientras estos por ser solidarios
del tractor dejan dicho medio de transporte permanente ads-
crito exclugivamente a tal faéna agricole, no estédn al al-
cance sino de las grandes explotaciones camperas, en tanto
que los arados independientes sobre ruedas para ser remol-
cados mecanicamente, al terminsrse la labor y desacoplar-

se dejan en libertad al tractor, de utilizario para otros



fines, remolques de segadoras, transporte e%é. pof lo que ng
turslmente el labrador mediano se resiste a substituir tan
ahina dicho tipo de arado, He aguf por lo gue el inventor ha

49 perseguido constante el perfeccionar todo lo posible los era
dos a que la presente se refiere, eliminéndv en la wéxima me-
diae los inconvenientes que ofrecia.

Por una parte, la mayor diiicultaa residia en el sis

fema de reversibilidad o giro de la armadura de las piezas de

50 trabejo (cuchillas, rejas y vertederas) para ei trabajo alter—
nativo segun la direccidn de la marcha. Y se comprende, porque
dado el relativo peso excesivo de smbos cuerpos y la ineludible
necesidad de fijarlos para el trabajo en equilibrio estable y
completamente veriica.ies, el dispositivo de giro habfa de vencer

55 simaltencamente la resistencia de la sujeccidn operante, peso
¥ estabilidad, por lo que el conductor del tractor munca logra
ba terminar por completo la rotacién de 1lo0? y habfade ampear
se para completarle a brazo o reguerir el constante auxilie de
wp mozo pera tal menester. .

60 Asimismo, tanto para efectuar dicho giro sin tropezar
las besanas o margenes del surco como pare el traslado, con la
méximg rapidez y seguridad, se requiere un dispositivo de eleva
eibn y descenso, seglin convenga de la que hemos llamado ermadu
ra de trabajos, 1o gue forzosemente habfia de hacerse a brazo por

65 carecerse de sistemas eficaces con tal finalidad.
" Tembien la presencia frecuente a lo largo del suxrco

de piedras u otros obstéculos, entorpecian y dificultaban 1la

lgbor de cuchillas y rejas notablemente.
| Y finelmente, la regulacién de la profundidad del sur
T0 co, devenfia un problems de solucifn tan complicada como insegura
A todas les enumeradas dificultades ofrece inmejorable

solucién el invento a que nos referimos, ya efectuando el gtro
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cempleto mediante el disfositivo de salto por uu wovimiento

seco de la palanca de mando al alcance del conductor,;ora

por la cémoda actuacién sobre el:resorte preciso de eleva -
cién y descenso, o bien sensibilizando el eje de giro y so-
porte de la doble armedura para que a la presibn que el obs
téculo produzce en la cuchilla 0 en la reja, al elevarse a-
quel por un movimiento basculante, <ste lo salve, en los tér
minos que a continuacién se detalla.

Acompafiamos pera la meja comprensién del objeto
gque se pretende reivindicsar sendasvhejas de planos, en las
que a titulo de ejemplo e ilustracién se representan diver -
sag vistas de conjunto de losg dispoesitivos y detalle de las
pliezas principeles que los integran con arreglo el siguien-
te orden de colocaecién:

| La figurs 18, una vista en planta del conjunto
del arado resaltaendo las plezas del mecenismo de giro a
salto.

Le figura 22, ofrece una vista en detalle del con
junto de las piezas principales de dicho mecanismo, en
perspectiva lateral de elevacién, en la posicién méximg de
retroceso de la palanca de mando.

La figura 3%, corresponde a andloga vista cuando

' la palanca dicha he vuelto a su posicifin de partida.

La figure 42, ofrece dos detalles de la disposi -
¢ifén que permite la basculacidn del eje del sostin de la
armgdure pare salvar los obstdoulos del terreno.

La figura 5%, es un detalle del disparador y su
encgje en la muesca de la mariposas gque constituye elemento
esenciel del dispositivo o résorte de salto, del mecanismo
de volteo.
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la figura 63. nos da une viSie de frente de la mari
posa en cuestidn. '

Beseﬁadaa las figuras conforme el orden en que apa-
Trecen en los plenos que se adjuntan, pasemos ahora, y antes
de entrar a describir el funcionamiento de los dispositivos
gue caracterizan el presente invento, a consignar la estructu
ra de cada una de las piezas o elementos cuyas referencias nu
méricas constan en los repetidos planéa.

(1) estéd constituido por une barfa cilindrice -véa-
se fig.48- cuyos extremos libres se alojan en dos brazos de
enchufe que tiene el eje de las ruedas; (2) es una pieza de
fundicidn de hierro, de seccifén "T® en cuyo centro o punto me
dio estd taladrada por una Ventaﬁanalargada de extremos cir -
culares por la que pasa el eje de giro y soporte del doble
cuerpo de piezas de,frabéjo; (3), es el eje cilindrico sopor-
te de la rueds anteriormente indicmda -véase figura 12~ ;
(4), consiste en un anillo que aloja en su cavidad imteriar
el grbol soporte de la reja (16), ¥ por unoide sus extremos
terming en uh brazo curvo cuya punta 1ibre es una anilla pa~
ra sujeceidén del muelle propiamente llamado de salto; (5)» es
Sate mnélle gue consiste en un resorte extensidle en hflice
de acero; (6); es une pieza cilindrica y hueca en los dos ter
cios de su longitud para alojamiento en su cavidad de un vés-
tago que la recorre longitudinalmente y que getda como dispa~
rador, pestillo o cerrojo, conforme luego veremos; (7) es un
tirante de hierro acerado gue sirve de unién gl extremo del

dispositivo dieparsdor (21) -véese fig. 58—~ y por el otro ex-

tremo se aloja en una ventana 0 taladro de lag palanca curva ;

(8) es la pieza filtimamente citada y constituye una palanca
de bragoe desiguales -véase fig.l8- en cuyo brazo corto ¥y a
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su extremo lleva el taladro mencionado para alojamiento del
tirante, ¥y, en el otro, de una longitud tres veces superior y
cuyo desarrollo es un arco de circulo lleva cinco taladros cu
¥a finglidad es graduar la velocidad de salto de la reje del
arado -véanse figs, 22 y 38~ ; (9) es el tirante de unién de
la palanca curva citada (B) vy la palanca recta que acciona el
conductor; (10) es esta pelanca o brazo de mando, de hierro
rectengular en cuyo punto medio lleva un taladro paraslojs -
miento del tirante (9) y uno de sus extremos tambien taladra-
40 e8 el punto de apoyo de la pelanca y glra sobre un torni -
1lo que le sirve de eje, termihando en el otro por uns bola o
mango apropiado para su més facil manejo; (11) es otra palan-
ca tambien rectangular y taladrada en su punto medio pares el
paso de otro tirante (12) que servirdn para pasar el arado de
la posicifin de reposo o suspensifn y trensporte a la de trabg
jo; (13) brazo de palanca rectangular que termina en uno de

sus extremos en un ensanchamiento circular gue le sirve de su

jeccidn y abrazadera & otro eje tembifin circular (18) ; (14)

es un vdstago roscado en sus dos terceras partes gue sirve pg

' ra graduar la profundidad de los surcos a trazar y que se ac-

ciona mediante otra véstago ¢ barra en forma de "I", uno de
cuyos extremos estd doblado en fagulo o manubrio; (15) son
las ruedas de arado; (16) es el 4rbol circular gue sirve de
soporte al cuerpo llamsdo de trabajo o de rejas y el que estd
debidamente combinado con el mecanismo de salto; (17) es la
ventana alargada de la pieza e¢n "P¢ 2) ; (18) es un eje cir-

cular gque sirve de soporte o pun%o“de apoyo a la palanca de

‘brazos desiguales circular y a la palanca (13) de suspensién

o descenso; (19) es una pieza de placa 0 mariposa comstituida
POT una planéha'de hierro plano, uno de cuyos bordes es recto,

el opuesto cbdncavo circular y los latersles convexos, y tiene
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un taladro en su punto medio que sirve ée paso al vAstago
(16) al cual v& fijos En las aletas de esta mariposa (fig.
68) lleva dos piezas de fundicién pera alojamiemto del pes-
tillo (22). ‘

(20) es une de lae dos piezes de fundicién eitue-
des verticslmente en cada extremo de la mariposa (19) gue
lleven unas muescas pare alojemiento del pestillo del dispa
redori (21) es el disparader que atraviesa el cilindro de 1a
pleza (6) enmtre dos resaltes de la misma donde estd alojado

un maelle y por.unovde cuyos extremos va unido el tirante de
acero y en el otro vae soldado el resalte o pestillo (22) que
encaja en las muescas citadas. Finalmente (22) es el pestillo
repetido y (23) el muelle real del disparadoﬁ%

Y conocide ya la estructura y misién de ceda una de
laﬁ piezas dentro del arménico conjunto a cuya finalidad con-
tribuyen, describamos shora el funcionamiento de cada uno de
los mecanismos pfineipales, objeto &el presente inventol

MECANISMO DE VULTEO O GIRO DEL DOBLE CUERPO DE TRA-
BAJO.~ Conaiderandd como posicifn iniciel del arado elL momen-
to de trabajo, la representada en la figs28, aquella en que
las rejas gue siempre estén en plano verticel presentan al
surce las de labor a izquierda por ejemplo y gue se desee im-
primir a su érbol el giro de 1802 pera que répidamente se in-
viertan y la que egtaba operandd_se.coloque erriba y descien~
de la otra, se acciona la palanca (10) con un fuerte tirém ha
cia delante, desvigndola de la posicifn iniciai a la que re -
gresané inmediatamente en un movimiento de dos tiempos cuye
primero, aguel que corresponderd en el £rbol al momento en
que ambos cuerpos de trabajo se encuentren en un planc horizon
tal y solo han descrito um arco de 902, se ilustra en la fig?
3¢, En dicho movimientosla palanca ha asolicitadon por el ti -
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rante rigido (9) al brezo curve de la paslanca (8), con lo

que el muelle tensor (5) arrastra tras de sf el apindice cur.
vo del anillo (4) que por ir sbrazando el adrbol del doble
cuerpo de trabajo le imprime medio giro, quedede entonces
las rejas en un plano horizontel, en cuyo momento termina el
primer tiempo y se inicia répidamente el segundo en que que~
derd terminado el giro compléto de 1802 y l1a palanca de mando
y demfs piezas recobrardn la posicién inicial ilustrada en la
ﬁ.g‘:2ﬁ, salvo que las rejas y vertederas presenten 1os filos
en el lado contrarie o costado sdonde antes los tenfa: Pero
al propio tiempo que funcionan las piezas que hemos indicade
en ese primer movimiento, la misma palanca (8), cuyo braze
largo, relajando el muelle (5)y ha actusdomconforme se ha di-
cho por su brazo coxrto en el que lleva ung ranura ¢ ventana
donde engancha el tirante (7), ¥ en el movimiento que de de -
lente & atrfs ha descrito, ha tirado del véstage del dispara-
dor (21) arrastrando tras de si a su extremo (22) por compre-
sifn del muelle (23) dejando la muesca (20) de la mariposa
(19) en libertad, pasaﬁdo #stade la posicifin horizontal gue te
nia inicialmente, a la vertical gque corresponde al final del
;;.srimer‘tiempo o mitad del movimiento,dejando asi libre el &r-
bol (16) sosten del sistema de trabajo para iniciar o comple-
tar el giro, a cuyo finaly, habiendo recobresdo la maripose (19)
la posicifn horizontal y encajado nuevemente en ure de sus
muescas el cerrojo (22), vuelve a quedar fijo el érbol para
txbajar en la nueva po;iciaﬁn,' ya gque todas las piezas, por la
inercia, hen recobrado su postura inicilsal,

Para la actuacibén del mecanismo de volteo descrito,
es claro que deben de estar las plezas de trabajJo en la nece-
saria suspensifn para que en el giro no tropiecen conla tier-
ra y encuentren obstéeulos, que es tembien la misma gque pars
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el transporte. Ahora bien, para efectuar el trabajo,si es gue
las rejas llevan ya la direccifn deseada, o despuls de darle
el voliteo si haj que cambiarlags; es necesadio disponer un me-
canismo asimismo segmuro y rdpido que permita ek descensode
todad las piezs de trabajo. Esto se consigue mediante el
“EE?ANISMO DL EiBERAGuL PARA DESCENSU O SUSPENSIUN DEL AKBUL
DEL ARADO.- Para ello se geciona la palanca (11) (fig. 18)
tirando de ella la que por medioc del tirante (12_¢ pone en
movimiento la palanca (13) que hace gue quite la ufla de en-
grane gue 8€ Ve en la rueda accesoria que aparece en lag de-

recha sobre el mismo eje de la rueda de transporte (15). Al

efetuar esta operacidén con la palanca (11l) , vemos conforme a

la figy, 3y que el eje (1) ha girado sobre sus goznes en la
pieza (2) y ha dejado formado un 24ngulo mds cerrado que el

que tenia inicislmente aproximado por tanto mis el cuerpo de

trabajo o 'las rejas al terreno, con 1o que el védstago (14)

vendrd a alojarse en ma cavidad que tiene en el eje (3).
MECANISHO REBULADOK DE PRUFUNDLDAD VE LAS EEJAS

Este se actfa algraduar el véstago roscado (14) mediante su

- manivels hasta lograr que las rejas profundicen todo lo que

se desee,

Dispositivo pars frabguear los obstéculos.- Ya indica-

mos en el predmbulo de la presente memorie gue durante el tra
bajo las rejas pueden encountrar piedras Ui otros obst'dculos
que motiven la imperfeccifén de la labor, desviaciones del
surco etc., y cual era la soluciﬁh de los periecciuvnamientos
que tienen por objeto esta patente aportaban. Consiste en la
ventana oval 0 alargada (17)s» que lleva la pieza (2), y gque
permite un ligero mpvimiento del arbol soporte de las pie~
zas de trabejo hacia arriba cuando la reja encuentra el obs-
téculo gque una vez franqueado por la misma grsvedad vuelve

a recobrar su posicién normal.
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En los elementos y piezas gue se han descrito po-

drén alterarse su forma y materiales asi como introdoirse
variaciones de detalle, todo lo que mientras no afecte de
un modo esencial al objeto de los dispositivos cuyas carac-
terigticas fundementales se han mencionado, se considerard
siempre comprendido en los limites de protecci 6n del privi-
legio que s8¢ solicata.

H UT A

Descrito suficientemente el objeto que constituye la
presente Patente de lnvencidm, lo que se declara como de
nave y propie invencién del solicitante, son las siguientes
reivindicaciones:

12 Perfeccionamientos en los arados miitiples de aoble
cuerpo giratorio con ruedas para tractores y mecanismo de
salto para volteo caracterizado por el rdpido acciona-
miento de la pelanca de mando, que simultdneamente accio-
na el dispositivo de giro propiamente dicho y el de reten-
cién o disparo, meddante un tirante rigido de acero (9),
que solicitando a la pelanca en "S", o de brexos desigua-
les (8) ai girar estz sobre su eje circular 158) actla di
chos dos dispositivos.
28~ Perfeccionamientos conforme a Lla auterior y ey
canismo de salto para voltec caracterizado por que el dis-~
positivo de giro propiamente dicho, del Arbol soporte de
las piezas de trabajo, consiste en el anillo (4) que me-
diante el apéndiée unidov al muelle (5) es solicitado al
giro a la traccidn de dicho muelle por el brazo largo de
la palanca (8).
38.~ Periecciongmiento conforme a la 12, y mecanis-—

mo de saivu para volteo, ocaracterizada porque el disposi-

tivo de retencidn que acciona por disparo o salto con-
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giste en el disparadur (21) , cuyo vdstago esté unido a

" un tirante rfgido (7) gque por su otro extremo estd enganchal

do en el brazo corto de lapaianca (8)y ¥y cuyo disparador

al retroceder presionando el muelle (23) por le atraccién
deja libre al extremo (22), de le muesca (20) de la meri-
posa (19), solidaria a esta en el giro del arbol seporte.

48 ,.— Perfeccionamiento conforme a la anterior y me-
canismo de disparo o salto cuya caja (6) de forma tubular
y montada a2l aire va sfliuamente sujete al travesafio fijo
superior de la horquilla donde juega el arboL sostén del
doble cuerpo y completamente iundependiente de e ste, carac
terizada por que dicha unidn es mediante una abrazadera o
enilla, o bien una pieza de tundicifn con dicha caja la
que presenta un rebaje en los dos tercios de su parte pos-
terior pers slojemiento del mueiie (22) estanao talaarada
en el resto parz paso delvéstago (21).

58 .~ Perfeccionmmiento conitorme a las 408 anteriores
¥ pieza de mariposa (19) constituida por une plancna de
chapas, conformea la fig. 6%, cun un vailaarc en su cenwro
para sujeceifn sfhlide al extremo del buje del 'arbol gira-
torio sosteén ael aoble cuerpo y en cryos movimientos es
solidarim, por tanto de este, llevandu dicha pieza de ma—
riposa en cada una Ge Sus e€xXTreliidades unas pire€zZas de fun-
dicifn £20) con muescas para alojamiento del disparador
(22).

68 - Perfeccionamientos confogme g la anterior y
mecanismo de eﬁbrague para el aescenso o suspensiln del
#rbol soporte caracterizado por la palance (11) de mando
que por el tirante (12) acciona el brazo (13) soltendo una
ufia de engrane en umna rueda zccesoria svoie vi Lismo eje
de las de transportedel arado con lo cue el eje (1) giran

do sobre sus goznes en ia picsa (2) cerrgxf o abrird el
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éngulo , aproximando o geparando mis el cuerpo de travaje,
scgln se trate, el terreno, con 1o que el véstago (14)
vendrd e alojarse en ma cavidad del eje (3),

78 .~ Perfeccionamientos conforme g la primera rei-
vindigacgén,y mecanismo reguledor de profundidad de lag
rejas mediente el v'astago roscaav (14) en combiuscidén
con el eje (3).

82 .- Perfeccionemientos conforme a la 18, y dispu-
sitiwo para ia suspensifin accidental defl 4rbol soporte
cuando las rejas encuentran obst’aculos cereeterizedo por
la venitena (17) de la pieza (2)y ¥

98.- "NUEVUS PERFECCIONAMIENTOS EN LOS ARADOS HULTL
PLES DE DUBLE CUERPU GLRALUKLU CUN hUEDAS, PARA TRACTORES",
clase 12 del Nomenclétor. v |

Podo seglin queds descrito en la presente memoria que
consteg de doece hojas mecanogréfiadas por una sBola caras
con trescientas treints y siete lineas.

Madrid, 29 de septiembre de 1944

JESUS NORENO PLHEZ
"HiJO DE ANGEL MURENO®

P.A.

El A e.te Oficial .







F IS W THI8TF

(ONF&OW ST )N
FoN HIrON g : ONTNOW TIONE 3T O/ K




	Bibliographic data
	Description
	Claims
	Drawings



