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por:
» Mecanismo de cambio de canillas para telares ”
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Memoria Descriptiva

La presente invencién se refiers a un mecanismo
para efectuar el camdbio de la canilla de la lanzadera de los
telares asutométicos, ocuando en dicha langadera se ha agota~
4o el hilo de trama.

5 En los mecanismos conocidos hasta la fecha para
oongeguir ests objeto, el cambio de 1la canilla, se efectds

de un modo répido y brusco, en el momento en gue el batén
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recibe la langadera y llega & su punto muerto posterior, y
esto obliga a un movimiento de cambio rdpido, por medio de
una pieza que golpea una de las oanillas de un depdsito ade~-

cuado, que es pregentada a una oclerta distaneia por encima

de la langadera. Los mecanismos conocidos, adclecen del de-

fecto de que el cambio se ha de efectusar en un tiempo muy
corto y ocon frecuencia se producen desperfeotos por no coin- |
cidir exactamente la nueva canilla con la posicién de le lan~
zadera y por la brusquedad del golpe necesario para efectuar
el ocambio,

El mecaniamo objeto de esta patente evita de un
modo absoluto los citados inconvenientes, proporocionando los
medios para efectuar el cambio en un tiempo relativamente
largo, y en forma que no se produce ningdn golpe ni ﬁovimienc
%0 bdrusco, siné que el cambio se verifica por la presidn de
un 6rgano que actda gradusalmente.

La caracterfstica esencial del mecanismo objeto
de esta patente, es que el ocambio de la canilla se efeota
en varios tiempos u operaciones suoesivas, combinadas con
el movimiento del batdn, teniendo lugar en primer término
1a actuacidn del pulsador que provooa el csnbio de posicién
de ciertos drganos intermedios; luego la acoidn de dichos
6rganos sobre una disposicién de alimentacidn para producir
la salids de una canilla del depdsito y colooarla encima de
la langadera que tiene la canilla vacfa, y finalmente la ao~
tuacién de un martillo u drgano introductor que ejerce gra=
dualmente una presidn sobre la canilla de encima la langade~
ra y la obliga a expulsar por la parte de abajo la canilla
que hadbfa en la lanzadera y a colocarse en su lughre.

El mecanismo objeto de esta phtente, comprende
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esencialmente, un depdsito de canillas fijado convenientemen~
te a 1a armagén del telar, en situacién de guedar muy préximo
y ligeramente por encima del cajén de 1la lanzadera., Compren-
de, ademds, un 6rganoc combinado con dicho depbsito, para pro-
ducir el desplazamiento de la cﬁnilla inferior, y hacerla
caer sobre la lanzadera gue se ha introducido en el oajén. Es=-
te desplagamiento tiene lugar por la actuacién previa de un

mecanismo pulsador, de cualgquier tipo ccnocido que a su vez

- aoctda sobre un juego de palancas gque provoca el movimiento del

érgano alimentador y la salida de una canilla del depdsito y
finalmente, comprende, un drgano introductor f£ijado en el pro~
pio bdatdn a proximidad del cajén de la lanzadera, que ©s &c~
tuado por un tope mévil para ejercer una presidn sobre la ca-
nilla colocada encima de la langadera, desalojando a la canie
lia inferior y teniendo lugar este proceso durante uno de los
movimientos del batédn, &e modo que el cambio propiemente di=~
cho puede sfectuarse durante un tiempo relativamente largo

y 8in gue ni las canillas ni la langadera reciban ningdn gol-~
pe o sacudida.

Ademds, ol mecaniamo comprende tambidn un &rgano
destinado a determinar con sxactitud la posicién de la langa=~
dera en el cajén, y que actda después de la llegada de la lan=-
gadera al cajdn, de modo gque si ésta, por oualquier causa no
hubiese entrado suficientemente 0 se hubiepe desplazado ha=
clia afuera, el citado dérgano la anpujalpor su exiremo hasta
situarla en el lugar exacto y preciso para que el cambio de
la canilla se efeotde oon toda seguridad.

En el plgdgo adjunto, se representa como ejemplo,
una forma preferida de sjecucidén del mecanismo objeto de es=~

ta patente,
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La figura 1, es una perspectiva del lado derecho

- 9y

de un telar provisto del mecanismo de cambio de canilla, se=
gin la presente invencidn, y en la posicién de funcionemiene
to normal del telar.

| La figura 2, muestra el mecanismo, cuando actda
el pulsador de la canilla.

La figura 5, muestra el mecanismo en el momento
de producir la salida de una canilla del depdsito,.

La figura 4, deja ver el mecanismo en el momento
de actdar el martille u érgano introductor, gue ocambia la ca-
nilla de la lansadera, y |

La figura 5, representa el mecanismo, viste por
la parte del frente del telar, gque muestira la disposicidn
para oorregir la posicién de la langadera,

En la figura 1 y siguientes, -10- representa una
de las armagones lateralea‘del telar, la del lado derecho,
en el caso representado, y -=ll=- el batdn que llevs, en la
forma ordiharia, el oajén ~12- para la langadera y que os=
cila alrededor del extremo inferior de los soportes o pies
wlFw,

En un punto apropiado de la armasén del telar,
ge dispone el depéslito de canillas -14-, formado por una ca-
Ja rectangular, gque contiene varias canillas superpuestas
=15~, =15'=, La pared anterior de dicho depdsito, tiene una
hendidura =16-, en su parte inferior, por 1la que puede ha-
cerse salir una canilla, en el momento convenientes

El depdsito se dispone a un nivel ligeramente su~
perior al del cajén de la langadera, cuando el batén se en-
cuentra en su posiocidém posterior, de modo que, &l salir la

ecanilla ~15-, caige dentro del cajén, coloocandose encima de
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la langadera contenida en el miamo,

?1 mecanismo comprende, ademés, un eje =20=-, dig.
puesto paralelamentie a la armagén lateral del telar y por e}
lado internc del depésito de canillas, Dicho eje =20~ se apo-
ya en cojinetes apropiados de los soportes =2l= y =22-, tij.-
dos respectivamente a la parte anterior de la armamén y a lg
parte posterior, este ﬂltimo,‘en un punto que gueda detrés de)
depdsito de canillas fig. 3. El soporte 421-, gostiene tame |
bién una palanca acodada =23%-24- gue o0scila alrededor del
eje ~25-, paralelo al batdn y dispuesta de modo que el brago
inferiorx -23-,vlleva una placa o elemento mévil -26-, ouya
posicién puede variarse por la accién del pulsador de la ca-
nilla, con lo cual, cuando se agota el hilo de la langadera,
ectda el pulsador haciendo girar la plaquita =-26-, y enton-
ces, el tope =27~ del batdn chooca con esis plaguita y hace
oscilar la palanca alrededor de su eje =25-, El brago =24~
de dicha palanca, actda aobre una segunda pelanca acodada
-28-29~ giratoria alrededor del eje -30- montado tambdién,
en el mismo soporte =21-, El brago =29« termina formando un
plano inclinado, de tal manera gue se apoya contra el extre-
mo del brago «J1-, fijado a su vesz, en el extremo del eje
=20~ y gque el giro de la palanca =28-29-, levantg dicho bra~
g0 -31l-, produciendo también el giro, de un cierto éngulo,
del eje -~20~. E1 braso -31l-, estd provisto, en su extremo, de
uné muesca =32~ guedando asf enclavado en la palanca =29=-,
Adends, en el extremo opuesto del eje -20- o en otro punto
conveniente cualquiera del hiemo, ge ha fijado el brago =35~
el cual es solicitado por un resorte =34-, digpuesto entre
dicho brazo y un punto conveniente de la armagén, de modo

que el eje ~20~ tiende siempre a tomar su posiocién ptiaitiva.;
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Sobre el eJe =20~, se ha fijado solidariamente
la placa ~35= gue presenta un borde o planc inclinadeo, tal
eomo el =36-, cuya finalidad se describird més adelante,
Esta placa «35« forma también las orejas =37- que sostienen
la varilla corredera -38-, dispuesta paralelamente al eje
=20=, Finalmente, en un lugar conveniente del prbpio eje
~20=, se ha montado la pieza loca =40~ gue forma un tope
=4l= y un patin =42-, estando esta pieza, conectada por me-
dio del resorte =43- con un saliente =44~ de la placa «35=,
de modo que la piega =40~ tiende a seguir la oscilacién o
gire de dicha placa =35=-,

En el propio batdn y en la parte anterior del
cajén de la langaders, se ha dispuesto el martillo u 6rga-
no introdustor gue efeotda el cambio de la canilla, estan~
do este drgano introductor constituido por un soporte =50=,
fijado &l batédn, gue sostiene un eje =51~ paralelo al ca-
Jén, pudiendo oscilar sobre este eje, el martillo =52=, pro-
visto de.dos brazos curvados =53~ dirigidos hacfa el cajén
de la lanzadera. Uno de los brazos se prolonga hacfa arrida
formando un ssliente =54~ gue constituye un tope, el cual,
en la posicidn de trabajo normsl del telar, se deslisa por
encima del tope -4l« y patin -42- de la piesa -40-, tal como
puede verse en la figura l. |

Las canillas ~15=, =15’~ contenidas en el depé-
8ito ~l14=, como ya se ha dicho anteriormente, pueden hacer-
se salir una a una para hacerlas caer en el cajén de la lan-
zadera. A este efecto, se ha dispuesto un érgano alimenta-
dor (figara 2) gue comprende una placa =55« dispuesta en
la parte posterior del depésito ~l4~ y montada oscilante so~

bre un eje =56~ colocado horigontalmente. La parte superior
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de esta placa, forma un saliente lateral =57~ que queda
frente ai extremo de la varilla ~38-., La parte inferior de
la placa -55-~ est4 unida a una ufia «~58= gque se introduce en
la regién inferior del dep6sito, de tal manera que, al osoci-
lar la placa -55=, esta ufia hace salir la canilla inferior
=15« por la hendidura =16=-, .

El funoionamiento del mecanismo, es el siguiente:

El telar puede funcionar normalmente, estando los
6rganos dispuestos segfn se vé en la figura 1. El pulsador
de la canilla, actia en combinacién con el cajén del lado
opuesto del telar no representado, de modo gue cuando la lan~
gadera con la canilla agotada, llega al cajén del lado opues-
to, el pulsador produce la oscilacién de la plaquita'-26-, y
al moverse el bstdn hacfa su posicién anterior, choeca contra
esta plaquita, el tope =27~ de dicho batdn (figura 2), produ-
ciendo 1a oscilacién de la palanca -23=24= y este a su ves,
por intermedio de la pslanca -28-29-, la oscilacién del dra-
$0 =%l~ y dol eje =20~, gue gqueda enclavado por la muesca
-32=-, Aungue al girar el ejeo -20-; gira también la pleca =35-,
la pieza -40~ no se ha movido, porgue el tope ~54= del marti-
lle, pasa por enoima del patfn -42-,

La varilla =~38~, oscilando alrededor del eje =20~
se hsa traslﬁdado & un plano superior, y en esta situaoién,
en el movimiento de retroceso del batdn, es empujada por un
saliente lateral =60~ del martillo, al tiempo que el batdn
llega a su posicién posterior, y la lanzadera -6l- proceden=
te del cajdén opuesto, se introduce en el cajén ~12-, llevan-
do la canilla agotada -62-, La varilla =-38-, se desplasa
axialmente, y hace oscilaf el drgeno alimentador =55-, el

cual produce la salida de la canilla =15~ y su caida, en el



10

15

20

25

30

557388 .

. 1o
167338

cajdn de la langadera, guedando depositada encima de la lan-

sadera gue ha entrado en dicho cajén (figura 3).
En emte movimiento de retroceso del batdn haofa
su posicién posteriozr, el tope ~54- del martillo, deja libre

‘la piesa -40- que retenfa, y esta es solicitada hacfa arrida

por el resorte -43-, tomando la posicién representada en la

 figura 3.

El vatdn, continuando su movimiento alternativo
y provigsto ya de la nueva canilla encima de la langzaders,
adelante haofa su punto muerto anterior y en este trayecto,
el tope ~54- del martillo u dérgano introductor, tropiesza con
el tope ~4l- gque obliga el martillo a girar gradualmente,
(figura 4), introduciéndose los bragos curvados en el cajén
de la lanzadera y empujando hacia abajo a la nueva canilla,
que, & su veg, expulsa a la ya agotada =62~ por la parte ine
ferior. Al llegar el batdn al final de esta carrera, el tope
=54= del martillo que ha tomado una posiocién inclinada, em~
puja ligeramente hacfa arriba al tope =-4l-, el cusl, obliw
gando a girar al eje =20-, deja libre el tringquete =29~ vole
viendo los érganos a‘su posicién primitiva para continuar el
funcionamiento normal con la nueva canilla. El1 resorte =63=-
levanta el martillo y 1o vaelve & su poeicién primitivae -

Como se ha dicho anteriormente, el mecanismo pue=-

de completarse con una dispogiocidn para asegurar una posieién

correcta de 1la lanzadera, en el momento de efectuar el ocam-~

bio de la canilla. A este efecto, se diaspone, segin puede ver~
86 en la figura 5, un soporte ~-65~ fijado al batén, gue sos=
tiene un 6rgano mévil, em combinacién con 1a placa =35~ antes

repefiada. El soporte -65-, gostiene, a altura conveniente,

‘un eje ~66- sobre el cual puede oscilar la pieza =67~, de ocu~
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ya parte superior, sobreealol to?eél&aﬁeo, eongtituido

por la espiga «=68-, desligable axialmente en la cavidad =69-

y empujada hacfa afuera por el resorte =70=, La piesa =67-
Por la parte inferior, tiene una prolongacién =71~ y por
la acoién de un resorte -72~ es mantenida en la posicién
representada en la figura 5, dejando paso suficiente para
la langadera ~6l-,

La espiga ~68~ gneda normalmente en un plano pozr
debajo de la placa =35, de modo gque en el funcionamiento
normal, dicho 6rgano no actda, Al iniciarse los movimientos
del cambie y oscilar la placa =35~, esta comprime la espigs
~68~, gque sobresale del borde de dicha piesza, al llegar el
batdn a su posicién posterior, y en su movimiento siguiene
te de avance, el borde o pestafia inclinada -36-, hace os-
cilar la piega ~67-, con 1o cual, la prolongacién =7le se
aplica ocontra la punta de la langadera ~6l- y la empuja has-
ta el fondo del cajén, asegurando, de este modo gue, al
efeotuarse el cambio de canilla, la lanzadera estéd siempre
correctamente colocada.

Como puede observarse, el mecanismo que se aca=
ba de desoribir, presenta la caracter{stica esencial de que
el cambio no se efeotda de un modo brusco, ni por medio de
golpes 0 sacudidas, siné en varios tiempos u operaciones
sucesivas, y que la actuasién del martille u Srgano intro-
ductor, tiene lugar de un modo progresivo, ejerciendo pree~
sién sobre la nueva canilla para introducirla en la langa-
dera.

La desoripcidn gue antecede se refiere dnicamen-

te & una forma de ejocucién puesta como ejemplo, pero como

se comprenderd, pueden introducirse todas aquellas varias-
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ciones constructivas que mljﬁ 20348 en cada caso0. Por

ejemplo, la disposioién que provoca el giro del eje ~20~-,
puede estar formada por una sola palanca gue actué directa~
mente, asf como la placa =-35- puede actuar sobre la pieza
~6T= por medio de un plano inolinsdo o patin cualquiera, y
en fin, pueden variarse todos aquellos detalles o digposi-
ciones, que no alteren las caracterfsticas esenciales de la
invencién. |

| Bl mecaniamo objeto de esta invenocién, se puede
adaptar muy f4oilmente a telares autométicos provistos de
verios cajones para tejer varios colores, combinando un
cierto ndmero de depésitos de canillae, los cuales, en lu~
ger de estar fijos sobfe la armazén pueden estar montados
sobre brazos artioculados gque colocan, ocada veg, uno de elles,
en la posioidén conveniente para extraer una canilla y hacerw
la pasar al cajén de la lanzadera. Estos movimientos, se
efectdan, desde luego, en sincronizacidén eon los movimien-
tos de los cajones en los que actia el mecanismo pulsador

que acusa el agotamiento de la canilla correspondiente.
wwemn®z; ¥ 0 T A looowees

Se reivindioa oomo objeto de esta patente:

1) Mecanismo de cambio de canillas para telares,
caracterizado por comprender un depdsito de canillas, fi-
Jado oconvenientemente a la armazén del telar, provisto de
un érganc alimentador por medio del eusl, una canilla del
depésito pasa a colocarse encima de la lanzaders situsda en
el cajén, en combinacidn ocon un £rgano introductor o marti=
1llo, fijado al bvatdn y contiguo 2l oajén de la langadera,

estando este drgano introductor provisto de uno o mas bra=-
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£08 que pueden aplicarse sobr;axa canilla deposgitada en la lan-
zadera, ¥y en combinacién con los medios para actuer el 6rgano
alimentador ouando el batédn llega a su posicién posterior y
despuéde que la lanzadera se ha introducido en el oajén corres~
pondiente, y los medios para acocionar sl martillo u drgano in=
troductor, durante el movimiento siguiente del batén hacfa su
posicién anterior, girando dicho érgano y ejerciendo presién
sobre la canilla depositada, y desalojando la canilla agotada,
por la parte inferior, de modo que el cambio de la canilla se
efectda por tiempos u operaciones sucesivas y la sustitucidén
de la canilla agotada por la nueva tiene lugar por una presifn
progresiva, evitdndose golpes o sacudidas.

2) Mecanismos de éambio de canillas para telarss,
segin la reivindiocacidén anterior, caracterizado por la dispo-
sicién de un Srgano combinado con un dispositivo pulsador de
la canilla gue actda ouando se termina el hile de esta, produ=
eiendo, este drgano, el chogue del batdn, en su movimiento de
avance, con una palanca que provoea el cambio de posicidm de
unos topes u drganos méviles, de modo que, en el movimiento
sigunientes del batén, 0 sea en su movimiento de retroceso,
uno de estos tojes es cogido por el batdn y provooa el accio=
nauiento del drgano expulsor de la canilla, al tiempo de lle~
gar el bdatén a la posicidén posterior, y en su movimiento si=-

‘guiente, o de avance a su posicién anterior, el segundo toe

pe, actda sobre el martillo, provocando la oscilacién del
mismo y el oambio de la ocaz2nilla,

%) Mecanismo de cambio de eanillas para telares,
segdn onalquiera de las reivindiomcienes anteriores, carac=-
terizado por comprender un eje dispuesto transversalmente al

batdn y capag de girar una magnitud angular determinada, en
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comdinacién con dos topes o elementos movidos por este eje,

y ademds en combinacidn con.una palanca u otro érgano que
es acoionada por el batén, cuando asctdsa el pulsador de la
canilla, provocando el giro del eje y el desplasamiento de
los citados topes, los cuales guedan en situacién de ac=-
tuar al tener lugar 169 movimientos sigulentes del batén,
para producir respectivamente el accionamiento del Srgano
expulsor de la canilla, y el accionamiento del martille
introductore.

4) Mecanismo de cambie de canillas para tela~-
res, segin cdalquiera de las reivindicaciones anteriores,
caracterizado por la disposicidn, de un érgano oscilante,
montado en un soporte solidario del batdn, estando este Ore
gano oscilante, digpuesto en el plano de la trayectoria de
la langadera y de modo que al oscilar, un dedo o saliente
del mismo, ee aplica sobre la punta de la lanzadera y la
empuja hssta el fondo del cajén, eon objeto de asegurar una
posiocién correcta de la lanzadera, antes de efectuar el came-
bio.

5) Mecanismo de cambie de canillas para tela=-
res, segdn la reivindicaocién anterior, ¢ aracterigado en
que dicho 6:gano oscilante es accionado en comdinacidn con
un plano inoclinado o disposicidn similar coneotade al eje
de movimiento angular, y que se desplasza con el mismo, de

modo que, al desplazarse dicho eje y plano, el propio mo=
vimiento del batdn, hace que el 6rgano oscile, por 1a ace
oidén del plano inclinado, y empuje la lanzadera hasta el
fondo del cajén. .

6) Mecanismo de cambio de canillas pers tela=

ko4 1- 1
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Bsta memorie consta de trece péginas, escritas

pPoTr una s0la Careae.

BARCELONA, 19 de Agosto de 1944,
Pe Ao
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