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! | MEMORIA DESCRIPTIVA

! para solicitar patente de invencidn en Espafia

pors "DISPOSITIVO ELECTROMAGNETICO DE ACOPLAMIENTO Y CENTRADO

PARA CONMUTADORES TELEFONICOS AUTOMATICOS

a nombrs de STANDAED ELECTRICA, S.A.
domiciliads en Madrid, calle de Ramires de Prado n.o 7

X . Este ihvento se refiere a un dispositivo eléctrico de acoplamiento

¥ centrado para conmutadores en sistemas telefdnicos automaticos o simi-

.y -

lares y més particularmente a conmutadores movidos individuslmente por un

motor eléctrico.

5 Es corriente en telefonia autom&tica, si me usa motor individual pa-
ra mover los conmutadores y por lo tanto deben proveerse medios papa dete—~
ner el carro porta-escobillas iﬁmediataﬁente, el efectuar esto de una de

las maneras siguientest

o/
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1) - Se usa un dispositivo de acoplamiento que desengrana el ca-
10 - rro porta-escobillas del motor, de modo que &ste se detiene sin carga

o eventualmente continfia girando.

2) - Se provee un dispositivo motriz entre el carro porta-esco-
billas y el motor que‘funciona por friccibén, de tal modo que, los gol—
pes debidos a la detencién repentina del carro porte—escobillas, no

15 tienen efecto perjudicial para el motor.
3) - El motor es frenado eldctrica o electromecénicamente.

De acuerdo con el invento, el dispositivo acopla o desembraga el
" carro porta—-escobillas al Aispositivo motriz colocedo gntre el motor
¥y el carro porta-escobillas y ademfs cierra o abre el circuito del
= 20 motor, seglin se desprendera de la siguiente descripcidn en la cuzl se
" ' hace referencia a los dibujos que se acompafian, que muestran una carac-
teristica especial del invento, en los cuales las Fgs. 1 y 4 muestran
el dispositivo de acoplamiento ¥y ;entrado en posicidn de desembrague
. ¥ acoplamiento respectivamente, la Fig. 2 el electroimén con la palan-
25 ca conectada y en la Fige 3 el dispéaitivo motriz intermedio.
. El motor y el dispositivo para mover el dispositivo motriz, se
muestran esquematicamente y se omiten todas aquellas partes que no
» son absolutamente necesarias para explicar el invento. Esta caracte—
ristica se refiere a un conmutador de un solo movimiento rotatorio,

30 pero el invento no queda limitado a este tipo de conmutador.

El commutador tiene un motor individual ¥ que mueve una rueda
. 11, Eigs. 1‘y 3; directaﬁente, esto es por medic de un engranaje sin
| fin. Ademfs se provee un electroimin fijo en el'ceﬁtro del conmmta-
dor; La fig. 2 nmuestra un ejemplo de como este electroimén puede ger

35 congtruido. El electro tiene un soporte en forma de cilindro hucco
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13, Pig. 2, cuyo eje coincide con el eje de giro del carro porta-es—

cobillas. La bobina, provista de un nficleo 14, se coloca en el cilin-

dro 13. Este nficleo tiene un taladro axial en el cual puede resbalar
un 8mbolo 16, por ejemplo, de niquel argentifero, que va unido a una
armadura circular 15. Esta armaduré puede ser atraida por el electro-
imfén en contra de la fuerza de un resorte plano en forma de estrella
17, colocedo entre 1la armadura ¥ el soporte para que exista cierta

distancia entre ambos.

Una palaﬁca 1, Figs. 1 ¥ 2, cuyoc fulero es el pivote 2, esth ba—
jo el control del electroimén. Un extremo de esta palanca enéaja en
ung ranura o entrante de un punzdn 3 fijado a la armadura 15. El1 otro
extremo de la palanca 1, controla dos trinqueteg 4y 5 £ijadoa al ca—
rro porta—escobillas. E1 trinquete 4 que funciona como trinquete de
enganche, es movido directamente por la palanca 1. Un saliente 12, en
forma de diente, del trinquete 4, demcansa contrg el trinquete que va
unido a la palanca 1 por un mueile 6. Ambos trinquetes.4 y 5 tienen
su fulero en un pivote 7, Eig. l; que, lo mismo que el pivote 2, va
fijo al carro porta~escobillas. Los trinquetes y la palanca, poxr lo
tanto, giramén juntos con el carro porta~escobillas, Ila palanca 1 se
mueve, por lo tanto, en el mismo plano o en un plano paralelo, eﬁ el
que tiene lugar el giro dél brazo de la escobilla y esta elaro que los
movimientos de la palanca, que se efectfian por la‘atracciBn o libera~-
cifn de la armadura 15 del electroimfén, tienen lugar en una direccibn

perpendicular a este plano.

Si el conmutador esta en reposo, el saliente 12 del trinquete 5
encaja en un marco dentado 9, reteniendo el carrolporta-escobillas en
la posicidn correcta. Bl dispositivo motriz, indicado aqui como rueda

motriz 11, lleva un nfmero de punzones, algunos de los cuales se mueg—
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4.

$ran en las Figs. 1 y 4 con los nimeros 10 y 20. La Fig. 3 muestra
una vista lateral de la rueda 11 y tambidn muestra uno de los punzones
de la misma, 10. En ia posicidn de reposo, el punzdn 10 estd delante
del saliente 12 del tringuete de retencidn 4, seglin se muestra en la
Fig. 1. Es‘mis, el eleﬁtréimén no ests excitado en la posiéién de rTe-
DosSO. \ |
Si el conmutador ha de empezar a funcionar, el electroimén obtie-
ne corriente de funcionamiento en formaAqne no se indica. Ia atraccién
dé la armadura 15 causa dos operaciones simult@neas; la palanca 1 em~
pieza a moverse y mctila sobre los trinquetes 4 y 5, el saliente 12 del
trinquete 4 es movido a un lado para liberar el punzbn 10, como puede
verse por las figurge 1 y 3. Un saliente 8 del trinquete 5 sale ds los
dientes del marco dentado 9, libergndo asi el carro porta~escobillas,
y se coioaa con el saliente 18 en el trayscto ciicular por el qus pa—
san los punzones. Como segunda operacifn, son cerrados los contactos
19 por la armadura, con lo cual ge clerra el circuito del motor y &s-
te arranca. Bl motor entonces musve la rueda motriz 11 y, como el sa—
liente 12 del tringuete de retencidn 4 no esté ¥a en contacto con sl
punzén 10, el carro porta—escobillas no estf acoplado &l dispositivo
motrize. De este modo lag rueda 11l gira sola, de modo que el motor pue~
de errancar sin carga alguna. Bsta condicibn dura mientress el punzén
16 liberado, es interceptado por el saliente 18 del trinquete 5. De
esta forma, el carrc porta—-escobillas es acoplado a la rueda motriz
11, después que ha pasado un cierto periodo de arranque. La Fig. 4
muestra esta condicibn con la cual el punzdn 10 esti en contacto con
el trinquete 5, mientras que &ste estd fuerg de contacto con el mar—

co dentado 9. En consecuenciarel carro porté—escobillas gira.

Si el carro porta-escobillas tiene que ser detenido, el electro-

imén se libera. La armadura 15 es en consecuencia movida por el muelle
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17 hacia la pbsicién de no funcionamiento y son abiertos los contac—
tos 19 de modo gque cese la corriente del motor. Al mismo tiempo la far
95 lanca 1 y, en consecuencia, los trinquetes 4 y 5 vuelven a la posicidn
de reposc. El saliente 8 del tringuete de acoplamiento vuel#e a enca—
Jar en el marco dehtado 9 y con éste centra y fija el cario porta-es=-
cobillas en la posicidbn correcta. Al mismo tiempo, el trinquete 5 li-
bera el punzén 10, de modo que el'carro porta-egcoblillas es separado
106 del dispositivo motriz. De es;ba. forma se permite gque éste continfie gi-
rando con el motor, mientras que por su energia cindtica continfa su
movimiento hasta que el punzbn siguiente, indicado 20, de la rueda 11
es interceptado por el saliente 12 del tringquete 4. Asi, cada vez que
la armsdura es liberada, uno de los punzonés 10, 20.... Berh encajado
105 por el tringuete de retencidn 4, mientras que a la rotacidn siguiente
este punzdén encaja en el carro porta—-escobillas por medio del trin-

quete de acoplamiento 5.

Por medio del dispositivo descrito, se consigue que los movimien-
toe del carro porta~escobillas sean repentinos mientras que el motor
110 no ge detiene repentinamente ni necesita arrancar a blena carga, sino

que dispone de un cierto perfodo para parar y de un corto pericdc pa-

ra arrancar sin carga.

Este invento corresponde a una Patente solicitada en Holanda el
29 de Julio de 1943, sefialada con el nimero 112.390, y se acoge, por
115 lo tanto, a los beneficios que conceden los convenios intermaciocnales

vigentes.

Los puntos de invencidn projia ¥ nueva que se presentan para gue

gsean cbjeto de esta Patente de veinte afios, son los siguientess
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1.2 - Un conmutador para sistemas de telecomunicacibén que tiene un
carro porta—escobillas y un mofor eiéctrico para mover ;1 mismo, ca-—
racterizado por un electroiman (14,15) para abrir o cerrar el cir—b
cuito del electromotor (M) y también para controlar losrmedios de
acoplamiento (tales como 4 ¥y 5) para poner el carro porta—escobillas
engranado con, o separado de un dispositivo motriz (como 11) movido

por el motor (1l1).

2.2 - Un conmutador segin queda definido en el punto 1, caracteriza—
do en que los medios de ascoplamiento incluyen'dos trinquetes (4, 5),
cuyo fulero esta en el carro porta~escobillas y en gue el dispositi-
vo motriz es una rueda (11) engranada al motor (M) y pungzones porta~
dores (como 10, 20.....) que han de cooperar con los trinquetes (4, 5)
uno de los cuales (5), estd dispuesto para engranar en dientes de re-

tencidén (9).

3.2 - Un conmutador de acuerdo con el punfo 2, caracterizado por una
palanca 1, por la cual la armadura (15) del electroimén y los trin-

quetes (4, 5) son interconectados, y que es mbvil en un plano perpen-
dicular al plano de movimiento del carro porta—escobillas, coincidien-
do el sje del electroiman con el eje de giro del carro porta-escobi-

llas.

442 - Un conmutador de acuerdo con el punto 3, caracterizado en que
la armadura (15) del electroimfn es circular y en que el soporte del
mismo es un cilindro hueco (13), mientras que el nficleo del iman (14)
tiene un taladro longitudinal, en el eual un 8mbolo 16 de la armadu-
ra (15) es capaz.de>resbalar ¥y en que un resorte plano en forma de

estrella (17) est& colocado entre la armadure y el soporte.

5.2 - Dispositivo electromagnético de acoplamiento y centrado para

conmutadores telefbnicos autom&ticos.

o,
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Tal y como sa ha descrito en 1a memoria que antecede, Tepreosen~

tado en los dibujos que se acompafian y con los fines que se han es-—

pecificado.

Esta memoria consta de 7 hojas escritas por una sola cara.

MRV /AFG.
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