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PATENTE DE INVENCION

que por 20 afios, para Espafia y sus Posesiones, se solicita a fa-

vor de la Casa DORNIER-WERKE Ge.m.b.H., de nacionalided alemana,

domiciliada en FRIEDRICHSHAFEN a.B. (Alemania), por : "PERFECCIO-
NAMIENTOS INTRODUCIDOS EN LOS DISPOSITIVOS DE CARGA PARA SOMETER

) ' AL ENSAYO DE RESISTENCIA ESTRUCTURAS DE GRANDES DIMENSIONES"., =

. }?944 : Memorlia descriptiva

La presente invencidn concierne ﬁn dispositivo de carga pars
someter al ensayo de resisteﬁcia estructuras de grandes dimensio-
nes, y especialmente de pértes de aviones con varios puntos de car-
ga, cuyos valores son regulables reec{procamente en una determinada
relacidn mutua mediante dispositivos de msndo. Como dispositivos_
ae mando pueden emplearse por ejemplo dispPsitivos eléctricos»de
contacto que acclonen motores eléctricos de carga.

Segin la invencidn estéd previéta para la simulténea regula~

cién de todos los valores de carga en una uniforme relacidén una

transmisién geométrica, constituida por ejemplo por una mesa, des-




.. 166807

r plazable ﬁrevalentemente en sentido vertical y profista de ranu-
ras paralelas y dispuestas con prevalencia oblicuamenté con res;
pecto a lg direccidn del movimiento; y por bairas de empuje des-
plazatbs dentro de ellas, as{ como por una serie de palancas que

156 son hechas girar'por'las barras y que por medlo de barras denta-
das, segmentos dentados y similares accionan los dispositivos de

mando y respectivamente los aparatos para la transmisién a dis-

e}
AL

tancia de los movimientos de mando, de forma que los dispositivoé
de mando ejecutan movimientos proporcionales a las cargas que se
20 tienen que aplicar. Para el mando‘de los distintos puntos de car-
ga pueden.estar previstos dispositivos eléctricos de contaato, man- E
dados por sistemas de transmisién a distancia, que son devuelfos
a su posicidn cere por dinemdémetros. Para el control de lé carga
que actda efectivamente en los distintos puntos de carga, la posi-
25 cién cada vez correspondiente del dinamdmetro es transmitida por
otros sistemas de transmisién s distancia al aparato comin de re-
gulacién. Como indicador de retransmisién puede servir una palan-
ca de dos brazos, equilibrada, gue indica su posicién en una esca-
la sobre la que se 1ndicavtambién'la posicidn correspondiente de
30 los aparatos de mando. |
El dibujo ilustra un ejemplo de realizacién de la inveneidn.
La Fig. 1 muestra el_aparato comﬁn de mando con el dispositi-
vo de mando y de carga de un punto de carga.
La Fig. 2 es una seccidn transiersal del dinamdmetro.
35 1l es un als de’avién sometida en el punto 2 a la carga del
f véstago 3. Ademds del punto de carga representado, hay una sefie
; de otros puntos‘devcarga repartidos a lo largo del'aia. 1 #ésta-
go 3 es accionado a través de una tuerca 4 giratoria en una caja
5 sujeté a una placa de base. La tuerca 4 es hecha girar por una
.. transmisidén 6 de engrenajes y por el motor eléetrico 7. En é; dis-

fA194ﬁbsit1vo de carga se encuentran montados un dinamémetro 8 y un in-

dicador 9. Sobre el eje de rotacién del indicador 9 estd montado

glratorio uﬁ‘disco dentado 15 que lleva un anillo de dontactoazzésgﬁ

i
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¢ compuesto de dos plezas. Up muelle de contacto 11 sujeto al indica-
45 - dor ¢ roza el anillo de contacto 10, interrumpido en 12, Las dos
partes de céda anillo de contacto 10 estdn conectadas por las
bornas 13 y 14 al relevador giratorio 33. Los indicadores 9 estan
conectados a través de conmutadores 43 a una fuente de coriiente
42 que puede ser desconectada por un conmutador 4l.

*50 En la posicidén cero del dispésitivo de contécto, el muelle

ez .

de contacto 1l se encuentra en el punto de interrupcidén 12, de
forma que el relevador glratorio 33 eaté sin corriente. En cuan-
to el disco 15 es heého girar por los sistemas de transmisién a
distancia 16 y 28, el relevador giratorio recibe corriente en un
55 sentido o en el otro segin el sentido de rotacidn del disco y el
motor de carga 7 glra en el sentido correspondiente. En cuanto
sobre el ala 1 actia una carga, el indicador 9 oscila y se mue-
ve hasta que el muelle de contacto 1l se encuentra sobre él es-
paclo intermedio 12 de los anillos de contacto, por lo cual el
60" relevador giratorio'ss y por tanto el motor 7 son desconectados.
El disco de contacto 15 es hecho gvanzar es una medida deter-
minada por los sistemas de transmisién a distaneié 16 y 28. A
cada punto de contacto corresponde un disco de contgcto 15, un
dispositivo de carga del tipo descrito y dos sistemas de trans-
65 misidn a distaneia 16 vy 28.
Podos los sistemas de transmisién a distancia son aceionados
en comﬁn por una transmisién de regulacidn compuesta por una mesa
19 desplazable verticalmente y provista de una superficie 81 obli-
. cua con respecto a la direccién del movimienfo._En ranuras parale-
&0 las 2? de la superficle 21 estdn dispuestas unas barras corredi-

zag 20 que pueden ser fijadas en distintas posiciénes y que hacen

avanzar palancas 23 en cuanto la mesa 19 es movida verticalmente.,

'19ﬁ40ada punto de carga corresponde ung palanca 23. Los puntos de ro-

tacidn 22 de todas les palancas de mando se encuentran sobre un eje

75 Qomﬁn. Los puntos extremos de las palancas 23 desplazan en sentido
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vertical barras dentadas 24, Las barras dentadas 24 engranan con
segmentos dentados 26 que accionan piﬁonea'EQ'acoplados a los
sistemas‘de transmisién a distancia 28. Los segmentos 26 pueden
girar sobre el eje 27, estando provistos de indicadores 34 gque

se mueven sobre la escala circular 31.

e AR Gt

Sobre el eje 27 estin montadas ademés unas palancas 30 de
dos brazos, equilibrades, cuyo extremo Qnterior es a modo de in-
dicador 35 e indica la posicidn de la palanca-SO sobre la escala
circular 3l. En su extremo trasero las palancas 30 estén provis-
tas de segmentos dentados 36 que son hechos girar mediante pifio- ?
nes 37 de los sistemas 38 de trsnsmisidén a distancia. Los siste-
’maa de transmi#ién a distancia 38 son mandados por los correspon- :
dientes sistemas 18. Los sistemas 18 son hechos girar mediante pi- v
flones 39 por los discos dentados 17 acoplados a los indicadores
9. De este moéo se indica sobre las distintas escalas 31 la car-

&a Que actda efeetivamen@e en el corresgpndiente punto de carga
¥y Que puede as{ ser comparada con el valor de la carga tedrica
indicado por el indicador 34.

ELl dispositivo indicador de carga, una vez ﬁontado para el
ensayo, es acclonado de la siguiente manera

La mesg 19 con las barias de empuje 20 se encuentra en posi-
¢idn cero, indicada en la escala 32 por el indicador 40. El conmu-
tador 41 estd abierto., La mesa 19 es colocada luego sobre el gra-
do de carga 1l y las distintas barras 20 son desplazadas en las ra- 5
nuras 25 hasta que cada indicador 34 indique sobre la correspon- ;
diente escala 31 la carga del grado 1 correspondiente.a cada pun-
to de carga. Luego se devuelve la mesa 2 su posicidn cero. Ahora
éé cierran todos los circuitos de corriente y el aparato estd dis~
puesto para el funcionamiénto.

El ensayo devcarga se inicia levantando lentamente la mesa,

.cuyo movimiento es transmitido a través del mecanismc de mando a

los discos de contacto 15 de mando de los dinamdmetros. Los moto-
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\ 4 regs de carga empiezan entonces a funcionar de la manera snterior-
mente descrita, comprobandose si todos los indicadores de retrans-

110 misién 35 indican los mismos valores gue los indicadores 34. En
caso afirmativo, el gparato funciona correctamente, {
El desplazamiento de la mesa 19 puéde ser provocado por un |
motor eléetrico regulable a través de un acoplamiento de elevﬁda z
s transmisidn, por lo cual puede evitarse la superacién de una de- %
115 terminadae velocidad médxima de carga. %

Una vez alcanzado el grado mdximo de carga se procede a la

descarga de la estructura. Para ello se devuelve la mesa 19 a la

e e

posicidn cero, con lo cual se hacen girar en sentido contrario al t

de carga los dispositivos de contacto 10. Los motores giran en

120 sentido contraric y suprimen la carga a que estaba sometida la ee-
tructura. |
R NOTA

8e reivindlean como de la propia y nue#a invencién la propiedad

N'g explotacién exclusivas de

125 1l). Perfeccionamientos introdﬁcidos en los dispositivos de carga
para someter al ensayo de.resistencia estructuras de grandes di-
mensiones, y especialmente és partes de aviones con varios puntos
de carga, cuyos valores de carga son regulables rec{procamente en
una déterminada rqlacién constante, caracterizados por el hecho de

130 que, para la simultdnea regulacidn de todos los dispositivos de man- !
do, estd prevista una transmisién geométrica, conatituida por ejém- é

plo por una mesa 19 desplazable verticalmente con ranuras (25)

N parelelas y prevalentemente oblicuas con respecto a' la direccién :
v de desplazamiento, por barras de empuje (20) corredizas en ellés f
135 y por una serie de palancas (25),.paralelas‘a las ranuras en su :

i posieidén cero, que son hechas girar por las barras de empuje ¥y
M- que, a través de barras dentadas (24), segmentos dentados (26) y

similares, actian sobre los dispositivos de mando y respectiva-

mente sobre los aparatos de transmisidn a distancis de los movi-

140 mientos de mando, de forma gue los dispositivos de mando ejecutan
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desplazamientos proporclonales a las cargas que se tienen que pro-

- ducir,

2). Perfeccionamientos segin la reivindicacién 1), caracterizados

por estar previstos, para el mendo de los distintos puntos de car-

ga, dispositivos eléctricos de contacto (10,11) montados en los

- dinamdmetros y sistemas;(le,za) de transmisidén a distancia, man-

dados por segumentos (26}, que acoionan e distancia los dispositi=-

vos de contacto y que son devueltos a la posicidn cero por dina-

‘mémetros (9).

3). Perfeccionamientos segin las reivindicaciones 1) y 2), carac-
terizados por el hecho de'estar previsto un indicador de retrans-
misién (30), giratorib.concéntricamente con respecto a los segmen-
tos (26) y equilibrado, as{ como sisﬁemas (18,58) de transmisién
a distancia mandados por el dinamémetro (8), que mandan el indica-
dor (30), y de indicar el indicador (30) sobre la misma escala
(31) éue el segmento (26).
4}.'Perrecciﬁnamientos segin la reivindicacidn 1), caracterizados
por poderse desplazai por un motor la mesa a- través de un acopla-
miento de elevada transmisidn.
5)._Perfecéipnamieﬁtos segin las anteriores reivindicaciones, ca-
racterizados por constituir esencialmente

*PERFECCIONAMIENTOS INTRODUCIDOS EN LOS DISPOSITIVOS DE CARGA
PARA SOMETER AL ENSAYO DE RESISTENCIA ESTRUCTURAS DE GRANDES DIMEN-

SIONES”. ----- "V""'-'"-""-'----_u_--- _____

Consta la presente memoria descriptiva de seis hojas numera-

das y mecanografiadas en una sola cara, a las que se adjunta un

planoc para su msjor comprensidn,
Madrid, 6 de julio de 1944,

RODOLFO DE LA TORR®
L
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