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MODELO DE UTILIDAD

por VEINTE afios

cuyo privilegio sevsoliéita para Espafia,
sus territorios y plazas de soberanfa, a

favor de:

JOSEPH LUCAS (INDUSTRIES) LIMITED
entidad britédnica, domiciliada en Great
King Street, Birmingham, Inglaterra, re-

lativo a:

"DISPOSITIVO INTERRUPTOR"

Prioridad: Solicitud de patente en Gran
Bretafia n? 9796/1970 de fecha
28 febrero 1970.
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MEMORIA DESCRIPTIVA

Esta invencién se refiere a un dispositivo’interrug

tor, formado por un conjunto de interruptores basculantes. — -

Un conjunto segin lavinvencidn incluye un primer y
un segundo interruptores basculantes posicionados uno al lado
de otro, estando alineado el eje de pivotamiento del 6rgano
de accionamiento del primer iﬁterruptor con el eje de pivota-
miento del érgano de accionamiento del segundo interruptor, y
un érgano eldstico en forma de U soportado por los interrupto
res, extendiéndose las patas paralelas del 6rgano en forma de
U paralelas y por lados opuestos, respectivamente, del eje de
rivotamiento de los érganos de éécionamiento de los interrup-
tores, constituyendd las patas de dicho érgano eldstico una
pPrimera y una segunda piezas de enclavaﬁiento; cooperando la
primefa pieza de enclavamientq coh lbs érgahos de accionamien
to de los interruptores primero y segundo para impedir el mo-
vimiento del segundo iﬁterruptbr_désde una, posiéiGn dg desco-
nexién a una posicién de conexién hasta que el primer .inte-

rruptor ha sido movido a una posicién de conexién, y cooperan

do la segunda pieza de enclavamiento con los 8rganos de accio R

namiento de los interruptores primero y segundo para impedir
el movimiento del primer interruptor desde una posicién de co

nexién a una posicién de desconexién hasta que el segundo in-
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terruptor ha sido movido a una posicién de desconexién. - - -

Preferentemente, los Srganos‘de éccionamiento de
los interruptores primero y ségundo indluyen fiadores corres-
pondientes con los que pueden cooperar la primera y la segun-
da piezas de enclavamiento, respectivamente, para impedir el
movimiento de los respectivos érganos de accionamiento respec
to al cuerpo, e incluyen ademﬁé correspondientes érganos-de
leva accionables para soltar dichas piezas de enclavamiento
primera y segunda de sus respectivos fiadores, provécando el
movimiento del érgano de accionamiento del primer inte;fuptor
haciavsu posicién de conexién que su respectivo 6rgano de le-
va libere el segundo interruptor para el movimieﬁto'hacia su
posicién de conexién y provocando.el movimiento del érgano de
accionémiento del segundo intérruptor hacia su posicién de .
desconexién que su correspondiente érgano de leva libere el

primer interruptor para el movimiento hacia su posicién de

desconexibn, = = = = = = - o o - - = o e -

Un ejemplo de la invencién se ilustra en. los planos

anexos, en 1los cualesS: = = = = = = « = = - - - - = - - - - -

Ia figura 1 es una vista en planta de un conjunto
de interruptores basculantes habiéndqse omitido, para mayor

claridad, los dérganos de accionamiento de los interruptores,

las figuras 2 y 3 son vistas en seccién por las 1f-

neas A-A y B-B, respectivamente, de la figura 1; ------




10,

15,

20.

25.

Con referencia a losAplanos,'el conjunto de interrup
tores bascularites incluye un primer y un segundo interruptores
besculantes 11 ¥y 12 que estdn bépiciopados uno al lado del
otro, quedando el eje de movimiento delkdrgano 13 de acciona-
miento del interruptér 11 alineado con el eje de pivotamiento
del drgano'de accionamiento 14 del ;ntérruptor 12. Los inte-
rruptores 11 y 12 son mantenidés=en su posicién relafiva, uno
con respecto al otro, por mgdio de una éaja mbideada 15 en la
cual los interruptores 11 y 12 guedan élojados con un ajuste
eldstico a presidn.vFijado a los;cuerpqs,de ios ihterruptores
11y 12, entre 108 cuerpos de los intérruptores j los 6rganbs
de accionamiento de los interruptores, hay un resorte 16 de
alambre, en forma de U, cuyas dos patas paralelas 17 y 18 sé
extienden paralelas y a lados opuestos del eje de pivotamiento
de los brganos 13 y 14 de accionamiento. La base del resorte
16 que interconecta las patasv17 y 18 topa contra la superfi-
cie interior de una pared 19 del cuerpo del interruptor 11 y
el resorte queda aprisionado con respecto al interrupfoi 11y
al interruptor 12 por medio de pﬁ par de érganos 21 y 22 de
retencién que cooperan con lds cuérpos de los interruptofes 11

y 12 respectivamente. - - . = - - -—-- - — - - -

Los érganos 21 y 22 de retencién son substancialmen-
te idénticos e incluyen cada uno un véstago (indicado por el
sufijo a en los planos) que esté ajustado con un ajuste de in-
terferencia en un orificio correspondiénte del cuerpo del co-
rrespondiente interruptor. Formando una sola pieza con los vés
tagos 21a y 22a hay unos dedos 21b y 22b, respectivamente, q@g

dando el dedo 21p sobre la pata 17 del resorte 16 y quedando
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el dedo 22b sobre la pata>18 del resorfe 16. E1 6rgano 21 coo
pera con la base del resorte.16 ¥y la pata 17 y aprisiona as{
la base del resorte contra la pared 19. Los dedos 212 y 22b
que quedan sobre las patas 17 y 58, respeétivamente, ﬁo impi-
den la flexidn de las patas 17 y 18 en el plano del resorte
16, pero impiden la flexién de las patas 17 y 18 en un plano

perpendicular al plano del resorte 16 — = = = = = = « - e

La cara del érgano 13_dé accionamiento del interrup
tor 11 que estéd dirigida hacia el 6rgano 14 de'accionamiento
del . 1nterruptor 12 estd prov1sta de un par de prolongaclones
23 y 24, respectlvamente, que se extlenden entre los cuerpos
de los 1nterruptores 11 y 12. La prolongacién 23 constituye
un fiador y la prolongacién 24 estd provista de una superfi-
cie inclinada 25 y constituye un 6rgano‘de leva que coopera
con la pata 18 del resorte 16. De manera similar, la cara del
Srgano 14 de accionamiento dirigida hacia el érgano 13 de ac-
cionamiento incluye un par de prolongaciones 26 y 27 que se
extienden paralelas a las prolongaciones 23 y 24, entre los
cuerpos de los interruptores 11 y 12. La prolongacién 26 in-~
cluye una superficie 28 y .constituye un 6rgano de leva que co
opera con la pafa 17 del resorte 16, constituyendo la prolon-

gacidn 27 un fiador. = = = = = = = = = = = ¢ = 0 = = & - = -

Halldndose los 6rganos 13 y 14 de accionamiento en
las posiciones ilustradas en las figuras 2 y 3, ambos inte-
rruptores estdn en sus posiciones de desconexién. La pata 17

del resorte 16 es tensada hacia afuera, en una direccién ale-

jéndose de la pata 18, por el 4rgano 28 de leva, mientras que
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la pata 18 del resorte 16 estd en su posicién de reposo. Cuan
do la pata 18 estd en su posicién de reposo, la pafa’18 coope
ra con el fiador 27 del 6rganoia4 de accionamiento, dgfmodo
que el érgano 14 de acc}bnamigntq:no,puede moverse de su posi
ci&n de aesconexidn.-Sin embargo, el 8rgano 24 de leva del ér
gano 13 de accionamiento estd también en cooperacién con la
pata 18 y el movimiento del 8rgano 13.de accionamiento no es
impedido por la pata 18. Asf, al moverse el éfgano 13 de aé--
cionamiento desde su posicidﬁ de desconexién a su pésicidn'dé
conexién, lé pata 18 es flexionada hacia afuera, en ﬁna direc
cién alejdndose de la pata 17, por el 6rgano 24 de leva del

8rgano 13 de accionamiento, siendo con el}o'sacada la pata 18

-~ de la cooperacién con el fiador 27 del érgano 14 de acciona-

miento y soltando el érgano 14 de accionamiento para que se

mueva desde su posicién de desconexién a su posicién de cone-

xidn. _____ - e on s s wm em M0 e e ew wm Ew we e we = - = o e -

Al moverse el érgano 14 de accionamiento hacia su
posicién de conexién el 6rgano 26 de leva es movido respecto
a la pata 17 del resorte 16,'permitiendo por ello que la pata
17 vuelva a su posicién de reposo. Cuando el resorte 17 estd
en su posicidén de reposo, con el 8rgano 13 de acciohamiento
en su posicién de conexién, la'pata 17 coopera con el fiador
23 del dérgano 13 de accionamiento, de manera que impida el mo
vimiento del 6rgano 13 de accionamiento desde su_posiqidh de
conexién a su posicién de desconexién. Asf, antes de que el
8rgano 13 de accionamiento pueda ser devuelto a su posicién
de desconexién, el érgano 14 de accionamiento debe ser movido

hacia su posicién de desconexién de modo que el resorte 17
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sea de nuevo flexionado fuera -de la cooperacién con el fiador

23 por el 6rgano 26 de leva del érgano 14 de accionamiento, -

En una realizacién préctica, el interrupfo} 11 man-
da las luces de posicién de un véhiculp automévil, mientras
que el interruptor 12 manda los faros del vehiculo automdvil.
Debido a la disposicién, los,féros delAvehicﬁlo no pueden ser
encendidos hasta que no se han encendido las luces de posicién ??1
y las luces de posicién no pueden ser apagadas hasta que no

han sido apagados 1los faros, — — = = = = = = = = = = - ~ - -

Se observari que, aunque las figuras 2 y 3 ilustran
los érganos 13 y 14 de accionamiento en sus posiciones de des

conexién, la figura 1 no ilustré la pata 17 del resorte 16 en

una posicidn correspondiente a la posicidn de desconexién del
érgano 14 de accionamiento. La figura 1 ilustra ambas patas
17 y 18 del resorte 16 en sus posiciones de reposo, por conve

niencia de dibUJjo. = = = = = = = = = = =« - = = = - ~ - - -

Se declaran de novedad, propiedad y utilidad para Es

pafia, sus territorios y plazas de soberanfa, las siguientes: -

REIVINDICACIONES

1=~ Dispositivo interruptor, del tipo formado por un

conjunto de interruptores basculantes, caracterizado porque in

cluye un primer y un segundo interruptores basculantes posicip

nados uno al lado de otro, estando alineado el eje de pivota-
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miento del 6érgano de accionamiento del primer interruptor con
el eje de pivotamiento del 6rgano de accionamiento del segun-
do interruptor, y un érgano eldstico en forma de U soportado
por los interruptores, extendiéndose las patas paralelas del
érgano en forma de U paralelas y por lédos opuestos, respecti
vamente, del eje de pivotamiehto de los 6rganos de acciona~
miento de los interruﬁtores, constituyendo las patas de dicho
8rgano eldstico una primera y una segunda piezas o partes de
enclavamiento, cooperéndo la primera pieza de enclavamiento
con los Srgenos de accionamiento de los interruptores primero
¥y segundo para impedir él movimiento del segundo intefruptor
desde una posicién de desconexi8n.a una posicién de conexién
hasta que el primer interruptor ha sido movido a una posicién
de conexién, y cooperando la segunda pieza de enclavamiento
con los 8rganos de accionamiento de los interruptores primero
y segundo para impedir el movimiento del primer interruptor
desde una posicién de conexién a una posicién de désgonexidn
hasta que el segundo interruptor ha sido movido a una posicidn

de desconexifNe = = = = w = = = @ = = = = = - - - - - - - - -

2.~ Dispositivo segﬁnjia reivindicacién 1, caracteri
zado porque los 6rganos de accionamiento de los interruptores
primero y segundo incluyen»fiadores correspondientés con .los
que pueden cooperar la primera y la segunda piezas de enclava-
miento, respectivamente, para impedir el movimiento de los res
pectivos 6rganos de accionamiento respecto al cuerpo, e inclu-
yen ademds correspondientes érganos de leva accionables para
soltar dichas piezas de enclavamiento primera y segunda de sus

respectivos fiadores, provocando el movimiento del érgano de
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accionamiento del primer interruptbr hacia su posicién de co-

nexién que su respectivo 6rgano de leva libere el segundo intg ;};’

rruptor pars el movimiento hacia su posicién de conexién y pro -

vocando el movimiento del érgano de accionamiento del segundo

interruptor hacia su posicidn de desconexién que su correspon-

diente dfgano de leva libere el primer interruptor para el mo- ﬂff

vimiento hacia su posicidén de desconexifne — = = = = = = = = ~

3.~ Dispositivo segin la reivindicacién 2, caracteri gfi_

zado porque dicho érgano eldstico coopera con un par de 6rga-

nos de retencién llevados por 1os-interruptores primero y se-

gundo, respectivamente, siendo tal la disposicidn de dichos ér };f‘

ganos de retencidn que permita la flexién de las patas de di-
cho 6rgano eldstico en el plano del érgano eldstico, por lo
que dichas primera y segunda piezas de enclavamiento pueden
acoplarse y deeacpplarse con sus respectivos fiadores, y sien-
do ademds tal que impide la flexién de‘dichas patas perpendicu }

larmente el plano del drgano elédstico, = = @ = = = = = = = = =
4,- "DISPOSITIVO INTERRUPTOR": = = = = = = = = = = =

Todo ello conforme se describe ¥ reivindica en la
presente memoria que consta de nueve hojas, foliadas y meéano-
grafiédas por una sola de sus caras, y de una 1ldmina de dibu-~

Jos que la ilustra.

BARCRLONA, 24 FEB 197
P. A M. CURELL suloL

maf,




JOSEPH LUCAS '
(INDUSTRIES) LIMITED HOJA UNICA
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