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PATENTE DE INVENCION

por 20 aflog
por *UNCS PERFECCIONAMIENTOS EN LOS MECANISMO3 DE ACCIG-
NAMIENTO DE IOS CILINDROS O XODILIOS DI S3TIRAJE QUE SB §-
TILIZAN EN 163 MANUARES, MECHERAS Y CONTINUAS DE HILAR o
SELFAOTINAS Y DEMAS MAQUINAS HITADOBAS®, a favor de los

_8res, D, Juan Amords Batlle y D. Antonio Psscuet Mes,

de macionalidad espafiols, domiciliados en Barcelons.

Es 2abida la'importénéia que, para el eficsz funcio-
namiento de lo@ manuares, mecheras y continuss de hilar
o gelfactineg y demds miquinas hiladorss, tiene todo
cuanto stafle s loa elementos para el estirzje de 18 me-~
cha formada. _

Como es sabldo, aparte de los procedimientos especia-
les, que psra este 0280 no nos interesan, lo corriente
es provocar tal estiraje pssando a 1as mechas por entre

diversos pares de oilindros o rodilles; csda par de ci-

1indros o rodillos ejerce una cierta presidn sobre la
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mecha, y la arrastra a una>velocidad distints, &ayor;
que el par precedente.
Actualmente, 103 mecanismos de msccionamiento de
tales pares de e¢ilindros o rodillos no permiten una
15. regulacidn muy precisa ni de las velocidades ni de las
distancias relativas entre los diversos pares que exi-
gen las caracteristicas de las fibras; ni témpoco per-
| miten un margen de graduacién suficiente en los pesos
0 pre3iones con que actusn 1los cilindros o rodillos su-
20. periores Sobre los inferiores. Ademds, los mecanismos
actusles no resultan absolutsmente précticos ni sccesi-
bles, en los casos en que resulte necesario, en el cur-
g0 de fabricacién, correglir algin defecto observado.
Los recurrentes han idesdo y puesto en ejecucidn
25. prﬁctioa unog perfecclonsmlientos en 1los mecanlsmos de
accionamiento de los indicedos eilindros o rodillos de
estlraje, que por ser nuevos y de su propiavinvencién,
Soliclitan yue Se les garantice en su propledsd y explo-
tacidn exclusiva, mediante la concesibén de ls Patente
30. de invencidn 3 que se refiere 1la presente memoria des-
eriptiva. -
Para su desoripcidn y estudio es oportuno referir-
nos u los dibﬁjos que a titulo de ejemplo se adjuntan
8 esta memorla.
35, Como puede observarse en la flgurs I se trats de un
caso en gue Se utlilizan para obitener el estiraje total
de salida, cuatro pares de cllindros o rodillos -1-2-,

Bl =Bmfe y =7=8-,

Uno de los perfeeclonsmientos ldeados consiste en ob-

40, tener la presidn sobre los custro cilindros o rodillecs
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locos superiores =1-3-5~ y -~7- mediante un peso Gnico
suspendide del tirante ~9-,. pudiéndose, sin embargo;
grsdugr matemsticsmente la fraceidn deseada de este
pesc sobre céda unidad cilimdre o rodillo, desplazan-
o simplemente los puntoé de articulacién =13- y -14-
de cada regla -10- y =l1ll- con el soporte -12- ¢ la po-
sicidn misma de 83te que sirve de apoyo & ls punta —15-
del esiribe, o blela en arco -16- que equilibra el es-
fuerzo del peso finico ya mencionado, por guedar arti-
cula@a por el estribo =17- conr el brazo pesivo de ls
romena O pelanca general -18-. El punto de apoyo -=19-
de esta pslanca -18- puede desplszarse al presionarls
desde el exterior por -20- y quedar descargada &l cho-
ear el topd -2]1- con la banceda -22-,

Al situar a cads lado del %ren.da estiraje un pesc

con su tirante -9- finicos, simplifica mncho la construe-

¢idn, pero todavia tiene més interés el que permite re-
dueir las diataﬁcias, o acartagtentos, de los centros de
cilindrog o rodillos -1-2-, =~3=4~, ~5-6- y =7-8~,

Otra novedad y perfeccionamiento consiste en gne ls
tranamisidén de movimientos & log cilindros o rodilloes
g8e efectua con una gran elasficidad de relaclones, am-
plifndose por tanto, los 1lfmites de estiraje, simpli-
ficéndose por otra parte el cambio, ls méniabra y el cél-
culo de les ruedas del sistema. En €fecto, segin se va
en las figﬁraa I1, @31 y IV el movimiento genergl se Te-
eibe por el cilindro o radillé inferior de sélida =8,

. de &ste por la rueda -23- y sus satélites -24- y -26-

cuyo eje ~26- se monta sobre una palanca giratoris al-

rededor de un eje, 8e transmite el movimiento al eje =4~
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Yy ds &ste por simple rueds intermedis -27- a8l -6- y
por 1ae ruedas —28-29- al -2-, El eje -30- de la -27-
y el -31- de las -28-20- se montan sobre sendas palan-
cas -32-33~ basculantes. ‘

Por tanto, no gueds condicionada la relacién de en~
granajes por las distsncias de los centroe de cilindros
© rodillos que pusdan escogerse.

Se perfecciona @demds la limpieza tan necesaria de
los eilindros o rodilloam por unos ceplllos cilfndricos
~34~ —35- —36- y -37- dispuestos sobre y debajo del tren
de estirsie.

| Finalmente se perfeccionan loa gulsdores =38~ o
agropasdores de mecba, independizando su posicidn reiati-
va facllitando por tsnto, el que se coloque sutomitica—
mente cada grupo en la posicibn que le pida la mecha.
Fllo se consigue situindolos en dos o mis piezas dis-
tintgs -38- unidas por varillas extensibles =39-40-.

Una lengueta o pieza transversal -41- provieta de los
cortes laterales =42- y dél peso -43- gostiene en posi-
cidn corrects a las varillas -39-40- sin impedir sus
movimientos necesarios exigidos por la funcién de guia.

A los efectos legsles de la Patenfe que se solicits,
gerén variables todos cusntos detalles no afecten, slte-
reﬁ, cambien ¢ modifiquen la esencis de los perfeccié-
namientos ideados que @quf 2e¢ han deserito.

NOTA.

Se relvindica como objeto de estz Patente de in-
vencién:
1.~ Unos perfeccionamientos en los mecanisSmos de gecions—

miento de los cilindros o rodillos de estiraje que se
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utilizan en los menuares, mecheras y continuas de hilar
o selfactinas y demds miquinas hilsdoras, caracteriza-
dos por el hecho de formar los tremes de estiraje de
estas méquines por grupos de a cuatrc o m&s pares de
eilindros o rodilles, con la presién gradusble sobre
los cllindros o rodillos superiores obtenids por un
solo peso por cada lado del tren; con las velocidades
de movimiento de sus cilindros o rodillos inferiores
regul=zbles por un sistema articulado de engranajes in-
termedios cuycs ejes quedsan montados en palancas bas-
culantes; con un siétema de cepillos cilfndricos, con
movimiento proplo, para su limpleza; y con un=z distri-
bucidn de guiadores o agrupadores de mechasg, capsz flo-
tante, 0 en cilerta manera independiente en cuanto a su
posicidn respectiva de trabajo, por quedar unidos unos
con otros, los de una misma alineacidn, por varillas
extensibles, A

2+~ Los propios perfeccionsmientos de ls reilvindicacién
antexrior, carscterizados por el hecho de que 1a pregidn

8obre los c¢ilindros o rodillos superiores se'obtenga por

cada lado del grupoe o tren de estiraje, por un solo pe-

80 sufpendido de uns varilla que se articula Sobre el
brazo activo de una palanca articulada a su vez por su
brazo pssivo con una biels arqueada o estribo qgue es la
que actus apoyéndose simplemente sobre una placa inter-
media, sobre las reglas.con que se presiona a los coji-
netes de eada rodillo. 3lendo estas reglas y estis placa
correderss, lo8 puntos de gpoyo sobre los cojlnetes, va-
riarén su brazo ideal de palenca, con lo gue Tresulta que

podrén gradnarse exactsmente los valores de las fraecio-
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neg del peso general sobre cads uno de los ejes de

los. cilindros o rodillos de presidn.

3+~ Tos proplos perfeccionsmientos de las reivindica-
oieﬁes 1y 2, caracterizados por el hecho de que la pa~
lenca o romana princlpal del sistems, presente mango

de maniobra maliente por el frente de la miquina, con un
taldén o tope de apoyo Sobre la bancada de la miquina

que permita descargar totalmente 1la aceidén del peso ac-
tivo Unico 81 desplazar dichs palancs; faciliténdoaé
entonees cualguler méniobra en los pares de cilindros o
rodillos. )

4 ,~ Los propios perféccionamientos de lgs reivindica-
clones 1 a 3, caracterizados por el hecho de que el siste-
ma de engranajes que trangmlite el movimiento a2 cade uno
de los cilindros o rodillos inferiores, esté formado esen-
clalmente por unzs serie ds engranajesrintezmedios de

eje basculante.diSpuestos sobre 188 necesariss pslaneas

6 soportes basculantes. Transmitiéndose desde el éje de
8alida & uno de los intexmedios por engranajes montados
en cola de caballo y desde éste en forma semejante al
otro cilindro o rodille intermedio y al de’ entrada. o
5.~ los propies perfeccionamientos de las reivindicaclo-
nes 1 a8 4, caracterizados por el hecho de que el desbona-

do de log cilindro8 o redillos se eféctué PoY ung seris

‘de cepillos cilfndricos que aciuan sobre 1los clilindros o

rodillos superiores y por debajo de los inferiores con
movimiento propio.

6 s~ Los proplos perfeccionamientos de log reivindicscio-
nes 1 a 5, caracterizades por el hecbo de que se distri-

buyan los guiedores sobre dos o més plezas de soporte
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unidas entre si por varillas extensibles scestenidas por
les ranuras de una lengfleta longitudinal con peso pro-
plo, que no lmpiden el sutomatismo de sus posiciones

de trabajo.

S8ean cunales fueren las circunstancias que concurzan

con ls esencialidad de la Patente definide en 1las ante~
riores reivindicaclones, cusl objeto es:
7 e~ "UNOS PERFECCIONANIBNTOS EN I0S MECANISHMOS DE aACCIO-
NAMIENTO D2 IOS CILINDRO3 O RODILILOS DE ESTIRAJE JUE SE.
UTILIZAN EN I0OS MANUARES, MECHERAS Y CONTINUAS DE HITAR
O SELFACTIBAS Y DEMAS MAQUINAS HILADORAS®.

Congta 1a presente memoria de siete hojas foliadas,
mecanograflisdas por unse sola cara y del dibujo unido =
la misma, -

Barcelona doece de mayo de mll novecientos cuasrents
y cuatro.

P, A, de los Sres. D. Juan Amords Batlle y
D. Antonioc Pascuet Yaam
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