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por 20 años

por *UN03 PERFECCIONAMIENTOS EN LOS MECANISMOS DE ACCIO­

NAMIENTO DE LOS CILINDROS 0 RODILLOS DE ESTIRAJE QUE gg ^  

WILIZAN EN LOS MANDARES, MECHERAS Y CONTINUAS DE HILAR o 

SELFACUNAS Y DaíAS MAQUINAS HILADORAS", a favor de lo a  

3 r e s . D. Juan Arnorós B a t l l s  y D. Antonio P ascu at Mas, 

dé n acion alidad  e sp añ o la , d om iciliad os en B aroelon a.
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Es sab id a  la *im p ortan cia  que, para e l  e f ic a z  fun cio­

namiento de lo s  manuares, mecheras y con tin u as de h i l a r  

o s e l f a c t in a a  y demás máquinas h ila d o r a s ,  tien e  todo 

cuanto atañe a lo s  elementos para e l  e s t i r a je  de la  n&-

5 . cha forma da *

Como e s  sa b id o , ap arte  de lo s  procedim ientos e sp ec ia­

l e s ,  que para e ste  caso no nos in te re sa n , lo  co rrien te  

e s provocar t a l  e s t i r a j e  pasando a l a s  mechas por en tre 

d iv erso s  pares de c il in d ro s  o r o d i l lo s ;  cada p a r  de e i-  

3-Q* lih d ro s  o r o d i l lo s  e je r c e  una c ie r t a  p re sió n  sobre  la
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mecha, y la  a r r a s t r a  a una v e lo c id ad  d i s t i n t a ,  mayor, 

que e l  par preceden te .

Actualm ente, lo s  mecanismos de accionam iento de 

t a le s  pares de c i l in d r o s  o r o d i l lo s  no perm iten ana 

regu lac ión  muy p re c isa  ni de l a s  ve lo c id ad es ni de l a s  

d is ta n c ia s  r e la t iv a s  en tre  lo s  d iv e r so s  pares que ex i­

gen l a s  c a r a c t e r í s t i c a s  de l a s  f i b r a s ;  n i tampoco per­

miten un margen de graduación  su f ic ie n te  en lo s  pesos 

o p resio n es con que actúan  lo s  c i l in d r o s  o r o d i l lo s  su­

p e r io re s  sobre lo s  in f e r io r e s .  Además, lo s  mecanismos 

a c tu a le s  no r e su lta n  absolutam ente p rá c t ic o s  ni a c c e s i­

b l e s ,  en lo s  caso s en que r e su lte  n e c e sa r io , en e l  cur­

so de fa b r ic a c ió n , c o r re g ir  algún  d efecto  observado.

Los recu rren tes han ideado y puesto  en e jecu ció n  

p rá c t ic a  unos perfeccionam ientos en lo s  mecanismos de 

accionam iento de lo s  in d icad o s c i l in d r o s  o r o d i l lo s  de 

e s t i r a j e ,  que por se r  nuevos y de su  propia invención , 

s o l i c i t a n  que se  l e s  g a ra n tic e  en su propiedad y explo­

tac ió n  e x c lu s iv a , mediante la  concesión  de la  Patente 

de invención a que se  r e f ie r e  l a  p resen te  memoria des­

c r ip t iv a .

Para su  d e sc r ip c ió n  y e stu d io  e s oportuno r e f e r i r ­

nos a lo s  d ibu jos que a t í t u lo  de ejemplo se ad juntan  

a e s t a  memoria.

Como puede ob servarse  en l a  f ig u ra  I se  t r a t a  de un 

caso en que se  u t i l iz a n  para obten er e l  e s t i r a je  to t a l  

de s a l i d a ,  cu atro  p ares de c i l in d r o s  o r o d i l lo s  - 1 -2 - , 

- 3 - 4 - ,  -5 -6 -  y - 7 - 8 - .

Cho de lo s  perfeccionam ientos ideados c o n s is te  en ob­

ten er l a  p re sió n  sobre lo s  cu atro  c il in d r o s  o r o d i l lo s
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lo co s su p e r io re s  -1 -3 -5 -  y -^7- medíante un peso único 

suspendido d e l t ir a n te  - 9 - ,  pudiéndose, s in  embargo, 

graduar matemáticamente la  fr a c c ió n  deseada de e s te  

peso sobre cada unidad c il in d ro  c r o d i l lo ,  desplázan­

o s . do simplemente lo s  puntos de a r t ic u la c ió n  -13- y -14- 

da cada re g la  -10- y -11— con e l  soporte -1 2 - o la  po­

s ic ió n  misma de ó ste  que s irv e  de apoyo a l a  punta -15- 

d e l e s t r ib o ,  o b ie la  en arco -1 6 -  que e q u il ib ra  e l  e s ­

fuerzo  del peso único ya mencionado, por quedar a r t i -  

50. culada por e l  e s t r ib o  -17- con e l  brazo  p asivo  de la  

romana o palanca gen era l - 1 8 - . El punto de apoyo -19- 

de e s ta  palanca -18- puede d e sp laz a rse  a l  p re sio n ar la  

desde e l  e x te r io r  por -20- y quedar descargada a l  cho­

c a r  e l  topé -2 1 - con la  bancada -2 2 - .

55. Al s i tu a r  a cada lado del tre n  de e s t i r a j e  un peso

con su  t ir a n te  -9 -  ú n ico s, s im p lif ic a  mucho la  con struc­

c ió n , pero to d av ía  tien e  más in te r é s  e l  que perm ite re­

d u cir l a s  d i s t a n c ia s ,  o acertam ien to s, de lo s  een tros de 

c il in d r o s  o r o d i l lo s  - 1 - 2 - ,  - 3 - 4 - ,  -5 -6 -  y - 7 - 8 - .

60. O tra novedad y perfeccionam iento c o n s is te  en que la

tran sm isión  de movimientos a l e s  c i l in d r o s  o r o d i l lo s  

se  e fe c tú a  con una gran  e la s t i c id a d  de r e la c io n e s ,  am­

p lián d ose  por ta n to , lo s  liad -tes de e s t i r a j e ,  s im p li­

ficán d ose  por o tra  p a rte  e l  cam bio, la  maniobra y e l  c a l 

65 . culo de l a s  ruedas d e l s is te m a . En a fe c to ,  según se va

en l a s  f ig u r a s  I I ,  $11 y IV e l  movimiento gen era l se  re­

cibe  por e l  c il in d ro  o r o d i l lo  in f e r io r  de s a l id a  - 8 - ,  

de é s te  por l a  rueda -23- y su s  s a t é l i t e s  -24- y -25- 

eayo e je  -2 6 -  se  monta sobre una palanca g i r a t o r ia  a l -  

7 0 . rededor de un e j e ,  se  tran sm ite  e l  movimiento a l  e je  -4 -
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y de é ste  por sim ple rueda interm edia -27- a l  -6 -  y 

por l a s  ruedas -28-29- a l  - 2 - .  E l e je  -50- de la  -27- 

y e l  -31- de l a s  -28-29- se  montan sobre sendas palan­

ca s  -32-33- b a sc u la n te s .

Por ta n to , no queda condicionada la  re la e ió n  de en­

g ra n a je s  por l a s  d is ta n c ia s  de lo s  cen tros de c i l in d r o s  

o r o d i l lo s  que puedan e sc o g e rse .

Se p erfecc ion a además la  lim pieza tan  n ece sa ria  de 

lo s  c il in d ro s  o r o d i l lo s  por unos e s p i l lo s  c i l in d r ic o s  

-3 4 - -35- -3 6 - y -37- d isp u e sto s  sobre y debajo d el tren  

de e s t i r a j e .

Finalmente se  perfeccion an  lo a  gu iad ores -3 8 - o 

agrupadores de mecha, independizando su  p o sic ió n  r e l a t i ­

va fa c i l i t a n d o  por ta n to , e l  que se coloque autom ática­

mente cada grupo en la  p o sic ió n  que le  pida la  mecha.

E llo  se  consigue s itu án d o lo s en dos o más p ie z a s  d is ­

t in t a s  -38- unidas por v a r i l l a s  e x te n s ih le s  -3 9 -4 0 - .

Una lengüeta o p ieza  t r a n sv e r sa l  -41- p ro v ista  de lo s  

co rte s  l a t e r a le s  -42- y del peso -43- so stie n e  en p o si­

ción co rrec ta  a l a s  v a r i l l a s  -39-40- s in  im pedir su s 

movimientos n ece sa rio s e x ig id o s por l a  función de g u ía .

A lo s  e fe c to s  le g a le s  de la  Patente que se s o l i c i t a ,  

se rán  v a r ia b le s  todos cuantos d e ta l le s  no a fe c te n , a l t e ­

ren , cambien o m odifiquen la  e sen cia  de lo s  p e r fe c c io ­

namientos ideados que aqu í se  han d e s c r i to .

N 0 T A.

Se re iv in d ic a  como o b je to  de e s ta  Patente de in­

vención:

1 .-  Unos perfeccionam ientos en lo s  mecanismos de acciona­

miento de loa  c il in d ro s  o r o d i l lo s  de e s t i r a je  que se
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105.

110.

115.

120.

125.

130.

u t i l iz a n  en lo s  m aañares, mecheras y continuas de h i la r  

o s e l f a c t in a s  y demás máquinas h ila d o r a s ,  c a r a c te r iz a ­

dos por e l  hecho de form ar lo s  tren es de e s t i r a je  de 

e s t a s  máquinas por grupos de a cu atro  o más p ares de 

c il in d ro s  o r o d i l lo s ,  con la  p re sió n  gradúahle sobre 

lo s  c i l in d r o s  o r o d i l lo s  su p e r io re s  obtenida por un 

so lo  peso por cada lado del tre n ; con l a s  ve lo c id ad es 

de movimiento de su s  c i l in d r o s  o r o d i l lo s  in fe r io r e s  

re g u lab le s  por un sistem a a r t ic u la d o  de en gran ajes in ­

term edios cuyos e je s  quedan montados en pa lan cas bas­

c u la n te s ; con un sistem a de c e p i l lo s  c i l in d r ic o s ,  con 

movimiento pío p ió , para su  lim p ieza ; y con una d i s t r i ­

bución de gu iad ores o agrupadores de mechas, capaz f l o ­

ta n te , o en c ie r t a  manera independiente en cuanto a su  

p o sic ió n  re sp e c tiv a  de t r a b a jo , por quedar unidos unos 

con o tr o s ,  lo s  de una misma a lin e a c ió n , por v a r i l l a s  

e x te n s ib le s .

2 .-  Los prop io s perfeccionam ientos de la  re iv in d ic ac ió n  

a n te r io r ,  c a ra c te r iz a d o s  por e l  hecho de que l a  p resión  

sobre lo s  c i l in d r o s  o r o d i l lo s  su p e r io re s  se  obtenga por 

cada lado del grupo o tren  de e s t i r a j e ,  por un so lo  pe­

so suspendido de una v a r i l l a  que se a r t ic u la  sobre e l  

brazo a c t iv o  de una palanca a r t ic u la d a  a su vez por su  

brazo p asivo  con una b ie la  arqueada o e s t r ib o  que es la  

que actúa apoyándose simplemente sobre una p laca  in te r ­

m edia, sobre l a s  r e g la s  con que se presion a a lo s  c o j i ­

n etes de cada r o d i l lo .  Siendo e s t a s  r e g la s  y e s t a  p laca  

c o rre d e ra s , lo s  puntos de apoyo sobre lo s  c o j in e te s ,  va­

r ia rá n  su  brazo id e a l  de p a la n ca , con lo  que r e su lta  que 

podrán graduarse exactamente lo s  v a lo re s  de l a s  fr a e e io -
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hes Ral peso gen era l sobre cada ano de lo s  e je s  de 

lo s  c i l in d r o s  o r o d i l lo s  de p re s ió n .

3 .  -  Los prop io s perfeccion am ien tos de l a s  re iv in d ic a ­

cion es 1 y 2 , c a ra c te r iz a d o s  por e l  hecho de que la  pa-

135. lance o romana p r in c ip a l  d e l s is te m a , presen te  mango

de maniobra s a l ie n te  por e l  fre n te  de la  máquina, con na 

ta ló n  o tope de apoyo sobre la  bancada de la  máquina 

que perm ita d escargar  totalm ente la  acc ión  del peso ac­

t iv o  único a l  d e sp la z a r  dicha p a lan ca ; fa c il itá n d o se  

140. entonces cu a lq u ie r  maniobra en lo s  pares de c i l in d r o s  o 

r o d i l l o s .

4 .  -  Los prop ios perfeccionam ientos de la s  r e iv in d ic a ­

cion es 1 a 3 , c a ra c te r iz a d o s  por e l  heeho de que e l  s i s t e ­

ma de en gran a je s que tran sm ite  e l  movimiento a cada uno

145. ge lo s  c i l in d r o s  o r o d i l lo s  in f e r io r e s ,  e s t á  formado esen­

cialm ente por una s e r ie  de en gran a je s in term edios de 

e je  b ascu lan te  d isp u e sto s  sobre l e s  n e c e sa r ia s  p a lan cas 

O so p o rte s b a sc u la n te s . Transm itiéndose desde e l e je  de 

s a l id a  a uno de lo s  in term edios por en gran ajes montados 

150. en cola de cab a llo  y desde é s te  en forma sem ejante a l  

o tro  c il in d ro  o r o d i l lo  interm edio y a l  d e *en trad a .

5 .  -  Los p rop io s perfeccion am ien tos de l a s  re iv in d ic a c io ­

nes 1 a 4 , c a ra c te r iz a d o s  por e l  hecho de que e l  desbona- 

do de lo s  c i l in d r o s  o r o d i l lo s  se  e fectú e  por una s e r ie

155. de c e p i l lo s  c i l in d r ic o s  que actúan  sobre lo s  c i l in d r o s  o 

r o d i l lo s  su p erio re s  y por debajo de lo s  in fe r io r e s  con 

movimiento p ro p io .

6 .  -  Los propios perfeccion am ien tos de l a s  r e iv in d ic a c io ­

nes 1 a 5 , c a ra c te r iz a d o s  por e l  hecho de que se d i s t r i -

180. buyan lo s  gu iad ores sobre dos o más p ie z a s  de soporte
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o.ni da a entre s i  por v a r i l l a s  e x te n s ib le s  so s te n id a s  por 

l a s  ranuras de ¿na lengüeta lo n g itu d in a l con peso pro­

p io , que no impiden e l  automatismo de su s p o sic io n es 

de t r a b a jo .

165. Sean cu ales fu eren  l a s  c irc u n sta n c ia s  que coneuraran

con la  e se n c ia lid a d  de la  P atente d e fin id a  en l a s  ante­

r io r e s  re iv in d ic a c io n e s , cu a l ob je to  e s :

7 .-  "UNOS PERFECCIONAMIENTO3 EN LOS MECANISMOS DE ACCIO­

NAMIENTO DE LOS CILINDROS 0 RODILLOS DE ESTIRAJE QUE SE

170. UTILIZAN EN LOS MANUARES, MECHERAS Y CONTINUAS DE HILAR 

0 SELFACTIBAS Y DEMAS MAQUINAS HILADORAS".

Consta l a  presente memoria de s i e t e  h o jas f o l ia d a s ,  

m ecanografiadas por una so la  cara y del d ibu jo  unido a 

la  misma.

175. Barcelona doce de mayo de m il novecientos cuarenta

y cua t r o .

P . A. &e lo s  S r e s .  D. Juan Amorás B a t l l s  y 
D. Antonio Pagctiet Mas
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