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PATENTE DE INTRODUCCION

por 10 aios

Para "in meocmnismo de polea variable para transmitir ve-
loocidades graduables”- - -~ - -« « = - -« - ~ - - .-

a favor de Don Pablo SERRACANT RIBA, de nacionalidad y
residenols espafiolas,

HEMORIA DESCRIPTIVA

La patente de introduceidn a que se refiere la
presente memoria desariptiva estd destinada & garanti-
zar la expletaciln exolusiva de un mecanismo gue tiene
por odjeto obtener en mna misma polea una graduaci
para aplicar las 3orreas sin 7in de transmisién de tal
modo gque la aplicasciém pueda tener lugar en la polea
nediante oirounferencias de tangenciebilidad de radie
variadbls para consegulr que, transmitido el movimiente
a otra polea de radic fije, esta transmisién pueda te-
ner lugar a voluntad oon diversidad de veloocidades,

£l meounisme de gue ge trata ¢s espegialmente
epliocable a la transmisi de movimiento a los telares
meodnioos, eon objeto de que éstos puedan funaiomar a
la velocidad resquerida segin la clase de materias que
se emplean para obtener loas tejidos en dichos telares,

Dieho mesanismo se realiza digponiende la poles
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variable de tal mesnera que se gonstituya con un plato fi-
jo, el ocuel tiene la superficie de adaptaciém de la co-
rrea dispuesta inclinamdamente para gue pueda resbalar en
la misma dicha oorrea, que al efecto es de secoibn tra-
pecial; este plato fijo es sclidario a un magho file-
teado en ouyo filete se acopla otra parte simétrica de la
polea y una oontratuereca de fijacién de esta parte, dis-
ponidndose entre diohas dos partes simétricas de peles

un plato de movimiento giratorio aon el resto de la po-
lea y que puede desplazarse por deslizamiento sobre su eje,
el ocual plato ocomplementa la formacién de dos eanales -
idénticos en la polea de referenscia,

Una variante del meoanismo sonsiste en que, en
vez de un scle plato con movinmiento giratorio y deapla-
zable por deslizamiento sobre su eje, se disponen una
pluralidad de dichos platos para que el mecanismo de trans-
misién pueda utilizarse parea fuerzas més oonsiderables,
aumenténdose el nimero de ocorreas aplicadas al referide

mevanisamo.

BEn el dibuajo adjunto (figura 1) se representa, a
titulo de ejemplo no limitative y en secoiém diametral,
un easo de ejeoucidn de un meocanismo de polea de los que
constituyen 8l objeto de la patente de introduagel de
referencia,

En la figura 2 se demuestrea una variante con una
pluralidad de platos deslizables,

Hay que tener en cuanta que en la figura 1 la mi-
tad superior representa la polea en posicidn de los tres
platos componentes alglin tanto separados, y la otra mitad
© ssa la infsrior demusstra la polea ocon dichos tres pla-
tos juntos, '

En 1 se enouentra el eje, que es una prolonga-
eiém del que corresponde al motor, por ejemple eldotrioce,
que se emplea para dar movimiento al telar,

M el eJe 1 asstd montado un plato £ de forma ¢d-
nica que tiene la superfiocie 3 interma presentando in-
elinacién, y dicho plate £ forma cuerpo solidario con
un macho ¢ fileteado en el oual estd atornillado el gude
de otro plate 5, simdtrico a1l 2, y una contratueroa 6
que sirve para fijar en las posieiones requeridas el pla-

Intre los platos 2 y & estéd montado un disce 7,
que tiene movimiento giratorie Jjunte son una prolonga-
eifm 8 del plato §, y ademds un movimiento deslizante so-
bre la propia prolongasién 8, a oual efecto va umontado
en la misme mediante una chaveta 8' fija por un torni-
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11o 8'' a la referida prolongaoién 8, la ocual ohaveta se
acopla oon una eanal 7' practicada en el ocuerpo del pla-
to 7, tal como se demuestra en la mltad superior del di-
bujo., El dis00 7 presenta unas inclinaciones respecsti-
vamente simétricas con las de los platos 2 y §, de mode
que en 9 y 10 se forman unos huecos sonvergentes hacia
el oje geométrioco de girc, en los cualea se adaptan las
correas de secoidén trapesial 11 que sirven de Srganos
sin £in para transpitir movimiento a la polea fija del
telar, que ha de llevar les ranuras correspondientes,

S5e gomprende gque con la penetracibén mayor o menor
ds la correa 1l en el interior de los huecos 9 y 10 cam-
bia el radio de accidén de la polea descrita, y transmite
el movimiento del motor al telar ¢on menor ¢ mayor velo-
gidad tangenoizl,

ElL efe 1 lleva en un extreme 12 una prolengseiénm,
en la ocual se dispone una lfinea en sapiral oon las indi-
eaciones de las velooidades variables que han de ser
transmitidae al telar,

En la figure 2 &s demuestra la mitad supsrior de
un caso de ejecueidn del meocanismo de polsa variadle que
en este caso lleva tres plastos rodtativos y deslizables
Jre, 7ty 7vv gop apliocacién de cuatro sorreas llt, 1lv,
11', 11' para transaitir itrabajo mecénico de mayor con~
sideracidn que en el oaso reprssentado en la figura 1.

Es posible en sl mecanigmo deserito suprimir las
chavetas oomo 8' que unen los platos deslizables com los
ejes con que giran, utilizendo para este gire simplenen-
te &l arrastre tangenoliel gue se produce entre las co-
rreas ¥y dichos platos deslizadles,

Todo lo que hemos dicho en el ejemplo represen-
tado oon relacidn a un telar, ha de entenderse aplieca~-
ble a sualquier otra mdquina que deba recibir movimien~
to varisble sn su velocidad de trabaje.

FO0Ta

Por la patente ds introduccidén a que se refiere
la presente memoria dcseriptiva se RIIVINDICA:

1.- Ea explotacidén exclusiva ds un megsanismo de
POlea variabdble para transmitir velocidades graduables,
saraoterizéndose dioh¢ mecanismo por la constituciém de
la polea variable oom un plato fijo, el cual tiene la
superficie de adaptaocidn de la correa dispuests inclina-
damente para que pusda resbalar en la misma disha sorrea,
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que al efeoto os de seccibdn trapeoial; este plato fijJo
es solidarieo a un macko fileteado =n cuyo filete se aco-~
rla otra parte simétrica de la polea y una contratuersa
de fijaoign de esta parte, disponiéndose entre dichas
dos partes simétriocas de polea un plato de movimiento
de deslizamliento sobre su eje, complementando este pla-
to intermedio la formmoidén de dos canales idénticos de
anchura variable en la polea de referencia,

2.~ ILa explotsoién exclusiva del mecenismo eon-
signado en la reivindiocacién precedente, con la varian-
te de que en vez ds un solo plato con movimiento girato-
rio y desplazable por deslizamiento sobrs su sje, se
disponen una pluralidad de dichos rietos para que ¢l me-
canismo de transmisién vueda utilizerse para fuerzas
més considerables, aumenténdose el nimero de correas
aplicadas al referido meeanisme,

3.~ La explotacién exolusiva del objeto. de la
patente, segn cusmles Fueren las eirscunstanscias que oon-
gurran ¢on su esencialidad definida en las antericres
reivindioaciones, cual objeto es:

"Un meceniszo de polea variable para transmitir
veloclidades gradnables”,

Consta la presente memoria de ouatro hojas fo-
liadas, ¢soritas por una sola oara,

Barcelona, 22 de Abril de 1944,
FPo. pe 49 Lon Pablo SERRACANT RIBA,

/



FiG.2

= o !H
i .
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