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MEMORIA DESCRIPTIVA

parg solicitar -

PATENTE D E INVENCIOHN
| én
ESPala

por VEINTE afios
& nombre de Don FPrancisco Benito Delgado, de‘nacionalidad
espafiola, residente en Madrid, Marqués de Monasterio 3,

Madrid, por:

"UN DISPOSITIVO EIECTRICO PARAL REALIZAR ACCIONAMIENTOS MECA-
NICOS A DYISTAECIAM.

«020~0=-0=-0=0-0-0=-0-0=0=0=0-0-0-=

, La presente solicitud tlene por objeto lea pro-
teceidn de un dispoasitivo eldctrico para la realizacidén de ac-
eionsmientoe mecdnicos a distancia.

Concretamente, los accionamientos mecdnicos &
realizar ocon el sparato del invento son aquellos de {ndole al~
ternativa en los cuales la carrera gue debe ejecutarAel recep-
tor tienme dos l{mites (de principio y de fin) perfectamente de-

yfinidaeg

En estas condielonee, el Invenio se propone re-

 solver el problems de la realizacidn completamente automdtica

*



10

15

‘de las operaciones de conexidn y desconexidén del motor de

aecionamiento en ambos l{mites de carrera, dejando el sistems
debidamente preparado para gue el siguiente movimiento alter=
nativo se ejecute como tal, es decir, en sentido contrarioc,

Otro objeto del invento es el de proporcionar
un eistema de frenc completamente sutomético & fin de evitar
deteriorcs en el sistema a causa de la marcha por inercia del
motor de sccionamiento, una vez desconectada la corriente en
los 1{mites de carrera o en las paradas intermedias,

El dispositivo del invento se presta para la
realizacidn de accionamientos que pueden ser de utillidad en
gran ndmeroc de instalaciones. Bs evidente gue la presenie so-
licitud no se propone unicemente la proteccidn de las formas
de aplicacidn que mds abajo se citen, sino de todas aquéllas
en las cusles se utilice un dispositivo como el gque luego se
reivindica y en el cual se haga uso de uno u otro de los per-
feccionamientos reivindicados, o de émbos.

aAsf{, por ejemplo, el invento puede aplicarse,
entre otras, & las siguientes realizaciones:

1) « Obscurecimiento de locales por accionamiento de una‘per-
siana o de un conjunto de.persianas que 1nteiceptan la
luz diurna, .

2) - Acclonamiento de las cortinaes de boca en cinematdgrafos, -
teatros y demds salas de espectdculos,

3) - &p@rtﬁra y clerre de puertas mediante el accionamiento
de un conmutador (de pedal o de otra clase), en lcbalaa
en gque por razones de asepeia u otras, ha de evitarse el

' fgeto manual (quirdfanos, etc).
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4) » Accianamiento de dispositivos transporﬁadores.

6) « Mando de los reguladores de alumbrado en featros, en los
cuales las variesciones de intensidad luminosa ée consignen
por el desplazamiento alternativo de une escobilla (Véase,
por'ejemplo, la Patente N? 164,961 del mismo Solicitante).

6) =« En general, aquellasg realizaciones que implican un accio~
namiento & distencia en las condiciones especificades al
comienzo de la presente descripcidn: |

A continvecidn y a base de los dibujos adjuntos,
ge descr;birével objeto del invento espec{ficamente como tal,
es decir, como dispositivo para realizar accionamientos mecé-
nicos a distancia y acto seguido se hard elusidn, para fines
{lustrativos, de su aplicacidn al obscurecimiento de¢ un locel
por acclionamiento de persianas colocedas ante sus ventanas,

Las figuraes 18 a 32 de los dibujos adjuntos re-
presenten une vista de conjuntec de una forma‘de realizacidn
del dispositivo del invento, habiéndose elegido, por sus evi-
dentes ventajas, la construceidn en forma de bloque unitario,
aungue es evidente que podréd elegirse otra cualquiera, de acuer-
do con lo gue aconsejen las circunstancias en cada caso,

En estas figuras, A es el dispositivo de freno
entomdtico y B es el interruptor ~inversor automdtico.

ILe parte bdsica del dispositivo del invento se
compone de un electromotor 1, cuyo drbol ataca directamente
en un reductor de veloeldad 2, gue puede ser helicoidal o de
otra esp&cie¢ Ei eje de este reductor lleva, ademéde del motor
pifién propiamente dicho, 3, otro pifién 4 gue, medlante una ca-

deria, pone en movimiento el pifion 6 del interruptor-inversor



que luego ae describird, El dispositivo de frenado se sefidla
con A, como antes se ha dicho y también serd objeto de descrip-
efdn especial, | | |
El movimiento de rotecidén comunicado al pifidn
5 6 del interruptor~inversor (véase figura 1) se transmite al
husillo roscadc 6, sobre el gue aquél va acufiedo. Como quiera

que el apoyo 7, tambié€n esté roscado y hace veces de tuerea,

la rotacidn del husillo 6 se convertird en un movimiento de
deeplazamienxo‘langitudinal en uno u otro sentido, de acuerdo
10 con la marche del motor.,
; El husillo 6 lleve dos grupos 8 y 9 de dos tuer-
oo cag redondae, de las cuales la tuerca exterior hace siempre ve-
ces de contra-tuerca y la interior de cada grupo lleva talleda una

una o resalto 10. Como qdiera gue, como luego se verd, estas

16 ufias o resaltos gque obran como verdaderas levas, representan
loa elementos activos de conexidn y desconexidn en ambos 1{mi-
tee de carrera, le separacidn entre ellos representard en cada
cagsoy en escala muy reducida, la keparacién entre principio y
fin de carrera y por tanto deberd regularse debidamente en cads

20 instalacidn disponiendo los grupos de tuercas a la distancia
conveniente, Para podsr conseguir en este aspecio una gran va-
riedad de finalidades de aplicacidn, pueden modificarse segin
lo aconsejen las circunatancias, tanto el paso de rosca del

hueillo, como la longitud de éste,

. 25 ' ¥n la fig, 2 se ve que los resaltos de lazs ituer-
cas interiores actian, mediante una pieza intermedia 11 sobre
 unos contactos de ldminas 12 dispuestos en uns place de mate~

rial gislante enfrentada a las tusrcas y eoneetados‘debiaamen-

- 4 -
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te & la redude energfa eléctrica,
Mediante la debida disposicidn de las conexiones
se consigue gue al actuar lea ufia o resalto 11 sobre el contacto

12 correspondiente al llegar al principic o fin de su carrera

‘aiternativa, quede autométicamente descomectzdo el eircuito qgue

tenfa corriente con lo que se produce la parads del receptor,
rero guedando al mismo tiémpo copectado el motor de accionamien-
to de forma gue al ponerse en marche nuevamente, lo haga en sen-
tido contrario realizando as{ de forma completamente automdtica
el movimiento alternativo propiamente dicho,

‘ Es claro gue sobre el sistems de conexidn elée-
trice, ya conoeido en s{ miemo, la solicitud no intenta obtener
protececidn, Solam?nte se ha citedo con fines ilustrativos y,
parsa meyor claridad, se representa en los dibujos sdjuntos en
le figura 4, En ella se ve que el motor estéd conetantemente co-
nectado a una de'las-faeea dé una red trifdsica y que, segén
el caso, se le da corriente de las otras dos fases directas o
lanzadas, produciendo ae'eate modo la marcha en uno u otro sen-
tido. |

Ee evidente que 8i no se dispusieran'dispoéitia
voe especiales, el motor seguirfa mérehanﬁo por inercia una
vez cortada la corriente con lo que es fécil eomprendér se pro-
duelgf&n aver{as en las piezée; A este fin el invento proPQne
le adopeidn de un dispositivo de frenado, de accidn completa~
mente automdtica y que puede verse en detalle en las figursas
2 y 3 de los dibujos adjuntos,
| Se trata, en esencia, de un relais de succidn

1% pera corriente alterna, con nicleo de tres patas con el

- 5 =
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arrollamiento dispuesto en la pata ceentral, Ia armadura 14,
también de tres patas, va dispuesta en la parte superior y, por
medio de un sistema 15, de palancas articuladas, se hace soli-
darie de un juego de zapatas i6 que, en determinadas condicio-
nes, como ahora se verd, pueden ponerse en contacto de friceidn
con un platille 17 solidario del arbol del motor de accionamien-
to.

" cuando se comunica corriente al mots;.l ¥+, POT
tanto, cuando el dispositivo receptor ha de marchar en cﬁalquie-
ra de‘émboa gentidos, el relais 13, que también recibe siempre
corriente al mismo tiempo gue el motor 1, atrae su armadura l4
que, por medio del juego de palancas 15, hace descender el jue~
go de zapatas: el motor puede merchar libreménﬁe, sin obatéculo
slguno en eate parte del sistema, Pero cuandoc al llegar' al prine
cipio 0 fin de carrera e interrumpirse automdticamente la co-
rriente por la acei&n del interruptor-inversor ;,‘o gl ser intew
rrumpida a mano en una poaicidn intermedia, el motor queda sin
eorrienté, tambiéh el releis 13 se ve privado de ella y por
tanto, bajo la accidn del resorte 18, la armadura 14 sube y con
ella el juego de zapatas 16 gue ejercen un gran rozamiento eo-
bre el platillo 17 que como solidario del drbol del motor 1, estd
girando por la fuerza de inercia, y determinan la parada automd-
tice e instantdnes de dicho drbol y por tanto también del meca~
nismo interruptor-inversor B movido por el reductor de #éloeidad¢

En la figura 5 se representa, por v{a de ejemplo,
una inat&laeién‘de obscurecimiento de una sala de conferencias,
en la cuasl encuentra aplicacidn el dispositivo del inventc pa-

re el accionamiento de las persianas de que van provistzs las
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vehtanas,

El conjunto motor 20 va dispuesto en lugar ade-
cuado y, medisnte un pifidn o siétema de ataque apropiado, pone
en rotacidn el eje continuo 21 gue va colocado en la parte su-
verior de todas las ventanas y’sobre el eual van fijadas éatas
en la forma habitual,

| 81 el conferenciante, estando las pefsianas le~
vantadas o enrolladas y pdr tanto dando paso pbr completo & lsa
luz diurne, desea obgcurecer el local, por ejemplo, para reali=
zer algune proyeceidn, no tendrd més que accionar el conmutaedor
de pared o de meéa que &l efecto se habrd instalado, con lo que
el motor se pondrd en marcha en el seﬁtido debido y se parard
eutomdticamente al llegar las persisnas al final de Bu recorri=-
40, Una vez realizads ls proyeceion ¥ al comunicar corriente
al motor por inversidn del conmutador, el motor se pondrd auto~
méticamente en marcha en sentido contrario ¥y se detendri tam-
bién automftica e instantdneamente, al quedar las persianas
completamente enrolladas, Bs evidente que es completamente fae-

tible la detencidn de las persianse enm un punto cualquiera de

fsu recorrido, sqprimiéndo sencillamente la corriente,

Como antes se ha hecho constar,'-e'l invento no
recae sobre una u otra de las formas de eplicacidn qné indus-
trielmente puede encontrar el dispositivo del invento, sino
que protege esencialmente a este dispositivo cualesquiera que
seen las eplicazciones en que se utilice, ge emplee uno u otro

de los perfeccionamientoe bédsicos o ambos a la vez,
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Loa puntos de invencidn propia y nueva que se
preeentan para que sean objetc de ests Patenxe de Invencidn en
Espafia, por VEINTE efios, son los gsiguientes:
12, « Un dispositivo eléctrico pars realizar ac-
cionamientos mecdnicos s distancia, carscterizado porque el
érbol del motor de accionamiento mueve un husillo roscado sobre

el gue van fijos, a distancisa conveniente y de acuerao eon la

extensidn de la carrera slternative & realizar por el aparato

¢ instalacidn receptora, dos elementos, & modo de levag separa-
dose, correspondienies al prineipio y fin de carrera, temiendo
el husillo en cuestidn un movimiento longitudinel alternativo

de forma que, sucesivamente, ambos elementos = modo de levasg,

actden sobre piezas Lintermedias que & su vez sctdan sobre unos

contactos, de ldmina, por ejemplo, produciendo de esta forma

la desconexidn de la corriente &l slcanzarse los dos extremos

~de la ckrrera alternativa, dejando conectado el motor pafa que

el movimiento siguiente se realice en aentido contrario, o sea
en la fasé complementaria de la carrera alterhativa.

29; ~ Un dispositivo segtfn ée reivindica en el
punto 12, caracterizado porque posee un relgis de suceidn euyo
enroilamieﬂto, al recibir corriente al mismo tiempo que el mo-
tor atrae una armadura que mediante un sistems de palancas ar-
ticuiadas retira un Juego de zepates que, en caso de ausenaia
de corriente, eetén oprimidas por la aceidn de un resorte cone
tra un piatiiio goliderio del &rbol del motor, produeiendo
1aiparéﬁaiin§%ﬁntéhea del dispositivo al gquedar sin corriente

-8 -
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el rélaia por la friceidn de dichas zapatas sobre el platilld

en cuestidn,

32, ~ Un dispositivo eldctrico para realizar

. seclonamientos mecdnicos a distancia,

Tal y como se he descrito en la Memoria que an-
te cede, representadb en los dibujos que se acompafian y con los
fines gue se han egpecificado,

Este Memoris conste de nueve hojas escritas
por una sola eara,

B EVNGRLYES
Madrid, |
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