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MHHOHIA DBSCfilPTITA

para so l i  a l ta r

P 1 í  f  J  f  E 3)1 I  I  T !  I  O I O S

en

1 S P A I  1 
por VBXIHESS años

a nombre de Don Francisco Benito Delgado» de nacionalidad 

española, resid en te  en Madrid» Marqués de Monasterio 3» 

Madrid» por:

"Tur DISPOSITIVO bzbosbioo pasa realizar aggiobamimtos msca-

SIGOS A DISTAIOIA".
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La presente s o l ic i ta d  tien e  por objeto  la  pro» 

te e d é n  de nn d isp o sitiv o  e lé c tr ic o  para l a  re a liz a c ió n  de ac­

cionamientos mecánicos a d is ta n c ia .

Concretamente» lo s  accionamientos mecánicos a 

5 r e a l iz a r  con e l aparato del invento son aquellos de índole a l­

te rn a tiv a  en lo s  cuales la  ca rre ra  que debe e je c u ta r  e l recep­

to r  tien e  dos l ím ite s  (de p rin c ip io  y de f in )  perfectam ente &#■ 

fin idos*
JBn e s ta s  condi o iones, el invento se propone re - 

10 so lv e r e l problema de la  re a llz a c lé n  completamente automática
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le  la s  operaciones le  conexión y desconexión l e í  motor le  

accionamiento en ambos l ím ite s  de c a rre ra , dejando e l  sistem a 

debidamente preparado para que e l s ig u ien te  movimiento a l t e r -  

nativo se e jecu te  como t a l ,  es d e c ir , en sentido co n tra rio , 

i  Otro objeto del invento es e l de proporcionar

un sistem a le  freno completamente automático a f in  le  e v ita r  

d e te r io ro s  en e l sistem a a causa de la  marcha por in e rc ia  del 

motor le  accionam iento, una vez desconectada l a  co rrien te  en 

lo s  l ím ite s  de ca rre ra  o en la s  paradas in term edias,

10 a l  d isp o sitiv o  del invento se p re s ta  para la

re a liz a c ió n  de accionamientos que pueden se r de u ti l id a d  en 

gran nómero de in sta lac iones*  JSs evidente que l a  presente so­

l i c i tu d  no se propone únicamente l a  p ro tección  de la s  formas 

de ap licac ió n  que más abajo se c ita n , sino de todas aque llas  

Ifi en la s  cuales se u t i l i c e  un d isp o sitiv o  como e l que luego se 

re iv in d ic a  y en e l cual se haga uso de uno u o tro  de lo s  per­

feccionam ientos re iv ind icados, o de ambos,

A sí, por ejemplo, e l invento puede a p lic a rse , 

e n tre  o t r a s ,  a l a s  s ig u ien te s  re a liz a c io n e s :

20 1) -  Obscurecimiento de lo ca les  por accionamiento de una per­

s ian a  o de un conjunto de p ersian as  que in te rcep tan  la  

luz d iurna,

2.) -  Accionamiento de la s  co rtin as  de boca en cinem atógrafos, 

te a tro s  y demás sa la s  de espectácu los,

28 3) -  Apertura y c ie r re  de puertas  mediante e l accionamiento

de un conmutador (de pedal o de o tra  c la s e ) , en lo ca les  

en que por razones de asepsia  u o t r a s ,  ha de e v ita rs e  e l 

ta c to  manual (qu iró fanos, e tc ) .
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4) •  Accionamiento de d isp o s itiv o s  transportadores#

5) « Mando de lo s  reguladores de alumbrado en te a tro s ,  en lo s

cuales la s  variac iones de in tensidad  luminosa se consiguen 

por e l desplazamiento a lte rn a tiv o  de una e sc o b illa  (Tóase, 

por ejem plo, la  Patente Ha 164*961 del mismo S o lic itan te )*

6) * En genera l, aque llas rea lizac io n es que Implican un accio­

namiento a d is ta n c ia  en la s  condiciones espec ificadas a l 

comienzo de l a  p resen te descripción ;

A continuación y a base de lo s dibujos ad jun tos, 

se d e sc r ib irá  el ob jeto  del invento específicam ente como t a l ,  

es d e c ir , como d isp o sitiv o  para r e a l iz a r  accionamientos mecá­

nicos a d is tan c ia  y acto seguido se hará a lu s ió n , para fin es  

i lu s t r a t iv o s ,  de su ap licac ión  a l obscurecimiento de un lo ca l 

por accionamiento de persianas colocadas ante sus ventanas*

la s  fig u ras  I a a 3a de lo s  d ibujos adjuntos re­

presen tan  una v is ta  de conjunto de ana forma de re a liz ac ió n  

del d isp o sitiv o  del invento, habiéndose e leg ido , por sus ev i­

dentes v en ta ja s , la  construcción en forma de bloque u n ita r io , 

aunque es evidente que podrá e le g irse  o tra  cua lqu iera , de acuer­

do con lo que aconsejen la s  c ircu n stan c ias  en cada caso*

En e s ta s  f ig u ra s , A es e l d isp o sitiv o  de freno 

automático y B es e l in te r ru p to r  -in v e rso r autom ático.

La parte  básica  del d isp o sitiv o  del invento se 

compone de un electrom otor 1 , cuyo árbol a taca  directam ente 

en un reductor de velocidad 2 , que puede se r  h e lic o id a l o de 

o tra  especie* El e je  de e s te  reducto r l le v a ,  además del motor 

pifión propiamente dicho, 3 , o tro  piñón 4 que, mediante una ca­

dena , pone en movimiento e l pifión 5 del in te rru p to r- in v e rso r
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que luego ee describ irá#  11 d isp o sitiv o  de frenado se señala 

con A, como an tes  se ña dicho y también se rá  ob je to  de descrip­

ción especial*

JSl movimiento de ro tac ión  comunicado a l piñón 

6 del in te rru p to r- in v e rso r  (véase fig u ra  1) se transm ite a l 

h u s illo  roscado 6* sobre e l que aquél va acuñado* Gomo quiera 

que e l apoyo 7» también e s té  roscado y hace veces de tuerca» 

la  ro tac ión  del h u s illo  6 se convertirá  en un movimiento de 

desplazamiento lo n g itu d in a l en  uno u o tro  sentido* de acuerdo 

con la  marcha del motor.

Si h u s illo  6 l le v a  dos grupos 8 y 9 de dos tu e r­

cas redondas» de la s  cuales la  tu e rca  e x te r io r  hace siempre ve­

ces de co n tra -tu erca  y la  in te r io r  de cada grupo l le v a  ta l la d a  una 

uña o re sa lto  10* Gomo quiera  que, como luego se verá» e s ta s  

uñas o re s a lto s  que obran como verdaderas levas* representan  

lo s  elementos ac tivos de conexión y desconexión en ambos lím i­

te s  de c a rre ra , la  separación entre e llo s  rep resen ta rá  en cada 

caso¿ en esca la  muy reducida, l a  separación en tre  p rin c ip io  y 

f in  de ca rre ra  y por tan to  deberá regu larse debidamente en cada 

in s ta la c ió n  disponiendo lo s grupos de tu ercas  a l a  d is tan c ia  

conveniente* Para poder conseguir en este  aspecto una gran va­

riedad  de fin a lid ad es  de ap licac ió n , pueden m odificarse según 

lo  aconsejen la s  c irc u n s ta n c ia s , tan to  e l paso de rosca del 

h u s i l lo ,  como l a  long itud  de éste*

Ján la  fig* 2 se ve que lo s  re sa lto s  de la s  tu e r­

cas in te r io re s  actúan» mediante una p ieza interm edia 11 sobre 

unos contactos de láminas 12 d ispuestos en una p laca de mate­

r i a l  a is la n te  enfrentada a la s  tu ercas  y conectados debidamen-

-  4  -



te  a  l a  red¡de energ ía  e lé c tr ic a *

Mediante l a  debida d isposic ión  de la s  conexiones 

se consigue que a l ac tuar la  uña o re sa lto  11 sobre e l eontaeto 

12 correspondiente a l  l le g a r  a l p rin c ip io  o f in  de su ca rre ra  

5 a lte rn a tiv a *  quede automáticamente desconectado e l  c ircu ito  que 

te n ía  co rrien te  con lo  que se produce l a  parada del recep to r, 

pero quedando a l  mismo tiempo conectado e l motor de aectojiamien- 

to de forma que á l  ponerse en marcha nuevamente* lo  haga en sen­

tido  con trario  realizando a s í  de forma completamente automática 

10 e l  movimiento a lte rn a tiv o  propiamente dicho*

Ja claro que sobre e l sistem a de eonexién e léc ­

t r i c a ,  ya conocido en s í  mismo, la  s o l ic i tu d  no in te n ta  obtener 

pro te  edén* Solamente se ha citado con f in e s  i lu s tr a t iv o s  y , 

para mayor c la r id a d , se represen ta  en lo s  dibujos adjuntos en 

15 la  figu ra  4* Sn e l l a  se ve que e l motor e s tá  constantemente co­

nectado a una de la s  fases de una red t r i f á s i c a  y que* según 

e l caso* se le  da c o rr ie n te  de la s  o tra s  dos fa ses  d ire c ta s  o
A

lanzadas, produciendo de este  modo l a  marcha en uno u otro sen- 

t id o .

20 Ss evidente que s i  no se d ispusie ran  d is p o s i t i ­

vos e sp e c ia le s , e l  motor seg u iría  marchando por in e rc ia  una 

ves cortada l a  co rrien te  eon lo  que es f á c i l  comprender se pro­

d u c irían  av e rías  en la s  piezas* A e s te  f in  e l invento propone 

la  adopción de un d isp o s itiv o  de frenado, de acción eompleta- 

25 mente autom ática y que puede verse en d e ta lle  en la s  figu ras 

2 y 3 de lo s  dibujos ad juntos.

Se t r a t a ,  en esencia» de un r e ía is  de succión 

la para co rrien te  a l te rn a , eon núcleo de t r e s  p a tas  eon e l

•  5 **
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arro llam iento  dispuesto en la  pa ta  central*  lia armadura 14, 

también de t r e s  p a ta s , va d ispuesta  en la  p a rte  superio r y , por 

medio de un sistem a 15, de palancas a r tic u la d a s , se hace s o l i ­

d a ria  de un juego de zapatas 16 que, en determinadas condicio­

nes, como ahora se verá , pueden ponerse en eontaeto de f r ic c ió n  

con un p l a t i l l o  17 so lid a rlo  del árbol del motor de accionamien­

to#
Guando se comunica co rrien te  a l motor 1 j r , , por 

tanto* cuando e l  d isp o sitiv o  receptor ha de marchar en cualquie­

ra  de ambos sen tid o s , e l  r e ía is  13, que también recibe siempre 

co rrien te  a l mismo tiempo que e l motor 1 , a tra e  su armadura 14 

que* por medio del juego de palancas 15, hace descender e l jue­

go de zapatas: e l motor puede marchar lib rem ente, s in  obstáculo 

alguno en e s ta  parte  del sistem a, Pero cuando a l l le g a r ’ a l  p rin ­

cipio  o f in  de ca rre ra  e in terrum pirse automáticamente la  co­

r r ie n te  por la  acción del in te rru p to r-In v e rso r p, o a l se r  in te ­

rrumpida a mano en una posic ión  in term edia, e l motor queda s in  

c o r r ie n te , tambléh e l  r e ía is  13 se ve privado de e l la  y por 

tanto* bajo l a  acción del re so rte  18, l a  armadura 14 sube y con 

e l l a  e l juego de zapatas 16 que e je rcen  un gran rozamiento so­

bre e l p l a t i l lo  17 que como so lid a rio  del árbol del motor 1 , e s tá  

girando por la  fuerza de in e rc ia , y determinan la  parada automá­

t ic a  e in stan tánea  de dicho árbol y por tan to  también del meca­

nismo in te rru p to r- in v e rso r  B movido por el reductor de velocidad#

J8n la  fig u ra  5 se rep resen ta , por v ía  de ejemplo, 

una in s ta la c ió n  de obscurecimiento de una sa la  de conferencias, 

en l a  cual encuentra ap licac ió n  e l d isp o s itiv o  del invento pa­

ra  e l  accionamiento de la s  persianas de que van p ro v is ta s  la s

« 6



ventanas.

I I  conjunto motor 20 va dispuesto en lu g a r ade- 
ouado y» mediante un piñón o sistem a de ataque apropiado, pone 

ro tac ión  el e je  continuo 21 que va colocado en la  parte  su­

p e r io r  de todas la s  ventanas y sobre e l cual van f i ja d a s  e s ta s  
en l a  forma h a b itu a l.

Si e l conferencian te , estando la s  p ersian as  l e ­

vantadas o en ro lladas y por tanto dando paso por completo a l a  

lu s  d iu rna , desea obscurecer e l lo c a l ,  por ejemplo, para r e a l i ­

zar alguna proyección, no tendrá más que accionar e l conmutador 

de pared o de mesa que a l efecto  se habrá in s ta lad o , con lo  que 

e l motor se pondrá en marcha en e l  sentido  debido y se parará  

automáticamente a l l le g a r  la s  persianas a l f in a l  de su re c o r r i­

do, lina vez rea lizad a  l a  proyección y a l comunicar co rrien te  

a l motor por inversión  del conmutador, e l  motor se pondrá auto­

máticamente en marcha en sentido con tra rio  y se detendrá tam­

b ién  autom ática e instantáneam ente, a l  quedar la s  persianas 

completamente enrolladas# jSs evidente que es completamente fac­

t ib le  l a  detención de la s  persianas  en un punto cualquiera de 

su reco rrid o , suprimiendo sencillam ente la  c o rr ie n te ,

Gomo an tes se ha hecho co n sta r, e l invento no 

recae sobre una u o tra  de la s  formas de ap licac ió n  que indus- 

tria lm en te  puede encontrar e l d isp o sitiv o  del invento , sino 

que protege esencialm ente a este  d isp o sitiv o  cualesquiera que 

sean la s  ap licac iones en que se u t i l i c e ,  se emplee uno u otro  

de loe  perfeccionam ientos básicos o ambos a la  vez.
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loa  pantos de invención propia y nueva que se 

p resen tan  para fue sean objeto de e s ta  Patente de Invención en 
iSspsna, por VT3IKTB años, son lo s  s ig u ien te s :

*“ d isp o sitiv o  e lé c tr ic o  para r e a l iz a r  ac­
cionamientos mecánicos a d is ta n c ia , caracterizado  porque el 

árbol del motor de accionamiento mueve un h u s il lo  roscado sobre 

e l  que van f i j o s ,  a d is ta n c ia  conveniente y de acuerdo con la  

extensión  de la  ca rre ra  a l te rn a tiv a  a r e a l iz a r  por e l  aparato 

o in s ta la c ió n  recep to ra , dos elem entos, a modo de lev as  separa­

dos, correspondientes a l p rin c ip io  y f in  de c a rre ra , teniendo 

e l h u s illo  en cuestión  un movimiento lo n g itu d in a l a lte rn a tiv o  

de forma que, sucesivamente, ambos elementos a modo de le v a s , 

actúen sobre p iezas in term edias que a su vez actúan sobre unos 

con tac tos, de lamina, por ejemplo, produciendo de e s ta  forma 

l a  desconexión de l a  co rrien te  a l alcanzarse lo e  dos extremos 

de l a  cferrera a l te rn a tiv a ,  dejando conectado e l motor para que 

e l  movimiento s igu ien te  se re a lic e  en sentido c o n tra rio , o sea 

en l a  fase  complementaria de la  ca rre ra  a lte rn a tiv a *

22# •  ün d isp o sitiv o  según se re iv in d ic a  en e l 

punto lf i ,  caracterizado  porgue posee un r e ía is  de succión cuyo 

enro llam iento , a l r e c ib ir  co rrien te  a l mismo tiempo que e l mo­

to r  a tra e  una armadura que mediante un sistem a de palancas a r­

tic u la d a s  r e t i r a  un juego de zapatas que, en caso de ausencia 

de c o rr ie n te , e s tá n  oprimidas por la  acción de un re so rte  con­

t r a  un p l a t i l l o  so lid a rio  del árbol del motor, produciendo 

l a  parada in stan tánea  del d isp o s itiv o  a l quedar s in  co rrien te

■f -  8 -



e l r e ía is  por l a  f r ic c ió n  de dichas zapatas sobre e l p l a t i l l d  

en cuestión#
3e* » Un d isp o sitiv o  e ló c tr ic o  para re a liz a r  

accionamientos mecánicos a d istancia*  

g Tal y como se ha d escrito  en l a  Memoria que an­

tecede» representado en lo s  dibujos que se acompañan y con lo s  

f in e s  que se han especificado*

Esta Memoria consta de nueve hojas e s c r i ta s  

por una so la  cara*
Madrid,
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