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B MODELO DE UTILIDAD B
qQue por veinte afios, para Espafia, se solicita a favor de la Firma ROBERT XRUPS,

entidad alemana, Tesidente en SCOLINGEN-WALD (ALEMANIA) Heresbachstr, 29 por:=

"INTERRUPTOR PERFECCIONADO PARA T0S ELECTRICOS PARA EL RASURADO EN SECO".—

MBMORIA DESCRIPTIVA

|

La invencidn se rgfiere a un interruptor para aparatos electricos
rasuradores con un organo de maniobra que estd montado desplazable en la car—
casa que aloja el impulso y dispuesto a distancia de unos contactos previstos
en 3l aresa de la aoometida de cable estando en oontacto funcional con el mis
no a través de un elemento de conexibn. En tales interruptores conocidos para
aparatos electricos para el rasurado en seco esra antes corriente para la va=
rilla de oonexidn a través de un muelle espiral de carga que exige un espacio
relativamente grande a las distintas posiciones de oonexidén y accionar de es~
ta manera los contactos. Dicha realizécién de tales interruptores exige por na
turaleza un montaje bastante oomplicado y con ello engorroso y ademis de ello
incluso una considerable propensidad g fallos que en la frecuencia de conew

xiones que se ha de esperar conduce en nmuchisimos casos o fallos en el apg
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rato. A menudo se ha desistido por dicha razdén de montar interrﬁégs;;évé; a=
paratos pars el rasurado en 8600,

Objeto de la presente'invencién es la oreaciln de un interruptor
para aparatos eléotricos para el rasurado eni. gseoo del tipo deserito anterior
meqte el cual por un lado puede ser fabricado y montado de una manera sencills
y por otro lado hace posible una estructura robusta que con toda segurided ex-
cluye 168 fallos reducidndose simultdneamente el espacio necesario. Esto se ~
consigué seglin invendidn en esencial de tal manera que el elemento de conexién
se adosa con al menos un brazo dotado de un séliente cunaiforme elastlcamente
al suplemento del elemento de conexidn, pudiendo ser pasado'al desplazarlo a -
través del v8ritice del saliente ouneiforme en movimiento antag6nicq de ung po=
sicidn de conectacidn a la otra que determina la posicibn de los contactos, -
El saliente cuneiforme del brazo eldstico del elemento de conexidn se adosa -
en esta maniobra-mediante uns, superficie de la cufia al suplemento del organo -
de maniobra de tal manera que una componente de la fuerza de reaccidn que actia
sobre la parte eygstica acciona en direccidn dol desplazamiento de la varilla
de conexidn. Cuando el &rgano manigbrador e8 desplazado mediante su suplemen-—
t0 por encima del vériice dellsaliente se produce una inversidn de la componen
te de reacoidn que actla en direccidn del desplazamiento de la varilla de co-
nexién, salténdo la parte slistice junto con la varilla de conexién en denti-
do opuesto a la direccidn deo desplazamiento del organo maniobrador a su otra —
posicibn terminal. De osta manera se consigue con aplicacidn de piezaé de cons
truccidn sencilla, mecanicamente resistenies un tiempo .de conexibn corfo, in-
dependiente & la posibilidad de que el §rgano de maniobra cambie rdpide=- o len
tamente su posicidn, |

Ventajosa es en ollo una realizacidn en forma de‘horquilla o de dos
brazos del 8rgano de maniobra, esténdo agregado a cada brazo de la horquilla =—
un gsaliente cuneiforme, esténdo_dispuostos los sﬁlientes ocon sus vériices di-
rigidos uno contra el otro. De-esta mnanera os pésible renunciar a guias rigi-
das por mayores areas del organo de maniobra, dec manera que durante ls cone— —

xibn los brazos do la horquilla pueden ser abiertos de una maners relativamen-—
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te facil, pudiéndo efectuarse.el desplazamiontb del organo de maniobra a tra-
vés de los vértices de los salicntes ouneiformes sin grandes esfuerzos, Coén-
venientemente se efoetia una guias del organo de maniobra en este sistema solo
por el lada frontal e inmediatamente sobre partes de la carcasae=

Bl propio brgano do maniobra es convenientemente de un plistico -
elasticamente deforuabvle, pudiendo agregarse a los brazos elasticamente flexi
bles del Srganos de maniobraé un myelle con patas metilicas. El drgano de na
niobra puede ser fabricado de este modo de un material relativamente blando,
resistente a roturas o fatigas de material, mientras que la fuerza de resorte
nedesaria es conseguido por el muelle con patas agregado. Para el aople en-
tre el 6rgén6 de maniobra y el muelle perteneciente es conveniente calar sl -~
ultimo mediante una espiral conoéntrica del muelle en una espiga cilindrica -
prevista en el pie del organo de maﬁiobra haciendo adosarse las patas del mis
mo_oontra las superficies de los brazos dol organo de maniobra situadas en la
dos opuestos entre si. Para afianzar los muelles con patas en su posicidn -
pucde estar dotado ademis cada brazé del organo de maniobra en su Siporficie
exterior en amoos lados dc la rospeotiva pata del muelle de al menos ﬁna ele-
vacién les que pueden llevar ademds una escotadura que aloja al menos en par-
te la pata del muelle con el fin de asegurar 88! la posicidn funcional de lus
patas del muelle.-

Seain otra caracteristica el suplemento del &rgano de maniobra que
coopera oon los salientes cuneiforme de los brazos del organo de maniobrs esth
formado por un saliente cilindrico solidario por moldeo de plistioo a una bri
da en forma de placa, cuyo saliente estd dotado en su lado situado opuesto al
saliente cilfndrico de una manilia aplicada por moldeo que resalta de la car—
casa. El organo de maniobra formada as{ de una unioca pieza y fabricable asi
de una manera muy economica puede sor introducido asi con un simple manejo en
el sistema y puede experimentar asf simulténeamente incluso una gﬁia que ga=
rantiza una estabilizacién sufiociente en su posicidn, La brida en forma de —
placa del organo de maniobra esta montada para ello convenientemente mediante

salientes laterales desplazables en espacios situados entre cusrpos de guia =




15 en forma de regleta y la pared interior contigua de la carocasae. ﬁ;wﬁérte de
accionamiento del organo de maniocbra estéd sostenida en este sistema convenien
temente on forma sobresaliente de la ranura de la carcasa que estd practicads
en el:area de lg Jjuntura de la carcasa constituida por dos mitades. Ademds -
la brida en forma de placa del organo de maniobra puede llevar ventajosamente

80 en su lado que tiene la’espiga cilfndrica un saliente de gufa para los brazos
dsl organo'de maniobra.-

En otra forma de realizacidn dol interruptor segin invencibn el -
orgaﬁo de maniobra es un balancfn montado osoilagte que, al desplazarse el or
gano de maniobra ejecuta, en lugar de un desplazamiento lineal un movimiento

85 oscilante, lo que segin el tipo del alojamiento y del espacio disponible para
el dispositivo interruptor dentro del aparato rasurador en seco puede ser o—
ventualmenfe mas ventajoso que un desplazamiento lineal del orgsno de manio-
bra. En una realizacidn del organo de maniobra en forma dehorquilla es con-
veniohte dotar uno de los brazos del organo de maniobra de un salionte cuneibr

90 ne que.ooopera con el organo de maniobfa Yy equipar el otro brazo del organo de
maniobra con un punto soporite situado en frente al saliente. Bl organo de ma-
niobra coopera en elio ventggosamente mediante un suplemento trasero con un -
contacto en forme de corredera, de modo que en el minimo tramo de desplazamien
to del organo de maniobra estf dada una carrera de avance que permite una pet

95 fecta separacidn o respectivamente unibn de los contaotos.-

En el plano la invenoidn esti ilustrada en varios ejemplos de rea
lizacibn, mostrandos
Fig. 1 una vista parcial-de un aparato eléctrico para el rasurado en seco €on

una primera forma de realizacidn de un interruptor segin invenoién, -
100 parcialmente en seccidnj
Mg, 2 la rasuradora en seco seg, fig. 1 en vista lateral secoionada;
Fige 3 ol organo de maniobra deé la primera forma de realizacién del interrup-
tor en vista frontalyp : .
Fig. 4 una vista frontal del Srganc de maniobra del interruptorj

105 Fig. 5 una vista de la parte posterior del organo de_maniobra del interruptor;

Pig. 6 el organo de maniobra dei'interruptor en plantag




Fig, T otra forma de realizacién de un interruptor segin invenqigﬁiﬁgéa apara
tos para rasurar en seéco, en vista frontal;

Fig., 8 unalvista lateral del interiuptor seg. figura 7 en la posicidn de des~
110 conexidn, y

ige 9 una vista lateral del interruptor seg. figura 7 en posicidn de cone= -

xidén.—

Hay que anticipar que en el plano estin ilustradas solo las partes

de una rasuradora en seco 10O necesarias para la comprensidn de la invencién -
115 oon una carcasa alargada 12 que consta de dos mitades 94 y 95. Endicha carca=

sa 12 do pldstico estd dispuesto un interruptor de puestas y parada oén cuysa

ayuda la rasuradora en seco 10 puede ser puesta on marcha o parada.=

Bn una pequeila cara de la carcasa estéd dispuesto un organo de ma-

niobra 51 péra el interruptor de puesta y parada 52. El organo de maniobra 51
120 es guiado en este sistema en una ranura 53 practioa en la carcasa 12, esténdo

repartida dicha ranura 53 10 que no es visible en el plano sobre ambas mita- imt i

des 94, 95 de la-carcasa, es deoir la junta de la caroasa 12 pasa a través de

la ranura 53. Bl organo de maniobra 51 estd fabricado en una unica pieza de un

pléstico. Il mismo lleva la manilla 30 que resalta de la carcasa 12 de la Tg
125 suradora en seco 10 y que esté apiicada por moldeo a una pletina 3l. La ple

tina 31 tiene formas eon esencial rectangular perc dos paredes laterales opues-

tas estén rabajadas en 32 de manera gue se forman en total cuatro salientes

33 dispuestos por parejas. La pletina 31 encaja con estos salientes 33 en u-

nos huecos 70, que estén provistos, como se deduce en especial de las figuras
130 1y 2, entre unos cuerpos de guias 55 en forma de listones previstos en la car
casa 12 y la pared interior contigua de la carcasa. Como se deduce en especial

de las dos figura 5 y 6, estd aplicado por moldeo un salienke oilindrico 34 -

on ol centro de la pletiha 31, Q sea en el lado posterior de la misma. Dicho

saliente cilindrico 34 coopora oon el organo de maniobra 59 de una manera que

135 se ha de describir todavia. Sobre el lado posterior del organo de maniobra 51
esti dispuesto adem&s en uno de 1os cantos laterales un saliente 35 que sirva f?i‘

de tope de éuia.-
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Como se ha dicho ya se adosa la pleting 31 del org;no déumanio-
bra 51 a la pared interior de la carcasa 12 de modo que la manilla 30 sale a-
140 través de una ranura 53 al exterior. El oanto de limitacién superior y el in
forior estrecho de la ranura 53, sirve de tope y linite cada vez el movimien-
t0 de desplazamiento del organo de maniobra 5l. BEn la figura 1 el organo de -
maniobra 51 estd dibujado en su posicidn terminal inferior gque corresponde g
la posicién de parada. Para la puesta en‘maroha de la rasuradodéra en seco 10
145 el organo de maniobra 51 decbe ser desplazado en direccibn de la flecha dibu-
Jjadae=-
21 interruptor de pussta y parada 52 lleva un elemento de coOne— -

xidn montado dentro de la carcasa lé desplazable en sentido longitudinal. Co-

mo se deduoe particularmente de las figuras 2 y 3, el elemento de conexidn 59

150 tiene dos brazos extendidos 60 y 61 dispuestos a distancia paraleclos entre si,
Los brazos 60 y 61 puedor ser alejados ontre si de una manera elasticamente ~
flexible., Para su fabricacidn se utiliza por tanto un plastico elésticamente
flexible.- Los exiremos posterioreg de los dos brazos 60 o, respectivamente -
61 rematan on un pie 62 que forma una unica pieza oon ellos, y que a su vez

155 lleva una lengueta 63, que abarampor debajo-la placa de montaje 24 del motor
de indmoido oscilante., El elemento de conexidn 59 ‘lleva ademis en el &reg =
del pie 62 unas lovas 64 apli&adas por moldeo a los brazés 60 y 6L, con ayu-
da de las cuales efectla un apoyo en la pared interior de una de las peguelias
caras de la carcasa lé.

160 En el extremo superior de los dos brazos 60,61 estan previsies sa
lientes 65 o, respectivamonte 66, BEstos tisnen, como se deduce en particular
de las figuras 2 y 3, seccién ouneiforme, estando sus vertices en la posicidn
ilustrada, dirigidos uno contra el otro. Los salientes 65,66 tienen unos a-
chaflanados 67 que entran en contacto funcional con el saliente cilindrico -

165 34 del organo de maniobra 51,como se explicard aun mas tarde,
Por debajo del pie 62 del elemento de conexidn 59 estd montado un

portacontactos 68 que tiene forma de placa y ve embutido en unas ranuras no =

ilustradas mas concretamente practicadas en la carcasa 12.-

—————— st e
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Entre dichos portacontactos 68 y el vatin 63 se encuencra €l ole—

monto de contadto clasticamonte flexible seciialado goneralmente con 69 el que
con ocasibn de un dvsplanzamiento del interruptor de puesta y parada 52 entra
on contacto funcional bien con el contra=contacto 69 sobre uwl porta—contac?
to funcional bién don%l contra-contacto 69 sobre el porta=—contactos 68 o bvien
se encuentra como ilusirada la figura 2 alejado del nmismo, de modo guoe gueda
interrunpido el circuito,- '

Bl desplezarse el organo de maniobra 51 el saliente ciliudrico -
34 es desplazado por cncima del vértico de los salientes 65, 66 de los brazos
60,61 por lo que tiene iugar una inversién de la componente dc reaceidn qus -
actla sobre el clemento de conexién 59, siendo provocada por el efecto elasti
co de los brazos 60,61 y los achaflanados 67‘da los saliontes 65,66, &n con-
ceouencia el organo de conexidn 59 salta a su posicidn terminal opuesta, tan
pronto como el saliente cilindrico 34 del organo de maniobra 51 sea desplaza-
do por delante del vértico de los salientes 65,66, Un desplazamiento del orga
no do maniobra 5I en direcoidn de la flecha de la figura 1 provoca asi un des
plazamiento del organo de conoxidn 59 a la direccidn opuesta y con ello un -
cierre de los contactos 69, 69!,~

Bl organo de conexidn 59 lleva en su lado dirigido contra el ore-
gano.de'maniobra 51 en ¢l pie 62 entrec las dos levas 64 previgtas en los bra;
zos 60, 61 una espiga cilindrica 71;1

Sobre dicha espiga cilindrica Tl esta calado un mueolle de patas -
72 mediante su espiral concéntrico 73. Las patas 74 y 75 del muelle de patas
712 se_enouentraﬁ en un énguio de 1809. entre si y pasan por debajo de las le-
vas 64,iDétxés.de las lovas 64 las patas 74 y 75 de los muelles de patas 72 -
ostén acomodados hacia arriba y se adosan a la parte exterior de los brazos -
60,61. En sus extremos libres las patas 74,75 del muelle de patas 72 estdn -
acodados on direccidn hacia el organo de maniobra 51. Los extremos libres a-—
codados 76§77 de las patas 74,75 llegan hasta los extremos libres de los bra-
zos 60,61 del organo de conexidn 59:=

Con el fin do asegurar las patas 74,75 del muelle sobre las super

.............
...............
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Ticies exteriores de los brazos 60,61 contra el escurrimiento, estdn previs-
tas sobre las superficies extoriores de los brazos 60, 6l,unas elevaciones -
76 y 79, entre las que son embutidas las patas 74,75. Las elevaciones 78 es-
tan previstas en este montaje aproximadamente en el centro longitudinal de los
brazos 60, 61, adosados a las patas 74, 75 del muelle en ol lado contigué al -
orgeno de maniobra 51. Las elevaciones 79 estin previstes en el area do los
oxtremos libres de los brazos 60, 61 y se adosan a las patas 74,75 del muelle
en ¢l lado situado apartado el organo de maniobra 5l. Como se deduce en parti-
cular do_la figura 1, las elevaciones 79 llevan en su superficie 80 que s¢ -
adosan a las patas 74,75 dol muelle unas escotaduras no ilustradas mas coners
tamente, en las que oncajan las patas 74.75 del muelle, de mdédo que o8 impe-
dido o élmenos hecho dificil un levantamiento de las patas 74,75 del muelle -
de los brazos 60,61, 1Ll muelle de patas, 72 fabricado de acero de rosorte o=
frece la garantfa de que gun durante la mayor duracién de uso los brazos 60,
61,conservan su caracteristica elastica.—

Hay gue aiiadir que el saliente 35 del organo de maniobra 51 resal
ta por entre los brazos 60,61 del elemento de conexién 59 sirviendo asi para -
ol mismo tope de guia. Ul patin 63 del organo de conexién 59 lleva una super
ficie inferior inclinada 81 medianféﬁéual el patfn 63 actla sobre el contacto
69 elasticamente flexible.-

Con el fin de evitar un escurrimiento lateral del contacto elesti-
camente flexible 69 esta prevista en la superficie inferior 81 del patin 63 -
una leva de tope 82.~

Las figuras 7-9 muestran otra forma de realizacidn del interruptor
segln invencidn en que el elemento de oconexidn 199 esta realizado en forma de
balancin, efectudndose el alojamiento en el extremo de uno de los brazos 161 -
dol elemento de conexién sobre un muiién, 136 de la carcasae. El otro brazo 160
del elemento de conexidn en . cambio esta dotado del saliente cuneiforme 165 que
cbopera con sl suplemento 134 del organo de maniobra 151, Como evidencia las

figuras 8 y 9 el elemento de conexidn 159 tiene tgmbien aqui forma de horqui-
lla, siendo cerrados o respectivamente abiertos los contactos 169, 169* contra

Tio a la forma do la forma de realizacidn antes ilustrada, aprdximadamente -
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parpendicular a la dircccidén de desplazamiento del organo de maniobra; ﬁn'es-
ta operadéidn un suplemento 128 en forma de vastago on el dorso del organo de
conexidn 15;€;2;2e1 contacto 169 desplazable en la direccidn de cone - -
xibn .-

Como se ha dicho ya estd ilustrada en el plano dnicamente unas
realizaciones de la invencidn dadas a t{tulo de ejemplo, por lo que la inven
cibn no estd limitada 2 las mismas mas bien son posibles otras muchas varias—
ciones y realizaciones. As{ pues por ojemplo la parte dol'organo de maniobra
que coopera con los salientes cuneifornes puede estar dotada de un rodillo de
contactoe= .

Descrita suficientemente la naturaleza y alcance de la presente = -
invencidn, se hace constar que en la misma podrdn ser variavbles, los materia-
les, dimensiones y en gencral aquellos otros detalles accsesorios o secunda-—
rios que no alteren, cambien ni modifiquen la esencialidad propuesta.—

Los términos en que queda redactada esta memoria son ciertos y =
fiel reflejo del objeto descrito, debiéndose interpretar en un sentido mas am

-

plio y nunca en forma limitativa.-

REIVINDICACIONES

Se reivindica como de la nropia y nﬁova invencidn la propiedad y explotacidn
exclusiva de:

18.- Interruptor perfeccionado para aparatos electricos para el rasurado en -
86000 oon un organo de maniobra montado desplazable en la carcasa que aloja el
impulso y queestd dispuesto a la distancia de los contactos previstos en el -
area de la acometida de cable estando en acople funciongl con dicha acometida
a travds de un elemento de conexidn, caracteriéado porgue el elomento de cone
xin 8e,adosa mediante al menos un brazo dotado de saliente cuneiforme elesti
cainente a un suplemento del organo de maniobra, pudiendo ser pasado durante -
el desplazamionto dol mismo a travds del vértice del saliente cuneiforme en -
movimiento antagdnico de una posicidn a la otra las quo determinan la posicidn
de conexidn do los contactos.-

28.- Interruptor perfcccionado para aparatos eldctricos para ¢l rasurado en —
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seco, segin reiv, 18 caracterizado por una realizacidn del eleﬁéﬂfo 'dé cone
xibén en forma de horquilla de dos brazos con salientes cuneiformes gue estan
agregados a cada uno de los brazos de la horquilla y van dirigidos con sus vér
tices uno contra otro.- :

38,- Interruptor perfeccionado para.aparatos electricos para el rasuraedo en -
seco;segﬁn reiv. 12 o 28 caraoterizado porque el elemento de conexibn es guia
do por su parte frontal inmediatamente sobre la carcasa .-

48,~Interruptor perfeccionado para aparatos electricos para el rasura on sece
segin una o varias de las reiv. 18 — 38 cgracterizado por estar agregado a los
brazos del elemento de conexidn formados de pléstico un muelle de patas meté-
licoj-

50,~ Inferruptor perfoccionado para aparatos el8ctricos para el rasurado en -
seco,isegﬁn reive 48 caracterigado porque el muelle de patas estd calado me-
diante una espiga conoéntrica del muelle en una espiga cilindrica prevista en

el pie del elemento de conexidn adosandose las patas del muelle a las superfi

cles bpuéstas de” los brazos del elemento de conexidn.—

68 ,= Intéfruptoererieeoionado.para aparatos elbotricos para el rasurado en -
seco,'segﬁn reiv..Sﬁ caracterizado porque los brazos del elemento de conexién
llevan eﬁ sus superficies exteriorés en ambos lados de la respective pata u—

nas elevaciones situadas desplazadas entre si,=-

T8 ¢= Interruptor perfeccionado}para aparatos eleotricos npara ol rasurgdo en -

seco, éegﬁn réiv. 62 caracterizado porque cada elevacidn lleva en su superfi-

cie frente a la pata del muelle una esootadura que aloja, al menos en parte =
la rospeotiva pata del muelle,~- -

88, Iﬁterruptof perfeocionad§ pafa'aparatos eléctricos para el rasurado en -
seoo,fsegﬁn reiv, 18 o 28 Oaraoterizado porque el suplemento del organo de mg
niobré.que‘ooopera con los salientes ouneiformes de los brazos del elemento
de conexidn esti formado por una eépiga cilindrica aplicada por moldeo a una

pletina de pléstioo; estando aplioa&a al lado situado opuesto al mismo uns -

. manilla qﬁe sobresalo de la oaroasae—

98, Intérruptor perfeccionado para aparatos eleotricos para sl rasurado en =

DSOENGRAI e e e
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seco, segin reiv. 0% caracterizado porqiie la pletina del organo de maniobra es
guiada mediante salientes laterales para poder desplazarse a 10 largo de unos
espacios entre unos cuerpos de gula en forma de listones y la parde interior
ocontigua de la ocarcasae— '

108,« Interruptor perfoccionado para aparatos electricos para el rasurado on
seco, segin reiv. 89 o 98 caracterizado porque la manilla esti dispuesta sobre
saliente de una ranura practicada on ol area de la juntura de ia carcasa cons
tituida por dos mitades.-

118,~ Interruptor perfeccionado para aparatos eldotricos para ¢l rasurado en
8600, éegﬁn una o varias de las reiv. 88 a 10% caracterizado porque la pletie
na del organo de maniobra lleva en su lado que soporta el éaliente cilindrico
un resalte de guila para los brazos del elemgnto de_oonexi6n.-

128 .= Intérruptor perfeccionado para aparatos eléctricos para el rasurado en
80CO, éegﬁn reive 1@ caracterizado porque el elemento de conemidn es un balan
cin montado oscilante.—

136,- Interrupto} perfeccionado para aparatos eldctricos para el rasurado en
seco segln reivindicacién 128 con realizacidn del elemento de conexidn en for
ma de horquilla, éaraoterizado porgue uno de los brazos del elemento de cone=-
xibn 1lleva un saliente cuneiforme que coopera con el organo de maniobra te- -
nidddo el otro brazo del elemento de conexiSn un alojamiento situado frente al
sallente.- A

148,- Interruptor perfeccionado para aparatos eléotricos para el rasurado en
5660, éegﬁn reiv, 128 o 138 oaracterizado, porque el elemento de oonexidn 00
pera mediante un suplemento en su parte posterior con un oontacto en forma y

funcibn de oorredera.-

150, "INTERRUPTOR PERFECCIONADO PARA APARATOS BLECTRICOS PARA BL RASURADO Wi

SECO" .

Consta la presente memoria descriptiva de once hojas nemoradas y
mecanografiadas por una sola oara, a las que se des acompafian tres planos pa-

ra su mejor compronsibn,.-
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