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" MECANISMO PARA REGULAR LA AMPLITUD DE UN MOVIMIENTO ANGULAR
OSCILATORIO * o

MEMNORIA DESCRIPTIVA .

El presente Modelo de Utilidad hace referencia, segin se
indica en su enunciado, a un'hecaniemo que permite regular la
amplitud de un movimiento angular oscilatoriqi

Afn aﬂmitiendo,-deede luego, otras muchas gplicaciones, el
indicado mecanismo he sido especialmente estudiado en vistas a
su aplicacién a los ventiladores helicoidales. Segin es bien
sabido, los aparatos de este tipo suelen montarse sobre la co-
rrespondiente base o soporte de fijacién, de manera que puedan
girar libremente con respecto a un eje fijo a este soporte, que-

dando sometidos a un movimiento angular oscilatorio gque aumente

el drea afectada por la corriiénte de aire engendrada en el

funcionamiento. De una maners general; el mecanismo que deter-—
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mine este movimiento angular se halla constituido por un disco
0 brazo sometido a un movimiento uniforme de giro, determinado

e travéds de una adecuada transmisidn por el propio electromotor
del aparato, y una biela que por une extremidad se articula a

un punto excéntrico de agquel disco y por la extremidad opueste
a un punto fijo de la base o soporte del aparato. ﬁn estgs con-
diciones, el centro del expresado disco queda sometido a un mo=-

vimiento angular oscilatorio alrededor del eje sobre el que se

halle montado el conjunto del aparato, determinando consecuen—

temente la oscilacidn de dste datimo sobre el expresado eje;'El
dngulo de este movimiento de oscilacidn depende de las constan—
tes de oonstrucoién (distancia entre el eje del disco y el eje
de giro del aparato; diatancia entre este eje y el punto de ar-
tioulacién de la biela, longitud de &sta §ltima y radio del °
disoo) y puede mer mofifiocado variando‘oualquieia de -estos fac~-
tores, La posibilidad de modificar el expresado &ngulo de osoci-
lacién,“por otra parte, resulta sumamente interesante, puesto
que permite ajustar el drea barrida por la corriente de aire
engendrads en el funcionamiento del‘venxilador, a las neceside-
des y conveniencias de cada caso. La ma&ori; de soluciones pro-
puestas hasta el momento para'llevér a cabo esta variaciSn,'es-
friban, bien en modificar lg longitud de la biela — que adopta
una estructura telesodpica o similar - bien en modificar el

redio dtil del disco, dotando, por ejemplo,'al mismo de una-su~-

cesi6n de orificios alineados radialmente, sobre uno cualesquie- R

ra de los pﬁdles puede llaverse a cebo la fijacidn artioulada
de lg biela. Estas soluciones permiten_una vaeriacidn exclusiva=-
mente escelar del dngulo de osoiladién; permitiendo adopter por
1o general dnicamente dos o tres angulos distintos y relativa—
mente préximos entre sf, y, ademds, exigen la realizacidn de

operaciones relativamente complicadas = que en muchos casos Tre-
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quieren la intervencidén de un operario especializado - para
realizar la variacidn. Existen tambien soluciones que permiten
llevar a cabo la variacidn del repetido éngulo en forms fdcil

y cbmoda y entre 1{mites relativamente aemplios, actuando sobre

un simple érgeno de maniobra, pero estas soluciones comportan
mecanismos sumamente complejos, que encarecen en forma muy no-
table ei‘cgnjunto del aparato. |

‘El presente Modelo de Utilidad tiene precisamente por ob-
jeto un mecanismo para controlar el éngulo o amplitud del movi-
m;enxo oscilatorio dbtenido; qué resuelve 1los expresados proble- i'
ﬁaﬂ en forma que puede sin ninguna duda ser calificadas de defi- |
nitive, puesto qué, con una sencillez de medios realmente nota—-
ble, permite'regular en forma contfnua y entre l{mites relativa- .
mente muy amplios el expresado éngulo, mediante la simple actua- |
cién sobre une palenca de maniobra que puede ser faciImente ac-
tuade desde el exterior del aparato. '

.'Oonsiste en esenciq la expresadse soluoi6n, en articular la
extrenidad de la biela;'no 8 un punto fijo de la base o zdcalo
del aparato, sind a la extremidad de uns palanca que'se articu-
la, a su vez, a esta base o zdoalo, pudiendo ser situada y que-
der inmovilizade en una cualesquiers de uns auoeaién de posicib-
nes en giro con respecto al mismo. Al modificar le posicidn en
giro adoptada por esta palanca, varfe autométicamente, como es
légico,vla distancia o separacidn entre el punto de articulacidn
de la.biela y el eje sobre el que oscila el aparato, variando
consecuentemente la amplitud de este movimiento de pscilaciénb

Con el Ynddofin de aclarar y puntualizer cuento antecede,
con la presente memoria se aoonpaﬁg @na lémine de dibujosy en
los que - en forma esguemdtica y, desde luego, sin caracter li-
nitativo de ninguna olése - se ha representado un ejemplo concre-

to de realizacidén préctica del mecanismo que se preooniza.
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En los indicados dibujos, las figuras 1 y 2 son sendas
vistas, en alzado y planta, respectivamente, del conjunto del
mecenismo. |

.Refiriendonos, pues, a los indicados dibujos:

El eparato comprende, segin es normal, una base, zdcalo
0 soporte de fijaoién que puede, desde luego, adoptar cualgquier-’
forma que se considere conveniente, pudiendo indiferentemente
hallarse calculado para ser fijado a la pared o pars ser sthtua-

do sobre el suelo o0 sobre una mese o superficie andloge, ¥y pu-

diendo indiferentemente formar un cuerpo rigido o constar de

dos cuerpos articulados, comprendiendo concretamente una base
o zdcalo propiamente dicho ( no representado en los dibujos)

¥y un cuerpo o pieza superiof 1, dotada de cuaiquier forma y'
eatruotura.apropiadas; que &e érticula a aquel a través de un
eje ideal 2, ortogonal al ;je del movimiento anguiar/oscilato-
rio, pudiendo ser £fijado en cualquier posicidn que interess,
con objeto de regular'la inclinacidn sobre el plano vertical
de la corriente de aire engendrada. Elvaparato propianente di-
cho ( no representado en los dibujos y formado por el electro-
motof vy las paletas) se monta sobre un eje 3 fijo a la pieza 1,  f
quedando en disposiéién de oscilar libremente sobre este eje. |
Segdn une solucidn en s{ ya conocida y empliamente divulgada,
el aparato propiasmente dicho comporte un disco o brazo, some-
tido a rotacidn sobre un eje paralelo al eje 3, y obligado a
este movimiento a través de una tramsmisidn adecuada por el
propio electromotor que determine el giro de las paletas. Al
expresado brazo 0 a un punto emodntrico del indicado disco se
articula por su extremidgd una biela, que tampoco se ha repre-

gsentado en los dibujos. Segin la solucidn conocida, esta biela

se articular{a por suuextremidaed opuesta a un eje paralelo al

eje 3 y £fijo a la pieza 1. Por el contrario, de manera esen~
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cial, de acuerdo con el mecanismo que se preconiza,‘la extre—
midad de la indicada biela se articule a un pivote 4, £fijo a
la extremidad de una palaenca 5, dotada de cualquier forma que
se considere conveniente. Esta palanca, a su vez, se halla ar-
ticulada por un punto intermedio a un eje 6 £ijo a la pieza 1,

de manera que puede girar libremente con respecto'a esta pleza

entre dos posiciones limite convenientemente establecidas. En
estos movimientos, como se comprehde,‘aumentaré o disminuirg

le distencia existente entre los ejes 3 y 4, es decir, varie-
ré uno de los datos o factores del mecanismo que transforme el

movimiento ,iniforme de giro del disco en movimiento angular

de qsoilacién del aparato propiamente dicho; variando, conse-
cuentemente, el éngulo del movimiento oscilatorio a que queda
gohmetido este §ltimo sobre el eje 3. Evidentemente, aunque
con ciertos inconvenientes préctisos, el mismo efecto podria
conseguirse situando el eje 6 en una de las extremidades de
la pelanca, ¥y el pivote 4 en un punto intermedio de la misma.
A partir de une determinada posicidn, que corresponderd a un

determinado éngulo de oscilacidn del aparato, para sumentar o

disminuir este dngulo bastard hacer girar en uno u otro senti-
do la palanca 5. Esta palanca podrd quedar inmovilizada en la
posipién que en cada caso se elija por cualquier sistema gpro-
piado, por ejemplo, por simple rozamiento. En una formas prefe-
rente, aunque no necesaria, de realizacidn, para facilitar las
indicadas maniobras, la extremidad libre 7 de la palanca, que
sobresale al exterior y sobre la que debe actuarse, adoptarad
una forma cualesguiera apropiada, que permita asirla o empujar— V'
la con comodidad, y se moverd sobre un cuadrante 8, solidario |
de la pieza 1 y dotado de una escala graduada, gue indique la
amplitud del dngulo de oscilacidn del aparato que corresponds .ﬁif

a cade posible posicidn de la palanca. Todo este conjunto po-

3 ..';;.::'\"R"p; STt R
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dré Ballarse carenado, sobresaliendo Unicamente al exterior

la extremidad de la palanca y la expresada escalsa graduaaa$'
Resta ya Gnicamente hacer -constar de un a manera general

y expresa que, como 86 comprende y es 1dgico, y aparte de las”

que han sido,ya concretemente indicadas, en la realizacidn

préctica del mecenismo que ha quedado descrito, cabré intro-

ducir todas aquellas adiciones y modificaciones de detalle

que no afecten a lo que constituye la esencialidad déi regis-

tro que se solicitas

" N O T A

SE REIVINDICA: _

- 1'; Mecanismo para regular la amplitud‘de un movimiento
angular oscilatorio, especialmente del movimiento angular 08~
cilatorio a2 que quedan aoq?tidos los ventiladores helicoida~
les oon respecto a la correspondiente base fija de s;porte,
caracterizado por comprender ung palanoa que puede girar entre
1{nites sobre un eje fidd a esta base y paralelo al eje de
oscilaciéh del aparato, quedando inmovilizada a través de ocual-
quier sistema apropiado en la posicién en que seg situada,
cuya pelance presenta una extremidad dotada de una forma mpeo-
plada pare facilitar la actuacidn sobré la misma, y comports
en su otra extremidad el eje de artioculacidén de una biela que
se artioula por su extremidad opuesta a ua punto excéntrico

de un'elemento sometido & un movimiento uniforme de rotacién
sobre un eje fijo al aparato, determinando el movimiento angu—
lar de oscilacidn de este Ultimo con respecto a la base; todo
de manere que variando la posiocidn de la palanca se modifica
la distancia existente entre el eje de oacilaqién del aparato
¥y en punto de articulacidn de le biela, variando, como conse-

cuendia la amplitud del movimiento obtenido.
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2 - Mecanismo para regular le amplitud de un movimiento

angular oscilatorio.’

~ Consta la presente Memoria Descripti-
va de siete hojas mecanografiédaé, escri-

tas por una sola cara, numeradas del 1 al

7, con sus lineas numeradas, a su vez, de

‘cinco en cinco y de dibujos anexos.

Barcelona,
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