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MBEMCRIA  DESCRIPTIVA
rara solicltar
PATENTE DE INVENGION
en
EsPAfaA

por VEINTE afios
a nombre de Don Francisco Benito Delgado, de nacionalidad
espailols, residente en Madrid, calle de Marqueés de Monaste-

rio n® 3, por:

"MEJCRAS INTRODUCIDAS EN 103 MANIPULADORES FPARA
EL MANWDO 4 DISTANCIA DE APARATCS PARA IA REBGULA-
CION DE IA INTENSIDAD LUNMINOSAY,

~@=0=0=0=0=0~0=0=0=0=0=0=0=0=0=0=0=0~0~0=0=0-0~0~0=0=0~0-0=

TLa preéente solicitud tiene por objeto la pro-
teccidn de diversos perfeccionamientos introducidos en los
manipuladores pafa el mando a distancia, mediante cable, de
los aparatos para la regulacidn de la intensided luminosa

~en funcion del voltaje derivado de los mismos hacia el cir-
cuito ¢ circuitos de consumo. '

Como ejemplo ilustrativo de tales sparatos
deben mencionarse los autotransformadores y resistencias
dhmicas empleados para efgatos luminosos en teatros y sales
de espectdculos, A tales dispositivos se refiere el invento
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de modo especlal, aungque no de forma exclusiva,

Un’objeto del invento es el de sgimplificar
la construceidn y manéjo de tales manipuladores, suprimien-
do la duplicidad de drganoe de accionamiento hasta ahora
exietentes,

0tro obletc del invento es sl de ofrecer un
aistema mejorsdo de embrague individuzl de las palancas ge-—
guladoras de los diversos circuitos del manipulador.

Y, finalmente, el invento se propene dotar a
estos aparatos con medios indicadores del resultado obtenido
en la operacidn y gue permiten comprobar visualmente y de
modo directo la variacidn luminose introducida en el eircui-
to o circuitos en los cuales se ha operado,

‘ Para gque el invento pueda ser comprendido sin
dificultad alguna se dard previamente una somera explicacidn
de la construccidn actual de los manipuladores; hecha con
referencia a ia figura 1 del dibujo adjunto. Como base para
tal explicacidn, se supondrd que el manipulsdor estd desti-
nado a variar la intensidad luminosa en una sala de espec-
tdculos, mediante modificaciones de voltaje introducidas en
el circuitc o circuitos secundarics de un autotransforma-
dor tal como, por ejemplo, el protegido en la Patente espa-
fiela N® 164,961 del mismo solicitante. Conviene repetir gue
ello no debe interpretarse como una limitacidén en el alcan~
ce del invento, sinc como una facilided gque ha de permitir
la mejor comprensidn del mismo.

En los autotransformadores del tipo mencionae-

-~ 2w
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do, la variacidn de tensidn se logra mediante el desplaza-
miento de una eacobilla por cada circuito, escobilla gue se
desliza, bien a lo largo del mismo devanado que previamen-
te ha guedado al descublerto en una de sus generatrices,
bien sobre las delgas de un colector denﬂctadas eléetricé-
mente con las espiras de dicho arrollamiente,.

El desplazamiento del cursor se logra por ac~
cicnamiento directo con una varilla de substancia alslante,
unc de cuyos extrémoS'va unido mecdnicamente al rorta-escobi-
llas y el otro a un extremo del cable del manipulador, For
consiguiente desde este dltimo aparato (que, de acuerdo con
las ordenanzas, ha de ir montado en loeal separado de aquél
en que estd instalado el autotransformador del cual, en ge-
neral, esta separade por un simple tablque} han de comuni-
carse a las varillas del traneformador, movimientos de des-
plazamiento rectilfineo altermative, los cuales serdn segui-
dos fielmente por las escobillas que, de esta forma captardan
un voltaje mds o menos elevado, de acuerdo con su posicidn
sobre el devanado en cada caso,

Para ello y teniendo en euenta la multiplici=
dad de cireuitos que han de accionarse, el manipulador se
construye del siguiente modo. Sobre un eje prineipal (1) pa-
ra cada color, se dispone una serie de palancas de regula-’
cidn (2) cads una de las cusles scciona un cireuito ¥y puede
moverse con absoluta independencia de las demds. Pero gracias
al volante {(3) dispuesto en unc de los testeros de cads eje

principal, las pélancas reguladoras pueden ser movidas si-
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multdneamente en corjunto cuando se desee lntroducir en el
grupo de circuitos la misma variacidn de Intensidad lumino-
ea; movimiento de conjunto que por el acclonamiento del vo-
lante citado se reallza con relativa rapidez. Cuando ge
desea lograr un movimiento de conjunto de curso lente (por
ejemplo, cu;ndo en una escena habfan de conseguirse efectos
de oscurecimiento pasulatino), debf{a accionarse otro volante
(4) dispuesto frentalmente Junto al volante lateralbde mnar-
cha‘répida, debiendc previamente embragarse diche volante
para todo lo cual era precisa una serle de operaciones que,
indudablemente, repressntatan uvna pérdida de tiempo y una
fuente de posibles errores, zparte de que todo ello signifi-
ca un encarecimiento de la construccion del manipulador. Por
lo demds, el desplazamiento de la varilla que acciona el
porta-escobillas se realiza porque.lé rotacidn de las palan-
cas reguladoras implica, cuando estdn embragadas, la de sen~
dos tambores solidarios de dichas palancas, rotacion que’de~
termina el movimiento del cable de mando sﬁjeﬁ: a su tambor
y por tante de las varillas en cuestidn,

gomo es logico, habia ocasiones en gue al mo-
ver el conjurto de palancas reguladoras, se deseaba gque
alguna de ellas no participara del movimiento colectivo de
las demds, en razdn, por ejemplo, de que el circuito corres-
pondiente no debia sufrir modificecidn alguna en su inten-
eidad luminosa, Para ello, cada palanca reguladora estaba

doctads de un embrague individuval y, estando suelto este em-

brague, la palanca permanec{a estacionaria y no gufrf{a des-
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plazamiento alguno al accionar unc u otro volante., Tal
embrague se realizaba por ejemplo, mediante un sistema de
zapatas que en ccaglones no resPQndfa debidamente, ocasio=-
nando fallos en el movimiento © estacionamiento de la pa-
lanca correspondiente. ‘

Finslmente pare la indicacidn de la variacidn
lumino sa obtenida en cada caso no se disponia hasta ahora
gino de la que suministraba an {ndice sujeto a cada palan~
ga regulsdora, {ndice que al deslizarse sobre las divisio=
nes hechas en el escudo del aparato/daba une indicacidn
ovidentemente imperfecta por ser indirecta.

De lo descritc, resulta que los manipulado-
res hasta ahora construidos adolecfan de tres gefectos fun-
damentales:

a) Construceidn y acocionamiento dificultados por la duali-
dad de volantes de mando.
b} Embrague individual imperfecto de las palancas regulado-
ras. |
a} Indicacidn defectucsa de loe resultados conseguidos en
’ el accionamiento.

A estos tres inconvenientds, como se dijo en
la entrada de la presente deacripcién, ge propone poner re-
medio el invento. |

La descripeidn de los perfeccionamientes in-
troducidos se hard ahora con relseion a las figuras 2, 3y
4, que representan las modificaciones aportadas en los ma-

nipuladores del ipvento.
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®n la figura 2 se ve que 8¢ he suprimido el vo-
1ante frontal o sea el de marcha lenta, quedahdo a carge del
volante lateral el cumplimiento de las‘funciones adscritas &
los dos volantes anteriores, Para conssguir & voluntad la
marcha de conjunto rapida o lenta, 1 aparato lleva en su
frente una‘pieza que desde una’posiciéﬂ de punto muerto pue-
de correise s dereche o & lzquierdsz, logréndose de esta mane-
ra el movimienfo deseado como a continﬁacién se veri.

Bl aparato tiene un ele qontinuo (7) que lleva

un chavetero en la mayor parte de aukongitud, en la cual va

“montado el conjunto de palancas reguladoras y tambores. Bo

uno de los extremos de este eje va dispuesto el volantie, soli-
dario de un pificn (2), yendo ambag piezas (volante y pidon (2)
montadss sobre un ecasquille o trozo de eje hueco {l1) gque en
el extremo correspondiente al piﬁém lleva unos dientes (11}
ecuyo objeto se exPlicaré luego. El piﬁén (2) engrana en la
corona (3) montzda en el eje (4)que a su vez tiene un.piﬁén
(5) que hace glrar 1a corona (6) colocada en forma suelta
sobre el eje primcipal (7) por mediacidn de otro casquille
gque también tiene dientes frontales (10). Somo se V8, el mo-
vimiento comunicado al volante puede seguir dos caminos: di-
rectamente por el eje principal (7), sin desmultiplicacién,»
alguna, O & través del conjunto de coronas Jj pifiones, obte-
niéndose en este ¢&S0 uns ﬁesmultiplicacién importante, Fara
elegir a0 de estos canminos, @S decir, para lograr o no la
desmultiplicacién de marcha del aparato, no hay sino hacer

gsolidario al volante del eje principal 0, gl ternativamente,
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hacer que este volante gire loco sobre dicho eje, haciendo
en cambio solidarie del eje (7) a la corona (6). Para ello

sirve la palanca (9} unida al pifién (8} que estd chaveteado

gobre ol eje primncipal y que posee en arbos costados dientes

destinados a engranar con los del casguillo del pificn (2) o
con los del casqulllo de la coroﬁa (6). Por tanto desplazamdo
hacla la derecha el pificn (8) sus dientes engraharén con los
del casquillo del pifidn (2) del volante y éste queda scli-
dario del eje (7) al qﬁe'méveré sin reduccidn alguna de Ve~
locidad. Por el contrario, desplegando hacia la izquierda
el pifidn {8),sus dientes, al engrapar con los del casquillo
de 1a corona (6) hardn a ésta solidaria del eje (7) con lo
que el volante, como tal, marchard loco sobrs el eje (7} ¥
estard en comunicacion indirecta com é1 a través del juego
de engranajes obteniéndose la desmultiplicacidn buscada.

Existe tambien una pcsiciéﬁ intermedia de la
palance intercaladora (9}, posicién de punto muerto en la
cual el acclonamiento del volante no produce movimiento al-
guno de las palancas.

En cusnto al sistema de embrague individual
de las palancas reguladoras se versd por la figura 3 que en
61 se han modificado fundamentalmente los principioé hasta
ahora empleadcs, EBn efecto, la presion de embrague creada
por los resortes (10) y (107} se transmite al tambor del
cable por medizacidn de un segundo tambor solidaric del eje
por una chaveta, desde dos cufias (12 y 12%) mediante dos

pequefios rodillos (13 y 13"). Como es légico al acclonar
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la palanca reguladora, estando embragada, la rotacidn hard
que en todo caso una de los rodillos (13) se gdhiera fuer-
temente al tambor (11}, Suponiendo que el sentido de rota-
cidn sea el de lés agujas de reloj, como se indica por la
flecha en la figura, es evidente que el rodillo (I&) ee ve
forzado 2 penetrar en el espacio comprendido entre la cufia
(1g2) y el tambor (11) regultando acuiiado entre ambas Super-
ficies y por tanto arrastrando, sin resbelamientos posibles,
dicho tambor de cable. Si la rotscidn.es en sentido contra-
rio, sersn el rodillo (13) y la cufia (12) los que determi-
nen la rotacidn del tambor {11). Bstando desembragada la pa=
lanca, el muelle no comunica ninguna'compresién a las cuilas
y por tanto los rodillos no resultarén oprimidos contra el
tambcr de embrague (11) con lo cual el tambor de cable no
gers arrastrado.

| Rl éistema visusl de indicacion de las modifi-
ceciones de intensidad luminosa producidas por el acciona~

miento del manipulador se logra en la forma mas sencilla

que puede imaginarse: Bn el irente del aparato se ha dispues-

to una serie de lamparas (1) (una pdr cada palenca regulado~
ra), lémparas que estan conectadas con los circuitos corres-
pondientes y que, POT tanto, al asccilonar el manipulador,
dardn una impresidn directa de la modificacidn introduci-

da en édicho circuito ya que, forzosamente, han de partici~
par en las variaciones de voltaje del mismo, Como se ve,

el sistema que ofrece el invenito proporciona al operador

la indicacidén mds odmoda, directa e ijnconfundible del resul-
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tado del manejo del manipulador. La conexion de eastas lam~
paras con los circuitos correapondientes puede hacerse a
través de senlos transformadores que, en el secundario, su-
ministran una tensidn baja de, por ejemplo, 24 voltios.
Bsta forma de conexidn tiene la ventaja de que el manipula-
dor gueda exento por completc de la intervencicon de la ten-
gidn de la red, lo cual representa un importante factor de
seguridad y ello aparte del pequeiio tamafio de las lémparas
s emplear por tal tenaidn reducida. Ademds, cada lampara

va colocads detrds de una lentille de vidrio coloreada con
el ecolor correspondiente al cireuito & que pertenece, a fin
de obtener de ﬁn control completamente exacﬁo.

'Ea evidente que, €cOmo antes se ha dicho, los
perfeccionamientosrdel invento pueden encontrar su aplica-
cidn en el accionamiento de olros aparatos reguladores di-
ferentes de los descrites. asf, podrén.servir pars regular
1a intensidad luminossa mediante el empleo de sencillas re-
sistencias dhmicas, Por ello los verdaderos 1{mites del
invento deben verse en sus principios fundamentales que,
de acuerdo con lo dispuesto, han sido coﬁdensados en la

siguiente
HOTA
Los puntos de invencidén propia y nueva'@ue
se presentan para que sean objeto de esta Patente de Invens

cidn en Bspafia, por VEINTB ailios, son los siguientes:

-9 @&



=

¥

10

1b

20

25

le, - Mejoras introducidaé en los manipula-
dores para el mando a distancia de apsratos para la régula-
cidn de 1la intensidad luminosa, mediante desplazamientos del
drgano de captacién de corriente originados por el movimien~
to0 alternative rectilinec de una varilla aislante unida a
un cable solidario de cada una de las palancas reguiadoras
del manipulador, caracterizadas tales mejoras porque el mo-

vimiento de conjunto de estas palancas reguladoras 8o logra

med lante un adlo drgenc de accionamiento en forma de vo 1an-

te, por ejemplo, ¥ ello, tanto en la marche .rdpida como en
la marcha desmultiplicada del grupo de pelancas reguladoras,
graclas al embrague de dicho drgan& de accionamiento (volan~
te) con el ejle principal del manipulador, bien directamente,
bien a través de un engranaje‘desmultiplicador, realiééndose
tal embrague de mando directo © desmultiplicaio por el hecho
de que el vélante con su pifion, por una paerte, y 1la corona
final del tren de engranajes, por otra, van montados en
éendos casquillos colocados libremente sobre el ele princi~
pal, teniendo tales casquillos en sus lados enfrentados,
dlentes que pueden engranar CoOn los de un piﬁén colocado
entre los casquillos ¥ chaveteado sobre el eje principal,
pificn que puede desplazarse 2 la derechs para engranar con
los dientes del casquillo del volante haciendo & dste soli=-
daric del ele principel, © bien puede desplazarse hacia la
izquierda en cuyo GCaso la gque s solidaria de dicho eje
principal es 1a corona final del tren de engranaje con 1O

que el volante gira loco sobre el eje principal ¥ transmi~

- 10 -
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te a e&ste, desde 8u pificn, un movimiento jesmultiplicade
por el Jjuego de ruedas dentadas.

gq, - Mejores introducidas en 1cs manipula-
dores para‘el mandc a gdistancia de araratos pare la regu-
lacidn de la intensidad 1umindsa gel geénero mencionado en
el punto 1€, earacterizadas porque cada una de las palané
cas reguladoras tiene un sistensa de embrague ipdividual
compue 8to esencialmente,de un par de cufias que, bajo la
accldn de los rosortes de embraguc. transmiten el efecto
compresor de dstos al tambor del cable poT gediscicn de
doe rodillos dispuestos cada uno de ellos entre unéa de las
culias 7 ia superficie del tambor de embrague en forma que
epn la rotacidn & derecha o 8 izgquierda de 1a palanca, uno:
de los rodillos results siempre acuiiado entre el tamboT
y la cuila correspondiente, producienﬂo de esta manera la
rotacidn de dicho tamboT.

32, - Mejoras introducidas en los manipula-
dores para el mando & distancla de aparatos para la regu~
lacidn de la intensidad luminosa del genera mencionad¢ en
el punto 12, caracterizadas porgue la indicacidn del'feauln
tado del manejo de las palanecas regulado:as se logre gra-
cias a2 una serie de 14mparas instaladas &n el frente del
aparato, yendo cada una de dichas 1smparas conectada gﬁh
el eircuito correspondiente & 8u palanca, obteniéndose,
je esta forma la indicacidn visual directa de las varia-
clones de tensidn producidas en el circuito.

42, - Mejores introducidas en los manipula-

-1l -
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dores para el mando 2 distancis de aparatos para la Tregu-
lacidn de la intensidad luminose, segun se reivindica en
el punto 3%, caracterizadas porgue las ldmparas indicado~
rag van canectadas con su circuito correspondiente com in-
tercalacion de sendos transformadores de forma que tales
ldmparas funcionan a una tension baja de, por ejemplo, 24
voltios, con lo gue &l aparato manipulédor queda exclufdo
de la tensidn de la red y el -tamafic de las lamparas puede
ser corxespond;eniemente pequefio. .

52, - Mejoras introducidas en los manipule~
dores para el mando & digtancia de aparatos para la regu-
lacidn de la intensidad luminosa, segﬁn'ae rejivindice en
los puntos 32 y 42, caracterizadas porgue cada léampara va
colocada detrds de una lentilla de vidrio coloreada coén el
color del cirecuito correspondiente, con lolque se obtlene
un control completamente exactoc.

62, - Mejoras introducidas en lo® manipulado-
res para el mando a distancia de aparatos para la regula~
cidn de la intensidad luminoea.,

T2l y como se ha descrito en le Memoria que

antecede, representado en los dibujos gue se acompaian y con

loe fines gue se han especificado.

RBeta Memoria consta de doce hojas escritas

40 ABR S I

por una sola cara. ‘
‘ Madrid,

e, Pt C
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