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PATEETE PE Xg9%N3ie#

- K B M C R I A  . p E 8 0 R X P T I  V A ,
ao^re#

"Perfeooionamientoe en la  inPrieacidn de W ## de 
"m aterias aglomeradas, ta3.es como e l  normigdn"

- eo¡'e<t n<*as*.atMn*)R*a;e '
so llo ltanM t AM^dy TRaedore dandin, de nacionalidad franoeea,

- : A e e d e ^ e d d e e  $

E l presente Invento- tiene per op#eto perTeo- 
oionamientoe en la  fanrleaoidn dé t^ e é  #n m aterias 
aglomeradas, permitiendo dicho procedimiento obtener de 
manera éen e ilíe  pródn(Moe d# primer orden n tiliaaado  tm 

8%. m aterial relativam ente e e a c illo . . ^
Este procedimiento ae carao teriea  principalm ente 

. p er e l hecho de ^ne ae carga la  m ateria en la  envoltura 
de formacidn del tobo / a contramovimiento de nn mandril 

- g ira to rio  qne^ a l  mismo tiempo que g ira  ee^eleva. ^ / l a '
10.  * . erpreáada envoltura a medida que se efectúa e l llenado, 

llevando' ventaioeamente e s te  y áad % l,' de preferencia -ee 
s i t io  donde penetra a l m aterial entra d l y la  envoltura, 

pn d ispositivo  para la  vibración d el m aterial a  aglomerar, 
El invento comprende también lo ed isp o a itiv o s  

1$^ pdf#= la  pnesta an  p rác tica  -d e l'escpreaadO prooedimiento y



especialmente 3-6# gae se caracterizan  principalm ente per 
lo s  póhtos slgn ien tes tomados separadsm ^te o en cnelssqnie- 
ra  oombinacionesY
. . .  a h  o í maadí€'il. g lra to í^o  móvil en sen tld o  

20, v e r tic a l, vá u n tad o  sobre ana plataform a corrediza cayos 
^ # p lá z ^ a # o s '^ e n s e n tid o v e r tio a ls e 'g # is rn a n -d e s d e a n  
átbol motor dlspneeto do manara gps g ira  en lo a  dea 
Sentido s y  gas transm ite, de e s te  modo, per a l  intermedio 
de dos transad s i enes respectivas, snmovimieRto a  la  

%y. expresada plataform a, de manera qne lá  naga sa b ir o bagar;
. b ^ t e l  mandril lle v a  ana corona dentada asolanada 

por un piñón montado en on árbol intermedio gobernado por . 
e l  expresado &Tbol motor, despLazándoae ceta piñón por en 
árbol de modo gao siga  lo s deapla zamientos v e rtica le s  

30. del m andril, quedando engranado con la  expresada corona)
* ol# e l sistem a vibrador ^constituido por una

masa excéntrica montada en e l  in te r io r  del mandril sobre 
na d íb e l colocado en e l ' ego dó este  últim o, rec ib e  sn 
BMVimiento g iz^torio  del mismo árbol motor por e l intermo- 

3% * dio do- ana transm isión apropiada gas se pnede adaptar
taablen á  ̂ las d i # ^ ^  posiciones d$^. m andril s in  qne la  
transm isión de wvím iento se interratg)ai

d )í S^rtom adas la s  debidas disposiciones para 
gne ex ista  nn in tervalo  de tiempo e n tre ' e l momactcen gao- 

40p e l mandril empieza a # r a r  y  e l momento en qne l a  p la tafo r­
ma qne le  sostiene empieza en movimiento de sabida o 
descenso; por egempío, obteniéndose e l a rra s tre  de la  
plataform a .por anos tepes deatagne montados -en anas 
cadenas de mando s in  f in  dé lo s  movimientos de l a  p la tas 

43* forma, e x is te so b re  cada v a r ilia  de mande, dos topes ' '
desplazados gas cooperan con e l tope de contacto correspon­
diente de la  plataform a de !mdo gas qasde reservado antes 
dd cada carrera  de sabida o de' d e scaso  de la  plataform a,
%m tiempo mnerto correspondiente a la  d is tan c ia  en tre lo s



doatopee deataquo , __
La franemieidn d'¡^ movimiento ^al^fBCl^d^3L 

vibrador aáM proviata de nn sistema, por ejemplo, una 
yaeda ü b re^  diapueata de t^L modo que la tran sm ie id n  .¡w 
tenga logar mas que en up solo se n tid o d a ro ta o id n  del Arbol 
m tay^ # l '# e H é Í^  a i  ^vim iento  de subida
da la  plataforma que sostiene #1 mandril*

Oty^s 'oaraotarfáticaa del invento y esa lta rd nd e  
la  deacripoidn gae viene a continnaaidn, refarenoiada 
con e l dibujo eoqun!s&tiooadjunto,an e l  cual#

- La fíg* l  ea sna v is ta  46 f r e a ie d e u a  ej^aplo 
de una m áqu inapara 'ia fab ricac idn  da tUboe, aejgun e l  ; 
invebt##:

' ' L* fig* % § a -d ^  v is ta  la te r a l  correspondiente.
Le m&qo,iata está  constitu ida eaanoiéleynte per 

ga baatido r 1 que aóstiene bacía la  parta media da' su - 
a l tw a  una plataforma f i j a '2 d es tin ad aa  rec ib ir la s  . 
envolturas o m o ld a e id e lo s tu b c a a fa b r ic a a #

La M qulaa tiene  dea coiumnaa v e rtica le s  4 a lo 
largo da las  cuales se desplasauna plataforma mdvil 5 
que reciba a l soporte g ira to rio  6 de los,mandrilea ? 
destinados a cooperar con la a  expresadas envolturas i  
p ^ fC T m a r # 1 ^  ' e l tubo a  fabricar* 9adamandril
Y es hueco y yec ib e  en su in te r io r  un árbol 9 que g ira  
en un pivote 9 montado sobre la  plataforma 5. gu au 
parte  superior, %1 áx^ol 9 , qué es tá  constituido de 
p r e f e r s ^ a  por un áfbol fle rib le^  recibe un cilindro  
de tib rag ldu  19*

,. .^.-ocporte $ del mandril llev a  una corona 
dentada 11 y en la b a s e  del árbol de vibracidn 6 bey - 
dispuesta una pola# biodnica lg* .. . .  , ,

los dlvaraoa m oi^ ian t la s^ q u in a  se 
, detienen con ayuda de un M o l  motor 11 colocado, por . 

ejemplo, en sentido horizontal, de la  p a rtceu p o rio r del -



b a s tid o # ! . B st. árbol 1$ llev a  do. pcleasiooaa  M y  das 
W  - peleas motrica# 3.3, gCbetTmdas, respectivamente# por una 

córnea rec ta .y  una corred cruzada, da manera qtLe se pnada 
há#W g ira r  a  voluntad a l  árbol 13 en lúa dos esntidos.

En eete á rb o l*1̂  v&n montados!
1# ^  Pn p ta á n ld  de manda del giro ^ .^ s r i! ,

90* engranando asta  piñdn an una moda dentada 17 montada sobre
un árbol intermedio 18 sobre a l q usv á  montado a daalizamiaa* 

con moví^ento g ira to ria  1$ ^  ooopapa
con l a  corona dentada 11 del soporta 6 dal mandril^

2^.^ %os poleas de cadena 20, cuyas Cadenas s id  
# *  f in  21 ván provistas cada uña da dcstopee de accionamien­

to  22 diamanta# a una determinada longitud y  que cooperan 
con un topa-de'contacto 23 unido a i a p l a t  aforma móvil $] , 

3^#^ CU engranaje 24 que coopera con una' ruada 
2$ calada en yn árbol intermedio %6 que llev a  an su bae#

# $ .  una correa 28 pasa también por l a  p o le a l2 '
colocada en l a  baae deí árbol de vibración 6.

Bl ^n^oM oaianto es el: siguiente#
^  la  plataform a m óvllp  en su poaíc idn  1

base, la  envoltura 1 y #1 m an d il 7 correspondiénte están 
ley ; an #u s itic y  ^  moto# ae ^  an ^ v im ia ^ o  d e a p i^

zangólas doa corraaa de t a l  modo que una de e lla s  ae 
coloque sobre la  polea 1# que corresponde.a l  a rra s tre  
dál árbol 18 en e l sentido de la  elevacldn de lap la tafo rm a 
móvil y del mandril* Bn este  momento in ic ia l , lo s topes ' 

110. superiores 22 ce ponen en contacto con la s  partes
superior ea de lo s  topee 23 puesto que estos topee supe­
rio res  han actuado sobre l a  plataforma de modo que la  

A bagan d eaoeiáar durante la  opéracidn precedente.
El mandril se pone pues en ro ta C ió n p o re l 

11%#, árbol; intermedio 18 y  e l  piRÓn 19 y este movimiento * 
Odntlnusrá durante teda l a  carrera- da. subida# quedando .



% - -
s i  pidón 19 constantemente engranado con la  corona dentada
3-3* de manera que está  montado a la- vos que en forma j^^gto*
r i a  en fe rm ad esllaan teen  e lá r b o i id ^  percgemplo gracias 

1^9$ a ana unión por chavetay  a l a  dependencia en su p o sic ió n  .
" a o b # a l ^ ^ n a ; ^

-  ^  § a d á ^  #  a
- a l vacío durante l a  parrara que correeponde a la d is ta n c ia  

antrá loa dos topes 22? después loa topea 22 atacan por
Í29# ^

a rrástrM tn ac ia  a rr ib a  adentras que *1 m a n d rilg ira  coa^ 
acabamos de vereBAteriormente. *

/ 9ar# ite  cata movimiento doblo da ro tación y
de sabida del mandril^ e l engranajegi^ cayo sistema de 

119# r u e d a l ib r e e s tá e n  p osio iónactiva , hace g i r a r e l  
^rbñl intermedio 2$ que a rra s tra  en rotación  ̂ a la  
velocidad deseuda, por las reducciones de velocidad 24#
29 y 27,13, l a  masa e^céntrieam ontada en l a  eactre^dad 
d#l d rbel e i b r a ^ r i o ^  ,,-'. ' "

119# por consiguiente# e lm a te ria lc a rg a d c  por
encima ::en l a  envoltura $que  s o introduce én tre e l mandril _ 

.y l a  envoltura a medida que e l citado mandril st&^#
. Vibra enérgica y eficasmente a  medida quese  v& introdt&-' 
ciando en en sitio -'pera  formar e l 't e tó ,

140.'" Cuando a l .mandrilha llegado a l a  parte  superior
y e l  tubo se ba formado, e l conductor de la  máquina separa 

' simultáneamente .leas dos correas de t a l  modo que la  correa 
que estaba su je ta  cube por l e  polea loca próxima 14 y as 
l a  o tra  correa la  que aet&a sobre la  o tra  polea 15*

149. * B1 árbol a ^ to r  l l  g ira  pues en sen tid o  inverso. De ello  
re su lta  que el aismo g ira  en sentido inverso#
lo s  topea inferiores^ 22 se separan de los topee 23 Basta 
que y después de una determinada -carrera ..muerta durante l a  
cual l a  rotación del mandril' en sentido ixarersc- .b&. - 

1$0. emendado, lo s  topea superiores 22 atacan los topes 23

^  . í'Y*!- „ ,,
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de mañera que iluden a desoander a la  p3.stáruyma ^ y 
a l  BHmáril ? , ^3te último desciende , . pues, en ^raa^-' ' 
g ira to ria , 1c que provena un desplazamiento d el mandril 
h e lico id a l con relación  a l tubo formado y e v ita  teda 
posib ilidad  de q a e e l m aterial pueda arrancarse^ Al, e s ta r 
e l sistem a de ruedas lib re s  del sagranage 24 duranté^^rta 
carrera  -de desecase del m anáril, '*n posicidn InactivaA  
no g ira  e l sistem a v ib ra to rio  y por e llo  la  re tira d a  d%_ 
molde del taba acatada tien e  lugar en la s  megores 
condiciones.

Cuando l a  plataforma # VMSlye'a en posición 
lím ite  inferior, y e l mandril a s  ha desprendido del 
te to , la  envoltura, 1 se  r e t i r a ,  previste  de su tubo, 
fuera de l a  máquina, y  se re^aplasa por nava nueva 
envoltura vacia paa^ que pueda tener lugar una nueva

ge sobrentiende que e l  ejemplo d e rsa iisa c i# n  
qus ace^á.de Ser- descrito  y representado, no se da más " 
que a t i tu lo  indicativo - y he - lim ita tiv o , "podiendo p c r( '' 
ocnslgulente y e llo  a la  s a lirs e  del alcance d e l lavante, 
modificar de cualquier modo conveniente e l número, l a   ̂
forma,"l a .,c lase , l a  disposiciÚRí y sí, montaje de lea  -' 
diversos elementos.

#cr qgampio, se podría,, s i  e l  dase. lp erigiera,^ 
f f r i c a r  con úna máquina de es ta  clase tubos ovalados, - - 
come tiendo e iso p o r te  del mandril a un mcvimlentp heliOoi^ 
daiypor eg ampio por medio de levase

* e l mandril en ves de irm ontaúo en forme : 
g ira to ria  sobre una plataforma móvil corred ise, pod3^a 
i r  montado enun  ao jarte  animado de un movimiento 
helico idal r  y ;

-  Si sistema vibrador podría s e r  d iferen te  a l 
que sb ha representado* en ves de s e r  mecánico, podría 
se r eldctrloo, neumático a  s tro  -* § .

, : - '̂  ̂ . . .-̂  *"' " . . .'" : : '
', '  ̂ .' . .  . ' ,
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_ un'Sistema motor equivalente, por ejemplo, #1 motor 
s lác ts ioc  que a l io n a r ía  un áTbd eotuando sacian## une 
transmieidn heliosida l solare el mandril $ la s  tranemisiones 
de movimiento pudrían se r  de un tipo  cualquiera equivalente. 
a l  sistéma 3##eaenM o a t i tu lo  de ejemplo, a s i  pomo 

r e l diepoeitiyo dé rueda l ib re  y  é l d ispositivo  de montaje - 
re la tiv o  de lee  engranagesqueproveoan la ro t& e iáa  
del'- mandril podrían se r t a ^ l ^ -  dO' un tipo  cualquiera 
OSB^eidoy

y la e n v o l tu r a d e l  tUbo  ̂podría i r  también 
sentada en form agiratoriay  en e a te  caso e l mandril podaba
s^ l% go^ y

Se sobrentiendeque la  máquina comprende todos 
los dlepoeitivos aeoesorios neoeearioa para su f  Unelonamien- 
to , dlapesltlvoB (ta le s  oemo loe sistemas que permitan e l 

.. deeilgaatiento de la. platafo3naa y  lo  largo de- las  
oolumnBB 4 s in  que la  tranemiaídn del movimiento a l  
-§#ol.,.8 Se interrumpa, d ispositivos de desembrague 
automátioo a l f in a l de los movimientos de subido y 
bagada, )cu y a  realigaclón es tá  a l oalcanee de
.todo- operarlo y suya deseripoidn.dst^.l&da no haxia m&s 
que oomplióar inútilm ente la  oomprensidn de l a  desoripeidn.

Beeorita Sufioientemente l a  naturalega del 
invento,aa i  como l a  manera de r e a l i  w l o  e n l a  práotloa,.

* debe haoeree oonstar que la s  dispeaioioaes a n te n ó te n te  
' indioadae son Busoeptiblee de modifioacionea de d e ta lle , 
en oimnto ̂ no a lte ré ;'su . principio  ̂fundamental, famblen s e . 
baos constar que dishe invento corresponde a una patente 
presentada en Franela con fecha 19 de septiembre de 1941, . 
ne d61#gyt, aecglándoee, p o r lo tan to , a  los ben^ lo fos 
que conceden los convenios Internacionales en vigor y  

.. siendo',1^ que oonatltuye su esenoia y por .'lo que se , .
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e o ilo lta  re ten té  da Invención, por 20 
g%0̂  ^perfeodonamientoa en la  fabrioacidR da tubos d# m atabas 

agldaeradas, ta le s  comoel hormigdn^*  ̂ odractengdndose por 
lo a lg ^ e n te ^  ' - ^ .

- la ,#  Perfsoeios^m lentosen l a  fabrioaolda da . ;' 
tabes da gaterías aglomeradas, ta le s  o orno a l  hormigón,

225.  ̂ oaraoteríaéndose per e lh e o h o d e  que se oargan le s  
e^reaadow -A teríales ^  e l  rerestlm io'ato ' ^ ' e ^
fonaaoigu del tubo en sentido contrario a l  movimiento 
de úñ mandril g ira to rio , que hace que se eléve'en la  * ' . 
expresada envoltura e l BLÍsmo tiempo que gira¿ a medida 

23̂ # que se vÉ llenando.
\  2t .#  Psrfeoolonamientoe come se especifica en ..
l a  re in ad laae lán  1$, oaracterlsadospor que Se baos 
Vibrar e l m ato ria lcon stitu tlvo  del ti^o  en ólmemento .

. en.que penstra .entre e l  mandril g ira to rio  y .la msvoltúta#: 
235* 3%**? 2erfeooionamientoB como se especifica en

las  reivindicaciones an terio res, oaracteriséndoee porque ' 
l a  máquina en que se llevan  a cebo dichos perfeccionamien­
tos tie n e u n  bastidor de forma apropiada, una envoltura 
ex terio r para la  formaóldn del tubo, un mandril que 

240. ' puede I r  anlmada de un movimiento g ira to rio  sobre a i  -- 
mismo y unos medios que permiten in troducir progresiva­
mente a l mandril g ira to rio  en é l ;  in te r io r  de l a  envoltura 
aln  Interrumpir su movimiento de rotaoiOn.

48**= Perfcocionamlentos según l a  reivlndlcaoldn 
245^* d i  ds qt^ e l mM^drll '

g ira to rio  vá montado en une. plataforma corrediza que un 
drból motor p rinc ipa i, susceptible de g ira r  en loa dos * 
m etido#  ) puede haoer pUbir o descender.

%8̂ . ,rerfe^onam iebtdéy según la s  reivindioa-. 
2$0. elonee 3 y 4, carácter!sándose porque loe medios de 

desplazamiento de la  plataform aoorredizaoomprender 
doo badenao s in  f in  que llevan cada uña dos topee



ensceptiblee de cooperar conimos topes CorrespoRdientee 
. cnidoe a , l a  expresada plataforma. ^

255. Perfeccionamientos segnnena cnalqniera
. las^reiviBdicaeiónee 1 &

de q n e e l  mandril lleva ana coronadentada accionada p ^
, .'< nn pi^á/§§n%R#^eobre nn árbol gobernado por .;

' motoy^ S n g ra ^ # ^ q R # e s r !^  la rg o d e l árbol para
2## segcir los deeplaeam ientcsdel mandril,

? e .# ' PeryeCclonamientos segmi se eepeeiflea en 
ERaeaalgniara de lee reivindicaciones 3 á carao- . 
terigéndoee por un sistema v ibrato rio  montado en e l 
in te r io r  del mandril y en en parte snperior.

%S$. 8 # ̂  Perfeecion^mieñtoe segnn: 'la erelv indica- - ^
oidn '7d  ̂ caracterlaándese p e r a l  hecho de qne e l sistema 
vibratorio  está  constituido por ana masa excéntrica 
calada e^%rbol colocado en e l  e^e del mandril y  qne 
recibe ett movimiento d e l árbol motor principal por ana 

270. transmisida susceptible de adaptarse a la s  d iferentea 
poelcionesdel mandril.

9a.^ Perfeccionamientos  ̂ según s c especifica 
en una cualquiera dé las reivindicaciones 3 a 8̂  
oaraoterig&ndose por lo  dieposicidn de anos medios ta le s  

275* como ana rueda lib re  que se ha previsto para que l a  
transmisión del movimiento o Vibrador no tenga logar 
mas que dnrante e l movimiento ascendente del mandril.

28o. sándoee por l a  disposición debnoe medios que permiten 
Obtener nn in te tva lc  de tiempo entre e l momento en que 

' e l  mandrii emplena a g ira r  y e l momento en que l a  p istan  
' rom a ^quescstlene e l mandril empiezasu desplazamien^

té# , ,

1 0 ! Perfecciónamientos según ee especifica
en, ana



de materias aglomeradas, ta le s  domo el hormigón")
t a i  y  como queda snbstancialmente descrito  en la  presente
memoria^ e Ilustrado en ios adjuntos dibujos*

neta memoria consta de dies hojas e sc rita s  por 
- una so la  cara* : '. . - _ . - _

. . Madrid, 29 de margo de 1944. . /i-, '
. . . _ . \ ' <

Por ?pd<
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