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1BW3.IA DESCRIPTIVA • 

que se presonta para unir s la  solicitud 

' d e

' P _ A T B N T S' D B H V E N O I O N

en

-  í ' S P á u  ’

por' VEINTE años * :

'formulada el 23 de marao dé *19*4#¿ 1 

a nombré de SoolStS Frangaise Radío*-Électriqu.e, entidad fren-» 

cesa, establecida m  79, Boulevarcl I-íáúásnaími Parí?, FRANCIA, 
por:

"PERFECCIONAMESIIICS INTRODUCIDOS El..DOS SELECTORES 

"R ADIOELE ü ÍBICOS DE FRECUENCIA»,

El objeto del presente invento, f e  ofrecer aplicacio­

nes nuevas de uno de los no di os que -sirven de base al sistema 

des orí Jo en la patente 'española nsf 153*900 depositada*@1 le de 

agosto;-de 1941 sobre "Un abarato para lia-emisión 7  la recepción 

. 5 de - ondas-raddeelectricas de gran;.pr:e©is:ión de graduación" y las 

dos primeras adiciones a esta patente*

ie-deducirá primero e l principio de diolio medio que.
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en las patentes mencionadas esté combinado con disposiciones par­

ticulares extrañas al presente invento.

Se recordar! que el sistema en cuestión tiene cierto 

número de selectores utilizados en cascada con cambios de fre ­

cuencia intermedios, de ta l manera que una frecuencia, después 

de pasar a un selector se cambia por batimiento con una fre ­

cuencia f i ja ,  siendo la  frecuencia cambiada filtrada en el se­

lector siguiente; esta operación elemental puede repetirse va­

rias veces sucesivamente. Por otra parte, le  regulación de lo s "  

selectores ■ se efectúa por medio de dos mandos;

18 «U n mando continuo que permite explorar según el 

principio del mando único, es decir, por la  simple rotación de 

un solo botón de regulación, toda la  gama de frecuencias del 

selector, in ferior y, simultáneamente, e l tramo de gama corres­

pondiente de cada uno de los selectores superior e intermedios*

28 -  Un mando discontinuo o de tramos que permite,co­

locar los selectores superior e intermedios en la  posición con­

veniente según la  frecuencia superior y las frecuencias interme­

dias cuyo valor es consecutivo a la  elección de las frecuencias 

fija s  de los generadores heterodínos utilizados.

Todos los selectores están así sintonizados a la  fre­

cuencia superior, las frecuencias intermedias y la  frecuencia 

in ferior que corresponden a la posición del mando único*

Cuando, por la maniobra del mando único, se barra toda la  ga­

ma dels  elector in ferior, serán simultáneamente barridos en oada 

uno de les otros selectores los tramos de gama correspondien­

tes a las frecuencias que derivan una de otra por las opera­

ciones de batimiento sucesivas»
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La adjunta figura 1 representa un ejarpio sencillo de 

ta l montaje, limitado a la sucesión de tres selectores. En di- 

oha figura, SI, 32, Sj5 representan tres selectores; e l selector 

SI cutre la  gama de frecuencia - f l - ,  32 la  gama de frecuencia 

~£2~, 3$ la gama de frecuencias -fjS-, con - f l  <  f2 <• f$ . Los 

árganos variables de estos selectores, por ejeaplo loe conden­

sadores Cl, U2, 03, son arrastrados simultánearente a rotación 

por el botón de mando tínico ü*

Se entiende aquí por mando tínico no una simple s o li­

daria ación de los condensadores por montaje de su rotor en un 

árbol continuo; en efecto, el segmento de árbol que tiene e l 

condensador C2 es arrastrado a partir del segmento de árbol que 

tiene el condensador Cl (y e l botón ü), con interposición de un 

engranaje E2 desmultiplicador, porque estando e l selector S2 

afecto a frecuencias - f 2~ de orden -n- veces superior a las 

frecuencias - f l -  de SI y equipado con un condensador idéntico

al de SI, la  variación de frecuencia ^ 2  sería -n- veces
d? °*oC

superior a la  variación *1 (siendo e l ángulo de rotación),
<**c

s i no se introdujera dicha desmultiplicad6n»

Beaulta de esto que, cuando el selector SI recorre la 

totalidad da su sub-gama, e l selector S2 no recorre más que un 

tramo de sub-gama, cuya extensión es de 1/nB de dicha sub-gapa.

Como la ley de variación de la frecuencia de un se lec­

tor en ftmoíón del ángulo de rotación debe ser la misma para 

toda la extensión de la  sub-gama de dicho s elector y para e l 

tramo correspondiente del selector superior, esta identidad es 

la más fácilmente asegurada imponiendo una mi ama ley lineal de 

variación en todos losselectores. ¿sí se tienes
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Ooao S2 tiene -o- tramos, y una frecuencia cualquiera 

n  aplicada al selector SI resulta dal batimiento de una fre­

cuencia P2 procedente dol selector S2 con la 'frecuencia H2 de 

un neterodino, es decir, que P1 = F2 _  H2, es posible obtener 

una frecuencia n  dada por batimiento de -n- valores diferen­
tes de la  frecuencia M  (F2, I, M , IIf eta. )f 00n Talore¡¡

. diferentes de la  frecuencia f i ja  H2 (B2, i , hs, n , etc.), sien­

do le separación entre las diferentes frecuencias H2 sucesivas

AH2 a - f l - ,  llamandoAfl a la extensión de 1* sub-gama cubier-
ira por al s elector SI*

Si. en efecto 

se tiene adn; 

puesto que; 

porgue*

yt

F1 = F2* I  -  E2,I,

F1 *  F2*II -  112, 11,

F 2 ,II -  F2,I = 32,I I  -  H2,I  

#2,U  -  12*1 f l

H2,II «  32,1 = ^H2#

i  una posioidn, fiel selector SI correspondiente a una 

frecuencia Fl* corresponden -n« posiciones del selector S2, ca­

da una conjugada con un generador tetarodiao de frecuencia deter­

minada i o sea en to ta l■-n-'teterodínos da frecuencia f i ja ) ,

SI mismo razonamiento es aplicable a los electores S2 

y S} respectivamente; de a lio resulta que s’ una posiciín del se­

lector SI corresponden -n2- posiciones del selector Sj5 combina­

das cada una con un generador tetarodino fie frecuencia determi­
nada,

En la  realización de un sistema de este género con dos

-  4 —
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“ “ 8 ÍE“ d0 ocao Sfl , a
“  «tórnente, ai W l  del n^dc discontinuo o de trance ,

H l :  ! taar ^  de 10.  heterodi-

!  "  S1 «  t o o !  de! condensador W.
la connutación de loe heterodinos HIJ. 9tt¡„  y ^

“9l t o o !  del condensador 03 “

sistema d r ° r 10 d8DSS "  SaÍ140 4“  °tr0 “ °d i° 49 «n
; “  9 7 M ° 48 « “  — ores en cascada con-

1 ,. a°n ^  ^  61 aiSm° 5x1)01 00ütinuo l0fi condensadores de
* d i s t e s  selectores, que asi d i o n e a  en nando dnioo; lo

condensadores d, i 03 selectores superiores son tales que, para

a amplitud de d a c i ó n  ago lar total del órbol, la  variación

1 n capacidad corresponda al tarrido de en treno de la sut-ga-

“  SelB0t0r ÍSl0ad° U  « • “ « *  «• -  trano de eub-éena sn

7 7 "  0UalSUÍÍ¡ra 18 d'! 18 —  - 1 - t o r  inferí or; 
para hacer pasar la  regulación del selector de que se trata a
otro tramo se anadón ospaoidades f ü M «i .

^  8303 al condensador variable'
por e l juego de lse leotor de trano. El d esp la n a n te  de fcb ll

n lw o  “  t lM e ‘ Í’“ 3'  P°3' 9,1UlTaleilte- “  « t e  sistema oo-
e * 0ni0te* da “  °°llattt®dor de condensador sinultínea-
-d e. a la  del conmutador de frecuencia de neteroaino. Si . a

pone que cada selector oubre una sub-gara -n v  „
““ “ ' UD •Sar’-« -n- veces ñas extensa

4ue e l selector innatam ente in ferior, el ^ e r o  de nanio-
oras de conmutadores 3«r¿ „2OB sera -n «-* para el selo^tr.' <5-?-exeoter h}, -n- para

elector siendo el ndnero de ccnnutaoiones de heterodi- 
4e entre dos selectoras vecinos.

Besulta de estas consideraciones que, segdn la tío - 

00d0°Ída' 81 49 « « * >  *> tramos en su par-

5 -
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1

4 3 aCtía SObre 18 sintoaía d e lse lec to r 53, deberá tener 
-n2- movimientos#

81 ° °atrarlC ' en 91 siEteí»  “ « i  invento, e l minero 
de movlifliant.a necesarios pavo e l -nado de se redaoe .  ^  .

-n afeóte, a l d e sp lá c en te  de los frbolas fc M lm tor ^  ^

p r la  Introducción de un tren de engranajes diferencie.

lee B2 4ue aorta el « r ie l  de .ande dnico entre e l engranaje des- 
n Itrplieader B2 y el rQtar de 02. Ctrc ^  ^  ^

bien interpuesto entre 2¡3 y 03.

ES «O i l  ver que al pesar de un treno do « j  , i  trmo 

xnmediatanente vecino, el diferencial D2 desplata el rete™ 02 

en un «ngulo igual .  V a , de la a^litud total de sinul.

T  "  F'eÍBa0Uentra -  “  * * * '  igual
1 ,  anplitud total de 03. Boto fogulo de desplata.

corresponde a la variación de regulación del selector

uj necesaria para la  selección ce una frecuencia „  distante de
a Pr<? sedente en un tramo elemental i í fle s .ax.,nentai J(es decir, del valor de l s

; r ; SaM °U0Ím a P°r B1 " * * «  *> otserva que este des-
plataaiento se obtiene sin acción directa dal  litando del treno

sobre el diferencial,J)3, pero s o la n te  por la  acolín de este

.ando sobre al diferencial precedente D2, cocinado con la un<ón

- n u l t ip u ^ o r a  Bj en tred i selector E2 y el selector s j.

S<1UÍ 18 í”5" t“ **a Pr0pie“ d « »  » ! « « .  de este 
, Ean'10 ÍÍS00« “ - '  9 “aodo ue trasto, no tiene que des.

Pistar cada dispositivo de desplatanlento del selector „

sn un .ntoero . n-  de posiciones (siendo -n- la  relación entre
la  gama da un selector v « « i  *
. , 7 del *■'®l©ct°r inmediatamente infe~

r io r ),  Bn un selector de orden él o,,
0I  ffl.aado discontinuo no t ie »

6



ne, por tanto, más que -»n- movimientos a pro da oir, a l paso que 

en el sistema con'ocido, sata número de movimientos es de -nm’*'I~ 

(suponiendo -n~ igual para todos los selectores)*

Si se supone a títu lo  de ejemplo m = 4 y n = 4, e l nú* 

mero de movimientos de paso de tramos se reduce a 4  ̂ o 64 a 4 

para el m2 selector. SI número total de moviuiientos del mando 

se reduce de
, m-2a + n a (m- )1 > n— — n

Según e l  presente invento í

-  la  relación entre la  sub-gama cubierta por un selec- 

tor y la del selector inmediatamente in ferior puede d ife r ir  de 

un paso al otro ( n no es constante);

-  lo  mismo ocurre con la  relación de desmultlplica- 

oxón del manao único o mando de variación oontiima, que asegu­

ra la  regulación simultánea de los selectores;

- el movimiento de este mando único no esté obligato­

riamente unido a la regulación de frecuencia de un generador

o he te redin o de frecuencia variable;

-  la gama cubierta por los diferentes selectores en 

cascada no es obligatoriamente una gama continua pues puede te­

ner playas no cubiertas;

- e l molimiento del mando continuo no es obligatoria­

mente un movimiento de rotación; puede ser, por ejenplo, un mo­

vimiento de traslación;

-  la  desmultiplioación de desplazamiento entre dos

selectores puede realizarse por cualquier otro medio que no sea
\

un engranaje de coronas circulares (por ©jeep lo , por medio de 

cremalleras y piñones, o por medio de palancas, o por medio de



ua aando hidráulico de émbolos diferenciales etc .;

los desplanarían tos enrulares entre ■ selectores intro-* 

duoidos por el mando discontinuo o de tramos podrán s er intro- 

ducidos por los dispositivos que no sean diferenciales olási- . 

eos da ¿os coronas que engranan oon los s a té l it e s ,  porsjemplo 

por redio da’ cremalleras con ruedecillas deposiciones variables 

por medio de palancas con e j9 de articulación de posición varia­

ble; por medio de un da aplanamiento de conjunto de un sistema da 

áa*bolos M<lráulicos difer«nodales, etc;

- e l dispositivo indicador de la posición de regula- 

oidn (en .it lo c ío lo s  por ejemplo) puede ser de un tipo que no 

sea un contador oiclomótr,ao, por ejemplo un dispositivo de 

desarrollo da cintas, de movimiento combinado en unión co¿ loe 

movimientos del mando, da tramo y del mando continuo;

el sistema puede aplicarse a la  recepción o a la 

amisión segdn que se produzcan por batimiento frecuencias ere»,' 

cientes o frecuencias decrecientes, por inversión de las re » 

j i l la s  y de las placas de las lámparas de masóla;

~ 01 si8teaa que constituye e l objeto del invento pue­

da definirse como se indica en e l punto le de las reivindica­
ciones siguientes.

Se describirán ahora algunos ejemplos particulares 
de realización del invento.

En la figura 2 sa han representado dos so lectores SI 

y 32 oon sus lavas (¡1 y C2 que aseguran en uno y otro la  mis*

ley l iM a i d® de la  frecuencia en ftmción del
desplazamiento de la lera. Estas leras se desplazan con o c

vimiantó de traslación. A asta afecto tiene cada una una ore-
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mellara que engrana con piñones y necios de guía'(no represen­

tados). U representa a l botón del nando ilnioo o aontlnuo que 

arrastra a 01 por e l piñón A. 01, a su vez, arrastra a C2 por 

mediación de los piñones D2, D'2, que introducen la desmultipll» 

.cacitfn necesaria. El eje de estos piñones va sostenido por una 

pieza £2. Esta pieza puede realizar un movimiento de trasla» 

olón desplazando el eje de D1 D2 paralelamente a s í mismo#

A 'cada uno de estos desplazamientos la  leca 02 sufre un despla­

zamiento con relación a la  leva 01 Inmovilizada por e l mando U# 

Las diferentes posiciones de la  plaza £2 son reguladas por el 

hundimiento de la cola de muescas da la  plaza P2 en una placa 

de o r ific io s  ¿M, que tiene aberturas correspondientes a las d i» 

ferantes secciones de la  pieza F2» La desmultiplicación D2 Di# 

los desplazamientos áe las levas y por tanto los alargamientos 

da la pieza f2  se regulan segffn las consideraciones expuestas 

más arriba*

Paralelamente a la  leva 02, se dispone otra leva 0} que 

manda el selector inmediatamente superior El movimiento

continuo de la leva ©5 es mandado por e l d esp 1 azaniontode la 

leva 02 que actda sobre un grupo de piñones DJ D’ 5 análogos a 

D2 D*2 y sostenidos por una pieza PjJ análoga a P2. De igual 

modo a l desplazamiento discontinuo de la  leva 05 os obtiene 

por resbalamiento de la  pieza £5* * es posible disponer

tantos pasos en e l selector como lo imponen la  extensión de 

la  gama de las frecuencias a cubrir y la  extensión práctica 

de sub-gama de cada selector*

La regulación a una frecuencia dada corresponde a ,

una combinación"determinada de aberturas en la  pieza Q cfre-

9
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oidas a las piezas 1> (que son automáticamente rechazadas hacia 

la pieza 4| por dispositivos elástico? no representados), asi 

corno una rotación determinada del mando ánico u* Así se tiene, 

pues, un medio fá c il de establecer la marcación del aparato.

La pieza, daorií'icios se hace en la rorma de una cin* 

ta iiexiDxe, ae acero p ore j suplo, enrollada a cana extremo en 

tambores con botín de mando a? (figura 3) ,  Se ha supuest o, e n 

al e jenplo representado, que los- selectores son en rnímero de 

cinco, lo cual corresponde a series de cuatro orific ios* s i 

aparato cubre parcialmente la gama de 100 a 51,200 kilociclo?,, 

repartida en las sub-gaaas siguientes, que son las de cana paso 
da selección.

2GQ

( 500) (ÓOO)

I  - 100

¿joo)

15 I I  - 400 500 600 700 800
(1 *200) (1 .,6oo)- ( 2 .000) (

I I I - l.éOO 2,000 2*400 2.800
(4* 000) (6*400) ( 8,000)

IV - 6,400 8.000 9*600 11,200
20 (1.9*200) (25* 600) ( 32*000)

V - 25.600 32*000 38*400 44*800

3*200

( 9, 600)

12* 800 

(38,400)

5.1*200
En este autadro, las iáhüfis I  a V contienen las fre - 

oueacias comprendidas en la  extensión de sub—gama de los selec— 

tores sucesivos; las sub-gamas de los selectores superiores es­

tán subdivididas en cuatro fracciones; las  oífras entre parénte­

sis indican las frecuencias délos cuarzos que cooperan con cada 

fracción de gama, que coronan para dar por batimiento sustraoti* 

vo una frecuencia que cae en la sub-gama del selector inmediata—

. — 10 —
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mente inferior*

Se ve que, en este caso, las cifras de las unidades y 

de 1 as decenas de k iloc ic los , serán determinadas por la  posición 

del mando tínico, al paso que las cifras superiores lo serán por 

la  posición del mando discontinuo T, es decir, por la  posición 

de la pieza de o r ific io s » Pegón. el invento, la  pieza de orí* 

fíe los  Q tiene, enfrente de cada combinación de o r ific io s , las 

Cifras que corresponden a esta combinación, las cuales expresan 

el orden de la  centena de kilociclos en la  cual puede fija rse  la 

regulación del aparato para esta posición dala pieza de o r i f i »  

oíos» Las decenas y las unidades inferiores se leerán en otra 

cinta, Q1 arrastrada por e l mando tínico» Las dos cintas fue 

tienen las cifras desfilan por una ventanilla de lectura F don* 

d® @1 ntímero .correspondiente a la  regulación es aislado y recons­

titu ido en su integridad. Por supuesto, esta disposición de 

principio podré rec ib ir distintas mejoras, tales como iluminación 

de las cifras por trasparencia o de otro modo, medios Ópticos 

tales como prismas o lentes para reunir en el campo de la 

ventanilla de lectura las cifras inscritas en. las deí cintas, 

cuyas posiciones relativas podrán se f hacerse Independientes etc.

La indicación de las cifras podrá también obtenerse 

pcir medio de un contador cuyos tambores de las cifras de cente­

na is, millares y más arriba serán arrastrados por e l mando discon­

tinuo T, al paso que los tambores de las cifras de decenas, uni­

dades y fracciones serán arrastrados por e l mando continuo U«

0 bien también la  cinta de o r ific io s  t ien e ' (figura 4) 

tantas graduaciones como serles de o r ific io s , indicando cada 

graduación los valores de las frecuencias del tramo correspon»

r ■
. .*» ,ii »  ■ -i/,--
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.1 sir’

«e n te ,  u  graóuaoión oorrespondlanta al tramo « i  serv ic io  ríe- 

“  ° 001°'!arsa «i* un índice X arrastrado por e l mando

continuo D. Bata variante ) o cualquier variante similar) per 

mita servirse de «a raos no rigurosamente contrastados, ejeou- 

tindose la graduación de cada tramo teniendo en cuenta los va.
lores exactos de los cuarzos utilizados,

Ls forma de disposición y realización arriba des- 

orlta  es especialmente aplicable a un aparato selector que cu-
br@ una gama extensa.

10 Ea a*aorll>Ir6 ahora* también a títu lo  d e ejemplo no l i .
mitativo, otra variante mfe parucélarmente aplicable al caso 

«n que las regiones « t i le s  de la  gana to ta l no representen mgs 

que fracciones en minero reducido de .dicha gama tota l. Este 

83 esp icialmente el de los reoeptores de radiodifusión.

15 POr 1,1 heah0 d9 las Play«E> inutilísndas, e l dispositivo
arriba desamo puede s a l i f i c a r s e  y su disposición toma una
nueva forjgia.

Laa colas de las piezas portapihones I> (figura 5a) en 

lugar da ser calibradas en su extremo tienen un diente G en su 

20 oorte in ferior, por otra parte, una placa E (figura 5b) que

está destinada a apoyarse en loe-cortes inferiores, da las p iea 

*ss i>, dispuestos en el mismo plano/ tiene escotaduras alar- 

S as 12, 13 , I4, en las cuales encajan los dientes G2, G3,

54. Todo e llo  está montado como se ve en planta, por debajo, en 

25 la figura 5c, La pieza B puede desplazarse resbalando en.ai plar 

no segdn la  dirección de las esootadurae I ,  Empujada Lacia la 

derecha arma las piezas.P, oonducióndolas a una posición defin i­

da por la longitud de las escotaduras I  que oorresponde a un tra-

*4-  12



mo determinado da gasa* Es t í  retenida en posición de trabajo

por enganche de nn pico en. e l p es tillo  de resorte L* Cuando 

otra pieza R es impulsada sobreseí p es tillo  L, la  primera se 

desprende y vuelve sobra el tope B». La píe*:a B tiene una gra­

duación de marcación que viene a colocarse bajo e l indios I  mo­

vible por la aooidn del mando continuo U* La pieza R y su gra­

duación son relativas a un tramo. El trazado da la graduación se 

ejecuta teniendo en cuenta las Sregularidades de los cuarzos pues­

tos sn servicio con dicho tramo» La precisión de la  extensión 

®s> pues, independíente de la exactitud de los cuarzos* Hay 

tantas piezas R como tramos titiles tiene la  gama a explorar.

El emplazamiento de la  graduación en la  pieza R puede ser el <¿ue 

se quiera.» Este dispositivo tiene sobre el anterior la  ventaja 

de conducir las piezas p a su s it io  con un solo movimiento, sin 

necesitar, armar previamente las piezas P para permitir e l des­

plazamiento de la placa de o r ific io s . Cada pieza R seré ma­

niobrada por una tecla o un botón pulsador marcado con las 

frecuencias del tramo da gama a que corresponde.

Se observará que e l dispositivo descrito ofiece una so­

lución notablemente sencilla y eficaz del problema de la  exten­

sión de la  banda (band spread) a las cortas longitudes de ondas#

Para fa c ilita r  las explicaciones no se ha hedió inter­

venir la  nación de simétnía del p e r f i l  de las levas, que permi­

te u tiliza r  e l batimiento por exceso y el batimiento por defec­

to con relación a la  frecuencia de los generadores íheterodinoe 

de frecuencia f i ja »  TTos remitiremos para esta mejora a la pa­

tente española I?e 164.067 presentada el 9 de diciembre de 1943 

por "Un dispositivo radíoeláctrico de oarbio da frecuencia” , cu-
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yas dirp opioion.es da levas de movimientos anguines: son ^ruaedre- 

tsmsnte transferibles a las levas de movimiento de-traslación 
de la presente patente*

El invento es, por supuesto, susceptible de muchas 

variantes, de realización, segdn la forma de constitución de 

los Órganos cuya combinación carnet arica e l dispositivo, órga<* 

nos que pueden tener formas diversas sin d-.ej'ar de llenar las fun« 

clones que loa están encomendadas*

Esta solicitud, que corresponde a la  presentada en 

Francia el 29 de narco de 1943, bajo e l  nómero 477*611, .use 

acoge a los beneficios del artículo 51 del vigente Estatuto de 

Prppléddd Industrial*

-o- II O I  A » 0«

Los puntos de invención propia y nueva que se presen* 

13 tan para que sean objeto de esta Patente de Invención en España 

por V2IHIS años, son los siguientes;

le «Perfeccionamientos introducidos en los sistemas 

selectoras de frecuencia que contienen en cascada varios salee* 

tores cuyas gamas son d.@ extensión decreciente, caracterizados 

20 porque como la regulación de los selectores varia segiln la mis­

ma ley linea l en función del desplazamiento de su Órgano de man­

do respectivo, e l mando de la  regulación de un selector está 

unido al de .bu vecino con interposición de una desmultiplica-

»  14 -
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óiÓn de movimiento en la  relación de las extensiones de las ga­

mas y con interposición de un Órgano de desplazamiento cuyo 

movimiento se produce solidariamente con e l del accionamiento 

del generador auxiliar 'correspondiente por un mando disconti­

nuo, y porque un dispositivo indicador de la  frecuencia de re­

gulación es accionado conjuntamente por e l mando continuo y por 

e l mando discontinuo*

• 22 -  Perfeccionamientos introducidos en los sistemas 

selectores de frecuencia según se reivindica en el punto le », 

caracterizados porque los órganos de mando da la  reculación de 

los selectores tienen lavas de movimiento'd a traslación, y por­

que astas levas están provistas de cremalleras ínter con acta das 

dos a dos por juegos de dos piñones que introducen la  relación 

de dasnultíplicaciÓn necesaria entre los movimientos de las le ­

vas, estando estos piñones sostenidos por piezas cuyo desplaza­

miento introduce loe desplazamientos de posición entre las lavas,, 

según loa tramos da gama explorados, y siendo además la leva 

da las frecuencias inferiores arrastrada por un piñón accionado 

por el mando continuo*

5* - Perfeccionamientos introducidos en los sistemas 

selectores dé frecuencia según se reivindica en e l punto 22*, 

caracterizados porque contienan una placa de orific ios  que se 

presentan enfrente de las colas de las piezas portspiñones, es­

tando dichos o r ific io s  calibrados en correspondencia con mee seas 

dispuestas en las colas y de manera que determinen e l desplaza­

miento de las piezas portapiñones*

42 -  Perfeccionamientos introduoidos en los sistemas 

selectores de frecuencia según s e reivindica en el punto ¿2*,

I  5 -

- J ~ ••» -tV -*

í



n

caracterisados porgue la placa da o r ific io s  se realiza en forma 

de una cinta flex ib le  que se enrolla sobre tambores# .

52 *» perfeccionamientos introducidos en los sistemas 

- selectores de frecuencia segdn s.e reivindica en los puntos 3S

5 o 42»| caracterizados por e l empleo dé un indicador de regula­

ción que contiene s i envió a una ventanilla da lectura de se» 

ríes de ndmarps incididos por una parte en la  placa de o r ifíc ­

elos y por otra en una escala cuyo movimiento es solidario del 

del mando cfcntlnuo*
IQ 62 * Perfeccionamientos introducidos en los sistemas

selectores de frecuencia segiín se reivindica en los puntos 38 

o 4‘¿, f caracterizados porque la  placa de o r ific io s  tiene, para 

* cada'una de sus posiciones, una escala graduada correspondiente

* a dicha posición# siendo asta escala explorada por un índice mo* .

Vido por e l mando continuo#
72 - Perfeccionamientos introducidos en los sistemas

selectores da frecuencia segiri se reivindica en el punto 2S*# 

cara cterizado porque tienen una multiplicidad de placas provis» 

tas de muescas, en las cuales encajan dientes dispuestos en las 

20 piezas portapiñones> correspondiendo cada placa a un tramo de 

la  gama a explorar y estando dispuestas las muescas de manara 

que determinan e l desplazamiento de las piezas portapiñones»

82 -  perfeccionamientos introducidos en los sistemas 

selectores de frecuencia ssgdn se reivindica en al punto 7E**

25 caraot erizados porque cada placa de muescas tiene una graduación

propia del tramo que le  corresponde# siendo seta graduación espío» 

rada por ún índice movido por e l mando continuo»
92 » Perfeccionamientos introducidos en los selectores

— l6  —

/
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redioeléotrícoe de frecuencia.

*
Tal y como se ha dasorito en la  1'moris que anteeede, 

representado i 0B dibujos M acompahan y Mn los flnas

. que se han. especificado*

Bsta Memoria consta de die*. y siete hojas escritas 
por una sola cara* ,

Madrid, U - A B Z i g ^  
i'» A*

Alberto de tuciour

Oh/
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