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PATENTE DE INVENCION

a favor de
FRITZ GEGAUP’S SUHNE A.~G., domiciliada en STECKBORN (Suiza),
] port

"Procedimiento pars surcir medaias eu méguinas de coser"
wanezun 00000 =Emewe
Memoria Descriptvivaea

Segﬁn este procedimiento para szurcir meulas en méquinas
de coeer, Gbjeto de ia presenve inveneién, ge exciende la meuia en
18 méquina de coser, ianvroduciendo densro de la media el orazo de
le méguina de coser que lieva la langedera y de manera que la parve
de la medis gue se ha de purcir guede en la care superior de dicho
orsgo, en combinecién con un aro mévil de sujecién, al cual se rije
la medig medaiante una pieza prendeaora, que debe colocarse por la
par e superior.

Este modo de exiender l&a media BOLre wng parve ilija ae
1a méquina de coser y la fijaciln dei sivio aeteriorado de la meale
en un aero mévil de sujecidn, posivilivan une buena conduccién a
mano de la media con reiaciln a la aguja de ia méiguina de coser

pars poaer resaligar un buen sgurclido. Siguiiica esuo una notable
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ventaja pare el gurcido mecénico ae medias en relacién con los pro=- °
ceuimientos ya conocidoe para zurcir, i0s cuaies requieren precisa-
mentive mucho cuidado y haviiidaa por no poder tensarse el sitio a
zurcir de la meaise

Esta ventaja para el gurcido mecdnico ae meaias puede au-
mentarse wlu més, limitando en la parte superior del uvrazo de la mée
guina ae coser, el juego del aro sujewmaor aentro del alcance de la
agujae

Para zurcir, puede utilizarse un aro sujetadqr suelto o
bien es posivle tambidn dotar el citado aro de érgenos de gufa dis-
puestos en el brazo de la miquina de coser.

Los planos agjuntos ilustran, como ejemplo, estas dos po-
sibilidedes de aplicacién del procedimiento, objeio de la presesue
invencién. Se ha representado, en Varioé e jemplos de ejecucidn, un
aparato auxiliar aprepiago para ejecusjar esie procedimienco.

La figura 1 represenia como primer ejemplo, en vista lone-
givudinal y parcislmente en seccién, el aparato aux;liar no:ueao en
el brazo de la méquina de coser y provisto de un aro sujetador mé-
vil convenientemente guiado,

La tigura 2 represénta el aparato en cuestidn, visto des-~
de arribe y parciaimenie en seccién,

la rigura 3 represents este gparato vieto iromnvalmenie
desde la izqulerde de las iiguras 1 y 2.

La figura 4 represenia en algado, un segundo ejemplo de
aparato auxiliar, con un aro sujevador suelto, dioujadao en maccién.

' Le figura 5 representa este'aparato visto desde arriovae

La figura 6 yepresenta este gparato visso 1rontelmente
desde la izquierda de las riguras 4 y 5.

La tigure 7 representa en algauo, oitrgéjemplo de aparaso
auxilier con un anillo sujetador suelito, represenvauo en seccidn,
¥y finsalmenze,

La figure 8 ilusitra este aparato visto desde arribae

En les tiguras 1l a 3, la ciire =l- indica el.brazo gue
parve del z8calo =2- de una mfquina de coser, del tipo llamado de

mesa y que estd equipado en su exiremo Irontal libre, con una iapa
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-3= de superficie bombeada hacia aiuera. Bajando esia tepa -3=, Be
obtiene el accesc a ia laigadera, dispuesta eu el nrézo =l de la
méquina de coser, junto & la cual se halia en ia iorma ye conocida
el transportacor u 8rgano ae avance del tejido., =5= e8 la asxuja de
coser de la miquina y =6- el ilamado ple gurcidor unido a la barra
de aguja, w0 representads en el alsulo, y de ia que puede soltarse. -

=7= indica un brago~-soporte al que se he aplicado como
prolongacidn la pieza mévil ==, que en su extremo libre, va provis—
+a de un bastidor anular -9-, en ei cual va encajado en forme gira-
toria, el aro soporte de la media =10=-, el cual queds impedido de
desprenderse del bastidor =9+ por lae vridae o rebordes exuveriores
mllw, Medianie una espiga escalongdia =12, elybrazo BOPOrte ='fw
esté montado giraworio en un agujero ~l3-, previsto sobre ia parve
superior pilaua dei brago hueco =-li- de La miquina de coser. ki movi-
miento osciiatorio ueli orazo-soporte =7-, que rigure uue paianca de
does bragos, queus .Liwlvauo por el hecho de gue Su eXirewod poOsBTerlior
ge halla emplagaao, segdu representa la tigura 2, euivre 108 TOpee
=~l4~, TOrmados por uno® selilentes en la parte superior gel szécalo
-2~ de ia mﬁquina. La pieza mévil -8~ esuvd guiamaa por una espiga
=ilo= ¥ijada al bragzo-sopprie =f=~, la que eicaja en una neuaidure
lougivudinal =16~ de la pieza mévil -b-; de esta manera esta piezs
-8« queda asegurada coaira giro sobre el brazo =7- ¥ al mismo tvieme
po se limita vambiln su moviwientvo. La pieza mdvil -5- eetd enchuta~-
ds por su perioracidn ingerior sobre el brazo-soportve =7-, ae tal
mouo que puede desplazarse ricilmente sobre dicho brazo.

En les tiguras 1 y 3 se han sefialado con 1£neas de trazo
y punto, una medlia =-4= pasade sobre el brazo de la méquina de coser.
Esta média tiene que gurcirse por ejemplo en el telfn. La media =A=-
Be exvenucerd sobre el brago -l- de tal modo que la parve & gurcir
correspondsg sobre el aro sujevador =10- del aparato auxiliarj; luego
Be estira la medis sobre el vrago -l= de la méquina, con la aberiu~
re pare la pierne hacia el zfcalo ~2- y se recoge toda le parte de
la pierna eu tal Iforma que la meuia quede bien lisa sobre el aro
=10~ del aparato auxiliar, Se dispone la mecla S0Lre el aparato aue-

xiliar ue ival manera que la parte estropeaua o a gurcir, esié si-
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tuada soobre el aro =10~ cespufs de 10 cual se 1niroduce esis parte
de la meaia, desde erriba, en el aro -~l0=- medianse un aro preandedor
avierto =17~ gque l& rija en el aro -10=-. El aro prencedor abierto
~17=- lleva en sus dos extremos asideros o pingas -lB=-, que racilitan
el manejo del reierico are -l17-, como se comprenderi ciarameive,

La media iljada en ia ioriie Buvos uescrita en el aro -il-
del aparavo auxiliar, pueue zurcirse ahora uevidamente con lia aguja
~he~ ponienao esta en movimiento y hacienao oscilar segin convensa
el brazo-goporve 7= glredeuoy del eje Irormado por la esSpiga ~l12- ¥
el sgujero -i3=, con 10 cual- puede al mismo viempo desligZarse la
pieza -U= Bobre el brazos-porte == y gira el aro sujetador =il=-
denivro del pasiidor -Y=-, Se han sefialado en la iigura 2 por iineas
de wrago y punte, las aos posiciones rinales exteriores del obrazo
oscielante -7=, limiiadas por los topes =l4=- y por circulos las po-
slciones corresponaiences del vasvidor =89-3 otros dos efrculos de
trazo y punto, representan 0tras posiciones del referiqo pasuvidor
-Y= cuendo el brazo =7= ge halla en su posicidn cenvral y le pleza
névil -8~ estd del todo a un lado © al otro con respecto a la posi-
cién indicada por trazo grueso, Son naturalmenie posibles oiras mu-
ehas posiciones luiermciias entre las custro fingles del pastidor
-9, sefialadas en la rigura 2 por lineas de trago y puntos. Por con-
siguieniey resuity grende ia moviiliaad ael aro sdjecador =10- pero
tembién limitada deniro ae ia zone dtil de la aguja -5-3 poOr OTTO
lado, el pie zurcidor limita asimiemo en cierto modo la movilidad
deli. aro sujevador =10=,

Cuando ne se uviliza el aparato suxiliar descrite, se
levanta el brazo—sopbrte -~f{« del agujero de apoyo =l3= y se retira
el referido aparstoc auxiliar. :

En el ejemplo de lae figﬁras 4y 5, el sro sujetador suel
t0 =10~ esté apoyado libremente sobre la cara superior del brago ~l€
de la méquina ae coser, EZncime de este brazo ~l=-, hay un tope trans-
versal ~19=- que eetd dispuesto en iorma tal que puede levantarse
graclas al perno «20-; en cada uno de loe exiremos va provisto, di-
cho tope =19~, de un sslienie =2i- gue prende en la ca;a lateral

correspondiente del brazo —l- de la miguina de coser, con lo cual
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se fija el tope transversal -19- en su posicidn sobre el brazo
=-l-., Por el tope transversal =19-, queda limitada la movilidad
del aro sujetador =,10- en sentido contrario al extremo frontal
del brazo -1~ dentro del alcance de la aguja ~5- de la mguuina
de coser. El aro sujetador -10- puede colocarse también a poste-
riori, es decir, después de que la media ~A~ se haya estirado
gsobre el brazo -1- de la miquina de coser, entrandolo en la for-
mz conveniente debajo de la media. .

En el ejemplo de las figuras 7 y 8, la movilidad
del aro sujetador -10- gueda limitada asimismo por‘el tope trans-—
versal -22- en direccidn hacia el extremo frontsl del brazo —-1-,
dentro del alcance de la aguja -5- de la maquina de coser. El re-—
ferido tope =22~ lleva asimismo en cada uno de los extremos un
saliente =23~ que se gpoya contra el lado longitudinal correspon-
diente del brazo -1- de le mdquina de coser. Ademds, el tope
transversal -22- estd unido por dos piezas de unidén -2 4~ al otro

tope transversal =19- formando esf un solo cuerpo. Este conjunto

,vé montado sobre ei brazo -l=- de la mdquine de coser pudiendo le-~

vantarse gracias al perno =-20~. De este modo, se evita que el
aro sujetador ~10-, dispuesto entre los dos topes transversales
~19- y =22-, pueda salirse de la zona Util de le aguja lo mismo
al colocar la media =A- gque 2l quitarla; el aro sujetador =10~
no puede resbalar hacia afuera desde el extremo frontal del bra-
zo -1- de la mdquina, gl retirar la media.

Ia limitacidn prevista de la movilidagd del aparato
auxilisr dentro del alcance de la aguja de la maquina contribuye
& que la principiénta maneje convenientemente el referido aparato
auxiliar en brevisimo tiempo. Este aparato, como variante del pri-
mer ejemplo descrito, puede ejecuturse en tal forma que unicamen—
te pueda tener un movimiento limitado de oscilscidn o un movimien-—
to limitado de deslizamiento. Como es natural, pueden darse di-
ferentes formas a2l arc sujetador.’

| N O T 4
Se reivindica como obhjeto de esta patentes

1) Procedimiento para zurcir medias en maquinas
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de coser provistas de un brazo libre o con el extremo al

aire, en cuyo interior va alojada la lanzadera, caracterizado por
extender la media sobre el brazo (1) de la mdguina de coser, de

manera que el brazo quede introducido en el interior de la media

y que la parte de la media (4) que se ha de zurcir, quede = bre

la parte superior del referido brazo (1) sujetando esta parte

de la media que se ha de zurcir en un arc sujetador movil (10)

en cuyo interior se fija esta parte de la media mediante una pie-

za prendedora (17 ) que se coloca por la parte superior, de mane-

ra que la parte de la media que se ha de zurcir quede tensa y

pueda moverse convenientemente junto con el aro sujetsdor para pre-
santarla a la aguja de la mdquina de coser.

2) Procedimiento segun la reivindicacidén 1, carac-
terizado porque €l aro sujetador (10) en.el que se fija la media,
estd libre o suelto, de manera que este aro, con la medis fijada
en é1 se pueda mover con cbmpleta libertad, dentroc de los 1fmites
permitidos por la construccidn de la maquina.

3) Procedimiento para gurcir mediss en mdquinas
de coser. ‘

Esta memoria consta de seis pdginas, escritas

por una sola carae
Barcelona, 29 de Febrero de 1944.
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