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p or:

"  A parato  a u x i l i a r  para zurcir medias en máquinas de
c o s e r"

M e m o r i a  D e s c r i p t i v a  

E l o b je to  de e s ta  p a te n te  es un a p arato  a u x i l ia r  que se 

a p l ic a  a l a s  máquinas de c o c e r , para f a c i l i t a r  la  o p eració n  de { 

z u r c ir  l a s  m edias. E ste  ap arato  se  a p l ic a  a la s  máquinas de c o - ; 

s e r  que t ie n e n  un brazo  l i b r e  o con e l  extremo a l  a i r e ,  en cuyo 

5 in t e r io r  hay la  la n za d e ra  y mecanismos anexos y cuyo brazo  se  in — ; 

tro d u ce  en l a  media que s e  ha de z u r c i r .  E l a p arato  o b je to  de 

e s ta  p a te n te  comprende un aro  m óvil de s u je c ió n  que se dispone 

encima d e l brazo  l i b r e  de l a  máquina de c o s e r  y  a cuyo aro  de 

s u je c ió n  se f i j a  l a  media m ediante una p ie z a  prendedora, que debe- ¡
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c o lo c a r s e  por la  p a r te  s u p e r io r .

E ste  modo de exten d er la  media sobre una p a rte  f i j a  de 

l a  maquina de c o s e r  y la  f i j a c i ó n  d e l s i t i o  d e te r io ra d o  de l a  me­

d ia  en un aro  m óvil de s u je c ió n , p o s i b i l i t a n  una buena conduc—

5 c ió n  a mano de l a  media con r e la c ió n  a la  a g u ja  de l a  máquina de 

c o s e r  para poder r e a l i z a r  un buen z u r c id o . S i g n i f ic a  esto  una 

n o ta b le  v e n ta ja  p ara  e l  zu rc id o  m ecánico de m edias en rd a cio n  

con lo s  p roced im ien to s ya  conocid os p ara  z u r c ir ,  lo s  c u a le s  r e ­

qu ieren  p recisam en te  mucho cuidado y h a b ilid a d  por no poder te n -

10 s a rs e  e l  s i t i o  a z u r c ir  de l a  m edia.

E sta  v e n ta ja  p ara  e l  zu rcid o  m ecánico de m edias puede 

aum entarse aun mas, lim ita n d o  en l a  p a r te  su p e rio r  dxel brazo  de 

l a  máquina de c o s e r , e l  ju ego  d e l  aro  su je ta d o r  dentro d e l a lc a n ­

ce de la  a g u ja .

15 Para z u r c ir ,  puede u t i l i z a r s e  un aro su je ta d o r  s u e lto  o

b ien  es p o s ib le  d o ta r e l  c ita d o  aro  ae órganos de g u ia  d isp u e sto s  

en e l  brazo  de la  máquina de c o s e r .

Los p lan os a d ju n to s  i lu s t r a n  v a r io s  ejem plos de e je cu ­

c ió n  d e l  a p a ra to  o b je to  de e s ta  in v e n c ió n .

20  La f ig u r a  1 r e p re s e n ta  como prim er ejem plo, en v i s t a

lo n g itu d in a l  y  p a rcia lm en te  en s e c c ió n , e l  ap arato  a u x i l ia r  mon­

tado en e l  b razo  de l a  máquina de c o s e r  y  p r o v is to  de un a ro  su­

je ta d o r  m óvil convenientem ente g u ia d o .

La f ig u r a  2 re p re s e n ta  e l  a p a ra to  en c u e s t ió n , v i s t o  Ü

25 desde a r r ib a  y  p a rc ia lm en te  en s e c c ió n . í$-
La f ig u r a  3 re p re se n ta  e s te  ap arato  v is t o  fro n ta lm en te   ̂

desde l a  iz o u ie r d a  de l a s  f ig u r a s  1  y 2 .

La f ig u r a  4 re p re se n ta  en a lz a d o , un segundo ejem plo de í 

ap arato  a u x i l ia r  con un a ro  s u je ta d o r  s u e lto , d ibu jado  en s e c c ió n . 

La f ig u r a  5 r e p re s e n ta  e s te  ap arato  v i s t o  desde a r r ib a .
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La f ig u r a  6 re p re se n ta  e s te  ap arato  v i s t o  fro n ta lm en te  

desde la  iz q u ie rd a  de l a s  f ig u r a s  4 y 5*

La f ig u r a  7 r e p re s e n ta  en a lz a d o , o tro  ejem plo de apara­

to  a u x i l i a r  con un a n i l lo  s u je ta d o r  s u e lt o ,  rep resen tad o  en s e c -  

5 c ió n , y f in a lm e n te ,

La f ig u r a  3 i l u s t r a  e s te  a p arato  v i s t o  desde a r r ib a .

Ln l a s  f ig u r a s  1  a 3, l a  c i f r a  - 1 -  in d ic a  e l  brazo  que 

p a r te  d e l z ó c a lo  - 2 -  de una máquina de c o s e r , d e l t ip o  llam ado de 

mesa y que e s tá  equipado en su extrem o f r o n t a l  l i b r e ,  con una t a ­

lo pa - 3*- de s u p e r f ic ie  bombeada h a c ia  a fu e r a . Bajando e s ta  tapa 

- 3- ,  se  o b tie n e  e l  acceso  a l a  la n z a d e ra , d e p u e s t a  en e l  brazo 

- 1 -  de la  máquina de c o s e r , ju n to  a l a  c u a l se  h a l la  en l a  forma 

ya con ocid a e l  tra n sp o rta d o r  u órgano de avance d e l t e j i d o .  - 5 -  

es  l a  a g u ja  de co ser de l a  máquina y - 6 -  e l  llam ado p ió  zu rc id o r 

1$ unido a l a  b a rra  de a g u ja , no re p re se n ta d a  en e l  d ib u jo , y  de la  

que puede s o l t a r s e .

- 7-  in d ic a  un b razo  so p o rte  a l  que se  ha a p lic a d o  como 

p ro lo n g a ció n  l a  p ie z a  m óvil -8 —, que en su extremo l i b r e ,  vá 

p r o v is ta  de un b a s t id o r  a n u la r  —9**, en e l  c u a l v á  encajado en 

20 foinna g i r a t o r i a ,  e l  aro so p o rte  de l a  media - 1 0 - ,  e l  c u a l queda 

impedido de d esp ren d erse  d e l b a s t id o r  -9 — por l a s  b r id a s  o ré ­

cordes e x t e r io r e s  - 11—. M ediante una e sp ig a  escalon ad a - 12*-, e l  

brazo  so p o rte  - 7 -  e s tá  montado g ir a t o r i o  en un a g u je ro  - 13 - ,  pre­

v i s t o  so b re  la  p a r te  su p e rio r  p lan a  d e l brazo  hueoo - 1 -  de la  

25 máquina de c o s e r , h l  movimiento o s c i la t o r i o  d e l b ra zo -so p o rte  

—7** que f ig u r a  una p a lan ca  de dos b r a z o s , queda lim ita d a  por e l  

hecho de que su  extremo p o s te r io r  se h a lla ,e m p la za d o , según r e ­

p re se n ta  la  f ig u r a  2, e n tr e  dos to p es -14**, form ados por unos sa­

l i e n t e s  en la  p a r te  su p e rio r  d e l  zó ca lo  - 2-  de l a  máquina. La 

30 p ie z a  m óvil - 8 -  e s tá  gu iad a  por una e sp ig a  - 1 5 -  f i j a d a  a l  brazo  

so p o rte  - 7- ,  l a  que e n ca ja  en una hendidura lo n g itu d in a l  - 16-
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de la. p ie z a  m óvil —3—; ce  e s ta  manera e s ta  p ie z a  —8** queda ase*-* 

gu iad a c o n tra  g ir o  sobre e l  brazo  —7— y a i mismo tiem po se  l im i­

t a  tam bién su movimiento* La p ie z a  m óvil —8— e s t á  enchufada por 

su p e r fo r a c ió n  in t e r io r  sobre e l  b ra z o -s o p o rte  - 7 -  de t a l  modo 

que puede d e s p la z a r s e  fá c ilm e n te  sobre dicho b ra zo .

.ün l a s  f ig u r a s  1  y  3 se ha señalado con l in e a  de tr a z o  

y  punto, una media —A— pasada sobre e l  brazo  de l a  máquina de 

coserá  E sta  media t ie n e  que z u r c ir s e  por ejem plo en e l  t a ló n .

La media -A - se exten d erá  sob re e l  brazo  - 1-  de t a l  modo que l a  

p a r te  a z u r c ir  corresponda sobre e l  aro s u je ta d o r  - 1 0 -  d e l apa­

ra to  a u x i l i a r ;  luego se  e s t i r a  l a  media so b re  e l  brazo  - 1 -  de 

l a  máquina, con l a  a b e rtu ra  para l a  p ie rn a  h a c ia  e l  zó ca lo  - 2 -  

y  se re c o g e  toda l a  p a rte  de l a  p ie rn a  en t a l  forma que l a  media 

quede b ien  l i s a  sobre e l  aro - 1 0 -  d e l ap arato  a u x i l i a r ,  ge d is ­

pone l a  media sobre e l ap arato  a u x i l i a r  de t a l  manera que la  par­

t e  estro p ead a o a z u r c ir ,  e s te  s itu a d a  sob re e l  aro - 1 0 -  después 

de lo  c u a l se  in tro d u ce  e s ta  p a r te  de l a  m edia, desde a r r ib a , en 

e l  a ro  - 1 0 -  m ediante un a ro  prendedor a b ie r to  - 1 7 -  que la  f i j a  

en e l  a ro  —10—. E l aro  prendedor —17** l l e v a  en sus dos extrem os 

a s id e r o s  o p in za s  - 1 8 - ,  que f a c i l i t a n  e l  manejo d e l r e fe r id o  aro 

- 17- ,  como se comprenderá c laram en te.

La media f i j a d a  en l a  form a a n te s  d e s c r i t a  en e l  aro  -10 — 

d e l a p a ra to  a u x i l i a r ,  puede z u r c ir s e  ahora debidamente con l a  a - 

g u ja  - 5 -  poniendo e s ta  en movimiento y haciendo o s c i la r  según 

convenga e l  b ra z o -s o p o rte  - 7 -  a lre d e d o r d e l e j e  formado por l a  

e sp ig a  - 1 2 -  y  e l  a g u je ro  -13**, con lo  c u a l puede a l  mismo tiem po 

d e s l iz a r s e  l a  p ie z a  - 8 -  sobre e l  b ra z o -s o p o rte  - 7-  y  g i r a r  e l  aro 

s u je ta d o r  - 10-  dentro d e l b a s t id o r  - 9-*  Se han señalado en la  

f ig u r a  2 por l ín e a s  de tr a z o  y punto, 3a s  dos p o s ic io n e s  f i n a l e s  

e x t e r io r e s  d e l brazo o s c i la n t e  - 7 - ,  l im ita d a s  por lo s  to p e s  - 14-



29 f

y por c ir c u io s  l a s  p o s ic io n e s  co rre sp o n d ie n te s  d e l  b a s t id o r  

- 9 - :  o tr o s  dos c ir c u io s  de tr a z o  y punto, re p re se n ta n  o tr a s  po­

s ic io n e s  d e l  r e fe r id o  b a s t id o r  - 9 -  cuando e l  brazo - 7 -  se h a l la  

en su p o s ic ió n  c e n tr a l y  l a  p ie z a  m óvil - 8 -  e s tá  d e l todo a  un 

lad o  o a l o tro  con r e s p e c to  a l a  p o s ic ió n  in a ic a d a  por tra z o  

g ru e so . Son naturalm en te p o s ib le s  o tr a s  muchas p o s ic io n e s  in ­

term ed ias e n tre  l a s  cuatro  f i n a l e s  d e l b a s t id o r  -9**, señ alad as 

en la  f ig u r a  2 por l in e a s  de t r a z o  y p u n to s. Por c o n s ig u ie n te , 

r e s u lt a  grande la  m ovilid ad  d e l aro  s u je ta d o r  - 1 0 -  pero tam bién 

lim ita d a  dentro  de l a  zona ú t i l  de l a  a g u ja  - 5 - ;  por o tro  lado 

e l  p ie  z u rc id o r  l im it a  a s i  mismo en c ie r t o  modo l a  m ovilid ad  d e l 

aro  s u je ta d o r  - 1 0 - .

Cuando no se  u t i l i z a  e l  a p a ra to  a u x i l i a r  d e s c r i t o ,  se 

le v a n ta  e l  b ra z o -s o p o rte  - 7 -  d e l a g u je ro  de apoyo -13** y se  r e t i ­

ra  e l  r e f e r i d o  ap arato  a u x i l i a r .

En e l  ejem plo de l a s  f ig u r a s  4 y 5 , e l  a ro  s u je ta d o r  

s u e lto  - 1 0 -  e s tá  apoyado lib rem en te  sobre l a  ca ra  s u p e r io r  d e l 

b razo  - 1-  de la  maquina de c o s e r . Encima de e s te  brazo  - 1-*, hay 

un tope t r a n s v e r s a l  - 1 9 -  que e s tá  d isp u e sto  en forma t a l  que pue­

de le v a n ta r s e  g r a c ia s  a l  perno -2 0 -; en cada uno de lo s  extrem os 

vá  p r o v is to , d ich o  to p e - 1 9 - ,  de un s a l ie n t e  - 2 1 -  que prende en 

l a  cara  l a t e r a l  c o rre sp o n d ie n te  d e l b razo  - 1 -  de la  máquina de 

c o s e r , con lo  cu al se f i j a  e l  to p e  t r a n s v e r s a l  - 1 9 -  en su p o s i­

c ió n  sob re e l  b razo  - 1- .  Por e l  tope tr a n s v e r s a l  - 19- ,  queda l i -  

sú.tada l a  m o v ilid a d  d e l aro  s u je ta d o r  - 1 0 -  en se n tid o  c o n tr a r io  

a l  extrem o f r o n t a l  d e l brazo  - 1 -  d en tro  d e l a lc a n c e  de la s g u ja  

- 5-  de la  máquina de c o s e r . E l a ro  s u je ta d o r  - 10 -  puede c o lo c a r­

se  tam bién a p o s t e r i o r i ,  es d e c ir ,  después de que l a  media -A - 

se haya e s t ir a d o  sobre e l  brazo - 1 -  de la  máquina de c o s e r , en­

trá n d o lo  en l a  form a co n ven ien te  debajo  de l a  m edia.

-  5 * -  $
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En e l  ejem plo de l a s  f ig u r a s  7 y  8, la  m ovilid ad  d e l 

aro s u je ta d o r  -1 0 -  queda lim ita d a  a s i  mismo por e l  to p e  tr a n s v e r ­

s a l  -2 2 -  en d ir e c c ió n  h a c ia  e l  extrem o f r o n t a l  d e l brazo  - 1 - ,  

d en tro  d e l a lc a n c e  de la  a g u ja  - 5 -  de l a  máquina de c o s e r . B1 

r e fe r id o  to p e  -2 2 - l l e v a  asimismo en cada uno de lo s  extrañ os 

un s a l ie n t e  - 23-  que se  apoya c o n tra  e l  lado lo n g itu d in a l  c o r r e s ­

p on d ien te  d e l brazo  - 1-  de l a  máquina de c o s e r . Además e l  tope 

tr a n s v e r s a l  -2 2 -  e s tá  unido por dos p ie z a s  de unión - 24-  a l  o tro  

to p e t r a n s v e r s a l  - 19-  formando a s i  un s o lo  cu e rp o . E ste  con jun to  

vá  montado sobre e l  brazo - 1 -  de l a  máquina de co se r  pudiendo l e ­

v a n ta rs e  g r a c ia s  a l  perno - 20- .  De e s te  modo, se e v it a  que e l  

aro s u je ta d o r  —10—, d isp u e sto  e n tre  lo s  dos topes tr a n s v e r s a le s  

- 19-  y -2 2 - , pueda s a l i r s e  de la  zona ú t i l  de l a  a g u ja  lo  mismo 

a l  c o lo c a r  la  media -A -  que a l  q u it a r la ;  e l  aro  s u je ta d o r  - 10-  

no puede r e s b a la r  h a c ia  fu e r a  desde e l  extrañ o  f r o n t a l  d e l  b ra­

zo - 1 -  de l a  máquina a l  r e t i r a r  la  m edia.

La l im it a c ió n  p r e v is t a  de l a  m o v ilid ad  d e l ap arato  a u x i­

l i a r  dentro d e l a lc a n c e  de l a  aguja  de l a  máquina, c o n tr ib u y e  a 

que l a  p r in c ip ia n ta  m aneje convenientem ente e l  r e f e r id o  aparato  

a u x i l ia r  en b re v ísim o  tiem po. E s te  a p a ra to , como v a r ia n te  d e l  

prim er ejem plo d e s c r it o ,  puede e je c u ta r s e  en t a l  forma que ú n ica ­

mente pueda te n e r  un movimiento lim ita d o  de o s c i la c ió n  o un movi­

m iento lim ita d o  de d e s liz a m ie n to . Como es n a tu r a l,  pueden d arse  

d i fe r e n t e s  form as a l  aro  s u je ta d o r .

N O T A

Se r e iv in d ic a  como o b je to  de e s ta  p a te n te :

1)  Aparato a u x i l ia r  para z u r c ir  m edias en máquinas de co­

s e r  p r o v is ta s  de un brazo lib ro ^ ó o n  un extremo a l  airá, que e n c ie ­

r r a  la  la n za d e ra , y que s i r v e  p ara  r e c i b i r  l a  media in tro d u c ié n ­

dose en e l l a ,  c a r a c te r iz a d o  por un aro s u je ta d o r  (10) d isp u esto  

para c o lo c a r lo  m óvil sobre l a  p a r te  su p e r io r  d e l brazo  (1 )  de
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l a  máquina de c o s e r , en cuyo aro se  f i j a  l a  media (A) m ediante 

una p ie z a  prendedera ( 1 7 ) ,  que se  c o lo c a  por la  p a r te  s u p e r io r .

2 ) A parato a u x i l ia r  según la  r e iv in d ic a c ió n  1 , c a r a c t e r i­

zado por comprender órganos que l im ita n  l a  m o v ilid ad  d e l aro  su­

je ta d o r  (10 ) d en tro  d e l a lc a n c e  de l a  a g u ja  (5) de la  máquina

de c o s e r .

3 ) A parato a u x i l i a r  según l a s  r e iv in d ic a c io n e s  1 y  2 , ca­

r a c te r iz a d o  por un tope t r a n s v e r s a l  ( 1 9 ) ,  d e stin a d o  a s e r  monta­

do so b re  e l  brazo  (1 )  de l a  máquina de c o s e r  para l im i t a r  l a  movi­

l id a d  d e l aro  s u je ta d o r .

4 ) Aparato a u x i l i a r  según l a s  r e iv in d ic a c io n e s  1 y  2, 

c a r a c te r iz a d o  por dos to p e s  t r a n s v e r s a le s  (19  y  2 8 ) ,  d isp u e sto s  

a una c i e r t a  d is ta n c ia  uno de o tr o , sob re e l  b razo  (1 )  de la  

máquina de co se r  y  d e stin a d o s  a l im i t a r  la  m o v ilid a d  d e l aro  su­

je ta d o r  ( 1 0 ) , e l  c u a l vá  co lo cad o  e n tre  d ich o s  to p e s  tr a n s v e r s a ­

l e s  (19  y  2 2 ).

5) Aparato a u x i l i a r ,  según la s  r e iv in d ic a c io n e s  1 , 2 y  

4 , c a r a c te r iz a d o  porque lo s  dos to p e s  t r a n s v e r s a le s  (19 y  22) 

está n  unidos e n tre  s i  por dos p ie z a s  de unión  - 24*- que e stá n  d es­

tin a d a s  a a p lic a r s e  co n tra  lo s  la d o s  lo n g itu d in a le s  d e l brazo

( 1 )  de la  máquina de c o s e r .

6) A parato a u x i l i a r  según l a  r e iv in d ic a c ió n  1 , c a r a c te ­

r iz a d o  por comprender m edios p ara  g u ia r  e l  aro s u je ta d o r  (10) 

en su movimiento so b re  e l  b razo  (1 )  de la  m áquina.

7 ) A parato a u x i l i a r  según l a s  r e iv in d ic a c io n e s  1 y  6 

c a r a c te r iz a d o  por e l  hecho de que e l  a ro  s u je ta d o r  (10 ) e s tá  

montado en un b ra z o -so p o rte  ( 7 ) ,  d isp u e sto  de manera que pueda mo­

v e r s e  sob re e l  b razo  (1 )  de la  máquina de c o s e r .

8) A parato a u x i l i a r ,  según l a s  r e iv in d ic a c io n e s  1 , 6 y  

7 ,  c a r a c te r iz a d a  porque e l  brazo  so p o rte  (7 ) e s tá  co n stru id o  en



forma que pueda e n c a ja rs e  en una g u ía  (13 )*

9 ) Aparato a u x i l i a r ,  según l a s  r e iv in d ic a c io n e s  1 , 6 y 

7 , c a r a c te r iz a d o  porque e l  b ra z o -s o p o rte  (7 ) e s ta  d isp u e sto  en 

form a que pueda o s c i l a r  sobre e l  b razo  l i b r e  (1 )  de l a  máquina

5 de c o s e r .

1 0 ) A parato a u x i l i a r  según 3a  s r e iv in d ic a c io n e s  1 , 6 y  

7 , c a r a c te r iz a d o  porque e l  b razo  so p o rte  (7 ) e s tá  c o n stru id o  en 

t a l  form a que puede m overse lo n g itu d in a lm e n te  dentro de c ie r t o s  

l í m i t e s .

10  1 1 ) A parato a u x i l i a r ,  según la s  r e iv in d ic a c io n e s  1 , 6

7 y  10 c a r a c te r iz a d o  porque e l  b ra z o -s o p o rte  (7) l l e v a  una pro­

lo n g a c ió n  (8) c o n s tru id a  en forma de una p ie z a  d e s l iz a b le .

1 2 ) Aparato a u x i l i a r ,  según l a s  r e iv in d ic a c io n e s  1 , 6,

7 ,  10 y 1 1  c a r a c te r iz a d o  porque l a  p a r te  d e s l iz a b le  (8) d e l  b ra -

15  zo so p o rte  (7 ) e s t á  im pedida §.e g i r a r  y  l im ita d a  en su c a rre ra  

por una gu ia  de e s p ig a  y ra n u ra .

13) A parato a u x i l i a r ,  según la  r e iv in d ic a c ió n  1 ,  c a r a c te ­

r iza d o  por l l e v a r  d isp u e sto  e l  aro s u je ta d o r  (10) en form a que 

pueda g ir a r  en un b a s t id o r  a n u la r (9) d e l brazo  so p o rte  ( 7 ) .

20 1 4 ) A parato a u x i l i a r  p ara  z u r c ir  m edias en máquinas de

c o s e r .

E sta  memoria co n sta  de 8 p ágin as e s c r i t a s  por so­

l a  c a r a .

¿ - S - * * ? S 4  g

B arcelo n a  29 fe b r e r o  1944 
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