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PATENTE DE INVENCIORN
‘ a favor de
FRITZ GEGAUF’S SUHNE A.-G. ~ Domiciliada en STECKBORN (Suiga)
por: .
» Aparsto auxiliar para zureir medias en miquinas de
coger”
Memoria Desgscriptiwva
&l objeto de esta patente es un aparato auxiliar que se
gplica a las méquinas de coser, para facilitar la operacidn de
gurcir las medias. kste aparato se aplica a las méquinas de co~
ser gue tienen un brazo libre o con el extremo al aire, en cuyo
5 interior hay la lanzadera y mecanismos anexos y cuyo bruzo se in-

troduce en la media que se ha de zurcir. »1 gparato objeto de

esta putente comprende un aro mdévil de sujecidn gue se dispone
. » » N

encime del brazo libre de la maguina de coser y a cuyo aro de

sujecidn se fija la media mediante una pieza prendedaora, gue debe-:
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colocerse por la parte superior.

iste modo de extender la media sobre una parte fija de

I S R s .
la maguina de coser y la Tijacidn del sitio deteriorado de la me-

. ;. . L r s .
dia en un aro movil de sujecion, posibilitan una buena conduc-

cidn @ mano de la media con relacidn a la aguja de la mdquina de

coser para poder realizer un buen gurcido. Significa esto una

. - L, . 5 - . 7
notdble ventaja para el gzurcido mecénico de medias en rdacion

con los procedimientos ya conocidos para zurcir, los cuales re-—

quicren precisamente muclhio cuidado y habilidad por no poder ten-

saree el sitio a gurcir de la media.

Bsta ventaja para ¢l zurcido mecénico de wedias puede

cumentarse aun mas, limitando en la parte superior el brazo de

la wfquina ae coser, el Jjuego del aro sujetador dentro del alcan-

ce de la agujae

Para zurcir, puede utiligza¥se un aro sujstador suelto o

bien es posible dotar el citado aro de organos de guia dispuestos:

M ’ . -
en el brazo de la miguina de coser.

.

Los planos adjuntos ilustran varios ejemplos de ejecu~

. Y - . .
cidn del aparato objeto de esta invencidn.

La figura 1 representia
longitudinal y parcialmente en
tado en €l brazo de la mfguina
jetador mdvil convenientemente

La figura 2 representa
desde erriba y parcialmente en

La figura 3 representa

como primer ejeaplo, on vista
seccidn, el aparato auxiliar mon-
de coser y provisto de un aro su-
guiado.
el aparato en cuestidn, visto

.’
seccions

este aparato visto Irontaluente

desde la izguierda de las figuras 1 y 2.

La figura 4 representa

en alzado, un segundo ejemplo de

- o2 s £ T
aparato auxiliar con un aro sujetador suelto, dibujado en secciom.

La figura 5 representa

este aparato visto desde arriba.
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La figura 6 representa este aparato visto frontalmente
desde la izquierda de las figuras 4 y 5.

La figura 7 representa en alzado, otro ejeuplo de apara—
to auxiliar con un anillo sujetador suelto, representado en sec—
eién, y finalmente,

La figura O ilustra este aparato visto desde arriba.

En las figuras 1 a 3, la cifra -1~ indica el brazo que
parte del zdcalo ~2- de una méquina de coser, del tipo llamado de
mesa y que estd equipado en su extremo frontal libre, con una ta-
pa& =3— de superiicie bombeude hacia afuera. Bajando ssta tapa
-3=, s& obtisne ¢l acceso a la lanzadera, cispuesta en el brazo
-1- de 1la médquina de coser, junto a la cual se halla en la forma
ya conocida el transportador u 6rgano de avance del tejido. =5~
es la aguja de coser de la mdquina y -6~ el llamado pié zurcidor

nido a la barra de aguja, no representada en sl dibujo, y de la
gque puede solbarses

=7= inaica un brazo soporte al gue se ha aplicado como
prolongacidn la pieza mévil ~8=, gqgue en su extremo lidre, vé
provista de un bastidor anular -9-, en el cual v4 encajado en
forma giratoria, el aro soporte de la media -1l0-, el cual gueda
lpsdido de desprenderse del bagtidor -9- por lag brides o re-
vordes exteriores -ll=—. ediante una espiga escalonada -12-, el
brazo soporte =7- estd wmontado giratorio en un agujero -13%-, pre—
visto sobre la parte superior plana del brazo huecco -~1- de la
méquina de coser. il movimiento oscilatorio del brazo-soporte
-7- que figura una palanca de dos brazos, gueda limitada por el
hecho de que su extremo posterior se halla emplazado, segun re-
presenta la figura 2, entre dos topes -14-, formados por unos saw
lientes en la parte superior del zécalo -2~ de la mfquina. Ia
pieza mévil -8~ estd guiada por una espiga -15- fijada al brazo

soporte -7—, la que encéja en una& hendaidura longitudinal -~16-

L VA ST T s 1 T
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de la pieza mdvil -5-; de esta maneras esta pieza =8~ -uééé ase-
suraaa contra giro sobre el brazo -7- y él wismo tiempo se limi-
ta tambien su wovimiento. ILa pieza mévil -8~ estd enchufada por
su perforacidén interior sobre el brazo-soporte -7~ de tal modo
gue puede desplazarse facilmenfe sobre dicho brazo.

Bn las figuras 1 y 3 se ha gefialado coa linea de trazo
y punto, una media -A- pasada sobre el brazo de 1a miquina de
éosera Lsta media tiene que gurcirse por ejemplo en el taldn.
La media -A- se extenderd sobre el brazo -l- de tal modo que la
parte a gurcir corresponda sobre el aro sujetador -10- del apa-
rato auxiliar; luego se estira 1a media sobré el brazo -1l- de
la méquina, con la abertura para la pierne hacia el zdcalo =2=-
y se recoge toua la parte de la pierna en tal forma que la media
quede bien lisa sobre el aro -10- del aparato mxiliar. Se dis—
pone la media sobre el aparato auxiliar de tal manera que la par- Z
te estropeada o a zurcir, esté situada sobre el aro -10- despues
de lo cual se introduce esta parte de la media, desde srriba, en
el aré =10~ mediante un aro prendedor abierto -17- que la fija
en el aro —16-. ¥l aro prendeuor -17- lleva en sus dos extremos
asideros o pinzas -18-, que facilitan el manejo del referido aro
-17-, como se comprenderd claranentes

La media fljada en la forma antes descrita en el aro =-10-
del aparato auxiliar, puede gurcirse ahora debidamente con la a-
guja -5- poniendo ¢sta en movimiento y haciendo oscilar segin
convenga él brazo-soporte -7T- alrededor del eje formado por la
espiga -l2- y el agujero ~13-, con lo cual puede al mismo tiempo
éeslizarse la pieza -8~ sobre el brazo-soporte -7— y girar el aro
sujetador -10- deniro del bastidor -9~. Se han gsefialado en la
figura 2 por lineas de trazo y punto, las dos posiciones finales

exteriores del brazo oscilante -7~, limitadas por los topes -1l4-




10

15

20

25

30

¥y por circulos las posiciones correspondientes del bastidor
-9~: otros dos circulos de trazo y punto, representan otras po-
siciones del referido bastidor -9- cuando el brazo -~T7- se halla
en su posicidn central y la pieza ndvil ~8= estd del todo a un
lado o al otro con respecto a 1a posicidn inaicada por trazo
gruseoe. Son naturalmente posibles otras muchas posiciones in-
termedias eéntre las cuatro finales del bastidor =9-, seﬁaladas
en la figura 2 por lineas de trazo y puntose. Por consiguiente,
rzsulta grande la movilidad del aro sujetador -10- pero tambien
limitada dentro de la zona dtil de la aguja =5-; por otrc lado
el pie zurcidor limita asi mismmo en cierto modo la movilidad del
aro sujetadoxr =10-,

Cuando no se utiliza el aparato auxiliar descrito, se
levanta el brazo-soporte ~7- del agujero de apoyo =13- y se reti-
ra el referido 8parato auxiliare.

' in el ejemplo de lag figuras 4 y 5, el aro sujetador
suelto =10~ estd apoyado libremente sobre la cara superior del
brago -1- de la mféguina de coser. Encima de este brazo -l-, hay
un tope transversal =19- gue estd dispuesto en forma tél que pue-
de levantarse gracias al perno -20=-; en cada uno 4ge los extremos
vé provisto, dicho tope ~19-, de un saliente -21- gque prende en
la cura lateral correspondiente del brazo -1~ de la méquina de
coser, con lo cusl se fija el tope transversal -19- en su posi=-
cidn sobre el brazo -1-. Por el tope transversal =19-, cueda li-
mitada la movilidad del aro sujetador -1lu- en sentido contrario
al extremo frontal del brazc =1~ aentro del alcance de laguja
-5- de la mdquina de coser. ¥l aro sujetador -10- puedae colocar=
se¢ tambien a posteriori, es decir, despues de gus la media -A=-
se haya estirado sobre el brazo -1l- de la mdquina de coser, en-

trandolo en la forma conveniente debajo de la media.
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En el ejemplo de las figuras 7 y 8, la movilidad del
aro sujetador -1lU- gueda limitzda agi mismo por el tope transver—~
sal -22~ en Gireccidn hacia el extremo frontal del brazo -1-,
agentro del alcance de 1la aguja -5~ de la méquina de coser. Bl
referido tope -22- lleva asimigmo en cada uno de los extremos
un saliente -23- que se apoya contra el lado longitudinal corres-
pondiente del brazo -l- de la miquina de cdsei. Ademds el tope
trangversal -22- estd unido por Gos piezas de unidn ~24- al otro
tope transversal -19- formando asi un solo cuerpo. Este conjunto
v4 montzdo sobre el brazo -1- de la mdquina de coser pudiendo le-
vantarse graclias al perno -20-. De este modo, se evita que el
aro sujetadoxr -10-, dispuesto entre los dos topes transversales
~19- y =-22=-, pueda salirse de la gona util de la aguja lo mismo
al colocar la wmedia =—A=- gue al quitarla; el aro sujetador -10-
no pusde resbalar hacia fuera desde el extremo frontal del bra-
z0 ~1- de la méquina al retirar la media.

Ta limitacidn prevista de la movilidad del aparato auxi-
liar aentro del alcance de la aguja de la mfquina, contribuye a
que la principianta maeneje convenientemente el referido aparato
auxiliar en brevisimo tiempo. Lste apzrato, como variznte del
primer ejewplo descrito, puede ejecutarse en tal forma que unica-
mente pueda tener un movimiento limitudo de oscilacidn o un movi-
uiento limitado de deslizamiento. Como es natural, pueden darse
diferentes formas al aro sujetador.

N O T A

Se reivindica como objeto de esta patente:

1) Aparato auxiliar para zurcir medias en méquinas de co~
ser provistas Ge un brazo libreffon un extremo al dr#, que encie-
rra la lanzadera, y que sirve para recibir la media introducien=-
dose en ella, caracterigado por un aro sujetador (lO? dispuesto

para colocarlo mdvil sobre la parte superior del brazo (1) de
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la mdquina de coser, en cuyo aro se fija la media (A) mediante

una pieza prendedora (17), que se coloca por la parte superior.
2) Aparato auxiliar segfin la reivindicacidn 1, caracteri-

zado por comprender drganos que limitan la movilidad del aro su-

jetador (10) dentro del alcance de la aguja (5) de la méquina

~de coser.

3) Aparato auxiliar segin las reivindicaciones 1 y 2, ca-
racterizado por uan tope transversal (19), destinado a ser monta-
do sobre el brazo (1) de la mdquina de coser para limitar la movi-
lidad del aro sujetador.

4) Aparato auxiliar segin las reivinaicaciones 1 y 2,
caracterizado por dos topes transvérsales (19 y 22), dispuestos
a una cierta distancia uno de otro, sobre el brazo (1) de la
mdquina de coser y destinadoé a limitar la movilidad del aro su-
jetador (10), el cual vd colocado entre dichos topes transversa-
les (19 y 22).

5) Aparato & uxiliar, segin las reiviniicaciones 1, 2 ¥

4, caracterizado porque los dos topes transversales (19 y 22)

 estan unidos entre si por dos piezas de unién =24- yue estan des-

tinadas a aplicarse contra los lados longitudinales del brazo
(1) de la nfquina de coser.

6) Aparato auxilisr segin la reivindicacidén 1, ecaracte-
rizado por comprender medios para guiar el aro sujetador (10)
en su movimiento sobre el brazo (1) de la mdquina.

7) Aparato auziliar segin las reivindicaciones 1 y 6
caracterizado por el hecho de que el aro sujetador (10) estd
montado en un bragzo-soporte (7), dispuesto de manera que pueda mo-l
verse sobre el brazo (1) de 1la mfquina de coser.

8) Aparato auxiliar, segin las reivindicaciénes 1, 6y

7, caracterizada porgue el brazo soporte (7) estd comstruide en
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forma que pueda encejarse en una guia (13).
9) Aparato auxiliar, segin las reivindicaciones 1, 6 y
T, caracterizado porgue el brago-soporte (7) estd Gispuesto en

forma que pueda oscilar sobre el brazo libre (1) de la miquina

de coser.

10) Aparato auxiliar segin las reivindicaciones 1, 6 y
7y caracterizadoAporque el brazo soporte (7) estd construido en
tal forma gque puede moverse longitudinalmente dentro de ciertos
l1imites.

11) Aparato auxiliar, segun las reivindicaciones 1, 6
7 ¥ 10 caracterizado porque el brazo-soporte (7) lleva una pro-
lonzacion (8) construida en forma de una pieza deslizable.

12) Aparato auxiliar, segin las reivindicaciones 1, 8,

"7, 10 y 11 caracterizado porgque la parte deslizable (8) del bra~

zo soporte (7) estd impedida §e girar y limitada en suvcarrera
por una guia de espiga y ranuréa.

13) Aparato auxiliar, segun la reivindicacidn 1, caracte-
rizado por llevar dispuesto el aro sujetador (10) en forma que
pueda girar en un bastidor anular (9) del brazo soporte (7).

14) Aparato auxiliar para zurcir medias en mfquinas de
coser.

Esta memoria consta de 8 pdginas escritas por una so-
la cara.

Barcelona 29 febrero 1944

P. 4.
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