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a nombro de Johannea Bfróm, de n ac io n a lid ad  alem ana, re s id e n te  

en Ene sebe o k s tr .  12, B e rlin -C h a rlo tto n b u rg , Alemania, p o r:

"MEJORAS INTRODUCIDAS EN LOS DISPOSITIVOS OONTACTORBS 

DB CORRIENTE DEBIL PARA MAQUINAS Y APARATOS DB CORRIENTE 

FUERTE, ESPECIALMENTE PARA MAQUINAS ELECTRICAS TALADRADO 

RAS DE DIENTES".

Laa máquinas e lé c t r i c a s  ta la d ra d o ra s  de 

d ie n te s  ae conectan h a s ta  ahora por medio de un co n tac to  de p e ­

d a l .  Beta in s ta la c ió n  e o n ta e to ra , hoy de uso g e n e ra l, perm ite  l a  

conexión o desconexión, a s i  como l a  in te r c a la c ió n  de l a s  d i s t i n -  

S t a s  velooidadoa y l a  maroha h a c ia  H elan te  y h a c ia  a t r á s  d e l mo­

to r  de l ta la d ro .  E s ta  commutación es accionada por e l p ie  iz q u ie r  

do del operador. E l odontólogo ee ve obligado a  m antener e l  p ie  

en e l  c o n tac to  do pedal todo e l  tiempo que q u ie re  te n e r  en movi­

m iento l a  máquina ta la d ra d o ra . El hecho de que e l  p ie  izq u ie rd o  

10 se usa p a ra  l a  conmutación d e tan a ín a  que e l  operador deba hacer 

descansar sobre l a  p ie rn a  dereoha todo e l  peso de su cuerpo. Si 

q u iere  oambiar de p o s ic ió n , lo  cual e s  n eo esa rio  a menudo, se  ve



obligado a  d e sp laz a r  l a  o a ja  del conmutador del con tacto  de 

pedal correspondiendo a  su nueva p o s ic ió n , interrum piendo 

a s i  todo e l  preoeso de su t r a b a jo .

Por e o n sig u ien te  l a  l ib e r ta d  de movimientos 

5 d e l operador e s tá  en gran manera c o a rta d a . E l más desagrada­

b le  de lo s  fenómenos que produce e s ta  manera de t r a b a ja r  e s , 

s in  embargo, e l  cansancio  prem aturo de l a  p ie rn a  derecha y , 

come es n a tu r a l ,  tambión e l  d e l r e s to  del cuerpo . Bato l le v a  

a p are jad a  una redacc ión  de l a  o ap ao id ad d e  tr a b a jo .  El operador 

10 co n sid era  siem pre un b e n e fic io  e l in te rru m p ir  e l  f in o  tra b a jo  

de ta lad ra d o  y pu lim ento , que ya por s i  so lo  ta n to  a ta c a  q&os 

n e rv io s , p a ra  r e a l i z a r  a c to s  que l e  perm itan  e s ta r  apoyado en 

ambas p ie rn a s .

Por c o n s ig u ie n te , con e s te  co n tac to  de pedal 

1S re s u l ta n  d ism inuidos en gran  manera l a  fu e rz a  de tra b a jo  y

p o r ta n to  e l  rendim ien to  del odontólogo y en g enera l se i n f lu ­

ye desfavorablem ente en l a  capacidad  y e l  deseo de t r a b a ja r .  Y 

p rec isam en te  hoy no hay p ro fe s ió n  que pueda p e rm itir s e  una d is ­

minución d e l rendim iento  de t r a b a jo  p o r cu lpa  de ap a ra to s  de- 

20 fa s tu o so s .

El nuevo m ontaje se  propone su p rim ir lo s  men­

cionados in co n v en ien tes . Tiene por o b je to  t r a s la d a r  todos lo s  

p rocesos de conmutación a un dedo de l a  mano que t r a b a ja ,  de 

manera que e l  operador, inc lu so  a l  t a l a d r a r  y p u l i r ,  puede des- 

25 c an sa r sobre l a s  dos p ie rn a s . Con esto  tambión r e s u l t a  más ag ra ­

dab le  e l  mótodo de t r a b a ja r  sen tado  que ya se e j e r c i t a .  Con mo­

v im ien tos mínimos de un dedo, se a  e l  ín d ic e  o e l p u lg a r , se 

aoclona todo e l conmutador.

En un co n tac ta r pequeño s u je to  a una p iez a  de ma-
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no o do an teb razo  hay t r e s  botones ( a  -  t  -  o í.L os botones a y 

o son c o n ta c to s  de p re s ió n , a l  paso que j) ea un co n tac to  de 

co rre d e ra  que en una p o s ic ió n  determ ina e l movimiento h a c ia  

d e la n te  y  en  l a  o t r a  e l  movimiento h a c ia  a t r á s  d e l m otor. Apre­

tando e l p rim er botón  se in te r c a la  siem pre un grado de v e lo c i­

dad d e l m otor. EL proceso de in te rc a la c ió n  se  r e a l i z a  oomo s i ­

gue: a  l a  p rim era  p re s ió n  b rev e , e l  motor del ta la d ro  se i n t e r ­

c a la  y mareha oon e l  mimero más ba jo  de rev o lu c io n e s . La se ­

gunda p re s ió n  da e l  s ig u ie n te  grado mayor de v e lo c id ad , l a  t e r ­

c e ra  e l  te rc e ro  e tc .  h a s ta  que l a  c u a r ta  o q u in ta  p re s ió n  de­

term inan l a  ve locidad  máxima. Apretando e l  segundo botón e l 

motor se  d e s in te r c a la  c u a lq u ie ra  que se a  su  v e lo c id ad , inme­

diatam ente y s i n  t r a n s ic ió n .
31 c o n ta c to r  (1 b) se  compone de l a  c a ja  metá­

l i c a  (m) en cuyo fondo hay una p la c a  a is la d o ra  (n ) con t r e s  

p la q u lta s  de oon tae to  ( a l - b l - c l )  de l a s  c u a le s  sendoB cab les  

f in o s  a ia la á o Z 'h a a i#  fu e ra  conducen a lo s  dos e lec tro im an es 

(NI y M3) y  a l motor de c o r r ie n te  d ó b il (ES). Sobre d ich a  p l a ­

ca a is la d o ra  hay una p la c a * e lá s t ic a  (o) en cuyos extremos so­

b re s a le n  h ac ia  abajo  sendas pun tas de co n ta c to  y h a c ia  a r r ib a  

sendas cabezas (a,Q)).En e l  medio de e s ta  p lac a  hay una ran u ra  

lo n g itu d in a l  en l a  cu a l va d isp u esto  un botón d eap lasab le  (b í 

su je to  f ija m e n te  con un co n tac to  co rredero  e lá s t io o .  E ste  oon­

ta e to  co rred ero  puede d e sp la z a rse  de un lado a o tro  (n i -  n2) 

de l a  p la q u i ta  de c o n tac to  c e n t r a l .  La c a ja  o l a  masa, y con 

e l l a s  lo s  t r e s  c o n ta c to s  (a  -  b -  o ) ,  e s tá n  oonootados oon un 

polo  de un tran sfo rm ador de 15-20 V (Tí que e s  a lim entado  por 

l a  red  de c o r r ie n te  f u e r te .  Todo e s te  conmutador puede d isp o n e r­

se en l a  p ieza  de mano o de an teb razo  por medio de un a n i l lo  01 á s -
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t ic o  o de un d is p o s i t iv o  de en o a je . Su tamaño es de unos IR 

x 4 x 4 om. La forma de l a  d isp o a io id n  perm ite  cambiar y de­

s in f e c ta r  fác ilm en te  l a s  p ie z a s  de mano y de an teb razo .

El c o n ta c to r  conduce sd lo  c o r r ie n te  d é b i l ,  de 

8 manera que e l mismo s i  eventualm ente e l  a is la m ie n to  v iene a 

s e r  d e fec tu o so , no puede suponer ninguna c la s e  de m o le s tia

d e l p a c ie n te  c d e l operador.
El o o n tao to r  d e s c r i to  ao táa  sob re  elem entos con­

m utadores do c o r r ie n te  d é b il ,  que a  su vez accionan l a s  p a r te s  

10 de conmutas idn  que verdaderam ente oonduoen la  c o r r ie n te  f u e r te .

La in te rc a la c id n  de c o r r ie n te  fu e r te  del motor se 

r e a l iz a  por un c i l in d ro  de co n tac to  (3 ) . Sobre un c i l in d ro  

a i s la n te ,  monta do, po r ejem plo ax ia lm en te , van d isp u e s to s  d i ­

v e rso s  con tao toe  (3 ) desp lazados e n tre  a i .  E stos c o n ta c to s  son 

18 b a rr id o s  por e s c o b i l la s ,  l a  p rim sra  de l a s  c u a le s  id ) después

de e n tr a r  en c o n ta c to  permanecen constantem ente en é l  con su t i  

r a  de co n tac to  (d i )  m ien tra s  que de lo a  demás co n tac to s  siem ­

p re  una s o la  e s c o b il la  toca  uno de lo s  co n tac to s  desp lazados.

El p rim er co n tac to  (d ) e s tá  coneotado con $1 m otor. Los s^ ro s  

20 (s  a i )  e s tá n  en conexién con l a s  tomas de una r e s i s t e n c ia .  En 

estado  de raposo ninguna de l a s  e s c o b i l la s  forma un c o n ta c to .

Si e l  r o d i l lo  se  hace g i r a r  h a s ta  que lo s  prim eros c o n tac to s  

(d i  y e l )  queden bajo  l a s  p rim eras e s c o b i l la s  (d y e ) e l  mo­

t o r  e s tá  in te rc a la d o . La c o r r ie n te  f lu y e  desde l a  red  p o r  t o -  

38 da l a  r e s i s te n c ia  pasando p e r  le a  prim eros co n tac to s  (e  y  d)

a l  m otor. S i e l r o d i l lo  se  hace g i r a r  más h a s ta  que e l  s ig u ie n ­
t e  co n tac to  e s té  ba jo  la  s ig u ie n te  e s c o b i l la  ( f  y f l ) ,  e l  mo­

to r  marcha con l a  s ig u ie n te  ve loc idad  mayor. Cada v u e lta  u l t e ­

r i o r  del r o d i l lo  conmuta una velocodad más a l t a  h a s ta  que e l
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motor en e l  á ltim o  co n tac to  ( i )  g i r a  a l  námero máximo de r e ­

vo luciones.

La ro ta o ió n  de e s te  r o d i l lo  de co n tac to  pue­

de r e a l i z a r s e ,  po r ejem plo, como s ig n e ; sobre e l  e je  de l ro d i-  

5 l i o  se  monta una rueda  den tada , en l a  cual engrana una v a r i l l a  

de choque (k ) que e s tá  conectada  en forma movible oon l a  arma­

dura d e l imán de c o rr ie n te  d ó b il (M 1 ). 31 imán re c ib e  su oo** 

r r i e n t e  d e l transfo rm ador apre tando  e l  botón  ( a ) :  Cada impulso 

de c o r r ie n te  determ inado por l a  p re s ió n  de e s te  bo tdn , hace g i -  

10 r a r  e l  r o d i l lo  en una po rc ión  determ inada, oon lo  c u a l, como se  

d esc rib e  en e l  p á rra fo  a n te r io r ,  se in te r c a la  l a  ve locidad  d e l 

m otor.

La desconexión se hace por medio de un peque­

ño m otor de o o rr ie n te  d á b il  o magneto (N 2) que tam bián  e s tá  

15 montado sobre e l  e je  del r o d i l lo  de c o n ta c to . Una p re s ió n  sobre 

e l  botdn c o n tra r io  (c) da un impulso de c o r r ie n te  a l pequeño 

motor- fM 2) que de e s te  modo r e a l i z a  una ro ta c ió n  c o n tr a r ia  a l  

a n te r io r  y  de e s ta  manera sep ara  h a c ia  a t r á s  e l  r o d i l lo  de con­

ta c to  h a s ta  l a  p o s ic ió n  de p a r t id a  s in  o o r r ie n te .

20 La marcha a d e la n te  o a t r á s  del motor de t r a ­

bajo  se r e a l i z a  por un r o d i l lo  de conmutación (4 ) . E ste  ro d i l lo  

t ie n e  en su perím etro  una s e r ie  de f i l a s  de con tacto  que se r e ­

p i te n  a lte rn a tiv a m e n te , oomo lo  m uestra  e l  d e s a r ro llo  5. Estos 

co n tac to s  tocan  con cu a tro  e s c o b i l la s ,  l a s  c u a le s  e s tá n  eoneo - 

25 ted a s  con l a  r e s i s t e n c ia ,  e l  en ro llam ien to  del imán de oampo y 

un co n ta c to  del c o le c to r  d e l m otor.

En l a  p o s ic ió n  I  l a  máquina marcha en una d i ­

re c c ió n , y en l a  p o s ic ió n  11 en l a  o t r a .  E ste  r o d i l lo  de conmu­

ta c ió n  se acciona  de ig u a l manera que e l  r o d i l lo  de con tacto
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p o r medie d e l imán (M 3 ) . El imán rec ib e  en c o r r ie n te  tambián 

del transfo jnaador pasando p o r e l  con tacto  co rredero  (b ) .E s te  

con tac to  co rredero  en p o s io iá n  de reposo e s tá  sobre la  p laca

in te n s a d la  a is la d o ra  ( a ) ,  d e la n te  (n i )  o d e trá s  (n2) de l a  p la -  

q u i ta  de c o n tac to  c e n t r a l .  P or desplazam iento  e l  con tacto  de 

r e s o r te  se d e s l iz a  sobre l a  p la q u i ta  de co n tac to  (b l)  con lo  

cual un iíapulao de c o r r ie n te  e x c i ta  e l  imán (133), y  l a  arma­

dura es a t r a íd a ,  con lo  c u a l l a  v a r i l l a  de choque pasando par 

l a  raád a  den tada haoe g i r a r  e l r o d i l lo  h a s ta  l a  s ig u ie n te  f i ­

l a  de c o n ta o to s . Una vez se  conectan  en tre  s i  lo s  oon tao tos 

(w $ z¡) y lo s  dos c o n ta e to s fg  á y ^  e l  impulso de o o rr ie n -  

t e  s ig u ie n te  lo a  o on tao to s ( w y x o g l z ) ,  con lo  cual en la  

forma conocida se  produce l a  Marcha ad e lan te  o a t r á s  del m otor.

Todo e s te  mecanismo de conmutación e s tá  c o lo c a ­

do en una pequeña c a j i t a ,  y por medio de un co n tac to  de enchu­

fe  se haoe la  conexión a l a  re d . Bl d is p o s i t iv o  puede a p l i c a r ­

se lo  mismo a  l a s  in s ta la c io n e s  de máquinas ta la d ra d o ra s  e x is ­

te n te s  oomo se  puede i n s t a l a r  en l a s  nuevas co n s tru cc io n e s .

E sta  s o l io i tu d  que corresponde a l a  p re s e n ta ­

da en Alem ania, e l  29 de Diciembre de 1942, ba jo  e l  námero

E. 56.826 VIIIb/21Cy^se acoge a lo s  b e n e f ic io s  del a r t ic u lo  51 

del v ig en te  E sta tu to -L ey  sobre  Propiedad I n d u s t r i a l .

- N O T A -

Los puntos de invención  p ro p ia  y nueva que se  

25 p re sen ta n  p a ra  que sean  ob jeto  de e s ta  P a te n te  de Invención en 

España, p o r VEINTE años, son lo s  s ig u ie n te s :
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1 * .-  M ejoras in tro d u c id a s  en lo a  m ontajes de 

y a p a ra to s  e lé c t r i c o s  que eonduoen c o rr ie n te  f u e r te ,  c a r a c te r i ­

zadas porque se in te r c a la n  e n tre  e l l o s  elem entos conmutadores 

que conducen c o rr ie n te  d é b il  pa ra  a cc io n a r l a  in te rc a la c ió n  

5 de l a  c o rr ie n te  f u e r te .

2&. -  M ejoras in tro d u c id a s  en lo s  m ontajes de máqui­

nas e lé c t r i c a s  que conducen c o r r ie n te  f u e r te ,  c a ra c te r iz a d a s  

porque la  conexión y desconexión, l a  reg u lac ió n  de l a s  v e lo c i­

dades y l a  marcha a d e lan te  y a t r á s  se r e a l iz a n  po r l a  i n t e r -  

10 p o s ic ió n  de elem entos de conmutación accionados p o r c o rr ie n te  

d é b il .

3 * .-  M ejoras in tro d u c id a s  en lo s  m ontajes, según se 

r e iv in d ic a  en lo s  puntos 2$ o 2*, empleando una in te rc a la c ió n  

a dedo de l a  máquina e l é c t r i c a  de t a l a d r a r  d ie n te s  y o tr a s  má- 

16 qu inas y a p a ra to s  e lé c t r i c o s ,  c a ra c te r iz a d a s  porque lo s  p ro ce ­

sos de in te rc a la c ió n  se t ra s la d a n  desde e l  co n tac to  ue pedal 

h a b itu a l  a un d is p o s i t iv o  pequeño de conmutación que oonduce 

oorrlem te d é b il ,  montado en una p ieza  de mano, o de a n te b ra ­

zo o en  o tro  lu g a r ,  s irv ien d o  e s te  conmutador p a ra  a cc io n a r 

30 elem entos de conmutación m ag n e to -e léc trico s  en forma de r o d i­
l l o  o da d isc o , que a su vez r e a l iz a n  l a  conmutación que con­

duce l a  c o r r ie n te  f u e r te .

4 * .-  M ejoras in tro d u c id a s  en lo s  conmutadores mon­

t a j e s  de c o r r ie n te  d é b i l ,  c a ra c te r iz a d a s  porque por medio de 

26 dos c o n tac to s  de p re s ió n  y uno de c o rre d e ra , o de t r e s  con­

ta c to s  de p re s ió n , se acciona l a  in te r c a la c ió n  y d e s in te rc a -

la o ió n , l a  in te r c a la c ió n  de marcha de dos o más ve loc idades 

a s í  como l a  marcha a d e lan te  y a t r á s  de un e le c tro m o to r de 

c o r r ie n te  fu e r te  m ediante la  in te r c a la c ió n  de elem entos i n t e r -
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o s la d o re s  m ag n e to -e léc tr ico s  que oond^cen c o r r ie n te  d é b il .

S*.^ M ejoras in tro d u c id a s  en lo a  ro d i l lo s  o d i s ­

cos de co n tac to  p a ra  l a  in te r c a la c ió n  de r e s i s te n c ia s  e l é c t r i ­

cas  y p a ra  l a  conmutación de m otores e lé c t r i c o s ,  c a r a c te r iz a -  

5 das porque lo s  r o d i l lo s  o d isc o s  de c o n tac to  conducen c o r r ie n ­

t e  f u e r te ,  pero son accionados por c o r r ie n te  d é b il .

6 S .-  BBejoras in tro d u c id a s  en lo s  d is p o s i t iv o s  oon- 

ta c to r e s  de c o r r ie n te  d é b il p a ra  máquinas y a p a ra to s  de c o r r ie n ­

te  f u e r te ,  especialm ente  p a ra  méquinas e lé c t r i c a s  ta la d ra d o ra s  

10 de d ie n te s .

*-* 

t ^
15

Tal y  como se ha d e s c r i to  en l a  Memoria que a n te c e , 

rep resen tado  en e l  d ibu jo  que se  acompaña, y con lo s  f in e s  que 

se  han e sp e o if io a d o .

E sta  Memoria c o n s ta  de ocho h o ja s  e s c r i t a s  por una

so la  o a ra .

M adrid,
2 5  FES. 1944

A
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