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PATENTE D E IXVERCION

g favor de
MASCHINENFABRIK SCHXRER, - domicilieda en ERLENBACH
(Zurich, Suiza) '
pors '

" Maquing bobinadora"

Memoria Desecriptive.

Son conocidas mdquinas bobinadoras, en las cua-
les les husos son accionados per tambores accl onadores o de
arrastre'y cuye velocidad .se mantiene en relacion con la del

disco guie-hilos, para obtener un devanado uniforme en to-
do su espesor. Las maquinas de bobinado cruzado basadas en es-
ta construccion estan dotadas de una excéntrica para el movi-
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' seccion vertical.

miento de veaivén del guia;hilos; en e ste caso, tratase de unas
messs relativamente grandes que han de moverse en‘vaivén, de~
bido a 10 cual la velocidad de funcionamiento de la médgqiina
debe guedar dentro de ciertos limites para no perjudicar el
hilo ni someter los organos de la ms&quina a un desgaste dema~
siado grande.
En lg bobinadora, objeito de la presente inven-

cidén, el huso estd unido con un tembor guia-hilos mediante un
accionamiento cinemdtico y al funcionar la maquina, se ven

regulando el huso y el tambor guia-hilos deaplazando una de
estas dos partes con relacion a la otra, por efecto del aumen-
to de las dimensiones de la bobina y del contacto de ésta con
dicho t embor.

En este proceso, la relacién entre el nimem
de revoluciones del huso y del tambor se mantiene constante
durante todo el bobinado, obteniéndosse un bobinado cruzado abso-
lutamente uniforme, en lugar del deavenfajoso bobinad cruze-
do desigual gque resulta cuando decrece el numero de revolu-

ciones de la bobine al aumentar su didmetro. Por efecto de ello,

el huso y el tembor pueden trabajar a una velocidad mas alta

dando la maquina el mayor rendimiento corrgspondiente, sin so-

meter los drganos de la misma a un desgaste -desmesurado, ni for-

par demasiado el hile de la bobina.

En el plano se representsn dos ejemplos de eje-
cucién del objeto de la presente invencien.
La figura 1 representa un primer ejemplo en

La figura 2 representa un segundo ejemplo en

" algado.

La figura 3, representa la misma méarina, par—
cialmente en seccidn.

Ia figura 4 representa la caja de engranajes
en seccidon transversal.:

Bn el primer ejemplo de ejecucidén (figura 1 ),
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-1l- rep resehté el huso dispuest® en la caja de engranajes -2-— .
en posicidén inclinada, descansando sobre los cojinetes =3-= y
-4=y En la parte extrema y mds baja de dicho huso, va montadk el
nucleo de la bobina -5-. El huse -1~ es accionado por la parte '
extrema mas alta, noe representada en el planoj este aceiona-
miento puede consiatir, por ejemplo, en una correa din fin que
sea comun a cierto numero de bobinadoras, montadas sobre una
misna base ¢ armazéh. El huso -1~ transmite su movimiento de
giro, por unes engranasjes de ruedas cénicas —6- y =7~ a un ar-
bol vertical ranurado -8- que descansa en un cojinete ~9-~, em~
plazade en el fondo de la caja de engranajes —-2- y que penetra
dentro de la caja -10- pasando por la rueda cdénica -ll- suspen~-
dida de un soporte-l12-, dispuesto en dicha caja «10w. La rue~
da conica -11-, gira junto con el drbel -8~ y engrana con otra
rueda cénica -13-, fijada en el eje herizontal -1l4- que gira
en los dos’ cojinztes -15- y -16-; el primero -15~ se halla si-
tuado en la caja de engranajes -1l0~ y el segundo =16~ en un
brazo angular -17- previsto en dicha caja -10-, El eje =l4-
lleva el tambor gufa=hilos =18-,

Sobre la caja de engranajes -~10- actua un extre~
mo de un cable o tirante flexi ble que pasa por una polea -19-,
sujeta a la caja de engranajes =2-, mientras que el otro ex-
tremo lleva un contrapeso -20— mersed al cual se eqiilibra el
pesc de la caja de engranajes ~10- y el del tanbor guia-hilos
-18~. Ademas, gracias a esta disposicién, diche tambor -~18-
ejerce una presién contra el niicleo de la bobina =-5- o bien
contra el bobinado cruzado —A en formacidn. La caja de en-

granajes =10- puede moverse verticalmente para lo cual sir-

ven dos barras -2l= y -22-, dispuestas en un mismo plano y
montadas en su parte inferior sobre un carril comin =23=
mientras que por la parte superior sirven de @poyo a la caja

de engranajes =2~ En el brazo -17-‘de la caja de engrana~-

Jjes =10= glran sobré un perno transversal =-24-, dos rodillos

¢ poleas ~25- que 8e apoyan contra la cara frontgl de las ba-
rras de gufa =21~ y ~22-, nientras que contra la cara posterior%
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ee apoyan otras dos8 poleas -26-, dispuestas en la parte superior
de la caja de engranajes -10-, De esta manera, las referidas baz
rrag =22« y -23 sirven de guia y de apoyo lateral a la caja
de engranajes -10~ en su movimiento vertical. La rueda codnica
=13~, prevista en la caja de engranajes ~10~, forma un solo
cuerpo con la rueda cilindrica -27-; esta rueda -27- transmi-
te su giro a traves de otrs no representéda en la figura, a
un gufa-hilos situado fuera de la caja de engranajes =10=, Eg-
te gufa~hiloes conduce el hilo procedente de una bobina infe-
rior, haste cerca del tambor ~18- en donde pasa por su ranura
cruzada -28-.

Al funcionar la descrita miaquina de bobinado
cruzado, el huso ~l-, accionada, por el motor transmite cine- i
miaticemente su movimiento de giro al tambor guia~hilos -18-
a traves del engranaje de ruedas conicas =6~ y =7- del érbol
~8~, del otro engranaje de ruedas cénicas =11~ y =13~ y del
eje ~14-. Yomo que '€l tambor guia-hilos -18~ ejerce por
efecto del contrapeso -20-., una presion contra el bobinado

crusado ~-A- que se forma en el nicleo -5- de la bobina, se
ajusta el tambor gula~hilos ~18~- junte con el eje accionador
y sujetador ~-14-~, a las conveniencias del trabajo, es decir,
se desplasa el tambor hacia abajo a medida que aumenta el dis-
metro de la bobinaj esté movimiento lo hace también la caja de

engransjes ~10- en cuyo proceso la rueda codnica -1l- se desli-
za sobre el arbol -8-. Por el tembor gufa-hilos -18~ sme ejer—

ce s80l0 una débil presidn sobre la bobina -A~ en formaciodn,

de modo que ésta nb resulta demasiado dura, pero la fuerza
centrifuga no influye desfavorablemente en las propiedades

de la bobina. Por otro lado, la presidn del tambor guia~hilos
-18- gobre la bobina -A- contribuye a que el hilo quede debi-
damente arrollad en el nucleo de la bobina «5-, mientras qie
por el hecho de que el tambor gufa-hilos -18- es asimiemo acecio-

" nado, se protege el hilo al no estar sometido apenas a roza-

miento en el sitioc de contacto entre este tambor -18- y la
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bobina -A-. ¥l empleo de un tambor que hace las veces de gufa- .
hilos y que se mueve siempre en un mismo sentido al funcionar
la maguina, contribuye a que el hilo esté siempre igualmente
tirante, _ |
La presidn dd tambor guia-hilos -18- sobre la

bobina —~A- en formacion puede regularse adoptando el contrapeso

~correspondiente. La mdquina en cuestion puede estar construida

tanbién en tel forma que el tambor -18- no estsblezca contacto
con la bobina hasta tanto éste haya llegado a un cierto dia-
metre. IEn el accionamiento del huso -1- puede preverse un
engranasje auxiliar gracias al cual el numero de vueltas de
dicho huso ~l- y por le tanto del eje ~-l4~, uwe lleva el tam-
bor -18-, disminuya automdtiocamente & medida que aumente el
dismetro de la bobina, & fin de tener siempre la misma veloci-
dad del hile y del bobinado. Ademsgs, la construccidn de la md-
quina puede ser ta} que &l aumenter e diémetre de la bobina,

- en lugar de moverse el tambor con relacion al huso estaciona-

rio, suceda lo contrario, es decir, que el huso sea desplazade
¢ ajustado con relacidn al tamber guia~hilos que en tal caso
seria estacionario, debiéndose adaptar naturalmente a esta dis~-
posicion los dérganos restantes,
El segundo ejemplo ilustrado por las figuras

24 4, representa otras partes de la miquina wu relacién al
primer ejemplo descrito. En la figura 3 se representa la rue~
da =29~ acclonada por la otra «-27-, con cuyo eje por fuera de
la cdja de engranaje -10> esta unido a1l gufe-hilos ~30- que
puede apreciarse en la f\igu:_r.-a 2. Por este guia~hilos ~30-, el
hiio procedente de una bobina inferior es conducido hasta cerca
del tambor ~-18-, el que recibe el referido hile en su ranura
crugada -28-,

- Al funcionar ed a magquina de bobinado cruzad,
el huso -1 +transmite a1 giro, tal como se expuso ya en el
primer ejemple, al tambor -_-18-, el gque a suvez se mueve hsacls
abajo a medida que aumenta el diametro d el bobinado cruzadoe.
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En el segundo ejemplo, el &rbol motor o acclona~
dor -31- (figuras 2 y 3) se ha montado axialmente gl hugo -l-,
Dicho arbol que atraviesa el soporte doble -32- de la caja de

- engranajes =2-, va provisto de una polea =33~ en su extremo si-

tuad: fuers de dicha caja =2=-, En su extremo interior lleva

dicho drbol =31~ un disco =34~ paralelamente &l cual se halla

otro 235-, montado en el huso =1~ , Las caras interiores de
los referidos discos =34~ y =35-, dispuestas una en frente de
‘la otra, presentan cada una un rebajado de seccidn en arco de
cireulo -36-, gue en el pleno Ge los disco forma una cansl anu=-
lar. En la canal -36— de ambos discos ~34~ y —35~ encaja otro
disco -37~-, colocado a este efecto transversalmente a aquellos,
cuya lfnea media pasa por el punto centrdl del perfil de 1la ca-
nal de ambos discos ~34~- y -35-. El disco -37-, va sujeto por
una espiga central -38- a la brida -39~ que se apoya en sus
extremos solre los pernos —40-, dispuestos en los lades lon-
gitudinales de la caja de engranajes -2=-,. Uno de estos pernos
~40= constituye al mismo tiempo el eje de una rueda dentada
recta -41-~, fijada 21 extremo correspondiente de la brida -¥-.
La rueda recta -41- engrana con otra similar -42- cuyo eje =43~

llevae en la cara exterior de la caja de engranajes —2—- un bra-
20 ranurado —44— en cuya ranurae longitudinal encaja por medio
de una espiga transversal -45- una barra —46— que va fijada :
en la caja =10~ y estd combinada con un rodillo de apoyo —47-,

Al funcionar la bobinadora, el giro del arbol acciom dor =3l-

es transmitido al huso -~1- por d cambio de marchas que for-
man lecs discos =34~, =37~ y ~35-. ‘

Como se ha explicado ya, desciende asimiemo

la caja =10~ a medida que aumenta el didmetro de la bobina en
formacidn - A-. En este proceso la barra ~46- arrastirada por
la caja ~10- imprime &l braszo fanurado ~44- un movimiento de
giro hacia abajo, que se transmite a2l eje ~4%- y al par de rue-
das dentadas=42- y =41l-. Esto trae consigo un movimiento osci-
latorio de la brida =39~ y un giro del disco =37~ del cambio
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de marchas &l rededor del eje formado por el paf de pernos
~40=, con lo cual el numero de vueltas del disco de trans—
mision =37~ y del disco accionado =35« y con elle del huso
~]l=, decrece cada vez més a fin de gue la velocidad del hile
gea siempre la misma. '

En el segundo ejemplo descrito, las piezas del
mecanismo, previsto para la regulacién automdtica, van mon=-
tadas en la caja de engranajes de la maquina, en donde guedan
protegidas contra el polve, la sucledad, etc.; y asl se evi~-
ta también la accion de cuerpos extrafios que podr{an alterar
su funcionamiento o0 averiarlas. Al mismo tiempo se consigue
otra ventaja como es la de que cuando se montan variae bobina-
doras en serie sbre uns misma base o armazén pueda adoptar-
ge cualquier disposicién para accionar la serie de bobinado~-
ras, desde el eje motor comun, bien sea recurriendo a ruedas
de friccidén o a unsa correa plana o0 trapezoidal.

N O T A
Se reivindica como objeto de esta patente:

1) Mdquina bobinadora, caracterizada porque
el huso (1) estd acoplado con un tambor gufa~hilos (18) me~
diante un accionamiento cinematico y, al funcionar la maqui-
pa, van regulandose el huso (1) y el tambor gufa-hilos (18)
desplazdndose una de estas dos partes con relacidn a la oifa,
por efecto del aumento de las dimensiones de la bobina (A) ¥
del contacto de ésta con el tambor gufa-hilos (18).

2) Miquina bobinadora, segin la reivindica=-
cién 1, caracterizada porque el mecanismo.de acoplamiento en-
tre el huso (1) y el tamber guia-hilos (18) comprende un ar-
bol ranurado (Bj que tranemite su giro a un engranaje (11),
dispuesto sobre él, produciéndose un desplazamiento axial
entre dicho drbol (8) y la rueda (11) al funcionar la md~-
quina.

3) Mdquina bobinadora, segin la reivindicacion
1, caracterigada porque el huso (1) esta dispuesto estaciona-

et i arams oy o o st e
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rio, mientras que el tambor guiauhiloé (18) estd dispuesto en
forma tsl que pueda desplazarse.

4) Mdquine bobinadora, Begin las reivinaicacio-
nes 1 y 3 caracterizada por ejercer el tambor gufawhilos (18)
una presidn contra el huso (1) por el efecto de un contrape~
a0 (20).

5) Mdquina bobinadora segun las reivincicaciones
1, 3 y 4 caracterizada por actuar ei contrapeso (20 ) sobre
una caja de engranajes (10) que lleva el eje (14) de acciona-
miente dd tagbor guia-hilos (18). |

6) Maquina bobinadors, segin las reivindicacio-
#es 1, 3, 4y 5, céracterizada por poder desplasgarse verticel-.
mente la caja de engranajes (10 ) en unas guias.

' 7) Maquina bobinaders, segun las reivinaicacio-

nes 1, 3, 4, 5y 6, oca.uctirizada porque el mecanismo de acopla--

miento entre el huso (1) y el tambor guia-~hilos (18), comprende
un arbol ranurade (8) que transmite mu giro a una rueda (11)
dispuesta sobre €1 producieéndose un desplazamiento axial entre
dicho &rbol (8) y la rueda (11) al moverse la caja de engrana-
Jes (10). N
‘ 8) Maquina bobinsdora, segun la reivindicecien
1, caracterizada por estar gispuesto el huso (1) en pesicicn
inelineda con resﬁecto al eje (1l4) del t abox gaia~hilos (18).
9) Miquina bobi.adora, segun la reivingicacion
1, caracterigada por estar fijo e} tambor guia-hilos (18)

‘pudiendo moverse en cambio el huso (1).

10) Msquina bobinadora, segun la reivinuicacion

1, caracterizada por un cambio de marchas (34, 3> y 37), aispue

to en la caja de engrauajes (2), para la resulacion automstica
de la velocidad entre la bobina, cuyo didmetro ve aumentando,
y el tambor guia-hilosj cuyo mecanismo ue cambio de marchas
acclona el huso (1 ) y regula automaivicamente su wvelcecidad se~

gun conviene.

11) Maguina bobinadora, segun las reiviancicacio=~

i
|

i
i
i
i
1
|
i
I
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nes 1 y 10, caracterigada por maniobrarse el cambio de mar-
chas (34, 35 y 37) por el aumento del didmetw de la bobina.

12) Maquina bobinsdora, segun laes reivindica-
ciones 1, 10 y 11, caracterizada por presentar el cambio de
marchas un disco (37) dispuesto entre otros uovs a18CO8 /(34 Y
35) paraleleos entre 8i y que oscila auieméticamente segﬁh con=~
viene sobre un eje (40)_con-e1 objeto de aminerar la veloci~
dad del huso (1). .

13) Mequina bobinacora, segun las reiviuuicacio-
nes 1, 10, 11 y 12 ca.acterizada por iener cada uno de loe dos
discos /(34 y 35), paralelos entre si, una cavidad (36), en !
donde encaja el disco movil (37), cuya cavidad presenta una |
seccién en arco de cireculo y en el plano del disco tiene la
forma de una canal cireular.

14) Miquina bobinadora, segin las reivinaicaci o=
nes 1, 10, 11 y 12, caracterizada por estar dispuesto el uisco
(37) aei cambio ae marchas (34, 35 y 37) en una brida (39)
que puede oscilar y que es maniobrada por una pieza mévil pa=
ra hacer inclinar el disco (37)e
15) Maquina bobinadera, segun las reivinaicacio-

nes 1, 10, 11 y 12 caracterigada por reducirse el mismo tiempo
el numero de vueltas tanto del uisco accionade como del uisco %
motor (35) y (37) uel cambioc de marchas(34, 35 ¥ 37). ?

16) Maquina b0biﬁaa6ra, segun las reivindicacio- f
nes 1 y 10, caracterigada porque la regulacion del cambio de mar—%
chas (34, 35 y 37) se produce por estar acoplado cinemsdticamen— :
te el hueo (1) con un tambor guia-hilos (18) y transmitirse el ;
movimiento ue una de estas w08 partes con relacién a la etra al |
sumentar el diémetrb del devansaao,

17) Mzquina bebinsdora, segun las reivindicacio-
nes 1 y 10, caracterizada por llevar el caumbio de marchas (34, 35:
Y 37) un disco (37) que estu dispuesto entre otros dos aiscos :
paralelos (34 y 35) y osclia sutomaticamente y de moad conve-—
niente, alreueaor ae un eje (40 ), a fin de'nlaminnir d numero
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de vueltae del huse (1) y por estar este huso (1) acoplade
cinemdticamente con el tambor guia-hiloe (18), de tal manera
que, el tambor guia-hilos, que esta montado desplagable con
respecto al huse (1), determina la oscilacidn del disce (37)
del cambio de marchas.

18) Mequina bobinadora, segin las reivindicaecio~
nes 1 y 10, caracterigada por llevar el cambio de marehas
(34, 35 y 37), un disce (37), dispuesto entre otros dos dis-
cos paralelos (34, ¥ 35), que Be mueve automdticamente os-~
cilando, del modo conveniente, alrededor de un aje (40), a
fin de disminuir el nimero de vueltas del huse de al manera
que el huso (1) que estd montado d esplazable con respecto al
tambor guia~hilos (18) determina la oscilacidn del disco (37)
del cambio de marchas.

19) Maquina bobinadora.
Este memoria consta de dieg paginas, escritas

por una sola cara.

Barcelona 25 de Enero 1944.
P. A.
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