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El Modelo de Utilidad a que se refiere 12 presen-
te Memoria, se destina a garantiz§} 1a explotacién y la pro-
piedad exclusivas, en todo el tefQifprio nacional, de un me-
canismo de acciones computadas péra"méniob;a sutomética de
un mévil autopropulsedo de jugne;;. 

El mecanismo que se prgsenf#‘es movido por un pe-
quefio motor eléctrico alimentado.for'pilas adjuntas que,
por medio de un tren de engranajés, écoiona las ruedas tra-
seras motrices del mdvil, bien_obn.ﬁéﬁpha e alante bien con
marcha & atrés, segin sea dispuesto.un'balanoin que interca
la en la transmisién uno o dos piﬁones. .

Las ruedas delsnteras del m6vil son direccionales
y el mecanismo que presentamos dispone de medios para colo-
carlas en las posiciones que detgrminan la marcha dn 1inea
recta y los giros a la dereqha 08 lé izquierddo

Estos cambios en el sentidb de la marcha y en la
direccidén del mévil los lleva a oabo el mecanismo segin el
Modelo de acuerdo con las Ordenes que recibe de una ficha

computadora que, con las irregularidades de sus bordes, da

-lugar a alteraciones posioionales de‘partes del mecanismo -

que intervienen en la treccidn y en la direcoién, la cual -
ficha computadora esta preparada de antemano para conseguir
unos determinados movimientos y es arrastrada longitudinal-
mente por un cajeado de guia, debido a la accién de un rodi
1llo que es movido por una transmisi6n seoundaria que ge de-
riva de la t:ansmision principal-de movimiento a las ruedas
motrices y que, cuaiqgiera qpe'séa.el sentido de giro de -

lag mismas consigue que el del cifado rodillo permanezca -

invariable. | | |

El mecanismo dispone de dos mandos cuyas posicip
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nes dd reposo son alteradas por el discurrir entre ellos
de la ficha computadora, dé.manera tal que uno de ellos
determinae las tres direcoionesv(rectb, giro a derecha y
glro a izquierda) en que se colocan las ruedas delanteras,
mientras que el otro mando influye en la situacién del ba-
lancin intercalado en la trensmisién de mﬂvimiento e las
ruedas treseras motrioces del mévil y lo hace marchar hacla
delante, hacia detrés o bien la deja temporalmente lnmbvil
cuando se dispone en una posicién intermedia en la que no
se ocale ninguna de las marchas. '

De esta maners, el mdvil de jugueté puede ser he-
cho mbver con autonomia total, en diversas direcciones co--
rriendo marche a slante o & atrds, arrencendo, parando y ——
cambiando de direccidén sin que en ello intervenge ningin -
agente exterior y si solemente la fiéha coﬁputadora en la
que, los escotes realizados en sua'bSrdeajloﬁgitudinales,
gon los detefminantes de los movimientos del juguete.:

Pare mejor comprénsidn del objeto & solamente &
titulo de ejemplo, se adjunta una hoje de'pianos_en la que:

La figura 18, representa el esquems de la transmi
gién de movimiento del mecanismo de acciones computadas se-
gin el Uodelo. _ | _

la figura 2¢, representa, fambiéh esquemdticamen=-

te, el conjunto de los mandos que producen los“eambiés de

~direccién y de sentido de traccidén del mévil autopropulsa-

do de Jjuguete.
Ia figare 38, representa la vista en planta de la
realizacidn préctica de una ficha computadora. _ y
En dichas ilustraciones y en la subsiguiente des-

cripcién, los elementos componentes del conjunto y sus par-




tes principales han sido designados
&iiente nomenclatura:
(1) Motor.
(2) pifién.
5e (3) Rueda dentada.
(4) Eje de derivacidn.
(5) Piftén. o
(6) Pifién.
(7) Balancin.
10, (8) Pifién &nico.
(9) Par de pifiones.
(10) Rueda dentada. -
(11) Eje trasero.
(12) Ruedas tractores.
15, (13) Rodillo de arrastre.
(14) Rodillo de presidn.
(15) Rueda. |
(16) Piftén.
(17) Rueda.
20, (18) Pifidn.
| (19) Rueda.
(20) Pifibn.
(21) Pifién intermedio. -
- (22) Rueda final.
254 - (23) Eje. )
(24) Ruedas delanteras.
(25) Soportes :acodados.
(26) Ejes verticales.
(27) Chasis. - ‘

de acuerdo con la si-

30. " (28) Puntos de articulacién.

(29) Barra de la direccidn.




5.

10.

15.

20,

25.

30.

(30) Peine con tres entallas.

(31) Palpador. )

(32) Resorte & contraccibdn.

(33) Pitoneillo.

(34) Extremo ranurado.

(35) Palanca de direccidn.:

(36) Punto fijo. |

(37) Tope. _

(38) Resorte a extensién.

(39) Tope.

(40) Palanca acodads.

(41) Punto fijo.

(42) Brazo flexible.

(43) Guies paralelas.

(44) Esootes con fondo plano.

Con referencia a las antes‘oitadas ilnétraeiones,
podemos ver en la figura 18 que el movimiento déi mecanismo
tiene su origen en un motor (1) ocuyo eje 1leva solidario un
pifién (2) que engrens con una rueda dentada (3) que s soli
daria del eje de derivacién (4), el cusl lleva unificados
en giro los pifiones (5) y (6) que, sifuadoa-a uno y otro la
do del conjunto, transmiten movimientb a doé diferentes tre
nes de engranajes. ‘ : ,

~ 4si, el pifin (5) queda bajo la socitn del balan-
cin (7) o cembio de marchas que, segin sea su posicién, le
engrana el pifién dnico (8) o el par de pifiones (9), los cua-
les estén permanentemente engrangdoe.sobre la rueda dentade
(10) que es solidaria del eje traéerd-(11) al qﬁe ven unidas
las ruedas tractoras (12), las cuales giran en un sentido -
cuando se intercala en la transmisidn, el pifién dnico (8) y
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en el sentido contrario cuando se cala el par de pifiones (9), f
quedando aislada del movimiento cuando el eitado balancin -

(7) se dispone en una posicidn intermedia que no introduce
ninguna marcha. Lé.oonseouencia de lo expuesto es que el

mévil de juguete se desplazard haoia delante, hacia detris

o permanecerd quieto segin sea la posiciOn en que sea colo-
cado el repetido balancin (7).

Por su parte, el pifibn (6), también solidario del
eje de derivacién (4), que gira mientras gire el motor (1),
acciona una transmisién secundaria rgductora de la velocidad
é través de le cual se hace éirar lentamente el rodillo de
arrastre (13) de la ficha computadora, que es de material -
eléstico y, que trabaja en‘colabOraoién con un rodillo de -
presién (14). Dicho pifidn (6) engrena con une rueda (15) -
que es gemela de un pifidn (16) que, & su vez, engrana en =-
otra rueda (17) solidarie de otro pifién (18), el que engra-
na en una tercera rueda (19) gemelada.con un p§ﬁ6ﬁ,(20) que
se relaciona con un pifién intermedio.(21) engranado en ulti
mo término con lea rueda final (22) solidaria del eje. (23) al
que va también solidario el antes oitado rodillo de arrastre
(13) |

La partevdirecoiOna} del mecanismo comprende las
ruedas delanteras (24) ouyos soportes acodados (25) ven ar- ji_
ticulados sobre ejes verticales (26),§dscritos al chasis (27)
Y con los extremos-de sus prolongacioﬁee a escuadra siratoriosf;ﬁ
sobre puntos de articqlgcién (é8) determinados en los extre-
mos de la barra de la direccidn (29), -que tiene movimiento -
transversal y que, en zona oentrél,-lieva fijado un peine con
tres entallas (30), en une u otra de las ocuales que se le en-

frente tiene aboplamiento la extremidad delantera de un palpg

o
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dor (31) que puede discurrir por unéfguia que le presenta
ol chasis (27) ¥ que es empu jado elfsticemente por un re-
sorte a contraccién (32). Ia barra de la direccién (29)
1leva también solidario un pitoneillo (33) qﬁe 88 abraza-
do holgadsmente por el extremo ranuredo (34) que remata -
uno de los brazos de une palanca de direccién (35), la —
cual va articulada sobre el punto fijo (36) perteneciente
al chésis (27) y dispone en el extremo de su otro brazo de
un tope (37) con el que toma contacto lateral uno de los
bordes longitudinales de la ficha oo@putaddra. |

 E1 tope (37) esta relaoionédo eléstioaménte, por
medio de un resorte a extensidén (38),. con‘el tope (39) que
remata el extremo de uno de los'brazgs de una palanca aco- -
dada (40), cuyo éngulo va artioculado sobre el punto fijo (41) ;f
perteneciente al chasis (27) y ouyo Bt:o brazo (42) es flexi- 8
ble y, con su extremidad ordena los ﬁqvimientoe basoculantes
del balancin (7) (figara 28).

Para mas olaridad, se ha preéoindido de represen-
¥ar en las ilustraciones el chasis (27) al due nos hemos re-
ferido varias veces, el oual presentéré fdrmas adeéuadas pa-
ra servir de soporte al conjunto de laé partes que integran
. el mecanismo descrito, asi;como también para iermitir su aco
plamiento desmontable a una carcasa o oﬁbierta (no expresa-
da) que completa el juguete y 1le propoféiona lés»fOrmas eX~
teriores visibles. El citado chasis;(é%) dispone  también
de un pasadizo longitudinal limitadoElateralmente por las
guias paralelas (43) entre las‘oualegiéé centra la ficha -

-computadora cuendo es introducida por le parte posterior -

 del juguete para que see pinzada entre los rodillos de arrag

tre (13) y de presidn (14).
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La citeds fioha oomputadora (fignra 36) es un
cuerpo laninar cuyo espesor es sufioiente para que, al ser
acoplada desplace una laminilla flexible que cierra el eir
cuito que alimente al motor (1) desde un par de pilas sopor
tadas en conexidén por el chasis (27)[(no expresado), por cu
yo motivo el citado motor (1)'estaréten funcionamiento has-
ta que la ficha computadora introducida no sea expulsada por
la parte delantera del juguete a causa de la accidén de los
ya citados rddillos (13—54). Ia tarjeta computadorsa tiene
uﬁa anchura superior'a la disténciaVQue separa a los topés
(37-39) y al pasér'los sepéra en acéién contrarie e la del
resorte (38) antagonista. Cuéndo'pasa por delente de los ,
citados topes (37-39) uno de los esopteé.oon fondo plano (44);' 

en virtud de la treccidén ejercida por ‘el citado resorte (38),

el tope de que se trate sigue el trazado del borde de 1a fi-

cha y, el hacerlo, cambia la posicién de su correspondiente
palence (35 & 40), la primera de las cueles hace varier la - : -
posieidn de las ruedas delanteras (24) y determina la direccﬂ:?.'
del mévil, mientras que la segunda acoiona el cambio de mar-- f
chas o balancin (7). . A
- De menera preferente, la ficha computedora puede
1levar reslizados escotes (44) con dos @nicas profundidades,
e fin de conseguir las tres posiciones que,‘tanté'én el sis-

teme direcoionel como en el trector, determinen las comple-

. tas méniobras del mévil autopropulsado, el cual, en cada ce-

so, seguird un itinererio que se predetermine por medio de

los citados escotes (44). Asi, las tres posiciones que pue-
den adoptar las rug@és delantéfas (24) ¥ quefée asegiran por
medio del palpedor (31), son las de direccién & la izquierds

(tope (37) en contacto oon el borde exterior de la ficha com-;ff




putadora), direccién recta (tope (37) en contacto oon el fon-
do de un escots (44) de menor profundidad), ¥y direqoién a la -
derecha (tope (37) en contacto con el fondo de un escote (44)
de mayor profundidad). V ) | |
5, De menera andloga, el contacto del %ope (39) con -
"el borde exterior de la}tarjeta‘camputadora ¥y con el fondo -
de un escote (44)de mayor profundidad produce las posiciones
extremas del balancin (7) que dan lugar & la conexibén de map
cha adelante o marcha atrds, y el oogfaoto del citado tope -
10, (39) con el fondo de un escote (44) de menor profhﬁdidad, —_
produce una posici6n‘1ntermedia‘éﬁ'la'que no esté balada'nig
gina marche y las ruedas tractorss (12) quedan desembregadas
de la transmisidn, que sigue en movimiento. |
Son variables las circunstancias de tamaﬁo, forme

15, ¥y material partioulanmente referidas é cade uno de los ele-

mentos que integran el conjuntb del mécanismo, en el que po-
dréd ser variado todo aguello gque no suponga una alferacién
de la esencialidad del objeto expuesto en la pasada deserip
cién, le cual deberd ser tomada en su mis emplio sentido y
20, no como una limitacidn de-poaibiiidadea de realizac16n.
" 'E1 solicitente se reserva el derecho de extender
-t esta demanda a los paises extranjeros, reivindioando la
misme prioridad de la. presente solicitud, al amparo del Con
venio.Intefnacionél pare la proteociéﬂ de la P:opiedad In--
C o5, dustrial. ' ' ‘
NOTA
El Modelo de Utilided que se solicita por veinte
afios pars Egpefia, de acuerdo con la vigente Legislaci&n
deberd recaer sobre: "MECANISMO DE ACCIONES COMPUTADAS PA-
30. RA MANIOBRA.. AUTOMATICA DE. UN MOVIL AUTOPROPULSADO DE J0=
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GUETE", segin las caracteristicas esenciales de las sigaien-
tes: | '
RET V INDIC A CIONGE: S

18¢.- Mecanismo de acciones computadas para manio-

| bra automftice de un mévil autoPropulsado de juguete, que

es movido por un pequefio motor eléctrico alimentadg por pi-
las edjuntas, caracterizado por comprender un trenfde engra
najes que acciona las ruedes traseras motrices del mdvil,
bien con marcha adelante bien con merchsa atrésAp_bien las
deja paredas, segﬁn sea colocedo un balencin gne intercala
en la traensmisién uno, dos o ningin pifidn, del cual tren de
engranajes se deriva une transmisién secundaria reductora -
de la velocidad, con la que se acciona un rodiilo eléstico
que, Jjunto con un rodillo de presion colabOrante, son losg -
medios de arrastre que hacen discurrir longitudznalmentc -
una ficha computadora por un cajeado guia, uno de ;os bordes
de la cual ficha controls 1los movimientos de las ruedss trec
tores mientras que el otro borde influye en la éolocaci6n de
las ruedss delanteras direccionales del mbvil de Juguete.
22, Mecenismo de acciones computedas pare menio-
bra - autométice de un mévil autopropulsaao de jusuete, segin
la reiv1ndicaclon 13, caracterizado porque, el piﬁén de sali-:¥3

da ‘del motor engrane con une rueda dentada que es’ solidaria

"de un eje de derivacidén que lleva unificados en giro dos pi-

fiones que, situados & uno y otro lado del conjunto, transmi-

ten movimiento a los dos trenes de engrahajes y asi,.uno de

" ellos queda bajo la ‘accidn del balancin o cambio de merchas

que, segin sea su colocacidn, 1e engrana un pifién dnico o -
una pareja de pifiones, embos permanente engrengdos sObre uns

rueda dentada que es solidaria del eje trasero al que van fi- .

et R L L A R LA R LT R ,", .
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jadas las ruedas traseras tractoras, las cuales giran en
un sentido cuando se intercals en la transmisidn el éiﬁéﬁ
Unico y en sentido contrario cuando se cala el par dé'pi-
fiones. o _

3¢ ,.- Mecanismo de acciones{compntadas rare maenio
bre sutomdtics de un mévil sutopropulsado de jugﬁéfe;.se--
gin las anteriores reivindicaciOnes, ¢aracterizédo poraque,
el otro pifidn solidario del eje de derivecidn, que gifa -
siempre que gire el motor, engrana con una rueda”que'es &e
mele de un pifién que, & su vez, engrana con otra ;ueda 8o~
lidaria de otro pifién que enarene en une. tercera rueds ge-
melada con un pifidn gue se relaciona con otro pifidn inter—
medio engranado en Ultimo término con la rueda dentada fi-
nal que es solidaria del mismo eje que el rodillo elééti-
co de errastre de la ficha computadofa. .

42.- Mecanismo de acciones computadas ﬁaﬁa manio-
bra sutomdtica de un mévil autopropdlsado de juguefe; segin
la reivindicacién 12, caracterizado porque las ruedas delap

teras direccionales van montades respectivamente en un so--

‘porte acodado que va articulado sobre un eje vertical ads-

crito al chasis que sustenta el_oonjgnto, y oonllos extre-
mos de sus prolongaciones a éscqadra &lrando sobrefpuntqs
de articulacidén determinados en los extremos de uné barra
de la direcciodn Que tiene movimientortransvérsal ¥y que en
zone central, lleva fijado un peine con tres entalles, en '
una u otra de las -cuales que se le enfrenfe, tiene acopla
miento la extremidad deiantera de un palpador que puede —-
discurrir por una guia que le presenta el chasis y que es
empu jedo elésticamente por un‘resortq a contraccidn, le -

cual barre de la direccidén lleva también solidario un pi-

toncillo qae es abrazado holgadamente por el extremo ra
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nurado que remeta uno de-los brazos de la palanca de direc-
cién, la cual va artinuiada sobre un punto fijo pertenecien
te 8l chasis y dispone en el extremo de su otro brazo de un
tope con el que toma contagto 1aterél con uno de-lés bordes
longitudinales de 1a'fioha'cohputadora en circulacién, el -
cual tope esté ‘relacionado eléeticamente, por medio de un -
resorte a extension, ‘oon otro tope anélogp que remata el ex
tremo de uno de los brazoz de una palanca acodada, cuyo én-—
alo va articulado sobre un punto fijo perteneciente al cha
sis y cuyo .otro bfazb es fle;iﬁle y con su extremi¢ad orde-
na los movimientos basculantes del balencin o éambio de mapy
chas, )
| 58— Mecenismo de acciones computadaa pera manio-

bra: automética de un movil autOprOpulsado de juguete, segin

‘las anter¢ores reivindicaciones, caracterizado porque, el

chaslis dispone de un pasadizo longitudinel limitado lateral
mente por gilas paralelas entfe las que s centra la fiohe

computadora caando ee introduoida por la parte posterior del

'Juguete paera que su extremidad delantera sea pinzada entre

los rodillos de arrastre y de presién puestos en movimiento.
porque, el espesor de la citada fiché, ai ser dOOpiada, deg
plaza una laminilla flexible que oierra el cirocuito Que_al;
menta el motor desde un par de pilas soportadas en'conexién
por el citado chasis, siendo'dicha ficha computadora de una
enchura supefior & la distancis que éepara los topes termi-
nales de las dos palancas, los cuales son separados. en ac—-
cidn contrerie a la del resorte antagonista que los relecio
na por lo que, los ¢itados topes se éjustan al trazado (li-

50 0 con escotes de fondo plano & dos Unioas profundidades)
de los correspondientes bordes de 1a ficha computadora y -




Se

ocasionan las necesarias variaciones en los Sistemas direc-

cional y tractor. . .
6¢.- "MECANISMO DE ACCIONES COMPUTADAS PARA MANIQ

BRA AUTOMATICA DE UN MOVIL AUTOPROPULSADO DE JUGUETE",
Segin queda sustancialmente descrito en la pre-
sente Memoria, que consta de trece hojas, esoritas a mé—m
quina por una sola carae y acompafiada de dibujos.
Madrid, & 24 de. Diciembre de 1.970.
D. JUAN ANTONIO GONZALEZ SANZ. '
P.P. '
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