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El invento se refiere & un alza automética que
indica la precesién por medio de 1nsta1acionea eléctricas, en
el que la preceaién se determina por la velocidad del dngulo
de deriva y el tiempo de vuelo del proyectil. Hay que considerar
aqui que la velooidad del &ngulo de deriva se mide en un
Plano horigontal (plano cartogrdfico), mientras que la precesién
lateral se presenta en el plano de precesién lateral, Por lo
tanto, el dngulo de precesidén lateral, cuya determinacién parte
de la velocidad del édngulo de deriva en el planc horizontal,
tlene gue multiplicarse ademés por el coseno del dngulo de
elevucibn, Segun el invento, esta correccién se efectia
autométicamente por via eléctrica en funcibén del éngulo de
elevacién por el hecho de que se influye en las desviacio-

nes del galvanémeiro del alza.
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Esto puede suceder de varios modos.
Por un lado, mediante conexidn en serie de resisten-
eias de regulacidén (tiempo de vuelo del proyectil y éngulo

‘de elevacibn) y el circuito entre el anemémetro del éngulo

de deriva y el galvenémetro del algza. Easto solo d4 una solu-

cibén aproximada, pueeto que en este caso la corriente que

fluye a través del galvanémetro solo varia para una determinada

gama de diatancial segun el coseno del éngulo de elevacién.
Otra posibilidad consigte en conectar la resistencia

de regulacifn del éngulo de elevacidn en paralelo al qircuito

del galvandmetro del alza, resisiencia que es mandada desde

la méquina de punteria de altura segun el coseno del éngulo

de elevacién. Esto ya da valores més exactos.

Otra posibilidad consiste, cuando se emplea una
taco-dinamo, en regular de tal modo sus caracterigticas
eléctricas (por ejemplo intensidad de campo) en funcién del
éngulo de elevacién, que la tensién por ella suministrade sea
proporcional al coseno del éngulo de elevacitn, |

Finalmeﬁte, puede tambien concebirse influir em

'la sensibilidad del galvanémetro en el alza, para obtener

desviaciones de la aguja en funcidén del #ngulo de elevacifbn.
El dibujo representa eequemfticamente tres posibi-

lidedes cdmolejemplos>de ejecucién de lms comexiones

segun el invento. '

En la fig. 1, quereépresenta la xconexién en serie,
la taco-dinamo a es mendada desde el accionaniento de
punterfa lateral-a través del eje 8,. Est4 unida eléctricamen~
te, por medic de las resistencias de regulacifm b , con el
gal‘vanbn;etro 8 montado en el =zlza. La resistencia de
regulacién ¢ se regula por medio del husilloc e con volante
£ con arreglo al tiempo de vuelo del proyectil. E1 husillo
£ en la resistencia de regulacién b , estd acopiado,pdr medio

del engranaje h, con la méquina de punterfa de altura. La

resistencia b egté calculada de modo gque por lo menos en una

posicibén prevista de la toma en la resistencia ¢ , la
corriente que fluye.a través del ga1Van6metro se modifique
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con arregio al coseno del 4éngulo de elevacién (éuponiendo un
ndmero constante de revoluciornes de la taco-dinamo, Mediante
esta conexién en serie se razona que cuando se produce una
variacién de la resistencia g del tiempo de vuelo del
proyectil,esta regulacibén ya no es exacta. 5in embargo, esta
exactitud ea suficiente para clertas gamas de distanciés habitua~
lee para determinadas armas.

‘La fig. 2 representa una conexién en paralelo, En
este caso, la resistencia de regulacién b estéd conectada
en paralelo con el clrcuito del gaIVandmetro. El funcionauiento
es el mismo gue el anterior, en la inteligencia de gque cuando
existe mucha resistenciu en el galvanbmetro 4 y valores

relativamente pequefios de la resistencia b ,la corriente que

| fluye a través del galvanbmetro d puede regularse con

bastante exactitud con arreglo al coseno del éngulo de 3

elevacién, . " ,
La fig. 3 repreaenta otra posibilidad de conexién;

En este caso, la taco-dinamo g vé dotada de un rotor

desplazable 32, que puede correrse por medio del husillo

23 y la garra a,. El husillo E@ estd acoplado,por medio del

engranaje h ,con la médquina de punteria de altura. De este

modo ,la tensién suministrada por la taco-dinamo puede

mandarse con arreglo al coseno del éngulo de elevacifn.

Otra posibilidad cohsistiria en reguler la tensién
de la taco-dinamo g por medio de una variacién de las
escobillas. Pueden concebirse tambien métodos aeéun las
figuras 1 y 2, para el caso de gue en lugar de una taco-dinamo
se utilizara una baterfa con una resistencia mandada
por un giroscopio gue reacciona a las velocidades de &ngulos
de punteria. | ' ;

Finaimente tambien es posible influir en 1a
sensibilidad del galvanbmetro d para obtener de este modo
la correccién desezda. ' . . o j

Degerita suficientemente la naturaleza del 1nrento; !
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asi como la manera de rezlizarlo en la prdotica, debe hacerse
conatgr que las disposiciones enteriormente indicadas,son
susceptibles de modificaciones de detalle, en cuanto no altere
su principio fundaemental, siendo lo que constituye su esencia
Yy por lo que ae solicita patente de invencién,per veinte milos
en Espafias "Un sistema de alza en funcién del éngulo de eleva-
¢ién, con mando eléotricot; caracterizéndose por lo siguiente:

l2.= Un sistema de alza con indicacién de la

precesibn lateral determinable eléctricamente por la velocidad del E

éngulo de deriva y del tiempo de vuelo del proyectil, caracteri-
zada porque la correccién, en sl conocida, de la precesién
lateral obtenida en el plano cartogréfico se efectia segun el
coseno del éngulo de elevacidén por instalaciones eléctricas
(b) mandadas gér la méquina de punteria de altura, que'ictda
sobre'el galvanémetro del alza.

22.= Un gigtema de alza de precesidén segﬁn lo
reivindicado en el punto 1, caracterizandose porgue la correccisén
de la magnitud de la precesién lateral se efectfia aproximadamente
por medio de una resistenecia de regulacién (b en fig, 1) gue
estéi mandada autométicamente por lux méquina de punteria de
altura y conectada en serie con la resistencias del tiempo de
vuelo del proyectil en el circuito del galvanémetro,

32.= Un sistema de alza de precesidn segun lo rei-
vindicado en el punto 1, caragterizéndose porque en paralelo
al circuito del galvanémetro, que contiene la resistencia del
tiempo de vuelo del proyectil, estéd conectada una reaia%enciu de
regulacidén (b en fig., 2) mandada autométicamente por la
méguina de punteria de altura.

42,= Un sistema de alza de percesién segun lo rei-
vindicado en el punto 1 ocon medieién de la velocidad del éngulo
de punteria por un taco—digama, caracterizéndose porgue las
caracteristicas eléctricas, {por ejemplo 1la intensida: de campo)
de la taco~dinamo (a, 2, en la fig, 3) se varian de tal modo
en funcién del éngulo de elevacidén,que la tensién suministrada

por la taco-dinamo es proporcional al coseno del éngulo de
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52, Un sistema de alze de precesién segun lo
reivindicado en el punto 1, caracterigzéndose porque la sensibili-
dad del galvanémetro (g) del alza, que indica la precesién por
la velocidad del éngulo de punteria y el tiempo de vuelo del
proyectil, puede regularse en funcién del coseno del éngulo
de elevacidn,

"Un sistema de alza en funcién del édngulo de
elevacién con mandc eléetrico”; tal y como queda substancialmente
deserito en la presente memoris, e ilustrado en los adjuntos
dibujos,

Esta memoria consta de cinco o0jae escritas por
unt sola cara,

Madrid, 16 de Noviembre de 1943,
RHEINMETALL-BORSIG Aktiengesellschaft,
Por Poder de J. GOMEZ ACEBO
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