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i,fEJ.rBIA DESCRIITIVA

que se  p re se n ta  p ara  un ir a l a  s o l i c i t u d  

* de

. P A T 3 N T 3 D E I  I: V 3 N C I  O H 

form ulada e l 11 da noviembre de 1%3^ con e l NB I 63.703

en

' E S P  A S-A

por VEINTE años

a nombre de G. M. P f a f f  A. G ., en tidad  alemana, e s t a ­

b le c id a  en K a ire r s la u te rn , ALBlAr'IA, por :

"UNA MARINA DE COSER OJALES". .

31 invento se  r e f ie r e  a una máquina de hacer 

o ja l a s .  Sabido es que e s t a s  máquinas figu ran  en tre  l a s
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más o o n p lica d a s mAquinar; d-"- ccs '-r  que e x is te n , de mane­

r a  q u e ' 1 as máquinas de a s ta  o la se  id ead as h a sta  ahora 

prestan , buenos s e r v ic io s  en muchos r e s p e c to s , pero  no 

pueden s a t i s f a c e r  todoí lo s  r e q u is it o s  que debe re u n ir  

una máquina moderna de gran ren d im ien to .

La in v e n to ra  se  ha p ro p u esto  l a  misión, de apro­

xim ar todo lo  p o s ib le  l a  máquina de h a cer o ja le s  a l a  

p e r fe c c ió n  t e ó r ic a  de d ich as máquinas dé gran rendim ien­

to , ^ ha lle g a d o  a l a  co n v ic c ió n  de que p ara  e l l o  t ie n e n  

que e m o l i r s e  inexcusablem ente d iv e r s a s  c la s e s  de con d i­

c io n e s  que, como se  ha d ich o, no pueden s a t i s f a c e r  p la ­

namente la s  máquinas de h a cer o ja le s  conocidas h a sta  

ahora.

La d i f i c u l t a d  máxima es l a  c o lo c a c ió n  de lo s  mu­

chos órganos de im pulsión y  d ir e c c ió n  absolutam ente in d is ­

p e n s a b le s , y  e s to  de t a l  manera que p o r una p a r te  e x i s ­

t a ,  esp ecia lm en te  en a ten ció n  - a la s  volum inosas p ie z a s  

de t r a b a jo ,  una c o lo c a c ió n  de Astas lo  b a sta n te  l i s a  y  s in  

interrupciones en todos lo s  ca e o s, s i  se han de e v it a r  

d eten cio n es de la s  mismas a l avanzar e l  t r a b a jo , deten­

c io n e s  que suponen l a  p é rd id a  de un tiem po v a l io s o  y 

de ren d im ien to  de t r a b a jo .

Pero ho b a s ta  d isp on er la s  c ita d a s  p a r t e s  de d i­

r e c c ió n  y  de im pulsión  con ahorro de e s p a c io  y  ev itan d o  

e l  p e l ig r o  de una le s ió n  del o p e ra rio  p o r la s  p a r ta s  mo­

v id a s ,  s in o  que a e s to  debe i r  unido e l  mayor a c o r ta ­

m iento p o s ib le  de lo s  tr a y e c to s  de d ir e c c ió n  e im p u lsió n , y  e l
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f á c i l  acceso  a la s  p íe n  as, esp ecia lm en te  a la r  que sa  han 

da r e g u la r  a mano; y  fin a lm e n te  es de e s p a c ia l  in jertan** 

e ía  v d i f i c u l t a d  la  e lim in a c ió n  de v ib ra c io n e s  3" cho­

ques e x c e s iv o s , a lo s  c u a le s , como e s  sabído¿ propen-'- 

den en medida e s p e c ia l  p recisam en te  la s  máquinas o ja la ­

d o ras.

A este  e f e c t o ,  en l a  nueva máquina se  han to ­

mado la s  s ig u ie n te s  m edidas, que cooperan y  s e  e n tre ­

la za n  unas con o tr a s :

El in v en to  debe te n e r  en. cuen ta  l a  q u e ja , ta c  

a menudo form ulada, de que en la s  máquinas o ja la d o ra s  

e x is t e n t e s ,  siem pre que no esté n  completamente a n tic u a ­

d as, no se dispone de todo e l  ta b le r o  de l a  t e l a  p ara  

apoyar l a  p ie z a  de t r a b a jo ,  porque lo s  ¡ l is t in to s  órga­

nos de im pulsión  e stá n  montados encima de e l l a ;  p ara  lo  

c u a l,  encima de dicho t a b le r o ,  l a  d is ta n c ia  de l a  agu­

ja  á l so p o rte  d el b razo  se d e ja  com pletam ente l i b r e  da to ­

do agregado y  de toda p e r fo r a c ió n . P a ra  co n se g u ir  e s to  

tod as la s  piezas- que mueven e l  d is p o s i t iv o  im pélan te Ae 

la  t e l a  no e s ta á  ya montadas debajo  o encima d e l ta b le r o  

da l a  máquina, s in o  en  e l  b razo  s a lie n te  y  en. e l  sopor­

t e  del mismo, con lo  oual todo e l  ta b le r o  queda l i b r e  pa­

r a  la  p ie z a  de t r a b a jo .

Además, p ara  e v i t a r  o r e d u c ir  v ib ra c io n e s  y  cho­

ques p e r ju d i c ia le s ,  la  mayor p a r te  de la s  p ie z a s  de impul^

s ió n  y  d ir e c c ió n  movidas e stá n  d isp u e sta s  en eL sopor­

t e  de le máquina o en su inm ediata proxim id ad . De ig u a l
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man?a todos lo s  t i r a n t a s ,  p a la n c a s , c o rre á e ra s  etc# 

que s ir v a n  p ara  t r a n o n it ír  e l  m ovim iento e x c é n tr ic o  

a l  o s c ila d o r  d e l port-aa,gujas se co lo ca n  en e l  sopor** 

t e  de l a  máquina en p o s ic ió n  v e r t i c a l ,  en ven de mon- 

t a r i o s  como h a s ta  ahora e n . e l  b ra zo  in la  máquina en 

p o s ic ió n  h o r iz o n t a l .  E l d is c o  de le v a s  p r o v is to  de 

un mecanismo de ruedas dahtadae p a r a  c o n tr o la r  todos 

lo s  momentosde d ir e c c ió n , d is c o  que h a s ta  ahora por lo  

comán e s ta b a  d isp u e sto  d ebajo  d e l t a b le r o  de l a  t e l a ,  

v a  montada con l i b r e  acceso  en l a  p a red  l a t e r a l  dere­

ch a  d e l so p o rte  de l a  máquina en p o s io ió n  v e r t i c a l ,  o 

s e a  con e l  e je  h o r iz o n ta l ,  con lo  c u a l se e v i t a  l a  aber­

tu r a  en e l  ta b le r o  que en o tro s  casos e ra  n e c e s a r ia  pa­

r a  poder a ju s ta r  la s  lo n g itu d e s  de lo s  o ja le s #  E sta  

form a de r e a l i z a c i ó n  t ie n e  además l a  v e n ta ja  de que 

e l  ta b le r o  no e s t á  ta n  p e rfo ra d o  y  por o n slaú d en te  se 

con sigu e una mayor e s t a b i l id a d . ,  Además, ya  no puede 

o c u r r ir  que lo s  r e s to s  de t e l a  y  lo s  o b je to s  de tra b a ­

jo  ca ig an  por l a  a b ertu ra  que p&r d escuido se d e ja  s in  

c e r r a r ,  provooende a s í  d e te r io r e s  en la s  p ie z a s  mo­

t r i c e s ,  o ra rte  A l montar e l  d is c o  de le v a s  eh e l  sopor­

t e  d e l b razo  debe c u id a r s e , como e s  n a tu r a l ,  de d isp o ­

n er la s  d is t in t a s  le v a s  de d ir e c c ió n  en forma d e s p la z a -  

b le  en dicho d is c o , con lo  c u a l e s  p o& lble e l  a ju s ­

t e  e x a c to  y  l a  cómoda r e g u la c ió n  f in a  de lo s  órganos 

a d i r i g i r ,  como por e je m p lo ,lo s  que s ir v e n  p ara  e - 1  

b lo q u e o , p a ra  23.a in s e r c ió n  de l a  c u c h i l l e ,  p a r a  in v e r -

-  4 -
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t i r  la s  puntadas de f e l p i l l a  a f l o j a r  l a  te n s ió n  y  

p a r a r  la  máquina*

P a ra  tr a n s m it ir  e l  movimiento d e l j: á rb o l p r in ­

c ip a l  a l  d iso o  de le v a s  s i r v e  una tra n sm is ió n  interm edia 

h e l i c o i d a l  con ruedas dentadas de m u lt ip lic a c ió n , monta­

da en forma sep a ra b le  como un con jun to  cerrad o  en e l  

b ra zo  de l a  máquina, de t a l  manera que l a s  ruedas de tr a n s ­

m isión  t ie n e n  l i b r e  aooeso p a ra  e l  recam bio*

Ocurre muchas v e c e s  que e l  drsco de le v a s ,  con 

in d ep en d en cia  d e l mando de l a  m áquina, se ha de r e g u la r  

m ie n tra s  e s t á  rodando. P a ra  e s te  o b je to , e l  grupo 

de tra n sm isió n  comprende una m anivela  com acoplam iente 

de marcha l i b r e  in te r c a la d o  d e la n te . E l grupo que 

tra n sm ite  e l  mando desde e l  d is c o  de le v a s  h a s ta  e l  impé­

la n t e  d e l t e j i d o  e s t á  suspendido con aooeso l i b r e  d e l 

b ra zo  de l a  máquina*

P ara  d i r i g i r  lo e  em plazam ientos lo n g itu d in a ­

l e s  d e l im pelente d e l t e j id o  se  em plea una c o rre d e ra  d e s- 

p la z a b le  en l a  d ir e c c ió n  del avance y  de l e  c u a l va su s­

pendido a rticu lad am en te  d icho im pélante co n stru id o  a mo­

do de p a la n c a  y  que e s t á  a r t ic u la d o  con una p a la n ca  os­

c i la n t e  co n tro la d a  por una le v a  c a id lo id e  del v o la n te .

De e s t a  forma de c o n s tru c c ió n  r e s u l t a  un d is p o s it iv o  

esp ecia lm e n te  adecuado p a ra  r e g u la r  l a  lo n g itu d  de lo s  

o j a l e s  desplazando e l  punto de a r t ic u la c ió n  de l a  v a r i -  

P ia  de l a  c o rre d e ra  sobre l a  p a la n ca  o s c ila n te  por medio 

de un d is p o s it iv o  de s u je c ió n  de acceso  l i b r e  que se

5
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puede r e g a la r  en una rañore an arco de l a  p a la n ca  

o s c ila n te *

P a ra  ap reta r e l  im p elerte  de t e j i d o  sobre l a  

p la c a  de 1 a'-pnntada s i r v e  un r o d i l l o  montado g irato ria**  

mente en una v a r i l l a  de p r é n s a t e la s ,  que e n o a ja  en una 

ran u ra  de g u ia s d e l im p éla n te , ran u ra  que s ig u e  e l  sen ­

t id o  d e l avance*

En la  nueva máquina, en l a  cu a l e l  movimien­

t o  de un á rb o l secu n d arlo  movido por e l  á rb o l p r i n c i ­

p a l  en r e la c ió n  1 :  2 se tra n sm ite  a l  o s c ila d o r  d e l p o r­

t a  agujas^ as ando por una d ir e c c ió n  de co rre d e ra  s e r v id a
í

p o r e l  d isc o  de le v a s  e l  d esplazam ien to  d el carp o  de pun­

ta d a  d e l o s c ila d o r  d e l p o r ta a g u ja p a r a  h acer la  segun­

da f e l p i l l a  t ie n e  lu g a r  porque una p a la n c a  doble in t e r c a ­

la d a  en l a  d ir e c c ió n  de c o rre d e ra  e s tá  montada sobre 

una e s p ig a  e x c é n tr ic a  de un perno de c o j in e t e ,  de t a l  

manera que a l  g i r a r  e s te  perno se d e sp la za  e l  punto de 

g ir o  de l a  p a la n ca  doble*

La r e g u la c ió n  de l a  anchura de la s  puntadas 

de f e l p i l l a ,  de c ie r r e  y  de s u je c ió n , manteniendo a l  

p r o p io  tiem po co n sta n te  a l  in t e r v a lo  e n tre  la s  feip i**  

l i a s  determ inado por a l  m uelle da l a  o u c h ie l la ,  se r e a l i ­

za desplazando a l  punto de a r t ic u la c ió n  del t i r a n t e  

que une l a  p a la n ca  dobla con e l  mando d el c e c ila & c r  del 

p o rta a g u ja  en d ich a p a la n ca  doble*

P a ra  tr a n s m it ir  lo s  momentos de d ir e c c ió n  

desde la s  coronas y  le v a s  de d ir e c c ió n  del d isco  de le *



#

10

15

20

25

v a s  a l  s is te m a  de p a la n ca s de l a  d ir e c c ió n  de co rred o ­

r a  y  a l  deaplazam iento  d e l p o rta a g u ja  se  disponen va^ 

r i l l a s  de empuja h o r iz o n t a le s  t r a s v e r s a le s  a l  so p o rte  

de l a  máquina y  que, p or medio de to p es r e g u la b le s  en 

la s  p a la n c a s , actúan sob re la s  p a la n ca s  v e r t i c a l e s  p a ra  

d i r i g i r  l a  r o ta c ió n  de l a  co rre d e ra  y  p a ra  d esp lan ar l a  

p a la n c a  d o b le .

También l a  grad u ación  de l a  v e lo c id a d  in d is ­

p e n sa b le  en máquinas de a s t a  c la s e  se  r e a l i z a  de modo 

nuevo según e l  p re se n te  in v e n to . P ara  e v i t a r  e l  ac­

cion am ien to  p o r dos c o rre a s  que en e l  uso da o rig e n  a 

muchas p e rtu rb a c io n e s , l a  nueva máquina e s t á  p r o v is t a  

de un mando p or una s o la  c o r r e a . E l accionam iento  p or 

dos c o r r e a s , que s e r v ía  p a ra  obtener dos d is t in t a s  v e lo ­

c id a d e s , t ie n e  e l  in co n v e n ien te  de que la s  c o rre a s  se  

d i la t a n  desigualm ente y  con e l l o  no se  con sigu e l a  v e ­

lo c id a d  g ra d u a l p r e v i s t a ,  o b ie n  o cu rre  tam bién a menu­

do que l a s  c o r r e a s , que se  m antienen b a sta n te  c o r t a s ,  se 

rompen, con l o  cu a l se  red uce e l  ren d im ien to  r e g u la r  de 

l a  m áquina. La nueva c o lo c a c ió n  de la s  dos co rrea s r e ­

q u e r ía  siem pre c i e r t a  p r á c t ic a ,  y ,  s i  no se h a c ia  con 

to d a  e x a c t i t u d ,  s u s c ita b a  to d a  c la s e  de p e r tu r b a c io n e s .

P a ra  l a  r e a l i z a c i ó n  adecuada d e l accionam ien­

t o  p o r una s o la  c o r r e a , R ete se h a c e , según e l  in v e n to , 

pasando p or un mecanismo de cambio de v e lo c id a d e s , de 

t a l  ñañara que l a  in t e r c a la c ió n  desde l a  marcha en v a ­

c io  a l a  v e lo c id a d  máxima y  v ic e v e r s a  s ó lo  es p o s ib le  

pasando por una v e lo c id a d  m edia da m n o r námera de r e v o -

-  ? -
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31  en gran aje  de cambio de v e lo c id a d e s  compren- 

' Ac, además d e l á rb o l im pulsor p r i n c i p a l ,  un á rb o l a u x i­

l i a r  p a r a le lo  a l mismo y  acoplado con en una r e l a -  

5 c íó n  da m u tip lica o ió n  de 1  : 2 y  t r e s  p o le a s  montadas

en e l  á rb o l p r in c ip a l ,  una lo s  c u a le s , como p o le a  da 

marcha en v a c io ,  va  montada s u e lt a  en dicho á r b o l, l a  

s ig u ie n t e ,  como promera v e lo c id a d , e s t á  unida a á l  r í ­

gidam ente, y  l a  t e r c e r a ,  como.aegánda v e lo c id a d , va mon- 

10 ta d a  s u e lt a  sobre a l  á rb o l p r in c ip a l  y  e s t á  acop lad a con

e l  á rb o l a u x i l ia r  m ediante un par de ruadas den tad as,

P ara  ah orrar un á r b o l, se puede u t i l i z a r  ade­

cuadamente oomo á rb o l a u x i l ia r  p a ra  s-1 en gran aje  da cam­

bio- de v e lo c id a d e s  e l  á rb o l secu n d ario  que mueve e l  pea** 

15 ta a g u ja s y y  l a  in s e r c ió n  de l a  c u c h i l l a ,

Ion a l  en gran aje  de cambio de v e lo c id a d e s  coo­

p e r a  un d is p o s it iv o  de fren o  y  da in te r c a la c ió n  c o r re a , 

en e l  c u a l l a  p a la n ca  da fre n o  y l a  p a la n ca  de in t e r c a -  . 

la o ió n  de l a  c o r re a  están  unidas con una p alan ca  r e g u la -  

20 .d ora oomdn de t a l  manera q&e, en. e l  prim er grado d e - ia -  .
3!.

t e r e a la c ió n , l a  p a la n c a  de fren o  se r e t i r a  antes que l a  

h o r q u i l la  de l a  co rrea  se cambie de l a  p o le a  Ae marcha 

en v a c io  a l a  prim era v e ló e id a d , y  que en e l  segRndo 

grado de in te r c a la c ió n  yprimerc- de des i n t e r c a la c i ó n , . s ó -

.25 l o  se d esp lace  l a  h o r q u i l la  de l a  c o r r e a , y  en e l  segun -

< do grado de d e a in te r o a la c ió n  l a  c o r re a  se cambia a l a

p o le a  le  marcha en v a c io  antes de embragar l a  p a la n ca

-  8 -
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de fre n o
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P ara  e s te  o b je to  l a  p a la n ca  A- fren o  y la  

de in t e r c a la c ió n  de la  c o r r e a , im pulsadas una h a c ia  o tr a  

p o r m&dioe e l á s t i c o s ,  comprenden e n tre  s í  a modo de le n ­

g ü e ta  una le v a ,  cuyos s a l ie n t e s ,  b a jo  l a  acoión  de l a  

p a la n c a  reg u la d o ra  unida a e^ lo s acercan  y  sep aran  

a lte rn a tiv a m e n te  la s  dos p a la n c a s .

La a apata de fren o  contada g ira to ria m e n te  en 

l a  p a la n ca  de fr e n o , y  qpa coopers con uno ran u ra r a ­

d i a l  d e l dinoo fren ad o r e s tá  a r t ic u la d a , en le  forma

ya co n o cid a , con un t ir a n t e  d e sp la ce d le  en e l  sen tid o  

lo n g it u d in a l  de l a  p a la n ca  ' de fre n - ', y  l a  unida a r t i ­

c u la d a  se mantiene -n l a  p o s ic ió n  e s t í r a l a  mediante 

un fu e r te  r e s o r te  de t r a c c ió n . P a ra  am ortiguar lo s  mo­

le s t o s  m ovim ientos g ir a t o r i o s  p en d u la res  d e l d isc o

de fren o  que s ig u e n -a l fren ad o , se disponen dos r e s o r ­

t e s  a d ic io n a le s , que p er ambos lad os se apoyan en l a  

unión a r t ic u la d a  e n tre  l a  cap ata  As fre n o  y  e l  t i r a n t e .

31  m uelle do l a  c u c h i l le  movido por e l  á rb o l 

a u x i l ia r  e s  c o n t r o l a d o  p e r  una l e v a  d el d i s c o  A- d ir e c ­

c ió n  p or medio d un perno de d ir e c c ió n  desplanado de 

á l  h o r iso n ta lu e n to  c o n tra  l a  p r e s ió n  de r e s o r t e ,  y que, 

a lte rn a tiv a m e n te  con un c o l l a r  f i j o  y  un a n i l lo  s u e lto  

ap retad o  co n tra  ó l  e l a s t i c ^ ^ y c o g e  p o r abajo  l a  v a r i l l a  

de in t e r c a la c ió n  d o ' 1 a c u c h i l la  en su  lu g a r  de acop la­

m iento con l a  p a la n ca  im pulsora que l a  s i r v a ,  d- t a l  

manera que l a  v a r i l l a  A? in t e r c a la c ió n  de l a  c u c h i l la  

p a ra  a f l o j a r  a l  movimiento d e l m uell" Re l a  misma, c a e ,

9



empajando a un la d o  e l  a n i l lo  s u e lt o ,  entre e l  mis no y  

e l  o o l la r  f i j o *

La t i j e r a  d e l d is p o s i t iv o  co rta d o r d e l h i lo  

s u p e r io r  r e a l i z a  su acció n  c o r ta n te , por t r a c c ió n  de r?-^

 ̂ s o r  te- y  es co n tro la d o  p or una le v a  de g u ía  de t r e s  c o s­

tad o s*  uno o b lic u o  y dos r e c t o s ,  y  p o r medio de un c ie r r e  

de t r in q u e te ,d e  t a l  manera que prim eram ente en e l  movimien^ 

to  de r e tr o c e s o  de la  t i j e r a  y  a l  movimiento da avance d e l 

im pélan te d e l t e j i d o ,  e l  y o r t a t i j e r a  se  dos l i s a  a lo  la rg o  

10 d e l costad o  o b lic u o  de l a  le v a ,  p a ra  poner l a  t i j e r a  fu e ra

d e l  oampo da o s c i la c ió n  de l a  aguja  y  embragar e l  c ie r r e  de 

tr in q u e te  en e l  v a r i l l a j e  de l a  t i j e r a ,  cor lo  cu a l e s te  va** 

r i l l a j . e  que es tr a c c ió n  de r e s o r te  es re te n id o  en una

p osició n , determ inada, a l  paso que l a  t i j e r a  en su p ro g r e s iv o  

15 movimiento h a c ia  a fu e ra , se abre p o r l a  coo p eració n  de lo s

dos co stad o s de l a  le v a  que forman e n tre  s í  una cuna, en 

com binación con l a  e s p ig a  im pulsada h a c ía  e l  segundo de 

d ich os costad os y a lo  la r g o  d el misrug después de acabar 

e l  o ja l  y  una ves term inado e l  movimiento h a c ia  fu e ra  

20 de l a  t i j e r a ,  s? n afa  e l  c ie r r e  y  la  t i j e r a  p or la

a cc ió n  d e l r e s o r t e ,  eo conducida a l a  a g u ja , de manera 

que a l  to p a r l a  e s p ig a  s u je t a  a su p a r te  s u p e r io r  con 

e l  t e r c e r  co a ta co  se c ie r r e  y  p or c o n s ig u ie n te  c o r ta  e l  

h i l o  s u p e r io r ,

2$ ' E sta  e l  aso ¡le le v a  de g u ía  es  ya  con ocid a en

s i  misma, p ero  e s  nueva su cooperación, con e l  r e s o r t e  

.-=-f de t r a c c ió n  y e l  tr in q u e te  de c i e r r e .  C ie r to  e s  que

en la s  r e a l iz a c io n e s  con o cid as se  em plea tam bién un

10 **
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l a  proxim id ad  de l a  aguja  p a ra  c o r ta r  e l  h i lo  como en 

#1 o b je to  d e l in v e n to , s in o , a l a  in v e r s a , p a ra  r e t i ­

r a r  l a  t i j a í a  d e l oa^oi-Ae l a  -^guja. En e s t a s  r e a l i ­

za c io n e s  la  t i j e r a  e s  fo rza d a  por una segunda le v a  ha­

c ia  l a  a g u ja , l a  c u a l ,  además de un en carecim ien to d e l a  

co sn tru co iÓ n , t i  ne e l  in co n ven ien te  de que p or una p a r­

t e  determ ina una p é rd id a  de tiem po en. e l  movimiento de 

l a  t i j e r a ,  y  además l a  p r e s ió n  d e l p ie  sobre a l  p e d a l 

c o rre sp o n d ía n te  t ie n e  que s e r  más fu e r te  que- cuando ae 

em plea un r e s o r te  que acerca  autom áticam ente l a  t i j e r a  

a l  campo de la  a g u ja .

Uno de lo s  órganos de s e r v ic i o  de l a  p a la s ­

ea  e le v a d o ra  de te n s ió n r-ro v is ta  de ganchos t i r a - h i l o s  

debe e s t a r  c o n s titu id o  como un tr in q u e te  y  debe e s t a r  

en en gran aje  con l a  le v a  montada nebro e l  a je  de r o ta *  

c ió n  movido por un p e d a l, ge t a l  manera qp.a después do una 

r o t a c ió n  p a r c ia l  de dicha la v a  e l . tr in q u e te  se z a fe  

autom áticam ente, y  lu e g o  ten ga lu g a r  e l  a flo ja m ie n to  

d^l h i lo  su p e rio r n e c e s a r io  p ara  empozar a c o s e rá  an tes 

d e l c o rte  dr\ d icho h i l o .

Finalm ente s e  dispone una p a la n ca  de s e g u r i­

dad a r r a s tr a d a  por la  p a la n ca  de fre n o , y  que a l  p ro p io  

tiem po, a l h acer g ir a r  a mano e l  vB lan ta  de d ir e c c ió n  

im pide l a  in t e r c a la c ió n  de l a  c u c h i l la ,  estando le v a n ta ­

do e l  im pélante d e l t e j id o  impide que l a  máquina se pon­

ga en marcha, y  estan d o  l a  máquina en fu n c^ n ^ n ie n to

11 -
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63703
im pide qtia so  le v a n te  dicho im pélante *

Un ejem plo de r e a l iz a c ió n  da l e  máquina 

de h acer R o ja le s  segdn e l  in v en to  se r e p r e s e n ta  en -Les 

dibujos^ en lo e  c u a le s :

La f ig u r a  1 es  una v í s t a .d e  l a  máquina estand o 

p a ra d a ; l a  f ig u r a  2 una p la n ta  de l a  máquina en a o r ta  

to d o  por la s  l ín e a s  A-&-C-D- de l a  f ig u r a  1 ; l a  f ig u r a  

2 ,es un c o r te  dado por las lin e a n  ^  f ig u r a  1 ;

l a  f ig u r a  4 es un c o r te  como e l  de l a  f ig u r a  2 P^ro ooh 

o tro  d is p o s it iv o  p a ra  l a  re g u la c ió n  de l a  anchura de lo s  

o ja le s  (puntada de fe lp ille .)^  y  de c ie r r e  a s i  aromo -despla­

zam iento de l a  puntada de l a  fe  I p i l l a ) ;  l a  f ig u r a  5 e s  una 

v i s t a  por d e lan te  d e l d is p o s it iv o  de arranque y  parada 

de l a  máquina en esta d o  de fu n cio n am ien to ; -a  f ig u r a  o 

es  un co rte  dado por la s  linead. J-K -L-K  de l a  f ig u r a  2# 

l a  f ig u r a  7 un c o r te  lo n g itu d in a l  de la  m dpina;la  f i ­

gu ra  8 es una v i s t a  por d e tra s  da la  mápina% s in  d is p o s i­

t i v o  de arranque, y  de parada) con v í s t a  d el en gran aje  

de, rúa das (con l a  ta p a  q u ita d a ); l a  f ig u r a  es una v i s ­

t a  por encimado l a  máquina en c o rte  dado por l a  l in e a  

Nf-0 de l a  f ig u r a  7; l a  fig u ra . 10 es una v i s t a  de cab ece­

r a  de l a  máquina; l a  f ig u r a  1 1  e l  la d o  de im pulsión de l a  

máquina v i s t o  en .d ir e c c ió n  de su e je  lo n g itu d in a l^  y  

la s  f ig u r a s  12  a 17  son re p re se n ta c io n e s  de d e t a l le  del 

d is p o s it iv o  co rtad o r d i  h i lo  s u p e r io r  con lo s  d i s t in ­

ta s  p o s ic io n e s  l a  t i j e r a ^

E s tr u c tu r a  y  montaje de. la  máquina < que%i c c -

12
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mo to d a  máquina de h a cer o ja le s  c o n s titu y e  una máquina 

Am co e tu ra  en z ig za g *

En e l  so p o rte  s u p e r io r  d el mecanismo impulsor^ 

compuesto d el b a s t id o r  1 , a l  brazo  2 y  la  cabeza 3, va  

montado e l  á rb o l de im pulsión  p r in c ip a l  4 , y  en e l  so­

p o r te  in f e r i o r  $ d el mecanisiio im pulsor va montado e l  

á rb o l de g a rra  6 que es movido p o r e l  á rb o l 4  por me­

d io  de lo s  p a res  de ruedas có n ica s  7 * S -* 9 , 13  y  del 

á rb o l v e r t i c a l  1 1 . En e l extremo a n te r io r  d e l á rb o l 

p r i n c i p a l .4 se enóuen tra en l a  cabeza de la  máquina 

3 l a  m anivela 12 p ara  im pulsar e l  p o r ta -a g u ja  13  y  s i  

a o lo ca d o r de h i lo  1 4 . En e l  extrem o a n te r io r  d e l 

á r b o l 6 e s t á  l a  & arra 15 de doble pespunte que g i r a  

dos v e c e s  por cada r o ta c ió n  d e l árb o l p r in c ip a l  y  l a  

la n za d e ra  1 6 . En e l  extremo p o s t e r io r  d e l á rb é l p r in ­

c i p a l  4 se  en cu en tra  un grupo de im pulsión  que en. unión 

con un á rb o l 21 ( f ig u r a  2) montado en e l  soporte  1 

p a r a le lo  a l árb o l 4 y  conectado con e s te  d itim o  me­

d ia n te  e l  p a r  de r  iadas d ntadas 1? , 1 8 , 1 9 , 20, comuni­

c a r á !  á rb o l p rin c ip  a l 4 , por medio de un mando de una 

s o la  c o r r e a , dos v e lo c id a d e s  d i s t i n t a s .  E l grupo de im­

p u ls ió n  de compone de %res p o le a s  2 2 , 23 ,  2 4 , de la s  

c u a le s  l a  c e n tr a l  23, estám unida ríg id am en te  a l  á rb o l 4 

y  la s  o tra s  &ps, 22 y  24 , van montadas en e l  mismo con 

n o tació n  l i t u t i .  La p o le a  24  e s t á  u n id a fija m e n te  a l a  

rueda dentada 1 ? ,  montada con r o ta c ió n  l ib r e  en e l  á r­

b o l 4 o en l a  c a ja  del á rb o l y  que es d e l mismo diám etro

-  13



La rueda dcptada 1que l a  rueda dentada 1 8 * 

d e l á rb o l 4 engrana con l a  rueda dentada 20 d e l 

á rb o l 21 en l a  r e la c ió n  1^2, como l o  re q u ie re  e l  

mando del p o r ta —agu ja  pendulante 13 que p a r te  d e l ár­

b o l  2 1 .en B l esaalón am ien to  de v e lo c id a d e s  que e s tá  

p r e v i s t o  p a ra  e v i t a r  e l  arranque do l a  máquina a. p len o  

mámero de r e v o lu c io n e s  y  l a  parad a de l a  misma desde 

e s t e  ndmero, sa produce de l a  manera s ig u ie n t e :

S i l a  c o rre a  2 $ ^ fig u r a  l )  se  desplana desde 

l a  p o le a  de marcha en v a c io  22 a l a  p o le a  f i j a  23, 

l a  máquina co rre  en l a  p rim era v e lo c id a d , que en e l  

p r e s e n te  a aso e s ,  p or e jem p lo , de I3OO r e v o lu c io n e s , 

y  e l  á rb o l 21 im pulsado a lo  r e la c ió n  de tra n sm isió n  

1 : 2  (p a r de ruedas 1<?, 20) g i r a  a 65O re v o lu c io n e s  

p e r  m inuto. Las ruedas 1 7 * 1 8 , que engranan e n tre  s i  

en l a  r e la c ió n  1 : 1 ,  g i r a r  tam bién a 65O r e v o lu c io n e s . 

'81 ahora l a  c o rre a  25 se d e sp la za  de l a  p o le a  23 a l a  

p o le a  24 ,  l a  máquina adquiere un aumento de v e lo c id a d  

h a s ta  2600 re v o lu c io n e s  del á rb o l p r in c ip a l  4 , y  e s to  

porque e l  a fb o l 2 1, a con secu en cia  de l a  tra n sm isió n  de 

v e lo c id a d  da l^OO r e v o lu c io n e s  por e l  par de ruedas 

dentadas 1 7 , 1 8 ,  r e a l i z a  e l  mismo ndmero de r e v o lu ­

c io n e s , y  a base de l a  r e la c ió n  de tr a n s m is ió n .2 :1  

%par de ruedas 1 5 , 2 0 ) con r e s p e c to  a l á rb o l 4 ,  comu­

n ic a  a e s te  á rb o l una v e lo c id a d  de I3OO x  2 *= 2600  r e ­

v o lu c io n e s .

Un componente p r in c ip a l  de l a  máquina e s  e l
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1 63?n3'
v o la n te  26 montado e r  la  p ared  l a t e r a l  derecha d e l 

so p o rte  1 en p o s ic ió n  v e r t i c a l ,  es d e c ir  con e l  

d2 g ir o  h o r iz o n ta l*  Dicho v o la n te  in f lu y e ,  d ir e c t a -  

o in d irectam en te  en lo e  s ig u ie n te s  d is p o s i t iv o s ,  ope- 

5 r a c io n e s  o m ovim ientos de l a  máquina:

IB -  Cambio de m olim iento p e n d r a r  d e l p o r ta r  

a g u ja  p a ra  l a  anchura de la  puntada de fe  I p i l l a  y  c ie r r e  

y  v ic e v e r s a .

2  ̂ -  desp lazam ien to  de l a  puntada de f e l p i -

10 H a  an tes del comienzo d e l prim er c ie r r e  p ara  h a cer

l a  segunda f e l p i l l a .

3¡e -  s i  mando del im pélan te d i  t e j id o  y  l a  r e -

g u a la c ió n  de l a  lo n g itu d e  d e l o j a l .

4  ̂ -  M o d ifica c ió n  d e l ndemro de puntadas

1$ p e r  lo n g itu d  d e l o j a l ,  aumentando o r e ta r d a r lo  la  v e ­

lo c id a d  de r o ta c ió n  d e l v o la n te .

3* -  I n te r c á ía c ip n e e  de 1,3 c u c h i l la ,  *

63 -  A flo ja m ie n to  de l a  te n s ió n ,

ye -  Parada de la  máquina estando lé v e n ­

se  ta d o  a l  p o r ta -a g u ja .

NS i*  a i  movirnéinto p en d u lar d el porta-a^ pi- 

j a  13 que produce l a  puntada de f e l p i l l a  y  c ie r r a  os 

p s o v o c a d o p ó r  l a  e x c é n tr ic a  27, im puláada por a l  á r­

b o l 21 de l a  á ig u íe n te  m arera. Sobre l a  e x c é n tr ic a  

25 v a  montado e l  c o l la r  de Im oen tríoc 23  ( f ig u r a  4) que

c s t 4  unido con e l  brazo  3O p or medio de l a  e s p ig a  2$.

* s t e  brazo  e s tá  a h o rq u illa d o  en su extremo su p e rio r  y  p ro —

— 13 —
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1 63703
v i s t o  de l a  pie-za c i l i n d r i c a  de d e s liza m ie n to  31 

montada g ira to ria m e n te  en la  h o r q u i l la ,  y  que es des** 

p la z a b le  con e l  brazo 30 sobre l a  v a r i l l a  de^giaé 

c i l i n d r i o a  33 ( f ig u r a  2 ) (gu ia  redonda) que a tr a v ie s a  

l a  h o r q u il la  y  que e s tá  montada fija m e n te  en l a  corre** 

d era  32 ( f ig u r a  3 ); d isp u e sta  en e l  so p o rte  de la  má­

quina 1 y  qu3 t ie n e  movimiento de r o ta c ió n  en p lan o  

v e r t i c a l .  Dicha v a r i l l a  33  e s t á  unida articu lad am en ­

te  con e l  brazo 34  de l a  p a la n ca  doble 34- 35# cuyo b ra ­

zo 35 e s t á  co n fig u rad o  como g u la  arqueada ( f ig u r a  4 ) .

La p a la n c a  doble 3 4 # 35# e s t é  montada g ira to ria m e n te  

sobre e l  perno e x c é n tr ic o  36# que por medio da e sp ig a s  

36' v é  montado con movimiento de r o ta c ió n  eh e l  p o r ta ­

dor i n f e r i o r  5 d el mecanismo im p u lso r. ^n l a  g u ia

arqueada d e l brazo  de p a la n ca  35 e s t é  s u je to  en forma 

a r t ic u la d a  y  d esp laza& le  un extrem o de l a  Tríela 37# 

a l paso que e l  o tro  extremo e s t á  unido articu lad am en te  con 

l a  p a la n ca  39 engrapada sobre e l  " rb o l o s c ila n te  38* 

montado en e l  brazo  2 de l a  máquina. E l á rb o l 38 

t ie n e  en su extrem o a n te r io r  l a  m &nivala o s c i la n t e  4 0 , 

que por medio d e l dado de g u ia  42  monatdo g ira to ria m e n ­

t e  sobre su e s p ig a  4 l  ( f ig u r a  7 ) ^nca^a en e l  t r a y e c to  

de g u ia  43 d e l o s c ila d o r  44  d e l p o r ta - a g u ja s .

Sobre e l  e j e  45  ( f ig u r a  3) montado en e l  soporte 1# se 

a s ie n ta  en forma m ovible l a  p a la n e a  de d ir e c c ió n  de 

un s o lo  b razo  46 que e s t á  unida articu lad am en te  ocn

l a  c o rre d e ra  32 por medio de l a  b i e la  4 7 * *̂a palan#

1$
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c e  46  está provista d.: lo s  t  rnilloE reguladores 48#

4  ̂ ( f ig u r a  4 ) que s ir v e n  p a ra  r e g u la r  l a  anohura de 

l a  puhtada de f e l p i l l a  y  da c ie rre #  s ir v ie n d o  a l  

h o r n i l lo  su p e rio r  48  p a ra  r e g u la r  l a  anchura de l a  

f e l p i l l a *  A*a m agnitud de l a  o s c i la c ió n  de l a  p a la n *  

ca  de d ir e c c ió n  46  p a ra  l a  r o ta c ió n  4$ l e  co rre d e ra  

32 d e stin a d a  a co n se g u ir  l a s  t r e s  a la s e s  de puntadas 

de f a l s i l l a #  de c ie r r e  y  de s u je c ió n  e s  determ inada 

p o r e l  v o la n te  26* ^ ste  e s t á  p r o v is t o  en B ullado in ­

t e r i o r  da dos coronas de d ir e c c ió n  $0 # $1 ( f ig u r a s  1 

4 ) de la s  c u a le s  l a  $0 e s t á  co n ectad a  con e l  t o r n i l l o  re  

gu iad or 48  m ediante una v a r i l l a  de empuje 52  ( f ig u r a  4  ) 

montad^ con movimiento lo n g itu d in a l  dn e l  so p o rte  1 

de t a l  manera que l a  p a la n c a  de d ir e c c ió n  4 6 # ju n to  con 

su  t o r n i l l o  reg u la d o r 48 # e s  a tr a íd a  co n tra  l a  v a r i l l a  

de empuje $2 p o r  e l  r e s o r te  $3# s u je tp  p or una p a r te  

a l  so p o rte  1 y  por o tr a  a l a  v a r i l l a  4 7 # y  a á i  d ich a  

v a r i l l é  52 es ap retad a  con su  r o d i l l o  ^4 c o n tr a  l a  

coron a da d ir e c c ió n  50 (re g u la c ió n  d l a  anchura de 

l a  puntada da f e l p i l l a ) .

La in v e r s ió n  d a lla  c o rre d e ra  32 p a ra  l a  sobre 

puntada de c ie r r e  a s  tra n sm itid a  a l a  p a la n c a  de d ir e c ­

c ió n  46  por dos le v a s  55# 5 6 # ( f ig u r a  1 ) d isp u e sta s  

en e l  v o la n te  26# en unión con l a  v a r i l l a  isg m lso ra  57 

( f ig u r a  4) montada con movimiento lo n g it u d in a l  en e l  

so p o rte  1 # p or medio de un t o r n i l l o  reg u la d o r 4 ^.

Las puntadas de sdgeoión  r e a liz a d a s  como puntadas r e c ­

t a s  p ara coser e l  extrem o d e l h i lo  después de te rm i-

17 -
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nado e l  o j a l  se  producen porque e l  v o la n te  4 6 , a con- 

s e c u e n c ia  de un descenso de l a  coron a do d ir e c c ió n  

i n t e r i o r  50, toma u n ep o sic ió n  en l a  c u a l l a  corred ero  

32 o su  e j e  e stá n  p e rp e n d ic u la re s  a l e je  lo n g itu d in a l 

de l a  v a r i l l a  E sta s  t r e s  d is t in t a s  p o s ic io n e s  de

l a  c o rre d e ra  p ara  Las p in ta d a s  de f e l p i l l a ,  de o ie t r e  

y  de s u je c ió n  sepáeden ver en l a  f ig u r a s  3 y  4  d 1 

d ib u jo , monteando l a  f ig u r a  3 l a  p o s ic ió n  de l a  co­

rre d e r a  p a ra  la s  puntadas de fe  I p i l l a  y  l a  f ig u r a  4  l a  pe 

s i c i ó n  p a ra  la s  puntadas de c ie r r e  y  d- s u je c ió n  ( la  

c o rre d e ra  e s t á  r e t ir a d a  o t r a z  da da p u n to s ) .

* a r a  cam biar l a  máquina a d is t in t o s  anchos de 

eobrepuntada de la s  puntadas de f a l s i l l a  y  da c ie r r e  

l a s  f ig u r a s  3 y  4  m uestran d is t in t o s  d is p o s i t iv o s .

A s i como en l a  resúLización de l a  f ig u r a  4 e l  ancho de 

l a  sobrepuntada se  r e a l i z a  desplazando e l  extrem o in ­

f e r i o r  d l a  v a r i l l a  37 ^n l a  g u ia  arqueada 35 (s o b r e -  

p u n tad a  más pequeña h a c ia  dentro y  más grande h a c ia  

a fu e ra )  en e l  e j e r c i ó  de r e a l i z a c i ó n  de l a  f ig u r a  3 

e l  cambio de ancho de sobrepuntada se hace por e l  d e s to r -  

n il la d o o  a to r n il la d o  p a r c ia l  de lo s  dos t o r n i l l o s  e s ­

t r ia d o s  33 # 59 ( sobrepuntada más pequeña o más gran ­

d e ) . En a l  ú ltim o caso ( f ig u r a  3) l a  v a r i l l a  37 e s­

t á  unida con l a  p a la n ca  doble 6 0 ,6 1  montada g i r a t o r i a ­

mente en e l  perno e x c é n tr ic o  36 p or medio d el t o r n i l l o  

de a r t ic u la c ió n  62.

I?s,_ 2.. Ba p a la n ca  de d ir e c c ió n  $3 *^ 4  ( ^ "
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gu ras 3 , 4) de dos b ra z o s , montada en forma movi­

b le  sobre e l  e je  4 $, e s t á  con su. b razo  i n f e r i o r  64 

en conexión  de p r e s ió n  con e l  b razo  65 de l a  p a la n ­

ca  doblo 65 ; 66 , que e s t á  f i j a  sobre l a  e s p ig a  36' 

d e l perno e x c é n t r ic o  36 montada con movimiento g ir a t o r io  

en e l  p o rtad o r i n f e r i o r  5 d e l mecanismo de im pulsión*

E l braco su p e rio r  de p a la n ca  63 e s t á  p r o v is t o  de dos 

t o r n i l l o s  re g u la d o re s  67# 68* de lo s  c u a le s  e l  67 por 

medios de pernos 6$ ( f ig u r a  3) hace p r e s ió n  sobre l a  

coron a  de d ir e c c ió n  e x t e r io r  51 d e l v o la n te  26^ y  en 

cambio e l  t o m i l l o  in f e r i o r  6 3 , durante a l funcionam ren- 

to  de l a  iiiq r.in a  o b:^n se-a p o y a  en al so p o rte  1  de l a  

máquina o se sep a ra  d al mismo* Los t o r n i l l o s  regu^ 

la d o r e s  67# 68; s ir v e n  p a r a  r e g u la r  e l  desplazam iento 

deseado d e l o ampo de o s c i la c ió n  d e l o s c ila d o s  44  d e l 

p o r ta - a g u ja s  %desplazam ien to  de l a  form ación de l a  

puntada p a ra  h acer l a  segunda f e l p i l l a ) ,  con lo  c u a l 

s e  r e g u la  a l  p ro p io  tiem po e l  e s p a c io  e n tre  la s  dos f e l -  

p i l l a  p a ra  e l  c o r te  de l a s  c u c h i l l a s .  L& unión a 

p r e s ió n  d A  brazo  de p a la n ca  64 con e l  b razo  65 se 

r e a l i z a  porque e l  r e s o r te  de t r a c c ió n  70 v a  s u je to  a l  

b razo  76 y  a l  so p o rte  1  a p r ie ta  constantem ente e l  

b razo  65 co n tra  e l  b razo  de p a la n ca  64*

: NS. 1* E l iB gtelente d e l t e j id o  ? I  ( f ig u r a  1;  

7 ) co n stru id o  como b a s t id o r  r e c ta n g u la r  y  d ntado en su  

c a r a  i n f e r i o r ,  e s t á  conectado m oviblem ente con su sopor­

t e  72 en 73 , 74, y  e l  so p o rte  por su t o r n i l l o  de a r -
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t i c u l a c i ó n  75 e s t á  conectado en l a  misma forma con e l  

so p o rte  7^# 77 formado como p a la n ca  de dos brazos#

E s te  so p o rte  e s t á  montado sobre e l  perno 78  de l a  oa-* 

b e za  79 d -1  inp cíen te#  que e s ta  a to r n il la d o  00n e l  

5 c u r s o r  83# e l  c u a l t ie n e  forma de v a r i l l a  redonda,

y  v a  gu iado en l o s  o jo s  de c o j in e te  80/ 81 d e l ca­

b a l le t e  8 2 # a to r n il la d o  a l  so p o rte  1  y  a l  b ra zo  2#

A l a  cab eza  79 e s t á  a r t ic u la d a  l a  v a r i l l a  c o rre d e ra  

8 4 # cuyo o tro  extrem o e s t é  unido en forma artio u h d a  y  

10  d esp lazab le#  por medio de t o r n i l l o  de p r e s ió n  85 a l a

p a la n c a  o s c i la n t e  87 en forma de a rc o , montada sobre 

e l  e je  86 ( f ig u r a s  1 ,  3# ) .

En su  extrem o  l i b r e  e s t á  e l  r o d i l l o  de g u ia  

88  que e n c a ja  en l a  o a rd io id e  89 d e l v o la n te  26*

15 Sobre e l  e je  90 ( f ig u r a  1 ) montado en form a m ovible

en e l  c a b a lle t e  8 2 # estén# unidos a é l  f ija m e n te  lo s  

dos b razo s de p a la n ca  91 é f ig u r a  7) y  92 ( f ig u r a  8 ) .

A l b ra zo  de p a la n ca  9% va  s u je to  un trg a n ó  de tr a c c ió n  

(cad en a o s im i la r )  euyo extrem o i n f e r i o r  e s t é  enganchado 

20 en  un p e d a l. Por e l  s é r v e lo  de dicho órgano después

de term inado un o j a l ,  l a  p a la n ca  91 v ien e a pon erse 

en unión de p r e s ió n  con e l  b razo  77 a c o n s e e ie n c ia  de 

- l o  cu a l e s t e  se mueve h a c ia  abajo  y  le v a n ta  e l  impe- 

le n te  d e l t e j id o  ? 1  de l a  p ie z a  de t r a b a jo ^ a t a  Es^a 

2$ se  mueve después a mano p a ra  h acer e l  o j a l  s ig u ie n ­

t e .  Por e l  su b sig u ie n te  abandono de l a  p re s ió n  

d e l  p ie  so b re  e l  p e d a l, e l  in d o le n te  71 e s  apretado

-  20 -
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e lá s tic a m e n te  sobre la  t e l a  y  l a  s u je ta  a s i  en e l  

m ovim iento de vaivén, durante e l  trab a jo #  La p re ­

s ió n  sotare e l  im pélante d 1  t e j id o  es e je r c id a  por un 

r e s o r t e  h e l ic o id a l  r e g u la b le  d isp u e sto  en l a  form a oo- 

n o cid a  en l a  cab eza  3 l a  máquina, con lo  cu a l un 

r o d i l l o  de p re s ió n  $3 * ( f ig u r a  7 ) mentado sobre b o la s  

e n tr e  e l  extrem o i n f e r i o r  de una v a r i l l a  p r é n s a te la s  

93  ̂ &ae¡caja con c a c to s  ach aflan ad os p o r lo s  dos l a ­

dos pn una can al de g u ia  co n fig u ra d a  a l  e fe c t o  94 ( f r e ­

sado p r is m á tic o )  de l a  p a r te  s u p e r io r  d i  brazo  de 

so p o rte  76, y  e s te  r e c ib e  a s i  durante su movimiento de 

va ivén (ab an os y  r e tr o c e s o  d e l im pélante d el t e j id o )  

una g u ia  e x a c ta  y  seg u ra .

La r e g u la c ió n  de l a  lo n g itu d  de o ja l  deseada 

en cada caso  se hace p or medio de l a  p a la n c a  o s c ila n te  

87 ( f ig u r a  1 ) en unión con l a  v a r i l l a  de c u rso r  8 4 * 

E sta 'jfU tim a e s t á  p r o v is t a  a l  e f e c t o  de una ran u ra  en 

a l t o  9 7 * en l a  c u a l en ca ja  e l  t o r n i l l o  de p r e s ió n  8 $; 

cuan to  más l e j o s  e s tá  á s t e  d & e j e 86  de l a  p a la n ca  os­

c i la n t e  arqueada, ta n to  mayor se rá  su  ángulo de o s c i l a ­

c ió n  y  e l  movimiento dependiente d e l mismo, d e l cu rso r  

83 con lo s  so p o rte á 7 6 ,  7 7 # y  s i  im pélante 7 1 * Cuan­

t o  más c e r c a  dal e j e  86  se  r e a l i c e  l a  s u je c ió n  d e l t o r n i­

l l o  85 en l a  ranura arqueada ta n to  más c o r to s  serán  lo s  

m ovim ientos de la s  p ie z a s  m encionadas. Be e s t a  ma­

n era  se  puedan h acer a vo lu n tad  o ja le s  muy grandes y  

más paqqanos* La r e g u la c ió n  es p o s ib le  f á c i l  y  cómo-
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lam ente desde e l  a s ie n to  de l a  p erso n a  que maneje 

l a  máquina por medio d e l t o r n i l l o  de p re s ió n  p r o v is ­

t o  de c l a v i j a s .

N** 4 * 31  nduaro ¿c pur.tadas p e r  lo n g itu d  de

o j a l  depende de. l a  v e lo c id a d  da r o ta c ió n  d e l v o la n te  

26; que e s  im pulsado como sigu e i

E l t o r n i l l o  s in  f in  25 ( f ig u r a  7 ) montado so­

bre é l  á rb o l p r in c ip a l  4  engrana con la  rueda h e l i c o i ­

d a l 96 d e l á rb o l 97 ( f ig u r a  3) que s o s t ie n e  en su  e x tra  

mo t r a s e r o  l a  rueda d ntada 98. E sta  rueda en gra­

na con l a  rueda dentada $9 d el á rb o l 100  en cuyo e x t r e ­

mo a n te r io r  va d isp u e sto  un acoplam iento de marcha l i ­

bre 101 i 102  (p ie z a  de su jeo ió r^ O l y  c ie r r e  de r o d i l l o  

1 0 2 ) ( f ig u r a  1 ) con 1 .- rueda d n tad a I0 5 , que e s t á  én 

en gran aje  con l a  corona dentada 104  d e l v o la n te  26 

que g ir a  sobre e l  e je  105 montado en e l  soporte 1 .

E l v o la n te  26 ; a l  p on erse en marcha iba máquina; e s  pues 

to  en r o ta c ió n  desde e l  á rb o l p r in c ip a l ;  pasando p or 

e l  mencionado en gran aje  de ruedas d n ta d a s , en l a  d i­

r e c c ió n  in d io ad a  por l a  f le c & a  y  e l  c ie r r e  de r o d i l l o s  

102 d e l acop lam ien to  de narcha l i b r e  e s ta b le c e  l a  cone­

x ió n  d e l á rb o l ICO con l a  r ie d a  d n tad a 1 03* E l 

acop lam ien to  de marcha l i b r e ,  10 1 , 102, e s t á  p r e v is t e  

peerá e l  o b je to  e s p e c ia l  de h acer g i r a r  a mano en su  

caso  a l  v o la n te  26. A l e fe c t o  e l  cubo de l a  rueda 

IO5 va  c i id a  fija m e n te  una m anivela  106, con cuyo ma­

n e jo  an e l  sen tid o  de la s  agu jas de r a lo g  queda s in
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e f e c t o  por la s  ra zo n e s con ocid as e l  acoplam iento 

( e l  c ie r r e  d e l r o d i l l o  102  se le v a n t a  y  l a  rueda 103 

marcha en v a c ío  sobre l a  p ie z a  de s u je c ió n  1 01 ) ,

Hayqquá h acer g ir a r  a nano e l  v o la n te  26 cuando, p or 

ejem p lo , e s  p r e c is o  r e g u la r lo  de nuevo por razón  d e l 

cambio de c a r r e te  d e l h i lo  i n f e r i o r ,

Para m o d ific a r  la  v e lo c id a d  de r o ta c ió n  del. 

v o la n te  26 y  por ta n to  e l  número de puntadas por lo n ­

g it u d  de o j a l ,  e s to  e s ,  p a ra  aum entarlo o d ism in u ir lo  

s ó lo  se  n e c e s ita  un in tercam b io  de l a s  dos ruedas denta­

das ^Q, 22# por o tr a s  de r e la c ió n  de tra n sm isió n  c o r r e s ­

p on d ien te* P ara  e l l o  se dispone de una s e r ie  s u f i ­

c ie n te  de p a re s  de ruedas de recam bio.

La rueda h e l ic o id a l  26 e s t é  agrupada en un con­

ju n to  cerrad o  con l a s  ruedas d m u lt ip lic a c ió n  9$, 29 

d e l acoplam ien to  de marcha l i b r e  1 0 1 , 102 y  de l a  ma­

n i v e la  106 y  con l a  c a ja  de so p o rte  29 OPe a lo ja  e s ta s  

p ie z a s ,  grupo que va  s u je to  en forma se p a ra b le  a l  b ra ­

zo  2 de l a  máquina,

R s. 5, l a  v a r i l l a  108  ( f ig u r a  3 ) que s o s ­

t ie n e  l a  c u c h i l la  10? ( f ig u r a  10) y  que va  g u iad a  v e r ­

t ic a lm e n te  an l a  cab eza  3 de l a  máquina e s t á  acop la­

da en forma c o rre d e ra  por medio de una le v a  102 y  de un 

ta c o  de d e s liza m ie n to  1 1 1  m ovible en 1: v a r i l l a  110  da 

l a  le v a ,  con l a  p a la n ca  angular 1 1 2 , 113  que va monta­

da en un e je  114  d isp u e sto  en e l  brazo 2 de l a  máqui­

na* S I brazo  v e r t i c a l  1 13  de la  p a la n ca  angular 112 ,
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113 *  e s ta  anido articu lad am en te cor. l a  v a r i^ ln  d ^ iin t^ r-  

c a la c ió n  116  qae e s t á  b a jo  l a  acció n  d e l r e s o r te  11$ 

y  en cayo o tro  extrem o van d isp u e sta s  l a  n a r is  l i y  

y  e l  tope 1 1 8 . Debajo d e l brazo 2  do l a  Máquina 

v a  montado, tra n sv e ra a lm a n te  l a l  a je  lo n g itu d in a l da la  

misma y  ta fo r m a d o ^ la z a b le , e l  perno de d ir e c c ió n

119  ( f ig u r a  9) que e s  siempre ap retad o  p or e l  r e s o r te

120 en d ir e c c ió n  a l  volante- 26. Uobre e s te  ee en? 

c a e n tra  l a  le v a  1 2 1 , con a l  o b je to  de d e sp la za r e l  p er*  

no de d ir e c c ió n  119  co n tra  Im presión del r e s o r t e  120+

Nn a l  extrem o tr a s e r o  a l  perno le  d ir e c c ió n  112 con­

t ie n e  un c o l la r  redando 122 y un a n i l lo  123 montado en 

forma s u e lt a  sob re a l perno* B ajo  l a  l ig e r a ;p r e s ió n  

d e l r e s o r te  124  e l  a n i l lo  s u e lto  123  se apoya en e l  

c o l l a r  f i j o  122; cuyo diám etro e s  unos m ilím etro s me­

nor que e l  d e l a n i l lo  s u e lto  123* E s te , en unión de l a  

n a r is  1 1 7  ( f ig u r a  8) s ir v e  p ara  mantener l a  v a r i l l a

de in t e r c a la c ió n  116  fu e r a  de en g ra n a je  con l a  pa­

la n c a  a n c la r  de a r r a tr e  123+ 126 , montada sobre un 

cubo d e l e je  $ 1, y  que se pone en movimiento p o r medio 

de l a  b i e l a  12? y  da l a  e x c é n tr ic a  im pulsora 128 mon­

ta d a  en e l  á rb o l 21+La n a r is  117  da l a  v a r i l l a  de in ­

t e r c a la c ió n  1 16  d escan sa durante l a  c o a tu ra , no fun­

cionando l a  c u c h i l la  sobre e l  a ñ ilo  s u e lto  1 2 3 * 

á  co n secu e n cia  de l a  r o ta c ió n  d el v o la n te  26, e l  perno 

de d ir e c c ió n  119  e s  d esp lazad o  por l a  le v a  1 2 1 , que 

e n tr a  en acc ió n  en t a l  medida que l a  n a r is  1 1 7  v ie n e
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a d escan sar en e l  c o l l a r  f i j o  1 2 2 * Poco an tes de ter^  

m inar e l  o j a l  e l  perno de d ir e c c ió n  1 19 ; despa.ee de s e r  

l ib e r t a d o  p or l a  le v a  1 2 1 , es empujado h a c ia  a tr á s  s o ­

bre e l  v o la n te  26 b a jo  l a  acción  del r e s o r te  120*

Por c o n s ig u ie n te , e l  a n i l lo  s u e lto  123  os r e te n id o  p o r 

l a  v a r i l l a  de in te r c a la c ió n  1 1 6 , de manera que e n tre

lo s  dos a n i l lo s  12 2 , 123 se produce una h o lg a ra  a l a  ,
*oual es empajada l a  v a r i l l a  de in t e r c a la c ió n  116  p o r e l  

r e s o r te  1 2 9 * La p a la n c a  de a r r a s tr e  1 2 3 * 126# que e s t á  

en movimiento c o n sta n te , se con ecta  con l a  v a r i l l a  de 

in t e r c a la c ió n  116 , tan  s o lo  cuando e l  ta c o  de acoplam ien­

to  I3O d e l b razo  de p a la n c a  123 se  encuentra en su p o s i­

c ió n  d e la n te ra , e s to  e s ,  en l a  p o s ic ió n  en que e s t á  ha­

c i a  l a  cab eza  3 de l a  máquina* Luego, p o r  e l  movi­

m iento de r e tr a s o  d a l brazo  de p a la n c a  123; t ie n e  lu g a r  

e l  movimiento de in t e r c a la c ió n  de l a  c u c h i l la  10 ?, que 

se  r e a l i z a  después d e l d esp lazam ien to  de l a  c o r re a  23 a 

l a  p o le a  23, o s e a  l a  v e lo c id a d  media de l a  máquina.

Por e s te  movimiento l a  n a r iz  1 17  v u elve  a d e ja r  

l i b r e  e l  a n i l lo  s u e lto  1 2 3 ; y  a l r e s o r te  1 2 4 , lo  empuja 

a su p o s ic ió n  de p a r t id a  c o n tra  e l  c o l l a r  1 2 2 . En e l  

s ig u ie n te  movimiento de avance de p a la n ca  de a r r a s tr e  

123; 12$; l a  n a r iz  1 17  r e s b a la  sobre e l  a n i l lo  s u e lto  

123; con lo  cu a l l a  v a r i l l a  de in te r c a la c ió n  116 se  l e ­

v a n ta  y  a con secu en cia  de e s to  se s a fa  e l  acoplam iento 

e n tre  e l l a s  y  l a  p a la n ca  de a r r a s t r e .  E l r e s o r te  1 1 3 ; 

s u je to  p o r una p a rte  a l a  cabeza 3 de l a  máquina y  por

— 25 —



i

5

10

15

20

25

o t r a  p a r te  a l  t o r n i l l o  de a r t ic u la c ió n  que une la s  v a r i ­

l l a  de in t e r c a la c ió n  116  con e l  b razo  113  de l a  palan-* 

oa an gu lar 1 1 2 , 113* v u e lv e  a poner l a  v a r i l l a  de cu­

c h i l l a  108  en su  p o s ic ió n  a l t a ,  que e s t á  lim ita d a  por 

e l  tope 13 1  ( f ig u r a s ) *  d isp u e sto  en l a  cabesa 3 de l a  

máquina y  a l  cual s e  a p l ic a  e l  brazo  de p a la n c a  112* 

D icho tope e s  r e g u la b le  p ara  co n seg u ir  un acoplam iento 

e x a cto  de l a  v a r i l l a  de in t e r c a la c ió n  116  y  d e l taco  

de a r r a s tr e  130 en su  p o s ic ió n  más d e la n te r a . A l p a ­

r a r s e  l a  máquina, l a  p a la n ca  de fren o  178 ( f ig u r a  1 ) ,  

se  mueve h a c ia  e l  d isc o  fren a d o r 1 8 2 , y  con e s to  l a  p a­

la n c a  a n g u lar de se g u rid a d  133* 3-3 4 * unida a l a  de f r e ­

no p or l a  b l - e l a  I32 ( f ig u r a  8 ), y  montada sobre e l  

so p o rte  1  en  135, se mueve con su  b razo  h o r iz o n ta l 133 

h a c ia  a r r ib a  y  por c o n s ig u ie n te  le v a n ta  l a  v a r i l l a  con 

e l  pequeño ángulo 13 6 . a to r n il la d o  a l a  misma y  que t o ­

p a  con l a  e sp ig a  137 de l a  v a r i l l a  de in t e r c a la c ió n  116* 

E sto  haca a l  p ro p io  tiempo que l a  v a r i l l a  se le v a n te  del 

a n i l l o  s u e lto  123 , de manera que a l h a ce r  g ir a r  a mano 

e l  v o la n te  26 ae impide l a  in t e r c a la c ió n  de l a  c u c h il la *  

H9 6* -  En l a  cara  a n te r io r  de l a  cabeza 3 

da l a  máquina se encuantranen l a  d is p o s ic ió n  conocida 

lo s  te n s o re s  d e l h i lo  su p e rio r  I  y <,11 ( f ig u r a  1 )  con 

sus p o le a s  I3 8 , 13^ resp e ctiva m en te  que e stá n  con e l l o s  

b a jo  l a  p r e s ió n  de un r e s o r te  cón ico  r e g u la b le . I  es 

l a  te n sió n  p r in c ip a l  y  I I  l a  te n s ió n  secu n daria* La

te n s ió n  p r in c ip a l  e s tá  d e stin a d a  a l t r a b a jo  c o r r ie n te  de 
c o s tu ra  de o ja le s  con puntada le v a n ta d a , y  l a  te n s ió n

26
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A ntes de term in arse  e l  o j a l ,  e s to  e s ,  a l co­

s e r  la s  puntadas de s u je c ió n , o sea poco an tes de pa­

ra r  l a  máquina, la  te n s ió n  p r in c ip a l  s e  a lo ja  automá­

ticam en te y  d e sp u és de term inado e l  o j a l  y  de p a ra r  la  

máquina para e sp e s a r  un nuevo o ja l  es  p r e c is o  r e t i r a r  del 

r o d i l l o  un pedazo d e h i lo  su p e rio r d e l la r g o  corresp on ­

d ien te  p a ra  cen sar la s  puntadas i n i c i a l e s ,  lo  c u a l se 

hace p o s ib le  levan tan d o la s  p o le a s  te n so ra s  139*

P ara  a f l o j a r  l a  te n s ió n  p r in c i p a l ,  en e l  brazo  

2 de l a  máquina y  sobre una e sp ig a  ro sca d a  v e r t i c a l  140 

va montada en, forma m ovible una p a la n c a  de dos brazos 1 4 1 ;

1 4 2 , cuyo b razo  141  in f lu y e  sobre l a  e sp ig a  que a f l o j a  

l a  te n sió n  y  p or ta n to  sobre l a s  p o le a s  te n so ra s  Í3 8 , a l 

paso que e l  b razo  1 4 2 , e s tá  b a jo  l a  in f lu e n c ia  de l a  le v a

1 4 3 , a t o r n il la d a  a l  v o la n te  2 6 .

Para a f l o j a r  l a  ten sió n  secu n d aría  y  r e t i r a r  e l 

h i lo  su p e rio r s ir v e  e l  s ig u ie n te  d is p o s it iv o :

En e l  b razo  2 de l a  máquina e s tá  montada en 144 

l a  p a la n ca  e le v a d o ra  de dos b razo s 1 4 3 ; 1 4 6 , cuyo brazo 

143  e s t á  co n fig u ra d o  p ara  e n c a ja r  e n tre  la s  p o le a s  te n ­

so r as 139; '-o forma da le g u e ta  *n extrem o l i b r e ,  y  con 

cayo b razo  I4 6 , e s t á  con ectado  e l  t ir a n t e  1 4 8 , que e s tá  

b a jo  l a  a cc ió n  d e l  r e s o r te  1 4 7 , y  a cuyo o tro  extremo 

to ca  l a  p a la n c a  de dos b razo s 15C, 1§0 * montada debajo del 

b razo  ¿e l a  máquina rn 1 4 0 . Al b ra zo  de p a la n ca  150* 

va a r t ic u la d o  un tr in q u e te  13 1  que b a jo  l a  prnsg ón del 

r e s o r t e  1 5 1 ' e s tá  engranado con la  le v a  15% s u je t a  f i j a -
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mente a l e je  90, áe manera que un a p re s i  ón e je r c id a  en 

e l  co rresp o n d ie n te  p ed al ( iz q u ie r d o )  por e l  árgano de 

t r a c c ió n  ya  mencionado se  tra n sm ite  a l a  p a la n ca  92 y  a l 

a je  90 pasando por l a  le v a  152 y  e l  t r in q u e te  1 5 1 .

A co n secu e n cia  Ae e s to  l a  v a r i l l a  148  se mueve h a c ia  l a  

iz q u ie r d a , c o n tra  l a  t r a c c ió n  d e l  r e s o r te  1 4 ? , con lo  

c u a l e l  b razo  de p a la n c a  1 4 $ p e n e tra  en la s  p o le a s  ten** 

so ra s  I39 y  a s í  se r e a l i z a  su le v a n ta m ie n to 4 E l b razo

de p a la n c a  e le v a d o ra  145  e s t á  p r o v is to  de un gancho t i ­

r a - h i l o  153# m e en coop eración  con e l  o je t e  154  p ara  

e l  h i l o ,  d isp u e sto  fija m e n te  en l a  cab eza  3 de l a  má­

quina a l  le v a n ta r s e  l a s  p o le a s  te n so ra s  139 e s t i r a  del^ 

r o d i l l o  u n p e d a c íto  de h i lo  s u p e r io r . E l a flo ja m ie n to  

a s i  conseguido en su  camino e n tre  l a s  p o lc a s  te n so ra s  

139 y  l a  a g u ja , t ie n e  por e f e c t o  e v i t a r  que se escu rra  

e l  h i lo  d e  l a  s u je c ió n  del p o r t a h i lo .  E l a flo ja m ie n ­

to  d e l  h i l o ,  segdn e l  in v e n to , se  hace an tes d e l c o rte  

zafán d o se autom áticam ente e l  t r in q u e te  151* p o r causa 

de su e s p e c ia l  c o n fig u ra c ió n  y  de su  en ca je  con la  le v a  

152# y a  después de una r e v o lu c ió n  p a r c ia l  d e e s ta  le v a .  

La te n s ió n  secu n d a ria  se  embraga de nuevo des­

pués de quedar l i b r e  l a  p a la n ca  de p i e ,  porque e l  r e s o r ­

t e  1 4 ? r e t i r a  e l  b razo  de p a la n c a  e le v a d o ra  145  de la s  

p o le a s  te n s o ra s  139, Ae manera que después de echar a 

anchar l a  máquina l a s  puntadas i n i c i a l e s  d el o ja !  p r 6* 

ximo se s u je t a  en forma duradera como la s  puntadas f in a ­

l e s  del o j a l  a n te r io r ,
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Las p o le a s  1 J8 de l a  te n s ió n  p r in c ip a l  se  

vu elven  a c e r r a r  ta n  p ro n to  como l a  le v a  143  ha de- 

jado  l i b r e  e l  brazo  de p a la n ca  de a flo ja m ie n to  1 4 2 , a 

con secu en cia  de l a  r o ta c ió n  v o la n te  26, lo  cu a l ocunre 

a l cabo de unas p ocas p u n tad as.

* N8 7 . -  A l d e s c r ib i r  e l  grupo de im pulsión

se ha in d icad o  ya que por d esplazam ien to  de l a  co rre a  

m otriz  2$ da l a  p o le a  en v a c io  22 a l a  p o le a  f i j a  2 ,̂ 

p rim ero s e comunica l a  máquina una v e lo c id a d  in term edia 

(1000  r e v o lu c io n e s )  y  p o r u l t e r i o r  d esplazam iento  e 1 .̂ / 

p o le a  24 l a  v e lo c id a d  máxima (2000  r e v o lu c io n e s ) .  E l 

desplazam iento  de l a  c o r r e a  p ara  poner en marcha l a  má­

quina se hace apretando e l  p ed al ( e l  d e l p ie  derecho) y 

su  r e t ir a d a  a l a  p o s ic ió n  de marcha en v a c io  y  p or ta n to  

la  p a ra d a , a s i  como e l fren ado inm ediatam ente s ig u ie n ­

t e  de l a  máquina, s e  r e a liz a n  autom áticam ente por e l  d is ­

p o s i t iv o  p r e v is t o  a l  e fe c t o  y que después se d e s c r ib e  

con l a  coo p eració n  5 e l  v o la n te  2 6 ,

La p a la n ca  angular de in te r c a la c ió n  1 3 5 # 

co n e cta d a  en 157 por un órgano de t r a c c ió n  p o r una pa­

la n c a  de p e d a l no re p re se n ta d a , g i r a  lib rem en te  sobre 

e l  e je  I58 d e l c a b e lló te  d e l c o j in e te  13$ montado en l a  

c a ja  de l a  máquina, y  en s u p o s ic i ó n  de re p e so , to ca  

con e l  brazo  156 p or l a  a cc ió n  d e l  r e c o r t e  160 en 

d ich o  c a b a lle t e  159, r e s o r te  s u je to  p o r una p a r te  a 

dicho b razo  y  p or o tr a  a l  so p o rte  1 . Sobre su  e je  

158 va montado además e l  tr in q u e te  de c ie r r e  l 6 l ,  162,
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con e l  r e s o r te  163 s u je to  a l  mismo en 1 62 ; r e s o r te  que 

a tra e  permanentemente e l  tr in q u e te  161  h a c ia  l a  espi«* 

ga de a r r a s tr e  164  del brazo  de p a la n c a  de in t e r c a la ­

c ió n  15 5 , y  con su. o tro  extrem ó e n ca ja  en l a  p a la n ca  da 

d ir e c o iÓ n d e  dos b ra zo s 165 y  166 , que va  montada en l a  

e sp ig a  de so p o rte  16 7 ; de manera que e l  r e s o r t e  I63 t i^  

r a  taíabián del brazo  de p a la n c a  163; p r o v is to  de lo s  

d ie n te s  de c ie r r e  16 8 , 16$, h a c ia  e l  tr in q u e te  161*

E l o tro  b razo  166 de l a  p a la n c a  de d ir e c c ió n  s o s t ie n e  

en su. extremo l i b r e  l a  p ie z a  de tope 1 7 1 ,  p r e v is t a  de 

l a  n a r iz  170* p ie z a  que se pone en co n ta cto  con l a  l e ­

va 172  del v o la n te  26  en cada r o ta c ió n  d e ó s t e .  F i ­

nalm ente sobre l a  e s p ig a  de soporte  158 va  montado e l  

d isco  d e  le v a s  I6 3 , 164  con dos le v a s  de d is t in t o  grue­

s o , de la s  c u a le s  l a  mayor, 173 e s tá  d ir ig id a  h a c ia  l a
176 <

p a la n c a  de d ir e c c ió n  de co rre a ,/q u e  o s c i l a  en to m o

d e l e je  175  dai c a b a lle t e  de c o j in e t e  159# y  l a  m&e 

pequeña 174 , e s t á  d ir ig id o  h a c ia  l a  p a la n ca  de fre n e  

1 ? 8 , montada en forma m ovible sobre e l  e je  177  d e l ca ­

b a l le t e  de c o j in e t e  15$. Las dos p a la n ca s  176 y  178 

son es^ ujadas una a o tra  p o r e l  r e s o r te  1 79 ; y  por tan*" 

t o ,  pon sus r o d i l lo s  IsB , 1 8 1 , hacen p r e s ió n  c o n tr a  

l a s  le v a s  1 7 3 , 1 7 4 ; r e s p e c tiv a m e n te . En l a  p a la n ca  

de fre n o  1 7 8 ,  g re n te  a l  d isco  fgen ad er 182 , unido por 

e s p ig a s  oon e l  á rb o l p r i n c i p é  4 , y  p ro v is to d e  una r a ­

nura y  c o n tra  e l  cu a l e s  empujada l a  p a la n ca  con lo s  

dos r e s o r t e s  1 8 3 , 1 8 4 , e s tá n  montadas con movimiento

30
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1
g i r a t o r i o  l a  zap ata  de fren o  1 8 5 * B eta  zap ata  de f r e  

no e s t á  a r t ic u la d a  en 186  con l a  v a r i l l a  1 8 7 ; unión 

se m antiene en p o s ic ió n  e s t ir a d a  p o r e l  A rerte r e s o r te  

h e l i c o i d a l  1 8 8 . En l a  unión a r t ic u la d a  186  s e  apoya 

por un lad o  un r e s o r te  de lámina 189  ( f ig u r a  1 1 ) fu e r ­

te  y  s u je to  a l a  p a la n c a  de fren o  1 7 8 , y  p or e l  o tro  

la d o , a lg o  mas b a jo , e l  perno de r e s o r te  190+ ¿demás 

en e l  c á r te r  I p l  ( f ig u r a s  1 , 5 ) Que a lo j a  e l  d isco  f r e -  

nador 182  se  dispone am ortiguad ores de goma en l a  forma 

ya co n o cid a , lo s  c u a le s , p ero  esp ecia lm en te  lo s  t r i p l e s  

r e s o r t e s  compensadores 1 8 8 , 189  y  1%̂ # s ir v e n  p ara  ab­

so rb e r  e lá s tic a m e n te  y  en lo  p o s ib le  s in  ru id o  lo s  g o l­

pes y  co n tra g o lp e s  que aparecen a l  p a r a r  l a  máquina.

á l  echar a andar l a  máquina p or p r e s ió n  p a r­

c i a l  d e l  p e d a l derecho, g i r a  l a  p a la n ca  15 5 , 156 y  p or 

c o n s ig u ie n te  e l  d is c o  d e  e le v a s  173 ; 1 74 , con lo  cu a l 

la  p a la n ca  176 de d ir e c c ió n  de co rre a  y l a  p a la n c a  de 

fre n o  178 se separan  c o n tra  l a  a c c ió n  d e l r e s o r t e  179* 

La le v a  174  hace p r e s ió n  co n tra  e l  r o d i l l o  1 8 1 , y  l a  l e  

va I63 c o n tra  e l  r o d i l l o  18C. De e s te  modo prim ero l a

p a la n ca  da fre n o  1 7 8 , se  r e t i r a  de l a  ran u ra  d e l d isco  

de fre n o  1 8 2 , con lo  c u a l z a fa  e l  acoplam iento  de rep o ­

s o , y  luego  l a  c o r re a  m otriz 25 es d i r ig i d a  desde l a  

p o le a  de v a c io  22  a l a  p o le a  f i j a  23* Bn e s t a  p o s i­

c ió n  d e l d isc o  de le v a s  173# 1 7 4 , eh d trln Q u ete  de cié-*

r r e  161  ha g irad o  ta n to  que se pone en en gran aje  con l a
*

h o lg u ra  d el d ien te su p e rio r  168 de l a  p a la n ca  de d i r e c ­

c ió n  I6 5 , 1 6 6 . La máquina marcha a l a  v e lo c id a d  i n l -
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c i a l  (por ejem plo a medio ndmero ¿ e  r e v o lu c io n e s ) .

A l s e g u ir  giran d o  e l  d isco  de le v a s  1 7 3 , 1 7 4 ,  p or p r e ­

s ió n  com pleta en e l  p e d a l, l a  le v a  grande 173 b a ja  adn 

más la  p a la n ca  de d ire c c ió n  de co rre a  176 , de manera 

que l a  c o r re a  2 $ es empajada a l a  p o le a  2 4 * La má­

quina marcha a l a  v e lo c id a d  máxima* Sim ultáneam ente 

e l  tr in q u e te  131 s a l t a  a l a  h o lg u ra  d e l d ie n te  de c i e ­

r r e  i n f e r i o r  1 69 , con lo  cu a l queda l i b r e  e l  p ie  de l a  

p erson a que maneja l a  máquina*

Poco an tes de term in ar e l  o j a l ,  o s e a  poco 

a n tes  de term in ar una re v o lu c ió n  d e l v o la n te  26, la  le v a  

172 t r o p ie z a  sucesivam ente con su  can to  a n te r io r  3?* p o s­

t e r i o r  en l a  n a r iz  170 d e l br^zo de p a la n c a  de d ir e c ­

c ió n  166, y  con e l l o  z a fa  e l  en ca je  e n tre  e l  brazo de 

p a la n cq  16$ y  a l  t r in q u e te  l 6 l ,  lo  c u a l t ie n e  por con­

se c u e n c ia  que e l  d isco  de la v a s  173* 174  brajo l a  te n s ió n  

y a s i  queda l i b r e ,  d e  l o s  r e s o r te s  160, 16 3 , 1 6 9 , 183* 

1 8 4 * vu elva  a su  p o s ic ió n  d o  p a r t id a  l a  h o r q u i l la  de l a  

p a la n c a  do d ir e c c ió n  da c o rre a  176 empuje h a c ia  a tr á s  

sobre l a  p o le a  le v a c ío  22 l a  c o r re a  23, pasando p or 

l a  p o le a  23 eeduoe l a  v e lo c id a d  de l a  máquina y  l a  pa­

la n c a  de fre n o  178  s a l t e  con sus z a p a ta s  de fre n o  183 

a l a  ran ura d e l d isco  Ae fre n o  1 8 2 * La máquina se p a ­

r a  y  se  pu de v o lv e r  a poner en m ovim iento, daspuós de 

le v a n ta r  e l  p r é n s a te la s ,  apretando e l  p ed al iz q u ie r d o , 

d eplp lazan d o  l a  p ie z a  de tr a b a jo  en l a  d is ta n c ia  d e l 

o j a l ,  v o lv ie n d o  a b a ja r  e l  p r é n s a te la s  y  so ltan d o  la
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p r e s ió n  l e í  p ie  p a ra  co n fe c c io n a r  o tro  o ja l  nuevo.

A con secu en cia  de la s  r e la c io n e s  de p a la n c a  extrem a­

damente fa v o r a b le s , se f a c i l i t a  en gran  manera e l  s e r ­

v i c i o  d a l mecanismo in te r c a M d o r , y  se e v i t a s  p o r  ta n ­

to  fenómenos de can san cio  de la  c o s tu r e r a .

Además d e l d is p o s it iv o  de parada autom ático

hay o tro  a c c io n a !le  a mano, p ara  poder p a ra r  en todo 

tiem po l a  máquina en c a s o  n e c e s a r io . P ara  e s te  o b je to  

s o b r e .e l  e je  1#2  ( f ig u r a  1 ) va 'montada l a  p a la n ca  de

mango 193, que determ ina la  parada do l a  máquina p or 

p r e s ió n  h a c ia  abajo  con tra  la  a cc ió n  ó e l  r e s o r t e  194 , Sn

l a  p o s ic ió n  de re p o so , dicha, p a la n c a  193 se apoya en e l  

cubo ¿a  l a  p a la n c a  o s c i la n t e  gy^ E stá  p r o v is t a  del 

t r in q u e te  1 % ,  montado en e l  perno de soporte  1 9 5 ,y  que. 

en a l  movímiontode bajada y  subios de l a  palanca I93 , 

se pone en engranaje o fu e r a  de por l e s  dos topes 

1 9 7 * 1 9 7 ' ,  de H^a p la q u i t a  s u je ta  a l a  p a la n ca  de d i r e c ­

c ió n  165, 166. En. l a  p o s ic ió n  de rep o so , e l  t r in q u e te  

196, empujado h a c ia  a r r ib a  p o r  a l  r e s o r t e  I98, s e .a p o ­

ya con su n a r is  199 3 ", 1  ̂ i-ga ño tope 200 s u j e t a  a l  

so po rte  1 ;  y  & a e ste  modo ? mantiene fuera  de engranaje 

con l o s  to p e s  197* 1 9 7 '* ahora por c u a lq u ie r  razón

s e  ha de p a ra r  l a  máquina d u ra rte  n i t r a b a jo ,  se hace

p re s ió n  rápidam ente por dos veoea 

p a la n c a  de mango 1 9 1 . E l movimí

s u c e s iv a s ,

n to  d o l a

sobre l a

 ̂ es

tra n sm itid o  p or medio d e l tr in q u e te  196 a la .p a la n c a  de 

d ir e c c ió n  1 &5 * 166, de ta*. manera que e l  tr in q u e te  en-

. * -  ^3
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g ran a  su cesivam en te en lo s  to p e s  1$ 7, l ^ ? ' ,  y  e l  b ra ­

zo ós p a la n c a  166 hace p resióp . lo s v e ce s  h a c ia  a b a jo , 

con lo  cual se  s a fa  e l  engranaje e n tre  e l  b ra sc  &e p a ­

la n c a  163 y  e l  tr in q u e te  de c ie r r e  161# E l e fe c to  

^ . de e s te  p ro c e s o , sobre e l  d is p o a it iv o d e  f r e n ó l e  l a

máquina se ha d e s c r ito  y a  a r r ib a .

E l d is p o s it iv o  co rtad o r d e l h i lo  su p e rio r 

. funciona como s ig u e : despuós de terminar- cada o j a l ,  e l  

h i lo  su p e rio r  es cortad o  d e l  o j a l  p o r un d is p o s it iv o  a 

10 modo de t i j e r a ,  y  a l  p ro p io  tiem po es s u je to  p or un r e ­

s o r te  d isp u e sto  en l a  t i j e r a ,  A l poner de nuevo en 

marcha l a  máquina, l a  t i j e r a  se muer ve h a c ia  e l  lad o  y 

h a c ia  a tr á s , para que pueda s e r  c o s id o  e l  p e d á e ito  de 

h i lo  r e t ir a d o  d e l a  te n s ió n  secu n d aria  de l a  p a la n ca  

1$ e le v a d o ra , Luego s a  abre l a  t i j e r a ,  con lo  c u a l e l

' h i lo  queda l i b r e  d e l r e s o r t e  de su jeció n #

E sta  d is p o s it iv o  cortad or ( f ig u r a s  8, 1 2 , 13 , 

1 4 ) se compone de la  t i j e r a  2C1 , 202 , y  de sus Órganos 

de movimiento que d escrib en  a continuación#

20  La p a rte  i n f e r i o r  do l a  t i j e r a  201 va su**

j e t a  p o r e l  t o r n i l l o  203 a l  p o r t a - t i j e r a s  2 0 4 , que en 

20$ e s tá  unido en forma r e g u la b le  a l a  v a r i l l a  de t i j e ­

r a  2 0 6 . La p a rte  su p e rio r  202 de l a  t i j e r a  e s tá  u n i­

da 3n forma m o v ib le , a l a  p a r te  i n f e r i o r  l o l  p o r medio 

2$ &6Í. t o r n i l l o  207# En l a  p a r te  su p e rio r  202 , van d is ­

p u e sto  e l  r e s o r te  da lám ina 20$ qu& s ir v e  par.a s u je t a r  

e l  h i l o ,  y  que p or medio de l a  e s p ig a  208 e s tá  unido
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,1.63703, Aé t a l  m arera qufija m e n te  a l a  p a rte  in f e r i o r  201, de t a l  m arera *^ue l a  

p a r te  su p e rio r  202 t ie n e  s u f i c ie n t e  l i b e r t a d  de movimien­

to s  (en 210) e n tre  e l  mismo y  l a  p a r te  i n f e r i o r  201. 

Er e l  extrem o p o s t e r io r  de l a  p a r te  s u p e r io r  an gu lar 

202 de l a  t i j e r a  hay una e s p ig a  Ae top e 2 11 , que e s tá

en en ca je  con l a  le v a  cuneiform e de g u ia  212^ d isp u es­

t a  en  e l  soporte d e l b a s t id o r  d e l p r é n s a te la s  62.

r e s o r te  h e l ic o id a l  213# s u je to  p or una p a r te  a l a  

cab eza  3 Re l a  máquina y  p or o tr a  a l  p o r t a - t i j e r a s  204 

s i r v e  p a ra  empujar l a  t i j e r a  201, 202, siem pre en d ir e c ­

c ió n  a la  a g u ja . La v a r i l l a  de t i j e r a  206  e s t á  monta­

da en :-l ta co  c i l i n d r i c o  215* su spen d id o  en form a o s c i­

la n t e  en d ire c c ió n  d e l  e j e  lo n g itu d in a l  de l a  máquina# 

del brazo 2 de l a  misma en 214  ( f ig u r a  8) de t a l  mane­

ra  que dicha v a r i l l a  ju n to  con e l  ta c o  puede r e a l i z a r  

un movimiento en e l  sen tid o  d e l  t%je R e n g itu d in a l de l a  

máquina, o tro  movimiento b a scu la n te  sobre l a  e s p ig a  de 

so p o rte  216 y  un movimiento de r o ta c ió n  con e l  cuerpo 

redondo 217  en l a  p e r fo r a c ió n  dal ta c o  2 1 $. La v a r i ­

l l a  206 e s tá  p r o v is t a  del tr in q u e te  2 1 9 , m ovible sobre 

e l  t o m i l l o  3a a r t ic u la c ió n  2 1 8 , y  mantenido en  su p o s i­

c ió n  a l t a ,  p e r  e lr e s o r t e  220, con lo  c u a l t o c a  a l a  e s ­

p ig a  221 en e l  lad o  in f e r i o r  de l a  v a r i l l a  2C6*

E l t r in q u e te  2 1  ̂ e s t á  b a jo  l a  acció n d e l a  p a la n ca  222 

montada fija m e n te  en e l e je  d e l cubo d e l im pelente d e l 

t e j i d o .  Los movim ientos lo n g itu d in a le s  de l a  v a r i l l a  

206 y  p o r ta n to  d e  l a  t i j e r a  201, 202, se producen p o r-
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qu.3 e l  ta c o  213  e a tá  an id e  a rticu lad am en te  p&r 

223 a l a  p a la n c a  an gular 133 ' 1 3 4 ; y  á c ta  p or e l  t i r a n ­

te  I32 a l a  p a la n ca  de fre n o  1?8 , que a l ech ar a andar 

l a  máquina p rovoca  e l  movimiento h a c ia  a trá s  de l a  va ­

r i l l a  206, y  a l  p a ra r  l a  máquina e l  movimiento de avan­

ce de l a  misma; l o  cu a l t ie n e  por co n secu e n cia  que l a  t í -  

j e r a  se ap arte  de l a  agu ja  o se acerque a e l l a .  La 

r o ta c ió n  de l a  v a r i l l a  de t i j e r a .  206, determ inada por l a  

in f lu e n c ia  d e l r e s o r te  213 ( f ig u r a  1 3 );  t ie n e  p or o b je ­

to  aproxim ar l a  t i j e r a  a l h i lo  p a ra  c o r t a r lo ,  y  re te n e r  

e l  extrem o d e l h i l o .  h a ra  que e l  le v a n ta r  e l  b a s t id o r  

del im pélan te ?1  l a  t i j e r a  201/ 2 6 2 , no t r o p ie c e  con 

l a  a g u ja  y la  d e te r io r e  o l a  rompa, e l  p o r t a t i j e r a  204 

o s c i l a  apartándose de l a  a g u ja . E sto  se r e a l i s a  porque 

e l  so p o rte  204, guiado en una ran u ra d e l so p o rte  de ro ­

d i l l o s  224  ( f ig u r a  8) en e l  m ovim iento h a c ia  a r r ib a  del 

im p e le rte  d e l t e j i d o  y i  se d e s l iz a  a lo  la r g o  de l a  su ­

p e r f i c i e  o b lic u a  d e l d e sv ia d o r  223 a to rn illa d o ' a l a  ca ­

b e za  3 de l a  máquina y  ce mueve h a c ia  a fu e ra , e s to  e s , 

se. a r t a  de l a  a g u ja .

El fun cion am ien to  d e l d is p o s it iv o  d? co rte  es 

e l  s ig u ie n t e :

A l poner en marcha l a  máquina l a  p a la n c a  de 

fre n o  178 se esparta de su  p o s ic ió n  de fren ad o con lo  

c u a l lo s  dos t i r a n t e s  2 23* 132* con. e l  p o r t a t i j e r a  y  

l a  t i j e r a  201 , 202 se r e t i r a n  h a cia  a t r á s ,  e s to  a s , en 

d ir e c c ió n  a l  lad o  da im pulsión de l a  máquina. A l mismo

-  36 -
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tiem po, a con secu en cia  Ae l a  s u p e r f i c ie  Ae g u ia  226 o b l i -  

oua a l  e$e lo n g itu d in a l de l a  máquina de l a  le v a  212, y  a la  

c u a l se  d e s l iz a  e l  p o r t a t i j e r a  204 , l a  t i j e r a  201 , 20% se 

a p arta  tam bién la te r a lm e n te . Con e s to  queda l i b r e  a l  

lu g a r  Ae c o s tu ra  y  e l  h i lo  de l a  a g u ja  s u je to  as a t r a í ­

do a l  lad o  de l a  f e l p i l l a  iz q u ie r d a , donde e l  pedazo de 

h i l a  e s t ir a d o  se r e c e s e  con puntadas de f e l p i l l a ,  una vez  

que e l  im pélante d e l t e j id o  71 ha empezado su  mevimien- 

to  h a c ia  d e la n te , e s to  e s ,  h a c ia  l a  p erson a que cose,

Por su  u l t e r i o r  m ovim iento l l e g a  tam bién l a  le ^ a  212  ha­

c i a  d e la n te  y  a p r ie ta  h a c ia  e l  lad o  con ou s u p e r f ic ie  

de g u ia  o b lic u a  226 e l  p o r t a t i j e r a  204 ju n to  con l a  t i ­

je r a  201, 202, con lo  cu a l l a  e s p ig a  de topa 211 de l a  

p a r te  s u p e r io r  m ovible 202 de l a  t i j e r a  se  pone en con­

ta c to  con a l  costad o  in t e r io r  227 d e l t r o z o  de le v a  r e c t o ,  

Por e l  e fe c t o  de cuña que a s i  se produce se abre l a  t i  je** 

ra  20 1, 202, c e s a  l a  acció n  de r e s o r t e  sobre l a  p a r te  

s u p e r io r  202 de l a  t i j e r q ,  y  queda l i b r e  e l  pedazo de h i -  

lo  s u je t o .  A l co n tin u a r l a  a cc ió n  d el co stad o  o b licu o

226  sobre e l  p o r t a t i j e r a  2 0 4 , e s te  d itim o  es empujado adn
**

más h a c ia  fu e r a . Son l a  in te r c a la c ió n  del tr in q u e te  219 

q'ae s ig u e  a e s to  (movimiento desda debajo- de l a  p a la n ca  

222 h a c ia  e l  la d o  in t e r io r )  l a  v a r i l l a  206 es mantenida 

en su  p o s ic ió n , y  l a  la v a  212, durante a l  movimiento ha­

c i a  a t r á s  del im p e le rte  71; no t ie n e  y a  ninguna in f lu e n ­

c i a  sobre l a  r e g u la c ió n  l a t e r a l  de l a  t i j e r a  201, 202;

A l p a ra r  l a  máquina, l a  t i j e r a ,  m ediante l a  p a la n c a  de

37
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. fr e n o  178  y  lo s  t i r a n t e s  223, 132; unidos a e l l a ,  vuel-* 

ye h a c ia  d e lan te  a l  cam -̂o do l a  a g u ja . La p a la n ca  222? 

montada en e l  e je  del. cubo 90 d e l p r é n s a t e la s ,  se mue­

ve h a o ia  a r r ib a  dejando a s í  l i b r e  e l  tr in q u e te  219+

Luego e n tr a  en acció n  e l  r e s o r t e  213 y  e^Epuja 

e l  p o r t a t i j e r a  204 con l a  t i j e r a  h a c ia  l a  a g u ja . Co­

mo l a  t i j e r a  e s t á  a b ie r t a ,  coge prim eram ente e l  h i lo  y  al 

s e g u ir  t ir a n d o , l a  e s p ig a  211 go lp ea  l a  p a red  fr o n te r a  

228  de l a  l e r a  212 , con lo  cu al l a  t i j e r a  se c ie r r a  y  e l  

h i lo  queda s u je t o ,

ara com pletar l a  máquina s i r v e  oh d i s p o s i t i ­

vo de puro a d ic io n a l que fu n cio n a  d a l s ig u ie n te  modo:

La p a la n ca  da segu ro  1 3 3 # 1 3 4 , que y a  a r r ib a  

se ha mencionado - de p asad a, t ie n e  que desempeñar, ade*.

13 más da l a  fu n ción  qu- s- ha in d ic a d o , o tra s  d o s, que

son: prim ero a v i t a r  que l a  máquina se pueda poner en 

m ovim iento m ien tras e s tá  lev an tad o  e l  im p élan te ?1 , e s to  

e s ,  m ien tras l a  p ie z a  de t r a b a je  no e s tá  s u je t a ,  y  e^ 

segundo lu g a r  que se  pueda le v a n ta r  e l  im pélan te 71 mi en** 

20 t r a s  e s tá  funcionando l a  máquina.

Al p a r a r s e  l a  máquina, l a  p a la n ca  13 3 , 134 

toma l a  p o s ic ió n  que se  puede v e r  en l a  f ig u r a  8 de 

lo s  d ib u jo s , an l a  cu a l e l  ig ^ e le n ta  71 s u je t a  adn l  a 

p ie z a  de tr a b a jo , y  e l  brazo  de p a la n c a  v e r t i c a l  I3 4 ,

23 p r o v is t o  an su  extrem o in f e r i o r  de un s a l ie n t e  23O, se

en cu en tra  fu e r a  de e n c a je  con l a  p ro lo n g a c ió n  231 de l a  

p a la n c a  92, ^  ahora, p a ra  h acer un nuevo o j a l ,  se l e ­

v a n ta  e l  p r é n s a te la s  p a ra  mover l a  p ie z a  de tr a b a jo  ba**

** 33 <-*
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jando l a  p a la n c a  92 , l a  p ro lon gación . 23I l l e g a  d e la n te  

d e l s a l ie n t e  230 a l a  p o s ic ió n  repr?ísent&da de t r a z o s ,  

con lo  c u a l t ie n e  la g á r  un bloqueo de l a  p a la n c a  de f r e ­

no 178 unida" a l . 'b ré s o % 3 4 '- p o r ' e l  t i r a n t e  132 , y  p or con^ 

#j^gúiente la'HÚqui-na no Se puede pon er en marcha,

2 A l pone? en marché l a  máquina, a oonsecúencia 

d e l  desacoplam ien to  de l á  p a lán o a  de fren o  17^ y  dé l a  

p s c ila o ió n  dal braso  de p a la n ca  I3 4 , determ inada p o r  me­

d io  del t i r a n t e  ,13 2 ," e l  sa M é h té  230 l le g a  debajó de l a  

p ro lo n g a c ió n  231 de l a  p a ía n c a  92, con lo  onal eé ii^t%- 

s i b l e  que l a  c o s tu r e r a  le v a n té  e l  i  r e l e n t e  71 durante 

e l  movimiento de l a  maquina. 7

' Es t a  s o l ic i t a d ,:  .̂ quo - Corresponde a l a  -pré^ ' - * *" 

sen tad a  2n Alem ania e l  12  da noviembre de 1942 , b a jo  

e l' número '^ $ ^ 3^-142 *711/ 3 2 8 ,  se acoge a lo s  b e n e f ic io s   ̂

d é l  a r t íc u lo  %  d e l  v ig é h te  E s ta tu to  de p ropiedad ' 

d u s tr ia l*   ̂ '

-   ̂ - -

. . . - :-,r

"'.Aj'r'O- N O T A  -o** p-

'^1 ... ' '-%? - M'-

Los puntos d# in v en ció n  p ro p ia  y  nueva 

que se p re se n ta n  p a ra  que sean o b je to  de c a ta  P atena 

t e  de In ven ción  en España p o r  VEINTE anos, eon lo s  si-*

— 39 **
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po da mu 1 1  ip  1 i  c a c i  ó n. oomprenda una m anivela o en ac tem­

p lam ien to  de marcha l i b r e  p reviam en te in te ro a la d o  p or 

medio d al cual e l  d isco  de curvas se  puede r e g u la r  g ir a -  

tordam ente con ind ependencia  d e l mando d é la  máquina*

5* -  Una máquina de h acer o ja le s  según se  r e i ­

v in d ic a  en e l  punto 4 9 . ,  c a r a c te r iz a d a  porque e l  grupo p a- 

r a  t r a n s m it ir  e l  mando desde e l  d is c o  de curvas a l  im­

p ed en te d el t e j id o  e s t á  suspendido con aooesá l í b r e  d a l 

b razo  de l a  máquina*

6a -  Una máquina de h a ce r  o ja le s  segdn se r e i ­

v in d ic a  an e l  punto 5*** c a r a c te r iz a d a  porque p ara  d i­

r i g i r  lo s  d esplazam ien tos lo n g itu d in a le s  d al im pélan te 

s i r v a  una co rre d e ra  d e s p la z a d le  en e l  se n tid o  d el avance, 

a l a  cu a l va suspendido a rticu lad am en te  e l  so p o rte  d e l 

15 im pedente, co n s tru id o  a modo de p a la n ca , y  e s t á  a r t i ­

culad o con una. p a la n ca  o s c i la n t e  co n tro la d a  p o r una 

c a r d io id e  del v o la n te .

7- ** Una máquina de h a cer o ja le s  segdn. ce 

r e iv in d ic a  en e l  punto 6 e .,  c a r a c te r iz a d a  porque l a  

20 * r e g u la c ió n  de l a  lo n g itu d  d e l o ja l  se hace d esp lazan ­

do e l  punto de a r t ic u la c ió n  de l a  v a r i l l a  co rre d e ra  so­

b re  la. p a la n ca  o s c i la n t e  p o r medio c.e un d is p o s it iv o  su­

je ta d o r  ¿ e  acceso l i b r e ,  que es r e g u la b le  en ana ranu­

ra  arqueada de l a  p a la n ca  o s c i la n t e .

2 5 ' 8S -  Una máquina de h acer o ja le s  segdn se  r e i ­

v in d ic a  en lo s  puntos 5S y  y s , ,  c a r a c te r iz a d a  porque p a­

ra  a p r e t a r la !  b a s t id o r  sobre l a  p la c a  de co stu ra  s ir v e

5
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un r o d i l lo  montado g ira to r ia m e n te  en l a  v a r i l l a - d e l  

p r é n s a t e la s ,  y  que en ca ja  en una ra n u ra  de g u ia  d e l 

im p e le rte , ranura cuyo curso  s ig u e  e l  sen tid o  d e l aván­

c e .

$$ -  Una máquina de h acer o ja le s  s e g in .s e  r e i ­

v in d ic a  en lo s  puntos le  a ? e * , en l a  cu a l l a  tra n sm isió n  

l e í  mando se r e a l i z a  p o r un á rb o l secu n d ario  movido p o r e l  

á rb o l p r in c ip a l  en r e la c ió n  1 :2  y  montado en é l  oscila** 

dor d e l p o r ta - a g u ja , pasando p or una d ir e c c ió n  de c o r r e ­

d era  s e r v id a  p or e l  d is c o  do cu rv a s; c a r a c te r iz a d a  p o r ­

que e l  desplazam ien to  d e l ca'g'O de o s c i la c ió n  d el o s c i ­

la d o r  d e l p o r ta -a g u ja  s-'- r e a l i z a  p ara  h a cer l a  segun­

da f e l p i l l a ,  de manera que una p a la n c a  dobla in te r c a ­

la d a  en l a  d ir e c c ió n  de co rre d e ra  e s t á  montada sobre 

una e sp ig a  e x e á n tr io s  de un. perno d e so p o rte  de t a l  ma­

n era que haciendo g ir a r  ?1  perno de so p o rte  se  d e s p la ­

z a  e l  punto de g ir o  de la  p a la n ca  d o b le .

109 -  Una máquina de h a cer o ja le s  segdn se 

r e i v i n d ic a  en e l  punto 9$..; c a r a c te r iz a d a  porque l a  r e ­

g u la c ió n  de l a  anchura de la s  puntadas de f e l p i l l a , -  da 

c ie r r e  y  de s u je c ió n  s e  r e a l i z a  manteniendo a l  p ro p io  tiem ­

po co n sta n te  e l  in t e r v a lo  e n tre  la s  f e l p í l l a s  d estin ad o  

a l a  in t e r c a la c ió n  de l a  c u h h il la ,  p or desplazam iento  

d e l punto de a r t ic u la c ió n  d e l t i r a n t e  que une l a  p a ­

la n c a  doble con e l  mando d e l o s c i la d o r  d el p o rta -a g u ­

j a  en l a  p a la n c a  d o b le ,

118 -  Una máquina de h acer o ja le s  segtín se  

r e iv in d ic a  en lo s  puntos 28 y  Q S., c a r a c te r iz a d a  porqua
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l a  tra n sm isió n  de lo s  momentos de d ir e c c ió n  desde la s  

coronas y  le v a s  da d ir e c c ió n  d e l d isc o  de cu rvas a l  

s istem a de p a la n ca s de l a  d ir e c c ió n  de co rred e ra  y  

e l  desplazam iento  d el p o r ta -a g u ja  se r e a l i z a  p or vari-* 

l i a s  im pulsoras h o r iz o n ta le s  que a tr a v ie s a n  e l  so p o rte  

de l a  máquina*

12S -  Una máquina de h a cer o ja le s  sagdn se  

r e i v i n d ic a  en e l  punto l i s . ,  c a r a c te r iz a d a  porque l a s  

v a r i l l a s  im pulsoras in flu y e n  en la s  p a la n ca s  v e r t i c a ­

l e s  p a ra  c o n tr o la r  l a  r o ta c ió n  de c o rre d e ra  y  e l  d e sp la ­

zam iento de l a  p a la n c a  d o b le  m ediante to p es re g u la b le s  

en la s  p a la n ca s.

I3S -  bha máquina de h a cer o ja le s  según. s e  r e i ­

v in d ic a  en lo s  puntos le  a 12$ c a r a c te r iz a d a  porque 

e l  mando de l a  máquina, como mando da una s o la  c o rre a , 

se r e a l i z a ,  pasando por un mecanismo de cambio de v e lo ­

c id a d e s , d e t a l  manera que e l  cambio d é la  marcha en v a c ío , 

a l a  v e lo c id a d  máxima y  v ic e v e r s a  s o lo  e s  p o s ib le  p asan ­

do p o r una v e lo c id a d  media de menor número d e r e v o lu ­

cio n es*

I4S -  Una máquina de h a cer o ja le s  según se 

r e i v i n d ic a  en e l  punto I 3 S . ,  c a r a c te r iz a d a  porque e l  

mecanismo de cambio de v e lo c id a d e s , además d e l á rb o l 

motor p r in c ip a l  comprende un á rb o l a u x i l ia r  p a r a le lo  

a l  mismo y acoplado con á l  en l a  r e la c ió n  de m u lt ip l i ­

c a c ió n  1 :2  y t r e s  p o le a s  montadas en e l  á rb o l p r i n c i ­

p a l ,  una de la s  c u a le s  (p o le a  de marcha en v a c io )  e s -
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t& montada s u e lt a  en  a l  árbol# l a  s ig u ie n t e  (prim era ve-, 

lo c id a d ) ,  e st^ -ríg id am e n te  unida a dicho árb ol,, e l  paso 

qüe l a  t e r c e r a  (segunda v e lo c id a d )  e s t é  montada suel** 

t a  so b ra  e l  á rb o l p r in c ip a l  y  acop lad a con e l  á rb o l 

a u x i l ia r  m ediante un p ar de ruedas#

l^ s -  Una máquina de h a cer o ja le s  segdn se  

r e iv in d ic a  en lo s  puntos 1^2 y  1 4 2 #, c a r a c te r iz a d a  p o i ­

que oomo á rb o l a u x i l ia r  d e l mecanismo de cambio de v e lo -  

c id a d e s  s i r v e  e l  á rb o l secu n d ario  p r e v is t o  p ara  impul­

s a r  e l  movimiento d e l p o r ta -a g u ja  y  e l  de in t e r c a la c ió n  

de l a  c u c h i l la .

162 -  Una máquina de h a ce r  o ja le s  segán se

r e i v i n d ic a  en lo s  puntos lj?s a 1 5 & ,, c a r a c te r iz a d a  por-*
que con @1 mecanismo de cambio de v e lo c id a d e s  coopera

un d is p o s it iv o  de fre n o  y  da cambio de l a  c o rre a , en e l  

c u a l l a  p a la n c a  de fre n o  y  l a  p a lan ca  d e d j^ ^ e ^ Ó K d e ^ a  

c o r re a  e stá n  unidas a una p a la n c a  re g u la d o r  comdn de t a l  

manera que en e l  p rim er p aso  de in t e r c a la c ió n  l a  p a lan a  

c a  de fre n o  se r e t i r a  an tas que l a  h o r q u i l la  de c o r re a  

haya cambiado desda l a  p o le a  de marcha en v a c ío  a l a  p r i ­

mera v e lo c id a d , y  que en l a  sin urda v e lo c id a d  y  prim er 

desembrague s o lo  l a  h o r q u i l la  de l a  c o rre a  es d e sp la z a ­

da y  en e l  segundo desembrague l a  c o rre a  se in v ie r t e  a 

l a  p o le a  da marcha en v a c io  a n tes  que em braga l a  palá8^ 

ca  de freno#

I72 -  Una máquina de h acer o ja le s  aegAn se 

r e iv in d ic a  en e l  punto 1 6 2 . ,  c a r a c te r iz a d a  porq ue l a
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p a la n ca  de fre n o  y  l a  p a la n c a  da caDíbio de l a  c o rre a  

se  mueven una h a c ia  o tr a  p o r medios e l á s t i c o s ,  c o g ie n ­

do e n tre  s i  a modo de te n a za s  un d is c o  de le v a s ,  cuyas 

le v a s  b a jo  l a  a cc ió n  de l a  p a la n ca  re g a la d o ra  unida a l  

d is c o , a cerca n  y  sep aran  a lte rn a tiv a m e n te  la s  dos p a lan a  

cas#

lg e  ^ Una máquina de h a ce r  o ja le s  según se 

r e iv in d ic a  en e l  punto 17^** en l a  c u a l l a  za p a ta  d isp u e s- 

t a  con m ovim iento de r o ta c ió n  en l a  p a la n ca  de fre n o  y  

que coopera con una ran u ra  r a d i a l  d e l d isco  fre n a d e r  es­

tá  a r t ic u la d o  con un t i r a n t a  que puede d e sp la z a rse  en a l  

s e n tid o  lo n g itu d in a l de l a  p a la n ca  de fre n o , y  l a  unión 

a r t ic u la d a  se  m antiene en  p o s ic ió n  e s t ir a d a  p or un fuer** 

t e  r e s o r t e  de t r a c c ió n , c a r a c te r iz a d a  porque paraam ottl** 

gu ar lo s  movimientos g ir a t o r i o s  p en d u la re s  d e l d isco  de 

f¿en o  que s ig u e n  a l  fren ad o , se disponen dos r e s o r te s  adi** 

c io n a ie s  que p o r ambos lados se apoyan en l a  an ión  a r t i ­

cu lad a  e n tre  l a  za p a ta  de fre n o  y  e l tira n te #

lp e   ̂ Una máquina de h a ce r  o ja le s  segdn se 

r e iv in d ic a  en lo s  puntos 18 a 18 $, c a r a c te r iz a d a  porque 

l a  in t e r c a la c ió n  de l a  o u o h illa  movida p o r e l  á rb o l a u x i­

l i a r  es co n tro la d a  p o r  una le v a  d e l v o la n te  p o r medio 

de un perno de d irección '- desplazad o  d e l mismo h o rizo n ­

ta lm en te  c o n tra  p r e s ió n  de r e s o r te  y  que a ltern ativ am en ­

te^ con un c o l l a r  f i j o  y  un a n i l lo  s u e lto  ap retad o  e lá s tl-*  

cá se n te  c o n tra  41 , hace engranar l a  v a r i l l a  de in te rc a -*  

la c iú n  de l a  c u c h i l l a  en su  lu g a r  de acoplam iento con
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l a  p a la n c a  que l a  mueve de t a l  manera qde l a  v a r i l l a  de 

in t e r c a la c ió n  de l a  c u c h i l la  p a r a  determ inar e l  movimiea** 

te  de in t e r c a la c ió n  cae en tre  e l  a n i l l o  y  e l  c o l l a r  f i ­

jo  empujando a un lad o  e l a n i l lo  s u e lt o .
 ̂ 209 -  Una máquina de h a ce r  o ja la s  segdn se

r e iv in d ic a  en lo s  pun tos i s  a 1 $^.# c a r a c te r iz a d a  p o r­

que e lc o r t a h í lo  d e l d is p o s it iv o  de c o rte  d e l h i lo  supe­

r i o r  r e a l i z a  su acció n  c o r ta n te  p o r medio de t r a c c ió n  de 

r e s o r t e  y  por medio de una le v a  de g u ia  de t r e s  c o s ta -  

iO dos (uno o b licu o  y  dos r e c to s )  es d ir ig id o  de t a l  mane­

r a ; empleando un c ie r r e  de tr in q u e te  que:

a) -  en e l  movimiento de r e tr o c e s o  de l a  t i j e ­

r a  y  e l  movimiento de avance d e l in p e le n te , e l  p o r ta -  

t i j e r a  r e s b a la  a lo  la r g o  d e l  co stad o  o b lic u o , p ara  poner 

l a  t i j e r a  fu e ra  d e l caiqpo de o s c i la c ió n  de l a  a g u ja , y  

engranar e l  c ie r r e  de tr in q u e te  en a l  v a r i l l a j e  d é la  t i ­

je r a ,  p a ra  con servar de e s te  modo en una p o s ic ió n  d e te r­

minada e l  p o r t a t i j a r a  que e s t á  b a jo  t r a c c ió n  de r e s o r ­

t e ,

20 b) -  la  t i j e r a  en su  movimiento p r o g r e s iv o

h a c ia  fu e ra  se  abre p e r  l a  co o p eració n  de lo s  dos c o s ta ­

dos que forman en tre  s i  una cug.a,en com binación con l a  

e s p ig a  a tr a íd a  a lo  la r g o  de o l la  en e l  costado#

a) -  después de tterm inado e l  o ja l  y  una vez 

25 que h a  cesado e l  movimiento h a c ia  fu e r a  de l a  t i j e r a ,  se

s a fa  e l  c ie r r e  y  l a  t i j e r a  p o r l a  a c c ió n  d el r e s o r te  es 

conducida h a c ia  l a  a g u ja , con lo  c u a l a l g o lp e a r  c e n tra  e l

-  46 -



4

5

10

15

costad o  l a  e s p ig a  s u je t a  en. su  p a r te  su p e ric r? .la . t i j a r a  

se  c i e r r a  y  a l  h a c e r lo  c o r ta  e l  h i lo  su p erio r?

2 is  -  Una máquina la  h a ce r  o j a l e s  s ^ d n  s e  r e i ¿  

v in d ic a  an a l  punto 2 0 6 . ,  c a r a c t e r iz a d a  porque uno de lo s  

árganos que accionan l a  p a la n ca  e le v a d o ra  de l a s  po-* 

le a s  de te n s ió n  p r o v is t a  le  ganchos t i r a h i l o s  e s tá  fo r ­

mada como tr in q u e te  y  e s tá  en en gran aje  oon l a  le v a  mon-̂  

ta d a  en e l  e je  da g ir o  accionado desde un p ed al?  de t a l  

a rn e ra  que d icho tr in q u e te ?  después de una r o ta c ió n  par^ 

c i a l  de l a  le v a ,  se z a fa  autom áticam ente y  después t ie n e  

lu g a r  e l  a fl* 'jam ian to  d e l h i l o  s u p e r io r  n e c e sa r io  p a ra  

e l  comienzo da l a  c o s tu ra  y a  a n tes  de su c o r te .

226 -  Una máquina de h a cer o j  a le s  segdn se 

r e i v i n d ic a  en lo s  puntos 1 ^6 #, y  2 0 6 ,, c a r a c te r iz a d a  p o r 

una p a la n ca  de segu rid ad  a r r a s tr a d a  por l a  p a la n ca  de fre ^

no y  que a l p ro p io  tiem po a l  h acer g i r a r  a mano e l  vo­

la n t e  inipide l a  in t e r c a la c ió n  de l a  c u c h il la ?  estan d o  

lev an ta d o  e l  imp? le n t e  d e l te jid o ?, p a ra  poner en mar­

cha l a  máquina, y  estan d o é s t a  en marcha, im pide e l  l e ­

vantam iento  d e l d e c i e n t e  d e l t e j i d o .

236 -  Una máquina da o o sar o j a l e s .

T al y  como se  ha d e s c r ito  en l a  '^ ^ soria  <pae"'ah-* 

ta c e d e , rep resen tad o  en  e l  ¡dibujo que s o  acosas aña y  con 

lo s  f in a s  qp.3 s e  han e s p e c i f ic a d o .

B ota jMemoria c o n sta  da cu a re n ta  y  s i e t e  h o j ^

e s c r i t a s  p or

Uh/

una s o la  c a ra .
Hadrí d,
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