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PATENTE DB INVENOION
por 20 ufios

& favor des AUTQMATIC THLEPHONR & BLEOTRIC OGMPANY LIMITE]
80aledad briténics, dmieciliada en Btrowger Works,
Liverpool, 7 (Inglaterra) .
por "PERFECCIONAMIENTOS EN LOS SISTRMAS TELEFONICOE AUTO~
N L | ,

-

MEMORIA DESCRIPTIVA

La presente invenocifn se refiere & sistemas de
teléfenos y aparstos conmutadores y sus cirouitos y tieme
oemo objeto goneral 1la dispesioifn de un sistoma de telé~
fono sutemftico mejorado en el oual la efiocmocia mecénios
ds los sistomas &s mando, la efioiencia de consacto del
roelevador y los eumﬁs ‘de ocontacto de aruce, as{ oomo
la simplioidnd y 1la direccifén de 10z sistemas progresives
4o paso & paso decimal, han s8id0 ventajossmente combina~
dos., |

Conforme & une caracter{stioa de .la presente in°
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vencién, se dispone un gistema de teléfono en el cusl los
dispositivos 46 accionamiento de los contectos que tienenm
les oircuitos de accionamiento individuales del mismo, son
accionandes susvemsnte & pases ds un largo predeterminado
desde una fusnte de zccionamiento contimmo de energis me—
cfnion, pare seleccionar los dispositivos de oontacto ¥
hacer que los contectos selecoionndos entren en tame pars
completar un oirouito de conversacién de ceutacte (jack),
emscobilla, base w 0tro contacto similar metdlice. Los
centectos de base metflica son, can freocuencis, la ceusa
de la creacifn de ruides miecroféuicos en ¢l oirocuito de
eonversacifn, mientras qus el deslizamientc smave asegurs
ol minimo de interferencia externa en loe contackos de los
cuales deponde 1la conexifm,

De acﬁorda con otra csracter{stica de la inven—
cifn, se dispone un sistema de teléfono en el ozsl 108 oOw
dnctores de entrada y de salida d4s los grupos de conmuta~
dores estfn comectados oon dispositivos de contacto coope~
rantes montados en las regletas, sstando log comductores
de enirads 4e ocada ocamutador comectados también con les
contactos en puntos segfin los cuales los dispositivos &e
accionamiente de los conteactos, Juntamente con los imanes
de scolenamiento y los medios de scoplemiento, estén dis~-
puestos para ser fécilmente desmontados y cambimdos & me~
nera &e unidades amovibles. OCusndo estdn en posiocifm, los
circuitos individuales ds acoionamiente de los Adispositivo

de acofonamiento ds les contactos estén comectados por vias
de los pimtos de contacte ds entrads oon los condmotores
de entrada del gommutador, y a2l mismo tliempe, 1o medios
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de acoplamionto estfn en alinsacifn correcta con respecte
al e jJe rotativo gque Be proyecta & 1o largo 48 la regleta.
Una disposicién as{ haos posible completar un oircuito de
conversacién independiente ds uns canexifn por los puntos
5 |ael contacto de entrada y eviia al mismo tiempo la necesi~

4 de emplear circuitos camunes complicados de accions~
niento.

Conforme & otra ocarasteristioca de la presente in-~

eneién, se dispone un sistems de teléfono em el ocual el

10 jpirouito de comversscién oomprende un juego de relevador de

40 alimentado por baterf{a y cmdauotores de conversacifn
ue ocompremden solamente un par nico de contactos coope—
antes de metal precioso en cads ocondunctor, para osda une
un grupo ds tres commtadores, sienio la seleceifn y
15 cionamianto de les contactes efectusda per um dispositi-~
de sccionamiento de les contactos cuyo movimiento es
egide per la acoién reciproce entre ¢l juego del relevader
mando y les oircuitos individusles 4 accionamiento d&e
adas comutador sobre los condnctores de entrada de disho
£0 pommutador. Es%o hace posible que sea simplificado el ao-
ionamiento individual do cads uno de los Aispositives Qe
ccionamisnto d» los contsctos, y, por 1o tanto, el ds ocadm
onmutador; y a1 mismo tiempo asegure la ohtencifn de um
ircuite ds conversacifm em un nfmero mfnimo de comtactos,
25y, por comsiguiente, con un nfmero m{nimo de pilezas que som
uscep tibles de dar lugar a ruidos microfénicos debideo a
ormal idades oxterms‘.

De acuerdo con otra caracterfistioa de la presente

Invencién, se dispone un sistema 3 teléfono que tieme re—
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gletas de ccntactos cooperantes para sonectar grupos indi-
viduales ds conductores de entrads de un grupo de cormmuta~-
dores son conductores 4e salida ocomunes al grupo per el
cual puede establecerse un circuito des comversacién sobre
los contactos de metal precioso y la seleccibn de los dis-~
poeitivos de contacto cooperantes que se mueven suavemente
en forme de paso a paso bajo el accionamiento ejercido em
108 conductores de entradas,
Conforme con otrs caracteristica ds le mvmoth
en un sistema de teléfono se extienden paralelas unas com
otras hileras de conductores y se oyxmean mientras estén
normalmente aieslades de otras hileras de condunctores que
se extienden em éngulo recto ocon ellas, teniendo dichos
conductores puntos de oontacto en sus puntos de intersec—
0ibn, y los dispositivoe de acclionamiento ds los comtastos
estdn reguledos desde una fuente de asccionamiento cant inumo
de energfa mecénice en forma que mueva suavemente y heaga
que los conductores de una hilera emtren em tome con los
conductores de lss otras hileraes en puntos seleccionsdos
de interseccifn.

De acuerdo con otra oaracter{stica de la inven~
cifn, en un sistema de teléfono ge hen dispuesto hileras

de conductores pars extenderee en paralelo unes con otras

- et mmcmes cmleacvdbaman bl dnie waTwnnmdt s CAATAANe Avbwma Y o
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los condnctores de une hilera entren en tome con los ocondngd
tores ds las otres hilerss en puntos seleccionados ds in-
terseccifn.

conforme & otra ceracter{stica de la invencifn,
se dispons un sistems de teléfono que tieme regleta de oon-
tactos que omeiste en condnctores que se extienden em hi-
leras parslelas con puntos de contacto en una serie de hi~
leras en plenos paralelos y ademés condnctores inidividnales
pare cada hilera en un plano que se extiends en éﬁgule rec

to comn los sonduotores primeramente mombrados, ceda umnd com

untos de contacto para cadm conductor d4e la hilera, estan-

los puntos correespondientes de conteeto do dichos cm~
uoctores en yuxtaposicifn pere normelmente fuera de toma;

eatf dispuesto un mecanimmo de accionamiento ds comtacte
ars cada uno de¢ dichos plencs de puntos de cm tacte, los
que estén dispuestos para ser movidos a travée d4e los ex-
remos de diches hileras para seleccionar uno de &ichos
onduotores adicionales, moverse paralslemente a dicho com-

ctor seleccionado y tomar el sorrespondiente punto de
ontacto de un conductor selesccionzde entre los citados
ponduotores yprimersments mencionndos.

Uns caracter{stica adicional del mmevo sistema

teléfono se refiere especialmente & la extensifm de la gam
de impulsos que regulerf gom efiocacia el mecanismo, y al

steablecimiento de una conexién. 8e recomocerf gue en los
istemas existentes 108 envisdores de impulsos originales

e las instalaciones de subabomados y ds las otres posicie~
es 50 gflo tienen que gemerar impulsos comprendidos entre

imites predeterminados, sino que también, wws vez genera~
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dos los impulsos, estén manetidos = dietorsién que dspende
de les condisiones de la l{nea y del nfimeroc ds veces que
son repetidos; y otra oarsoterfetica de la presente inven—
cifn o8 el hecho que se dispone un sistema de teléfono en\
5jel onsl ol mecanismo que responds 2 los impuleos y los re~
petidores de los impuleos, eetfin especialmnte adeptados
jpare responder 2 un cambio predstermin=do de ocorriente de
an impulse, estandc los mecanismos que respomden a loe im=—
ulsos adaptedos pars efectuar una operacifn sompleta meoé+
10 gicamanh independiente del mecanismo gue inicia ¢zl opera+
|oi6n, ¥ 1os repetidores de impulsos, para generst um impulg
jso completo, independients del dispositivg gue produce el
impulso que deberd ser generado.
Le invencifn se refiere también a la cmstrucoify
15 {ds unas regletas de camtactos que constituyen una novedad,
nevas disposiciones de cables, mmevos scommutadores selec—
Eionadores. selectores de cirouito y dispesiocicnes o menta-
jes repotidores de impulsos también innovaderes, todos

1les proyesctados para el munevo sistema 8 que se ha hecho

20 [referencia en los pArrafos gue anteceden.

Las regle tas de contactos conformes a la inven-—
16n se distingnen en forma gemeral de las qus més ususl—
ente se emplean en los sistemas de teléfonos autométicos,

n que, en ve: de consistir solamente en dispositivos de

25 jpontacto £1jos, tanados selectiveammnte por el movimiento

escobilla que cmstituye el comtacto movible, consiste
2 miembros ds contacsto fijos y movibles, estando los disp
itivos 4o contacto movibles d4e un commmtador asociados in-

ividualmonte con dispositivos de contacto fijos y 4ispues-
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tos para ser desviados de manera que %temen con el disposi-
tivo £1jo de omtacto. Deberf entenderse gue la expresifén
"diepositivo £ijo de contacto™ no significa que el comtae~
%o es immévil, sino que 1o es movido divectamente por los
dispositivos de acoionamiento del commutador; podrf sexr
desviado de su posieifn normal por la presifn ejeroida en
§1 por un dispositivo de comtacto movidble.

Conforme can una oaracter{stioa ds 1la invencibn,
una reglete de contactos para mma mul titud Ae cmmutadores
seleccionedores comprende medios espsoindos que sseguran
l1os dispositivos de contacto en los cusles los dispositi~—
vos de oontacto fijo estén ssegurados con una mul titud de
dichos dispositivos ds fijacién, mientras quo oada uno &s
los digpositivos de contesto movible esté fijado por umo &
diohos medios de fijacifn solsmente en uno ds 108 extremos,)
por lo que el extremo libre se encuenira en el espacio que
hay entre los medios de f£ijaoién, en una posieifn tal que
pueds ser desviado para efectuar toma con el dispesitivo
de contacto f£1jeo.

De acuerdo son otra caracteristioa ds la inven~

ci6n, en una regleta de sontactos psra une muliitnd de oon
[mmtadores seleccionadores, los dispositivos de eontacte
f£ijo estfn aislados uno d otro y do los dispositivos de
eontacte movible, por medlo d aisladores oomunes & un grur
po de dispositivos deo eontacte f£ijo.
Conforme son oitra caracteristics 4s 1a invenoién,
en una regleta de comntaetoa, los dispositivos de conuc‘l;o
movible para un seleccionador individuwal son proyecsciones

que sa extiondem separadamente desde uno o més uspoaitiwx
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comunes, estando oada proyeccifn 4ispuesta para ser dssviat
da hacia un miembro 42 comtacto £ijJo imdividual al mismo,
¥y comfén a uns multitud de seléocionadaros.

De acuerdo con otra caracterf{stica de la inven-
cifn, en uns regleta de contactos, se han dispuesto me-oca~
nismos de contseto movibles individuales & cada commutador
¥y dispuestos en asociacifm con 61 y con oada digpositive
de contacto f£1ijo, para ser desvindos selesctivamente y ocom~
pletar una oonexién entre un dispositivo de contacte fije
deseado y un dispositivo de contacto movible de unm ocaxmm~
tador partioular.

| Conforme con otra oarscterfstica de la invencifén|
uns regleta de comtactos para un conmutador seleccionador
comprende dispositivos de contacto f£ijo asegurados en los
lados opnestos del cammutador y dispuestos en hileras,
piezas de oontacto movible también dispusstas en hileras ¥
aseguradas solamente por uho de sus extremos, habiendo mme,
pieza do sontascto movible por cada pisza de contacto f£ijo,
con suse extremog libres accionables para efectuar asontacte|
con 1la pleza de oontacto fijJo entre los dos ladom del con-
mutador.

De acuerdo son otra caracterfstica de la inven~

gkota de una central telefénica comprenden juegos vertica-
les 4o dispositives ds contagto, estando omda juego Adispo-
nible en comin para un grupo de conmutaderes seleccionado-
res dispuestos verticalmente uno encima del otro, Stermi~

nando en niveles distintos Juegos de dispositivos vertics-

les do contaecto, habiéndose dispuesto gufas para cables
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horizontales pera interconectar sonmutadores cuyos dispo-
sitivos de contacto verticales terminan al mismo nivel.

De acuerdo con otra caracterfstica de la inven-
cién, la disposicidn de una central comprende juegos de
dispositivos de oontacto verticales en los cuales cada
juego estd disponible en comfn para un grupo de conmutede.
res seleccionadores, dispuestos verticalmente uno encimas
de otro, ejes verticales de mando per los cuales son ac-
cionados los dispositivos accicnadores de los conmutado-
res de cada grupo sustancialmente en um plano horiszontal,
vy gufas horizontales para soportar cables de intercomunid
cacién entre Jjuegos de dispositivos verticales de contac-
to.

De acuerde con una caracterfstica de la inven-
cién, los brazos de un seleccicnador que efectdan contac
to estén obligados a moverse en dos direcciones gue es-
tén casi en el mismo planc, por wn dispositivo giratorio
ocomdn, que tieme su eje sustancialmente normal a dicho
plano, habiéndose dispuesto un mecanismo separado de em-
brague, paras permitir que el dispositivo giratorio mueva
el brazo gue efectda el contacto sucesivamente en dos
direcciones.

Confdrme con otra caracteristica de la invenci&q,
los brages de un selector que efectfan contacto y que es-
tén dispuestos para moverse a través y dentro de una re-

cién casi normal al plano del primer movimiento, para has
cer que entren en toma los pares de oontacte de um Juego
seleccionado.

De acuerdo con otra carscterfstica de la inven-
c¢ién, el movimientc paso a paso del mecanismo selecciona-

g, e
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dor se efectfia mediante un rodille que tiene dos superfi~-
cies de palanca, uns de las ousles actfia sobre un rodilloe
de accionamiento, y la otra sobre una superfiocie f£ija, por
1o qus el primer rodillo recibe un movimiento en cirscule
6|cerrado y efectifia un accionamiento de toma de dlente, se~
guido a eontimmacién por un accionamiento a diente, acecifn
de Buelta de diente, seguida inmediatamente por una de aec~-
cionamiente & diente, y suelta de diente, acciones cuys f£i-
nalidad es avanzar un paso el mecanismo del uleociona.ur..
10 Conforme con otra ceracterf{stica de la inveneciém
|esté Alspuesto um brazo, que tiene um Adispositive de toma
2 dlente en un extiremo y un montaje de doble palanca en el
otro, ds t2l mansra que la espiga de la doble palanca re~
oibe movimiento dsbido & la accifn simulténes de las dos
15| pal sncas sobre una superficie fija y movible, respectiva—
mente, pars haosr quws el dispositivo 4o tama & diente me
mueve segin um trapecto casi rectangular, pars penetrar,
&cclionar y dejar um diente del mecanismo seleccionador y
volver & su posicién inicial, mediante 10 cual el mefianis=—
20| seleccionedor avanca de un pa.so'.

De acuerdo con otra caracterfistice de la inven—
oifn, se ha dispuesto um mecsnismo conmutador selecciona~
dor, 0 sea la parte operative del conmutador seleccionader
distints do las regletas de contacto, para ger conectads
25 con una regleta de contacto que tiene contactos f£ijos y
movibles que comprenden un bsatidor horizaontal que lleva
en uno de sus ledocs un electroimén, y em el otro, formande
éngulo recto con el primer lado, um segundo electroimén,
regulande dichos electroimames el movimiento &e lee bruoj

gt s ¢ a1 o
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que haocen contacto en diferentes direcciones desde un eje

giratorio commn,

palmente & la simplificacifn de circuites de conmutador inm-
Qividnales, & la eliminscifm de relevadores de 10s conmuter
dores individuales y & 1la disposicifén de los circuitos de
relevador para que elles puedan ser adaptadoes para usc con
distintas clases de seleccionadores, tales como selecciona-
dores Qe grupos, selecciomadores finnles ¢ seleccionadores
finsles 2.B.X, en una forme fdcil. Para tal f£in, la inven-
oién se dirige a disponer un monizje nuevo &e la osntral,
que permitird que los mecanismos conmutadores sean inter-—
cambiables, usm muevo juego de relevedsr &e mando y cirocui-
to8 nuevos d4e commtador selecscicnzdor. REsta imvenocifn se
dirige asimismo & lograr la rednceifn del nfmero de contecH
tos de relevador del tren conmutador.

En ests desoripcifn, la expregibm "juego de rele-
vadores de flando™ significa unm grupo de relevadores que
p recede & aix treﬁ ds oocmmutadores y ejerce mands scbre ums
serie 48 circuitos, para producir operaciones sueesivas ds
10s conmntadores que son tamados en uso, pars que om elle
pueda redncirse &l nfmero d¢ relevadores de mamde indivi~
dnales & los coumutadores.

Conforme con uns carmcterfstica de ls invencifém,
sistama de teléfomo comprende un Juegs 2o relevaldor de
contrel que oomprende um relevador d¢ respusain & impulsos,
lap relevador de mantenimiento y un relevador de cambio, oa+
da uno de los euales ejerce un mando separado en &vance,

[an seleccionador que tiene un cirouito de socionsmiento in-

Otros objetos ds la imvencifén se refierem princit
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dividual tal que en su cooperacifn con les accionamientos
ejeroidos en &vance por el juego ds relevador de mando, el
seleccionador funciona s manera de un grupo seleccionador
y un seleccionador gue tiene un circulito individwel Ade nuj
do tal que, en su cooperacién con los accionamientos ejer~
cidos en avance por el juego de relevadores de mando, el
seleccionador funcions a menera de un seleccionzdor finel.
De acuerdo ocon otra caracter{stica de la inven~-
ci6n, se he dispuesto un Jjuego de relevadores ds mando pars
iprea.uoir sucesivamente log varios pesos involuorados en la
operacifn de une multitud de clases diferentes de commmuta-
dores meleccionadores (seleocionadores ds grupd, seleccio-
nadores finmles, selsccionsdores fimales P.B.X.), cuyo
Juego estf dispuesto para ejercer, en respuesta & una seriq
de impulesos, una serie ds accionamientos sobre diferentes
cirouitos que scn capaces de acolionar ums multitud de cla~-
ses distintas de seleccionadores gue pueden, asf{, ser co-
nectados, siendo determinado el accionamiento de omda 010.4
de commutador seleccionador, dependiendo unicamente de 10s
circuitos individanales del commutadsr sel eccionador que es
puesto en funcionamiento.
Conforme com otra caracterfistica de la invonoién.t
86 emples un ocomutador seleccionador gque tiens um par de
contactos eooperantes, umo de los oummles tiene lugar ocuan-
do se selecciona une limea por la cual se extenderé uns oo
nexifn, siende los conductores de conmversacifn emtrantes
conectados directamente ocon contactos cooperantes corres—
pondientes de cada par, mientras gue desde dichos cendmotet

res entrantes se extienden umos oconductores méltiples, hest

bl =2
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ta unos dispositivos por los cuales se regula el funcionar
miento del conmatador y por esto leos finicos contactos en
los conductores de conversacildn del conmutador cuande se
establece una conexidn de paso, consisten en un par de OTFP
tactos cooperantes gue estén en ese momento en toma.

De acuerdo con otra caracterfstica de la inveh-
cién, los imanes del mecenismo conmmtador de un seleccio-
nador, ademés de regular el funcionamiente mecénico del
conmutador, estén dispuestos de manera gue puedan efeo-
tuar operaciones auxiliares de relevador y con elle com-
pletar el funcionamiento del conmtador; y la puesta fue-
ra de conexién de ios imanes desde los conductores de
conversacidn se efectda sin el empleo de cualquier rele-
vador o ocualquier otroc dispositivo similar accionado ine
dependientemente,

Segin otra caracterfstica de la invencién, el
imén de un conmatador seleccionador gue es accionado en
primer término, se mantiene en funcionamiento después de
responder a la primera serie de impulsos para el primer
movimiento del seleccionador, mientras que potteriornontq

es accionado un segundo imén, para regular el segundo moH
vimiento del seleccionador; un tercer im#n gue eventualw
mente regula la sueltas del seleccionador, se emplea para
completar un cireuito para el segundo imén.

Conforme con otra caracterfstica de la invenoién,
se ha dispuesto un circuito selecoionador em el cual un
imfn estd oonectado normalmente con un condmctor entxen-
te y subsiguientemente, durante el funcionamiento de un
conmitador y gl soltar se conectan otros imenes al mismo o
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otros conductores de entrada, sobre los cusles se efectéa
el funcienamiento del commutador sin la mediscifm ‘d.e aingta
relevador.,

Segtn uns caracter{stiocs adieional ds la inven~-
eifn, uns instalacién d teléfenc comprende unjnego de re-
levador d4e mando dispuesto pars regular el funcionamiemte
sucesivo de los emmutadores de unm tren, un mecanismo comn~
muteador que regulea circuitos del mismo proyecto tipe, re=—
gletas de contasto, cables que interconsctan al juego de
relevador y la regleta de contaotéa de un comntador as la
primera etapa que es accionable por ellos, mfs cables que
interconectan las regletas de contactos de etapas sucesives
y puntos entrantes de eontacto adyscentes e individuetles a
las regletas de contactc que tienen medios dlsorimimadores
tales, asocliados con ellos, que, ouando uno ds diohos meos
nimmos comutadores se conecta con uns regleta de contae~
tos en cualquiera 4e las etapas, 6l jJjuego 45 relevador ae
mendo, 1o mismo que los eircultes tipo del mecanismo con—
mutador, estén dispuesto para hacer que el mecanismo con~—
mutedor funcions en la forma de terminada por los medios
discriminadores, y asi{ el mecanisme commutsdor miemo y sus|
cireuitos®individuales pueden gervir para una multitud de
clases diferentes de conmutadores (seleccionaderes de gruo-
po, seleccionadores finales y selecoionadores finsles
?.B.X.).

| ' Conforme con otra caracterfastice de la invenoibn,
un coamutader seleccionador comprende 4os pertes fécilmer—
% separables, la regleta ds sontactos y el mecanismo de

mande, cade unc ds los cusles tiene su red de eirouite . y

e 14 =
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que incluye los dispositivos que hacen contacte y la dis~

dos partes son juntadas cuando el mecenisme de acciona-
miento se conecta correctamente con la regleta de contac—
tos.

De acuerdo con 0tra caracteristica de la invenm-
ci6n, un cireuito selecciocnador psra commmtedores, que bie
fie un par de contactos cooperantes en sus regletas de con—
tactos, estd dispuesto d® tal manera que los contactos co-
rrespondientes de cada par se multiplican Juntos en grupos
meparados y los otros contactos correspondientes ds cada
par son conectados com grupos de conduotores de sslida, de
manera que todos 10s conductores de um grupo son conecta—
408 oon contactos, de los cuales 108 que cooperan com
ellos son multiplicsdos juntos, caracterizado porque el
accionamiento selectivo del commutador produce el eierre
de un juego de contactos cooperantes gque tienen comxiena*
en 61 lado de entrada, dispuestas para uso con el grupo
partioular de l{nees seleccionsias de salida. Por este
medjo o8 posible disponer de un cirouito seleccionador qug
comprende un juege de relevador de mando, por'medio del
cusl eg accionado el commutador, y que comprende el jJuego
de relevadores de meando para las llamadas dentro ds 1la
central, pe:;o lo excluye para las llamasdas fuera de la
gentral .

Otro objeto de la presente invensifén es proveer mne dis~=
posicién de gran efifiacia para la impuleifén entre centra-
les dispuestas en freas dilatadas, gue gobrepasan 1la dis~—

tencis dentro de la cual funcion=n con exsctitud los

posicion ds contactos por 1la cusl la red de circnito de laﬂ

- 1b -
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pétodos corrientes de impulsifén.

Oonforme can una caracterf{stica des la presente
invencién se dispone un repetidor de impulsos para uso en
sistema 3 teléfonos 0 similares, em 1los ouales un oambio
de corriente en un sentids predsterminade en onda impulse
de oorriente continua estf adaptads para efectusr la trans-
misifn de una corriente 8l terns. momenténea sobre una 1{~
nea ds unifén, por 1o cusl se transmiten impulsos por la
1{nea de unién, impulsos qus no tismen relasifn ocon la dn-
racién 48 un impulso, separados por intervales que corres=—
poenden & los intervales entre partes correspondientes de
impulses sucesivos.

De acuerdoc con otra ceracterfstics de la presen—
te uwenci‘n. #o dispone un repetiior de impulses para use
en sistemas d teléfonos o similares para momenténesmente
respondsr a corrientes al ternss  momenténeas de las cus—~
les cada corrients alterna momenténea estf dispueste para
pasar por uns unidad rectifiordora y accionar um relevader
que, & su vez, produce la transmisifn de un impulsoc momen™
téneo ds corriente contimms a un commutador selecc ienader
adaptade para respenderle.

La invencién se entenderf mejor per el exmmen de
los dibujos acompafiados gue repreducen un sistema teléfondt
60 y sus partes oonstitutivas & t{tulo do ejemple, sistems
que comprende las caracterfstiocas & que se ha hecho refe=
rencia en los pérrafos que anteceden,

Con referencia & los dibujos:

La figura 1 reproduce parcialments em perspeeti-
va una vista de una reglete rectilinea continus, repruuH

- 36 -
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t4ndose en ella los mfltiples de tiras de metal y teniend¢
efectuada una conexién deseable mediante el acclonamimnto
apropiado de miembros inalérbricos de accionamiento de log
contactos, a los cuales se les llamard en adelante “bra~
zos de escobilla®, )

La figura 2 reproduce una vista em perspectivas
de la disposicifn de enclavamiento y soporte de la regle-
ta rectilfnea continna de la figura 1l.

La figura 3 es una vista en planta de une plan-
cha peine de ocontacio de metali precioso en la forme en
ique estd recortada de una placha de metal cuyo borde esw-
t4 provisto de un metal preciose, mientras que la figura
4 mestra cémo las tiras mdltiples de metal son recorta-
das de una plancha apropiada de metal en la ounal han sido
larrolladas tiras de centacto de metal precioso.

La figura 5 muestra en vista de elevacién par-
eial la regleta rectilfinea continua, representando en de-
talle una vista de expreme #e parte de un nivel, mientras
que la figura S5-a mmestra una vasta correspondiente em
iplanta.

Las figuras 6 y 7 juntamente reproducen el cir-
jouito de un grupo de diez niveles de dies salidas por se-
leccionador de grupo de nivel y el circuito de acoiona-
ento bésico del mismo.

figura 8 reproduce una vista diagramética reducida

rlanta de un seleccionador de dos etapas accionado
or palanca, y tambien la posicidn ocupada por la reglew
a con respecto al mismo,
lLa figura 8 a es una vista en planta del meca-
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niemo gque ocontrels la primaria suelte 3dsl oarro son el o2-
rro en eun posieifn normal, mieniras que la figura 8 b es
-~ una vista similar de las ocondiciones que = ebtienen cuman—|
4o 81l commutador ha campletado el movimiento secwndario de
5| suelta de la posicifn en la cual he 8140 £ijado previemen=—
te y esté por comensar su movimiente primario & snelts;

La figura 9 reproduncs, oon pasrte diagramétioa,
una vista de alzada lateral del seleccionedor de dos eta~
Pas y su regleta ssociada en su tasmafio aproximadamente ne-—
10| tu:a:l.'.

La figura 10 es una vist{a reducida en perspecti-
va del bastidor del seleccionador oonm log compenentas dsl
N mismo montadoar.
La figura 1l reproduce las modif icaciones meck~—
18 niees palencas que se introdncen conm el fim de eorrespon—
dsr a condiciones espescisales de le acoiln de guel ta.

Le figura 12 representa uns vistsa aumentads de
un extremo de una pata de un carro montado en su oarril
deslizamiento, mientras que em la figura 13 hay uns vista

20] en perspeotiva, amentada, de los carros primarios y se~

cundario, junto ocon los brazes de escobfilla.

La figura 14 es una vigta en corte, aumentada,
de las palancas primaria prinscipal de mande y subsidiaris,
las cusles, ocomo se indiea, formanm parte integral una con
45| otre, mientras que la fignrs 15 representa uns vists em
perspectiva aumentada de la dispposicifn de mando del se—
lecoionador seoundario,em la cusl, eon el f£in ds darle me-
yor olsridad, se ha supuesto que se he retirado la palen—-

oa prineipal de mendo. Las cuatro etapas bfsicas de fun-
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clonamiente involucrades en el accionsmiento del carre se~
lecoionador primerioc en un iaase. se reprodusen enm l&s cut—
tro figuras 16 a 16 o inclusive,

La figura 17 es una vista redncida en perspesti~
va del seleccionador completo comectado en posicifn adys—
gente a la regleta.

Ls figura 18 es una elevaciln & frente de los
montantes de 1a central, mno de los oﬁales esté proviste
de dos regletas, mfltiples, de veinte seleccionadores, ¥
los selecolonadores asooiados, otro de dos regletas mélti-
ples de veinte seleccionzdores solamente, mientras qus el
resto se reprodnce em varias etapas del montsje.

La figura 19 reproduce circuitos ds un grupo se-
lecoionador de prueba a baterfe 10/10'.

La figura 20 representa sirocuitos 4s un seleoc~
cionador regular final y la figura 21 los circuitos de un
seleccionador f£inel des 2-10 1{mea P.B.X.

La figura 22 repreodusce los cirsuitos d= un jJuegd
de Televadores de mando para un tren ds um grupe seloacio-r
nador y les commutadores de un seleccionador fipal.

La figura 23 representa los circuitos de uns
disposicifn comutadore parea los niveles del selecoiomadox
do salida.

Le figura 84 representa log cireuitos biéesicos
de un repetidor de impulsos de salidas DC/AC pera trabejoe
entre centrales, mientras que la figura 25 reprodnce cir-
ocuitos similsres de un juego de relevadores para terminar
el extrem¢® de entrada de las uniones sntre centrsles.

Como una gran parte del nuevo sistema de teléfod
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no, de acuerdo eon la presente invencibm, se refiere & una
forma especisl de reglets ds contacto, se derd primerament
una descripcilén de la comstruceifn de una forma preferida
da regleta conforme a ella.

Une reglete esté formada por tiras continuas 23,
que corren todo & 10 largo del miéltiple predeterminsdo, y
como puede verse en la parte de vista de la figura l y em
lag figuras 6 y 5 8, éates estén afianzadas en los lados
opuostos de los seleccionadores pars former dispositivos
fijos de contacto, siendo el espacio intermedio entre los
afianzamientos el que forms 1los contactes para le regleta
de un seleccionador.

Se entenderd gue en el extremo del méltiple las

ra loes slembres, La parte de la regleta mfltiple asignada
por seleotieonsdor serf denominads en adelante con el nombre
de regleta seleccionadors, ds manera tal que la figura 1

podré desocribirse ocomo reprodneiendo une viste parcial de

tén incluldos tres niveles de dos condnotores cads mumo.

Se supondré, ademés, que el nivel de una regleta
he s1do retirado, con el fin de representar més acettada-
mente su construccibén. Cada reglete seré, preferiblemente,
del tipo de 100 puntos, es decir, con 4iez niveles 48 dieg
Juegos de contactos, cada juego de cnatre sontactos forma~-
de por cuatro tiras y cuatroe peines 24. Se dispondré en
cade nivel, por agregacifn, el Jjuego habituel de once pa~
808 ds contactos 25 para les fines de d2r la indicacifn de

rabase de "comunica%.

tiras estfn desviadas en abanico pera formar fijeciones pat

dos regletas seleccionadores, en ceds una de las onales est

- 2o .
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Un mfltiple compremderi habitutlmente veinte de

estasn ragletas montadas juntas una encima 4e otra, efec~

tufndose inherentemente la mul tiplicacifn necesaria mod.‘l.an-L

te ol uso de tiras contimmas 23, que conectan con los rame-
les 4o salida. Ls funcién conectante de las escobillas y
cables de los seleccionadores aorrientes se toma mediante
un juego d» planchas—peine 24, dispuestas une para ceda hi-
lera de tiras, eonvenientemente proyectedas como niveles &
cada regleta, y poseyendo dedos 26, alineados oom las ais~
tintag tiras de la regleta. Cade dedo de una plancha-pei-—
e ocano 1la 24, aonstituye un digpositivo de contacto movi~
ble. Todos les contactos de la rezleta estém hechos de
metal precioso, tal como plata, y a fin de dar a esto an~
pectoc ocmercial, todae las uniones de metal bésice plate
se hacen por cilindrado, siendo este operacion de oilin-
drado efectuads en cantided antes 8s matrizar,

Las tiras oontimmas se recortan d4e una lémins de
me ol tal ocomo l1a 10 (figura 4), ouyo ancho es igusl al
largo de la tira requetids. En esta lémina se habrén Ism#
nado previamente tiras de contacto de plata en énguloc rec—
t0o oon la direccifn de la tira de les remales (como se re-
produce em 1a figure), espacisdes en még o0 menos treinta..y
0cho milinme tros, distemcia ‘que represante la distancia
vertical calculada oomo necesaria entre los centros de las
regletas para nbiocar los eonmutadores del selecciomador
uno encime del otro. Las planchas de peins se recortan de
una tira 11 de metal con ciertas ocualidsdes de elasticidmdl
(figura 3) de ancho apropiade, y estfn provistas de un
borde cilindrado de plate de unos 20 milimetros de ancho.

1T A S XY e 0 g
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blemente, oada uno, con corte de sierrz (mo reproducido)

b|querids representads en lz2s figures 1 y b.
Cada hilera de dispositivos de contaeto de uma

reglete etf separads de su vecine medisnte una planche

10imag, para reducir los aruces posibles de conversacifn & um

da tira d4e ramal ha de estar f£ijadm en ocsds una de les
veinte regletas por las cusles pasan ellas, se considera

15| que mo es necesario disponer berrass de fijeoién que se

que cada regleta del mfltiple, después de su montaje en
saliente adeonado, es mentenido en posicifn per dos ple

?.d1 que se ageguran contrs la reglets por medio de barres de

| £4ja016n 15 y 16.

La seperacifén requer ida 4e unos 38 mil{metres

entre las regletas adyacentes se logra por medic de ona~
tro dispositivos verticsles 17, 18, 19 y 20, que se ex~

24 tienden & lo large del mfltiple, y que estén asegurades

Jacifn individuales & ellas.

nismo de commutedor selecoionador estf{ adaptado psra co~

Los dedos 46 l2 planche-peine estan confomados, preferi-

para disponer un efecto de soxmtacto doblé. siendo formadas

las planches posieriormente, para gue tengan la forma re~

aisladora tal oomo 1a 12 (figura 5 y 5 a) de un largo ignd
8l de la plancha-peine y de un espesor de unas 50 milési-

minimo, y disponer al mismo tiempo lugar amplio en el nivel
pars la insercifn 4e los brazos de escobilla. Dado que oaf

proyecten a través de las regletas y se verf, per l¢ tant

horizontales de enclavemiento 13 y 14 (figurss 2, 5 y 6 a)

on oada regleta por lag 408 barras de emvliavamiente o fi-

Tal ocomo se demcribiré mée adelante, oada meca—




10| lecoionador, y esto en uns extensifn tal que termine':fuara.
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nectar en posiecion contra su regleta em la fomma reprodmnch
43 en la figura 17, con sy brazo de escobilla normsalmente
en desocanso & una distansia igusl a su nivel ante el pri~
mer nivel de la regleta. Para satisfacer este requisite
se han interpuesto las guarniciones o espesores 8l y 22
adscuados (figurs 8), entre las barras verticeles 19 y 20
7 1la barrs ds fijaocifn adyacente lé.

S8e veré en la figure 8 que le barra de f£ijeciénm

15 se encuentra més cerca del meocsnismo del conmutador se-

del nivel con los digpositives verticsalee 17 y 19, eom~
prendiends sue tunercas de fijacién; e, como variante, po~
drén usarse tornillos de fijacifm embutidos come se ve en
la figura 17. Le otra barra de fijacién 16 seré de un
largo tal qus se extienda més o0 menos unos seis milimetro
vy medio en uno de los extremos, a fin de disponer un so=
porte adecuado para el mfltiple ds la regleta en el mon—
tante.

El montaje de las veinte regletas que forman un
miltiple contenido en si mismo se efectusréd en un corte,
sujetfndose y presionéndose el conjunto por medio de tuer-
oss 0 tornillos de fijeeién adecuados, después que sus 41~
versos componentes han sido mentados en pesivién entre lej
diferentes planchas de enclavamiente y los dispositivos
vertiosles,

Considerando ahora el asunto de los reguisites
de montaje de central, la construscién de central ooneiatﬂ
habituslmente en estantes horizonﬁales montados en orema-

lleras verticales, extendiéndose 1los miltiples horizontel-

- 28 »
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mente & lo large de les estantes; y eon luego conectados
POr medio de cables en direcoién verfical. extendiéndose
los cables de cremallera a crqnallera & un pnivel olevado,
para permitir el paso enire las mismas.

Por medio de la invencién (véese la figure 18),
es posible reemplagzar ol mfiltiple horizontel de regleta
Por uno vertical, tal como el 90, y disponer guimeg hori~
zZontales 91, 92 y 93, soportazdas por montantes tales como
94 y 95, para llevar los cables & niveles distintos. Po-
dr{ ser necesario, en ol oaso del oable més bajo, levan-
tarle para dejar libre el paso, pero dispeniende les mon~
tantes en formacifn lineal contimma, todoes los cebles po-
drén quedar horizontales, es decir que, por medio de la
iavencién, se hece posible por un lade redueir considera—
blemente 1l0s cables verticales o eliminarlos completzmen
¥ on todo caso, sbre grandes disponibilidesdes para la dis~-
posicifn de una centrszl en forma completamente dferente
de 1o que ha sido posible haste ahora. Por ejemplo, los
montantes podrén disponerse continmemente & 1l¢ largo de
uno, dos o tres ledos de un local de cuatro ledos, 0 po~-
drén serlo, si el local tiene una pared curvada, en forma
que sigan la curve descrita por la pared,

Debidc 2l hecho de que el nuevo seleccionador
requiere espacio considerablemdntde menor que los existen—
tes, la Adisposicifén de los ocables deberé recibir conside~-
racibén especial. Este se llevar£ convenientemente & cabo
en tres niveles, de por ejemplo, 1,32 m., £,88 m, y 3,16m
desde el piso, reapectivamente, Las alturss indicadas co-

rresponden a la parte superior de los tres mfltiples de 1&
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regleta de veinte puntos y, por lo tanto, los conductores
deede 1los puntos de tome de los miltiples pueden caer di-
rectamente en la gufs. Los conductores de entrada tanto
pueden elevarse haste la gufe dispuests encime como caer &
una colocada debajo, dependiendo esto de gu destino final.
De esta forma, la mayor parte de la red de une centrel es-
té ya oasi terminando en une gufe, y loes Gonductores res-
tantee llegan a elle por varias rutas directas.

Estas gufss principalee constituyen lea base de
una central. Son conducidas sélidemente & trevés de die-
poeiciones continuadas de unos cinco montantes cada una,
cuyos soportes, siempre que sea posible, deberén estar
oonstruidos en el interior del edif ioto. En todo caso, an
juegos de montantes deberdn seguir la direccién principel
del armazén de mcero del edificio.

lLas dos gufas superiores 92 y 93 eerén llevadas
directamente desde un juego a otro, en su plano propio
cuando sea necesario, pero en la inferior s6lo estaré per=
mitido conectar el 1ado de conexifn de dos juegos que pre=
senten entre s{ sus doreos. .En todos los demfée casos, 1loe
cables serén llevados hasta la gufa préxima encima, para
oruzar arcos, etc. Deberé notarse, s&in embargo, que los
dos juegos de cinco parantes oada uno alojarém 3.000 se-
Yeccionadores, de los cuales uno ha sido designado con el
nim. 96, y este cantidad seré euficiente para le mayor
parte de las centrales.

la centrdl podré, enm gran perte, estar provista
de su red de cables antes de colocar en posicién los mon-

tantes y conmutadores, slempre que se dispongem soportes

- &5 -~
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seperados pare las gufes, permitiendo com ello que prosige
le inetalecifn y manufactura simulténeamente en cierte esm~
plitud. Le etapa subsiguiente la constituye la sgregacibn
ds los montentes. Estos son abulonados a les gufes hori-

sontales y soportan el peso de los meleccionzndores, estando

por esta causa provisto cada uno de unas gran base. Si se

supone que los seleccionzdores estén construidos en la
forme descrita previamente, com un e je comfin de acciona~
Fmiento para cada grupo de comutadores, entonces 10s mon~-

tantes, tales aomo el 94 y 95, podrfn servir asimismo para

|soportar y alinear los ejes principales de secionsmiento,

tales como el 97,

El eje principal de accionsmiento 97 esté divi~
4ido en tres secciones, una por mfltiplo (se supone que la
$eccifén superior no he gido equipeds). Las secciomes son
conectadas por medio de ummcoplamiento flexible tal como
el 99, de los cuales el del fondo conecta direcotamente com
el motor 100. Cada seccibén tiene tres cojinetes tazles co-
mo los 101, 102 y 103, £ijados a bulbn & los brazos de ex-—

tensién que se encuentran en los montantes, de 1los caales

|el superior lleva también un cojinete ds empuje para que

reciba el peso del eje.

Los brazos de extensifn llevan les cojinetes em
el lado spartado del seleccionador, siendo el otroe lado um
encaje suelto, para soportar los dispositivos verticales
de la regleta,

El extremo que rebssa de todas les barres de f£i-
jecién de la parte pesterior de 1a regleta es f£ijado & bu~
16n en el montante de hierro Sngulc. La posicién de la
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tre ol miltiple y la disposicidn de los ejes conforme a
que cada barra de fijacidn esté abulonada segdn una dis-
tancia que permita que el seleccionador se deslice a su
montaje y estén las tuercas ajustadas para disponer la
lnz nescesaris.
Se verd que los métodos adoptados permiten una
forms may flexible de disponer o equipar una central. Suw
péngase que se requiere solamente un mdltiple en un mon-
tante. E1 hierro #ngulo sirve a los tres mfltiples del
Lilmo montante, Todos los demfs elementos, sin embargo,
estén montados para un sflo mdltiple, es deocir, los bra-
os de extensidn, cojinetes, eje y regleta, Si se hiciese
resente la necesidad de otro miltiple, podrén agregarse
el cojinete para el eje y la regleta, etc., sin estorbar
ara nada el equipo existente, Esto hace posible llenar$
mpletamente el montante sin dejar mfltiples de repmesto.
La disposicién efectiva de los selecocionadores
e los distintos montantes es tal, que solamente hace proJ
180 un minimo de cables. Dos son los métodos posibles,

o segin el cual todos los primeros seleccionadores oocu-
an ciertos montsmtes, los selecoionadores puestos en se-

de lugar otros, y los seleceionadores finales adn més.

segundo método consiste en que 1los primeros selecciona-
ores coupen el mfltiple superior en todos los montantes,
o8 segundos seleccionadores el centro y los seleccionado-
es finales el fondo, y viceversa. La segunda disposiocidn,
or la distribucidn de una sola lfnea de selccionadores
en un amplio némero de ejes, da el efecto de un fallo me-

nos importante en el acciocnamiento de un eje.

tuerca de cada barra de fijacién determina la relacién enT

L merasees
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Los motores pueden ser accionsdos dmsde las
l1ineas industriales, y para evitar el riesgo de que &stas
fallen temporslmente, ol equipe de motor generader que se
emplea para cargar la baterfa podré ser proyectado de cla=
@e reversible, para en el caso de fallo de las lineas, pe~
der usar el generador como motor, y accicnar el motor nor=
mal que actuar{a entonces como um alternsdor, pars sumi-
nistrar la corriente de 50 periodos que se necesita para
excitar los motores que acocionan los rodillos.

Podrf dispenerse un par de cabillas del +ipo
que se emplesa en las bicipletas, para montarlo en la mita
libre del acoplemiento superior, y cano oads eje se haré
en forma similer, el mfiltiple superior contendré siempre
dicha mitad del acoplsmiento, moviéndose suavemente. BEn
el caso ds un solo falle del motor, estas cabillas se nonJ
tar{an en el accionsmiento defectuoscy en uno adyscente,
conecténdolas por medio de una cadena de bicibleta para
hacer que un motor tome la carga doble mientras se afec~
tdan las reparaciones.

Bn las grandes centrzles, los motores de &6-
cionamiento marcharf{an comtinuamente, mientras que en las
més pequefag inicisrfian su marcha selaemente cande se ini-
clara una llamada., En estas centrales menores un mismo
motor podré ger empleadoc para accionar la mfquina de cam~—
panillas y todas las palancas asocladas comn elle.

Tales motores son normalmente de dos tipos,
de funoionamiento nmormel desde las lineas industrisles, §
accionados por baterfas gue se ussn como suplentes, y com

una disposicifn pare temar la oarga de acclionamiento del

o
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gelecc ionador podr{es usaree cualquiera de ellos. Como va-
riante, podrfn emplearse motores de alta velocidmd sadecua~-
= dsmente conectadp§ por medio de engranajes ocon el rodillo
de saccionamiento bara oada conmutador. Tales motores da—
b [r{fan energia amplie y podr{an ser de un proyectoc completa-
mente econémioco,

84 se disponesn motores individusles para cada
comutader para eliminazr el accionamiento oémén, probable-
mente seria deseable, en tal case, oon miras esconfmicas,
10|disponer un motor generador especial para las corrientes
de llamada, tonos, etc., pero la invencifén no descarta la
posiblliiad de emplear motores individnales para prodmeir
t0dos los tonos mecesarios, si esto puede hacerse econfmi~
camente,
15 84 se disponen motores comunes a un montsnte|
desde ol punto de vista de 1a conservacifn de una ceutral,
podr{a incorporarse auna me jora adicional en la construo-
cifn del conmutedor, gque sumenterfa as{ su valor. Breve~
mente explicade, la tapa del commatador podria formar par-
20 te integral del comutador y se colocaria en su interior u?
accionamiento & rodllle corto individual, al cusl se ace~
plaria nn.piﬁ‘n que se proyectar{a escasamente del conmn~-
tador, de forma & efectnar toma con un pifién correspon~
diente, montado en sl eje s acoionsmiente de un motor oo~
254 mén, cunando el commutador es conectado en posiciénm.

El scciopamiento & rodillo corto que habria en

conmu-
el interior de cada tador estarfa, asf{, en rotacifn conti+t
nua, mientras el conmutador estuviera conectado em pogi-

cifn; y seria acoplado por las palancas de accionamiento

LEERE—.
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B rf{a al oliente oomo tel, y que, 8i en algo fallaba, poarfe

& friceifn, en la misma formes como se efectfia el acopla-
miento con el rodillo com@in de scoionemiento.

La ventaja que asf{ se obtiens estriba en que o0&~

de conmutador podr{a ser une unidad cerrads que se vende-

ser devuelta al fabricante para ser reparada 0 nuevaments
regulads, puesto gque es ah{ donds zse dispondrfa de los me~
Jores medios para su regulacifn y reparsacifn.

Esta caracteriatica tendrf{a imporiesncis cepital
en el caso de centrales psrticulares eutomfiticas, donde n&
ge dispone por lo general de personal capscitado ni equi~-
PO adecusds para su conservacién. ILa disposicifn &e tap&
sellade proveerfa, ademés, un remedic eficaz coutra el
Gesgaste innecesario y las molestias que resulten de 1a
entrada d4e polvo en el interior y materias erosivas, lo
que tiene siempre tendencia a prodmcirse cuzndo la conser
vaocifn y cuidado del equipo se efectfan en el mismo lugar,
como e8 corriente en el presente.

Il mecanismo cormutador que Feguls el movimien—
to de los brazos ds @scobille o accionadores de los oon~
tactes tiene dos movimientos, uno 2 través de la regleta
de contactos, y el otro dentro de la misme. Se haréd re=-
ferencie & estos movimientes como primario y secundario,
regpectivamente.

Se daré ahora una desoripcifén de la construe~
cifn de 10s medios commutadores, haciendo referencis em
partioular a ia figura 8.

Con refevencis a la figura 8, deheré explicar-
se que es parclalmente diagramftice y mo exsctemente de

= 30 ~
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acuerdo con la oonstruceién correcta. FPor ejemplo, las
palancas de mardo se ve que on oironlares, oon une espige
central y rebasando el rodillo de accionamiento oontinuo,
mientras que la palanca primaris deberfia ger de la foms
reproducida en la figura ié, ¥ temer una espiga excaéntri-
ca tal como se la reproduce. La palanca secundaria de &c-
clonamiento, que e8té dispuesta pars avanzar €l GRrro se~
cundario dos pasos por vuelta, es del mismo tamafio que 1a
palanca primaria, pero 1la forma de tento esta levs secun~—
daria como de sn]sﬁlanca subsidiariea, es modificads de
scuerdo, siendo la forma de la palanca subsidiaria confer-
me & las l{neas indicadas en la viste en perspectiva és lal
figura 15.

Otro punte por el ousl el seleccionsdor repro-
ducid® en la figure 8 difiere de la préctica premente, es
que la palence primeris se reproduce ocomo s8i fuera del ti~
Po de suelta por escape & dos pesos, mientras que la se~-
cundarie lo estf como si fuese del tipc de suelta & paseo
de escape simple, de manera que la anterior solamente es
la soltada, y se la permite entwar en tome con el rodillo
de accionemiento cuando suelts el relevader correspondien™
te de acoionemiento despule de haber sido sccionado, mien-
tras que la fltime se suelta y se la permite que entre ex
tana con el rodillo tam pronto como funciona el relevador
secundar io de mccionsmiento.

| Con les disposicionea simples de circuito que
se van a describir, el selecociomnador, por lo tanto, es
propio selamente para fungionar en un grup® de capacided

selective ocuando tiene gque responder a tremes de impulsos




R

b

10

16

20

25

pera su direceifn de movimiento primario, y cuando tiene
que aceionar de por sf en la direccién secundaria en foms
que efectie une operacién de bfisqueda. Ambas palancas,
primaria y secundaris, podrén ser del tipo simple de toma
¥y suslta mestrado en relascifn con la palanca secundaria em
la figura 8, si las disposioiones de cirocuito se modifiocan
oonvenien temente.

Con referencia a la figura 8, se verf que la
fuente de energfe para el funcionamiento dsl seleccionader
o8 dsrivada desde un rodillo de goma endurecida 47, que
girs en un eje comiin a velocidad constante, de unss 10 re-
voluciones por mimmto. Las palancas de accionamiento pri-
marie y sedundaris 48 y 49 son smbas excéntricas, y estéa
provistas de une espiga de menera que queden preocissmente
libres dsl redillo en su radio més pequefie.

Cada palance tiene un resorte 72 & 64, 2sociado
eon ella, que acumule suficiente energfe para dar a la pa-
lance un ligero movimiento de rotacién ocuando se suelts
une toma accionada por un relevador de accionsmiento 74 6
76. Cuando un relevador ds aceionamiento ha soltado efi~
eazmente la toma de superficie de l& palanca después de un
ligero movimiento, viene & ponerse en contacto con el ro-
dille que continfia l1a rotacién de la palsanca.
| Como me dssoribe con todo &etalle més adelante,
la espiga de la palancs se muove apfirténdola del rodille
cuando gira la é&lanca. ¥y entonces la presibn entre e paw
lanca y el rodillo, debida & la carpgm, impide automética-
mente gque patine; La espigs de la palancs tranumite_ su

movimiento por medio de un dispositivo dnico 76 § 60, 4i-

- 352 -
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rectamente a un cerro 50 6 52. TUna palanoca subsidierias,
que forma parte integral coen la palanca princip‘él ¥ que
funciona encima de uns supenficle f£ija, hace q_né 86 mueva
el perno de accionamiento 87 a tame y fuera ds ella, eon
los dientes de acclonamiento, evitando asf el trinquete ¥
dientes para lograr un clerre constante del carre em %todo
momento. Kl contorno de la pelanca principal es tal gque
dg aceleracifin csonstante y retardo también constante al
oarro, reduciendo con elle la tensifn & un minimo.

El commutador esté construido encima de un bas-
tidor 31, en el que estén montados los relevadores de ac~
cionamiento primario y secundario 74, 75, ya sea eon forma
directa o indirecta, como se describiré més adelanta. Do
carros han sido dispuestos, uno primario conformado en U
62 (véase 1a figura 13), ouyos dos braszos laterales 53 y
54 constituyen 108 brazos ds escobilla, y un earro secaundsr
rio 5O conformado em L, en ouyo bragzo lardo b1 estf adap-—
tado para deslizarse el ocarre primario. Cade uno de los

carros corre sobre rodilleos y estd provisto de un disposi-

primario para moverse pase a paso en un carril previsto

por el brazo largoe del carro seeundario, y llevar as{ com
€1 los brazos de escobille 53 y b4, manteniéndose por le

tento ur estado de «psaTlaliée ' mediante los brazes do esce-
billa que descansan en un oarril 34 situado en fngule rsc-
to son ellos, formando una extensifn de 18 armadura 82 del
imén de suelts (véase también la figure 10). EL carro sge-
cunderio esté dispueste para ser movido pas0 & pasod gobre

carriles dispuestos por el bastidor, para llevar asf cea

-_53"
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61 el carro primsrio y los brazos de escobille asociados.

A modo de introduccifm &1 funcionamiento del com
fmutedor, se supondréd que estf funcionando como gelecciocum~
dor final, es decir, con ambos movimientos bfsicos regule-
doe por impulsos obtenidos del disce.

En este caso, tanto la palanca primeris como la
secundaris tendrén que ser del tipo de suelta en dos etap
o, por el contrario, tendrfén que disponerse formas del oir-
culto apropleadas para permitir el mendo de impulsos de pa—

lancas de suslte des etapa tnice.

vador primario 74 reeponde, y on forma que se explicaré
pés adelante, 2copla intermitentemente la pslanca de accio-
namiento asociada 48 con el mands de rodillo 47, resul ten—
do de este funcionsmiento gne un dispositivo de mando 76,

de espige comfn con }p& palanBa 1, recibe un movimiento og~
cilante reciproco, y su extremo coopers con el dispositivo
de accionamiento dentado del cearro primarie 62, para avem~
garlo un nfmero de pasoé que corresponde &l nfimero de im-

uleos transmitidos por eldiseo, y llevar luego 1los brazos

querido..

El imén de suelta 78 es excitade 2 continuecién
y entonces o) oarril 34 qus esté fijado & 1a srmadure 52
del imén, levanta los brazos 63 y 54 de escobilles ligera~
mente en sus extremos, en forme que &etag puntas libran
los peines dentados 24 del univel de regleta en los cusles

van & ser insertedos & continmuscibn.

Las regletas consten ds dispositivos de contacte&

de eascobilla a una posicifn opuesta al nivel de reglete re<

Al recibirse el primer tren de impulses, el relet




'+

10

15

20

24

| tuados encima del Jjuego requer ids de contactos do la re~

163548

ta el 1ado opuesto en forma de tiras metélicas y aispositi-
vos de contaocto movibles, wuno por cada digpositivo fijo de
contacto de cade commutador, 61 cumsl forma los disntes de
un peime 24, habiéndose dispuesto aigladores 12 entre les
planches del peine y las tiras, como se representa en la
figora 1. El segundo tren de impulsos recidbidos es eficar
en el relevador secundario 75, el cual, en respuesta al
mieamo, &copla intermitantemente la palanca de sccionamien*
$0 49 asociada con el accionamiento de r0dille y se le im-—-
prime tembién al dispositivo secundario de accionsmiento &
un movimiento ds accionamiento oscilatorie reciproco, em
forma que el carro secundario 50 se muevs un nfmero de pa~
808 gne corresponde & la ¢ifrs inveluocrada; y &l hacerlo
arrastre consigo al ocarro primsrio y también a los brazos
de escobilla montados en 1. Al £inal del segundo nfmero
dfgito, las puntas de los brazos de escobille estardn si-

glete y el imén de suelte queds entonces fuera de accione-
miento para hacer gque lass puntas bajen a los juegos s
contactos situados entrente, en loe aunales se sitfen oon
el fin ds efectuar eontacte firme entre el ramal emtrante
¥y el saliente seleccionados.

Cuando tisne que smoliarse ¢l relevador se excits
onevamente el imén de suelts y se entenderé que 1las eondi-
ciones mecfinicas de 10s dlentes que retiemen los tringue~
tes primario y secundsrio estén dippuestes de tal modo,
que perxmitemn que los carros se restablegzcan & sus posiolo

nes normales bajo la tensifn local de los resortes, reso—

f£1jos 23 que se extienden desde un ladsc del conmutador hase+

[EyRYe——
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rriendo las escobillas su trayectorla ligereamente como
rante la operacidn de fijacién inicial del conmutader,
puesto que hebrdn side nuevamente levantadas de las regle-
tas al tener lugar la excitacién del iméin de suelta.
Be considerarf en primer término el montaje y
construccién general de una regleta de conmtador selesocijc-
nador y para este fin se hard referencia a la figura 1.
Al desarrollar el nueve sistema de teléfono an-
tonético del cual forma gran parte el selecocionador con-

forme a la presente invencién, se tomaron en cuenta tant
el proyeote mecénico como el eléctrico y a esta altura s
hard una revisién de los circultos preliminares, desde e
momento que alguno de sus aspectos en el sistema tenia
gran influencia en el preyectoc final.

7 Se comprenderd, sin embargo, que algunas de las
carsoteristicas mecénicas pueden ser empleadas indepen-
umteneﬁfc de las disposiciones o planeado del ocircuite
y viceversa, siendo la finalidad de la presents invencién
el demosirar ofmo ambas caracteristiocas de proyecto pueden
ser combinadas ventajosamente.

Una de las mayores distinciones de este oemtadoF
seleccionador es que la unién conectante forma ahora p
de la regleta y estd virtualmente divorciada del selecoi
dor. Parece que ee altamente deseable el mantensr esta
dieién con firmeza, no solamente como una simplificacién
seleccionador, sino tambien para eflcaclia de la conversa
oién.En consecuencia,todos les contactos de oconmutacién de-
berdn mantenerse fuera de les alambres de paso que en ca
selecoionader deberan parecer como estén en la parte sup
derecha de 1s figura 7,0 en la parte superier de la figu-

[eom—
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re 19, do lo ousl se desprende que la via de conversaciém
en sceda seleccionasdor no pasa ni por los contactos del re-
levador ni por la ficha ingertade em el contasto y puntos
de recepcifn.

Al proyectar cirocuitos que respondsn & este con=—
diclén, se tuvierom em cuenta los siguientes factores de
gufa.

1. Es may aconsejable que el puente de menteni-
miento y la baterfia alimentadora estén en 1a primers o pox
1o mencs en une posicién de las primeras del trem.

8, El eviter los contactos de l1{nes significa .
que no deberén disponmerse selaccicnadores oom dos 0 més
Jjnegos de brazoas 4e escobillas y regletas & modo de tales

relevadores conmutadores, de forma que, generaslmente, aﬁli
por ejemplo, el seleccionador de salida 100 (diez miveles

cionador tal como el de 100 salidae en el nuevo sisteme.
Las muevas disposiciones d4e accionamiento de se~
leccionador podrén, sin embarge, hecer posible 1a obten—

c16n de una velooidad de bfisqueda de movimiento eecmndario

l{nea directa. El empleo de tales seleccionadores permite
sgimismo el uso de cuatro hilos, y se hace usp de este
cuarto hile siempre pars simplificer el proyecto subsi-
gulente del circulto. Simplifica igualmente loe problames
del oilrcuito que se presentan al emplesr uun puente de ali-
mentacifn en cuslquiera de 1los primerocs pubtes del tren de

commutecidén.

de dlez salidess cada und, y e he propuesto usar un select

que permita que pmedan buscarse quince o més salidas en ung

l-s?-
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3. El uso del ouarte hile presenta la posibili~
dad de no tener gue emplear relevadorse independientes en
los seleccionadores. Los imanes primario y secundario po-
drén usarse como relevadores, 4ado gque pueden conveniente~
maente ser del mismo proyecto general que los relevaderes
petrén de 1la Ofieina de Correos Briténioca.

4. Ia necesidad de eliminar un medio extra de
montaje pera 108 relevadores permite al seleccionador to-
mar ouslguier forma que sea mfs apropiada a su propio uso,
y #e ha encontrado que es oompletamente pogible una cona"-
truceién de tipec plano, con solamente una altura del tipo
de 38 mil{metros.

Cada seleccionador contiene normalmente tresze—
levadores bésidos habitueimente designados 4, B y C. Los
sotuales cirocultos son tales que estos relevadores sola-
mente mecesitan estar digpuestos uwne vez por tren, Justi~
ficando también en esta forma el uso ds seleccionadores
100 salidas mientras se efectdan economfas materisles en
los relevadores.

Uno de los problemas coreados con el emplee de

relevadores alimentados por baterfas en una de las prime~

ras etapas de 1la conexién, es el de la impulsibén. Xu es
caso, los relevadores usuelmente scmetidos & faslles de 1:1
impulsos son ooncentrados em la primera etapa, de maners
que ah{ mo se enocuenira diferencia. Los imanes son same-—
tidos & una repeticifn inicisl extra debido m esta causa,
pero, en todo o8s0, no se responde & £sto con la elimins—
cibén de una repatioiﬁn en los propios selecclonsdores,

donde les impulsos entrantes se descergan directamente en
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los imunes en vez de repetirse desde un relevador A. Como

tuarén une operacifn dnica durante un impulso, sea corio o0
largo..

Las figuras 6 y 7 reproducen loa fundamentos de
los nuevos circuitos. El imén primario combinado y el re—
levador VA son impulsedos directamente por la l{inea nega-
tiva, toméndose solamente un paso por cade movimiento al to
¥ bajo del relevador.

El alanbre Z se usa peara ol oambio del primarie

seocundario por el accionamiento del imén oanbinado de suelt

ta y el relevador ZR. IEsta unidad es de resistencia rela-
tivamente elevada, y, por lo tanto, se involucra pece ago—
taniento de bater{a para mantenerla exoitzda hssta el mo~
mento que se oompleta el mevimiento secundaric. Immedia~
tanmende después de comenzar este movimiento ol relevador
VR, que tembién sirve de commutaddr para mantener el rele—
vador, es mantenide dasde el particular, y al tener lugar
su suslta al finsl de la llamada, exoita nuevamente el im&l
de sueltsa, para iniciar la suelta del coummutador.

Los finicos mandos que llegan al seleccionador
vienen por los cuetro hilos ds entrada. Todos los tonos ¥
servicios oomunes se sirven en los relevadores alimentados
por baterf{a. Reciprocamente parece como si lo dnieco que
e requerirfe adsmas de los cuatro alambres de mando seria{
las conexiones de tierra y bateria, por lo que se ha usado
en ese momento un ocontacto d pruebs de cusiro puntes en
luger del corriente de puntas en U‘.

En los ocasos en que losg seleccionadores tengan

39 -
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que cumplir alguna funcién especisl, dicho nfimero serfs in|
dudablemente aumentado, pero sl el seleccionador se mantie
ne definitivamente tan e86lo parsa sus funciones mecénicas,
el nfmere que se reguiere es muy peqneﬁG.Q

ués adelante se daré una descripcién detallads
de estos cirouites, <1espv.és~ de prestar atencifn a] mecanisi
mo oommutador geleccionador, para lo cual #esberé hacerse
referencia primerama’nte al dessrrollo de la planta mostre—
da en la figursa B'. Se notarf en esta figura que ha gido
posible acomodar un imén de suelta 78 de dos arrollamien-
tos, de manera que se dispone de amplia energfs para cum-—
plir oon los requisitos de smbas funciones del commutador
de sueltas y mando de los brazos ds escobilla que 61 esté
facultado para efectuar.

En la figura 10 se reproduce una vista del bas~
tidor 31 de aocero prensado del seleccionador, eon los ocom=
ponentes ermados en el mismo. Las operaciones de manufac™|
tura del bastidor consisten en matrizar y formar las pie-
zas, & 1o que sigue una operacifn final de conformscién,
estando la Gltime limitada al couipletado de los bordes la=
tersles. Podrén formarse porciones montantes en el centro
del bastider 31, integrales con €1, pesra los fines del sos

tén de ciertos junegos de resortes, errollamientos, y tam~

bién las espigas de la armadura del imén de suelta, pudient

40 montarse también un submontaje sonfornade en U, gue ten
dr{a 1as ventajas siguientes:
1). Pueden montarse resortes en el submontaje
antes de armar en el bastidor, y se evita el

uso de un destornillador desplazads.

- 40 -~
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2). 81 se desea, puede disponerse un sajuste en d
plamo vertiecal,
La ranura de extremo en el drazo que termine en
plco 31 a del bastidor no se requiere si este brago estd
8ituado entre los separadores gue soportan el csontacto o
del dispositivo vertical de regleta y ambas barras de tij*—
cifn de la regleta estén embutides en este lado de la re-
gleta.
En cuanto el montaje de los componentes en el
bastidor, la armadurs 32 del imén de enelta estarf eguipas
da primeramente, y sus pernos de espiga remachados en su
osicién; los dos brazos de extensién de esta armadura hat
rén sido previamente unidos por les carriles 46 y 34 de
escobilla, uno de leos cuales, el 34, estd conectado a wn

4

xtremo de un resorte espiral 35, que actda como resorte
de devolucién de la armadurs. El imén de suelta y los jue
208 de resortes normalmente abiertos 40 y 41, respectiva-
rcnte, pueden montarse entonces, y\sns bloques amortigua-
dores habituales se agregan & la base del bastidor.

El diente retentor 35 del carro secundario, jun-
tamente con su resorte de retorno (no reproducido), ee red
cha en posicién en tal forma que su remache 47 sirve a

2

do de espiga sobre la cual puede girar. Este remache
st provisto de una pieza 39 que pivotada y con cargs
e resorte en su cabegza, el cual pivota en el permo 122
el diente de trinquete rotativo,.aiendo usado conjunta-
ente con la suelta rotativa en la forma que se describi-
rd mis sdelante., Tambien fijada a esta altura del drazo
F;_g del bastidor estd la ficha de seis puntas 37, adaptay
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da para hacer tams com el contacto que estd asegurado a
uno de los dispositivos verticales de regleta curndo el

oconmutador ge coneata en posicibn.

Antes de hacer referencla a 1la figure 13, que

eadvertir que originalmente se intent$ esmerilar y endure-
cer ol borde reproducido en el lado derecho 31 b del bas-
tider de la figure 10, pero el temple difersncial, espe-
cialmente de una pieza de este temafio, es uns operacifn
manufacturera algo diffeil, y psra evitarle se emplea un
carril separado de acero endurecido, por ejemplo de unos
3,5 milfme tros d® espesor por unos 12,5 milfimeiros de an~
cho, como se muestra en ls figura 8, em la que ha sido se-

fialado com 131, provisto ds un comtorno superior que se

més adelante, siendo terminado derecho el montente corres-
pondiente 21 b del l2do del bastidor y el earril atorni-
llado en su interior. XEste cambio coopera & la fabrioa-
cifn del bastidor, per la razbém ds gqus se suprime la dnies
vuel ta cerrads, permitiendo el uso de un mcero més dnro,
eon lea consigniente mayor rigidez. El oftro borde que ha~-
ce contacto con un rodille plano no exigib modificaciones,
Con referencia a la figura 13, se veré que el
oarro secundaric conformado en L comprende un brazo corto

50 y uno largo 61, formando sste Al timo el carril de roda-

miento del earro primerio 52, y sus brazos de escobillaj
¥y 64. Rl ocarril bl tiens una pestefia que covrresponde &
forma de los rodilloes, ocuye pestafie podrd ser prensads.

Preferiblemente, 81 como se ha enticipads, fussen nscesa-
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rios largos sufiolentes tanto de éste como del carril se~
cundario de rodamionto, se usarfa entonces une cantided es
pecial de rodillo, que se cortarfa del lergo gue se desee.

Los brazos de escobilla b3 y 54 se recortan de
acero duro del orden de 20 milésimas de espesor, ds maners
que formen digpositivos conformados en canalota'. Estos
brazos se remachan al dispositivofl y se les d» rigldes
por medio de la abrazadere 79, que va remachads en el cem-
tro del oarro y & los brezos de escobille, en los puntes
alcanzados por le reglete cuando 1a escobille esté en el
consacto 110 de la regletn‘.

Se moldee cads une de las puntas de accionsmien=—
to de los eontactos. Uno, de la resine llsmada baquelite,
podré usarse & este £in, o a falta de esto, podré hacerse
de dos piezae de ebonita o materie]l similaer, que se rema-
chen juntas. En cuslquier easo, el lado inferior del bra-—
Z0 de escobilla se splansa en l& punte misma de la escobi~
lla, & £in de disponer a2s{ un soporte central.

Podrén encontrarse dispuestas mscobillas de con-

parte plana del brazo de escobille, & embos lados, cuando
sea necesarioc, por ejemple, para prebar la bfisqgeda de una
galide libre, Se fabrican de cunalquiera de 1los materis~—
les corrientes enpleados em la confeccifn de escobillas,
por ejemplo, bronce fosforose, y se remachan a8l brazo de
escobilla, detrdés de la punta. Estos remaches comprenden
aigladores, cuyo par interior se lleva & lo largo del bra-
g0, pars impedir contacto con el brmszo. i‘}os puntos de

afianzamiento posteriores son llevados & un gegundo rema~

v on
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che dispuesto & unos 5,5 centimetros detrés de la punta,
punto en donde son fijadass las cuerdas de las escobillas,
pare as{ evitar la necesidad de que les omerdss penmetren e:L
lag regletas, |

Los resortes 80 y 81 de retorno del carro se en-
cueniran en los lados de los carros respectivos, en ambos
cagos en el exterior de los mismos, como reproduee la fi-
gurea 8,

Pare meantener log brazos ds contecto en los cg-
rriles, se ha propuesto maegnetizar estes @1 timos. Son ye
de un acero duroc, y los brazos de eontecto y los carros
disponen un circuito efieaz de retorno. No adsber{a haber
dificul tad para obtener lea fuerza ds retencifm necesaria.

Hay componentes dsl mecenismo commutador de los
que no se he tratade todavia, @ han gido mencionados sola~
mente en forma general, y tanto el proyecto como e) fun-
cionamiento de los dispositives involucrados se entenderénm
mejor en los pérrafos que preceden, que tratan pasoc a paso

los funcionamientos mecédnicos camprendidos en el estable—

leccionador, es decir, con movimiento primario accionade
por el disco y movimiento secundario de zcoicnamiento pre-
pio.

Con referencia a la figura 8, 108 relevadorss d&e
mendo primerio y secundario 74 y 75 son del tipo patrbm de
los del Correo Briténico, oon extemsiones 82 y 83 en sus
armadorss respectivas pare fines de accionamiento por me~
4io de palancass. Oomo se he mencionado previesmente, en el

movimiento secundario sstos &ccionamientos toman la forma
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de una toma simple, que se sueita cuando se excita el rele-
vador, pero para el movimiento primesrio se dipone acciena
ento de escape, que requiere un movimiento hscia arrida
uno hacia abajo pars producir ls suelta.

En la palanca de accionamiente primario 48, la
arte cooperante de la toma de escape comprende los des

ernos verticales il0 y 1lil, mientras que en la palanca se-~
daria de mando 49, ia parte cooperesnte de ia toma sim-
le es cuslquiera de los pernos 112 § 113, que estén dis-
ciados a 1802 en relacién de fase, de forma que permit#
media rotacién solamente de la palanca por cada suel-
de la toma, siendo posible apreciar gue la palanca es-
& proyectada en forma que el carre secundario: ' avanoce
8 pasog per cadas revolucién. Como se ha mencionado pre-
amente, los relevadores de coritrel estén soportados per
dio de ménsulas, que formen la plancha superior de las
8 construcciones de resortes de cada reievador. Se usan
£{ dos ménsulas para cada relevador, una pars cada cons-
ccién, y en el relevador primarig la superior 114 estf
tOportada por un dispositive acenalade 115 (figuray), gue
e extiende a través del bastidor, debajo del ocarril del
carro 51, y el inferior 116 esté asegurado si piso del
pastidor 31 mismo. Las mfmsulas del relevador secundario,
fna de ias cusles se reproduce, designada con el nf 117
la figura 8, estén aseguradas a uns piecza 8y, de seccifn

U representada en la figura 15, pero no en la figura 8,
la base de esta pleza estf abulonada 2l costado del bas
dor, soportsnde cada uno de los brazos lateraies de la

ieza &ngulo una ménsulia.
En cuanto a los nandos primario y seoundario del
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comutador, el- principio de funcionamiento ha sido ya dea-—
orito en la patente briténica n® 545.634.

EL problema es esencialmente de carpacter aifif—
mico, en contreste con los elementos f£ijos que han sido yea
descritos. L& cuslided de ligereza dc las pmrtes movibles
es sbeolutamente esenciel, y con la construccifnm que va a
desoribirse immediatamente, el passo de le unided movible
ha 8140 redncido e apenss e&lgo mfée de los guince gramos..

Le mejore principel estriba en gque, mientras em

la construocifm conforme & la solisitud anterior se empleat

miento puramente reciproco, y la etra participaba del mo-
vimiento reciproco, y tenfa, ademés, un movimiento oscila-
torio adiclonal que hace que la punta del diente se mueva
& contacto y fuera de contacte econ los dientes, 1a cons~-
truceién de acuerdo con esta invencifn enples solamente w4
pieze 60 6§ 76 (figura 8), que tieme auperpmuestos movimien-
t0s, tante reefproco camo oscuatorio'.

Con referencisa a la figura 8, la forma de mando

més sencilla consistir{a en una tira finica que juntars la

to, pero en la construceifn que s= reproduce aguf, una tit
ra as{ falsearf{a el tornillo retenter de la armadure del
relevador de mando, y la tira esté curveds psra, corres-
pondientemente, salvar el tornillo. Xl movimiento se
efectdn por 1a accifn simulidnea de las dos palsnces, 1is
de mando que hace tana con la superficie del eje de mando
de rotacién contimme, 0 su equivelente, y una pelanca se—

cundaria, que hace tama con una superficie fije; y mien—

<RE Ry
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tras gire 1a palance de mande, sirve para desviar de la ti-
T8 en direcsifn mfés o mencs normal a la direcoifn del movi-

miento rec{proco.

rniento que prodnoce el avanse & pasog del seleccionador. 8
supons que 1a p&l ancs se musve on uma linea recta, pero, 01
realidad, en cads extremo de la carrera, se la hace desvia:l
em £ngulo recto con la diresoiln de marcha, bajo la influ-~
encia de la palanoca subgidiasris., Este movimiento tiens
lugar ocuando el contorno ds la pal mca es sustencialmente
leno, y tiems el efecto ds :i'nici.ar el movimients del pernd
a contacto y fuere de contacto, mientras se encuentra afin
en marcha, Si se ensuentra que esto tiene algun efecto
Perjudicial en 12 préctica, se permitirén unos peoos gradeJ
de aplanedo en log puntos a.propiados'.

La informacifn que se ha usado pera preyecter est
ta palanca se obtuve ds la manera siguiente:

Los relevadores primario y secundar io se sitfian
como lo indioca la figuras 8, y si se tiren 1l{neas que ropre-l-
senten una cubierta imaginarie 132 en el exterior do emtos
relevadores, en tal caso el mando & rodflle deberf acompa=
fiarge en el interior de este espacio., La continuzcibn de

la 1{nea del bastidor dsberd ser tal qus &) redillo no de=

be tener interfersencis oon el retire del bastidor. Aeimis

mo, el centro del rodillo deberp estar alineado simétrios
mente con respecto a los dos mandos. Estos hechos fijan
el Adifmetro del rodillo em unos 50,4 milﬁnetros‘.

81 se tira une linea que Junte 21 centro del ro-

dillo y el perno de mando ocumde estf en el extremo del

Bl componsnte principal es la psalanca d accionat
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dients, el ocentro de la palanca ds mando se encontreré,
preferiblemente, en esta 1{nea. Se dssprende ds esto que
el diémetro efectivo minimo de la palanca es &lgo mayor de
25,2 mil{metros, por ejemplo,.mnos 28 milimetroas.

El perfodo minimo disponible entre dos .dfgitos
consegutivos, se eonsidsra normalmente 4e 450 mili-segwm~
dos, 10 cual se fija por el commutador Aael diaoo'. De eto
150 milisegundos se destinan para 1la suelta de "0" del re-
levador del tren—difitn, dejands 300 mili-segundba‘pu'u
efectuar la operacifn de biéisqueds autométicea. Quedan,
pues, disponibles 30 mili-gegundos por etapa que dan una
veloocidad de bésquede de 33,3 etapas por segwmds.

la veloocidad de marcha Gol primerio deberd ser
tal que sea mayor que 1la dsl digeo més rfpido que se tenge
probabilidad de encontrar. Eh la préctica se considera
que los diseos no exceden 14 impulsos por segunds, y con~
cediéndose un margen de telerancie 1la velecidad vertisal
deber{a ssr de 16 peor aegundo;

Se notard que esto es més 0 mende la mited de
de le& velocidsd secundaria, y ya gue ambas palancas fun~-
¢ionan por el miamo rodille, y se requlere que sean de &1~
redor del misme tamafio total, se somprenderf que la palan-
ca gecundaria deberéd efectuar dos operacionss per revelu-
¢ifn y 6l primario m.. Ee deocir, que 12 palsnce seonn~
darie eaté provista de dos pernos dismetralmente opuesios,
¥ la forme de 1a palanca d8 mando ¥y deo 1la palanca enbsi~
diaria estfén modifiocadas eorrespomdientements. Le palsn~
ce subsidiaria @ue esté reprodmneids en la figure 15, estf

proyectada para el movimiento sedundarie, para trebejar &

- 48 -
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dog etapas por revoluoibn. Alternativamente, podrd regau-
larse el iamafio de 188 paleancas.

La proporcifn de revoluciones por segundo entire
la palanca primaris y el rodillo es de 0,6, lo e aa al
f1timo una velocidad de 9,5 revoluciomes por segundo. =En
telefonfe automética, 10 impulsos por segundo es la veloel:

dad bésica de funcionamiento del disco que més ordiueria~
mente se usa&, y entonces, si le velocidsd del eje es de 10
revoluciones por segundo, se le podrd usar para disponer

todos 1los impulses hechog a méquina qus se requierasn, y de

eh{ resul tarén muchas otras ventajes que selten a la vista

Por consiguiente, el rodillo serf, preferiblemente, de 50,
milfime tros de difmetroe con una veloocidad de 10 revolucionj
por ssgundo. '

La velocid=d primarie seréd establecida exeacta~-
mente & mitad de la secundarie, dando un tiempo progresive
ds 60 n_iilli-eegu.ndos. La divisifn ususl de un impulso en
telefon{a es de 66% por oarrera accionada, y el resto pers
la suelta, proporeifn que serd mantenida. Entonces, ls o
rrera primaria en avance ocupa 40 mili-segundoes, y la de
retorno 20 mili-segwndos. La garrera secundsris emplea 1l&
mitad de estos tlempos.

En respuesta 2 un tren de impulsos procedentes
del disco, el relevedor primario 74 responde y avanie el
carro primario 52 & 10 large del brezo 61 del oerro secun~
dario un nfmere de pasos que corresponde & la cifre maroca-—
ca, y entonoes los juegos de brazos de escobillas son lle~
vedos por el carro 52 & un2 posicifén que se ensuentra

opuestamente 8 1la que ocupa el nivel ds la reglete reque~
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ride., HNete operacifn tieme lugar en ls forma asiguiente:
Con referencie & la figura 16 de las ouatro vis-

tas que representan el funcionsmients de le disposicibn de

acoicnamiento primerio, figuras 16-16 6, se veri que la p#

lanca 48 de sccionamiento primer fo tiene formada integral
con elle une pzlance subsidiar ia 73 construfds, por ejem-
ple, en la forma gue mues tre la figurs l4. Este palancea
subsidiaria es empujada por un resorte 72 contra la palan~
e& 77 templads qie forma parte de la ménsula 84 en 1la que
e8té montada la dicha palanes, girando en mm rodillo 86
convenientemente asegurado al dispositivo acanalado 116
que s8¢ extiende a través del bastidor, eomo 1o muestra la
figura 9.

El rodillo 85 dispone la espige principel de le

tire de sccionsmiento y 42 un punto tanto para rodamiento

eomo para oscilacifn, para que corra y oscile el uapoaij

vo de accionamiento, 76. La tira ds accionsmiento 76 gi

en uno de sus extremos sobre la misme espige 86 que las

palancas principal y primaria subsidiaria, y el otro onq'

mo lleva a un perno de sccionamiento 87, entendiéndose g
la espiga 86 es indepandiente de 1a ménsula 84, de maners
que el montaje de la tira des accionamiento y palanca ae
mantiene en sitio solamente por el empuje del resorte 72
cantra la palanca 77 y el rod.tllé 86, teniendo el regorte
72 un componente de eu tiraje que yace entre estos sopor—
tes de forma que digtribuya su presibém a smbos.

Para avanzar un pss6 el carro primario, se ha

dispuesto el perno 87 ds accionamiento para reeibir un mo+

vimiento casi rectangular. L& primera etapa se debe pring

- b0 -~
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eipalmenie &1 hecho de gque l2 palanca subsidiaria es opri-
mida contra la plancha corrediza 77, pars hacer qus la ti~-
ra de acolonamiento 76 gire en 85 y el perno 87 haga toms
eén un diente del dispositivo do acoionsmiento dentado 86,
como indicea la figure 16 &; 18 segunda etaps se debe prin-
cipalmente al hecho de que la psalanca principal 48, por su
tona con el rodillo 47 que mueve & la espige 86, y laspar~
%2 del rodille, hacliendo que el perno 87 avance le tira de
focionamiento que lleva & carro 66 par el earril 51 a 18
posicibfn reprodneide en la figura 16 b; la tercera eteps
la constituye el retiro del perno de un trinquete, después
que se ha dado un paso completo hacke la posiocién inaiceds
en la figura 16 ¢ por la palanca subsidiaris y 1a palance
de leva, siendo la cuarta etapa el restablecimiento del
perno en retorno a la posicién mostrada en la figurs 16,
arragiredo por la palanca principal y el rodille.

En la posicibn normal, eas decir, estando la le
principel mantenida por lea tona 82/110, lm palancs su-bsi-~
diaria 73 eaté en su radlo méximo como 1o demuestra la f£i-
gursa 16'.
Cuendo el relevador de accionamienio 74 es sccier
nade por tomz del seleccionador, la toma 82 se desplazaré
& la izquierda, asparténdose del tope 110, siendo tal le
extonaién del movimiento gue guedard afin en el caminoc del
tope prbéxime 111. Entonces 1la palaxca 73 rneds sobre la
planche ds dsslizamiento 77 bajo la presifn del resorte 7§
¥ la pelanca 48 gira con ella efectuando un movimiento
oorto, impidiéndose la rotacifm adicionsl por contacte de
tope 111 con la toma 62. Este movimiento de rotaciém 1071

-.51_‘
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acarea um poco més la periferia de la palanca 48 &l radilld
47 en razép de su redie, gue aumenta graduslmente, pero tot
davia no se produce el contacte.

Cuande suelta el relevador de mando en respuests
al primer impulso de rotura de mwm tren de impulsos, le tomg
82 retornarf a la posioeifn indisada. BEn la ears o super-
ficie de toma B2 se ha cortado um rebejo de forma de U, en
tal posicién y de un' tamafio tal, que el tope 111 pasaré
& Justedamente por é1 y entoncee la pelanss 48 eccntinueré
su rotacifn en awmnoe bajo la presifn del resorte 78, has-
ta que el movimiente angular awmentado la lleve & contacto|
eon el rodillo de mando 47, con el cusl permanecerf en to-
ma de friceibn por todo el resto de 1a revolueién.

El primer paso efectivo del movimiento giratoriof
ge logre cuando la palsnca subsidiarie se he desplazedo
del punto segfin el cual tieme su radio méximo en conteoto
oon 1a place da deslizamiento 77, & aguel segdin el cusl
tiene su radio m{mimo en contacto, como se muestrs en la
figura 16 &. Durante esta etepa, la espiga 86 se habré
eorrido hacia la izquierda, pars hacer que el perno de @c-
clonamiento 87 haga tome oon el diente superior del c&rroe
primsario 52,

De este punto en adelante, el radio de la palan-
oa 48, qus esth en contacto con el rodille 4%, esontinfa
sunentando, mientras que el radio ds la palanca subsidia~-
ria 73, que esté en contacto con 1= placa corredizs 77,

permansce constante, de manera que el perno de mende 87

recibe un movimiento en direccibn longitudinmml =1 tra,yec:j

de los dlentes del ocarre 52, el cual avanze un pase cuen
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se logra lea pOBiciﬁn‘ reproducida en la figura 16 b, Esto
camplete el segundc paso 0 etapa efectiva.

De la tercera etapz efectiva el radio de la pa-
lance 48 que estd en contacto conm el rodillo 47 permanece
entonees gubsimncislmente cons tante, mientras que el de 1a
palenca 73 que esti en contascto eon la plencha corrediza
77 aumenta répidamente en forme que el perno de accions~
miento se retira a la posicién mostrads en la figure 16 ¢.

La etapa final o cuarta oconsiste en gqus el permo
de accionamiento es movido en retorno e la pesiciém indice
da en la figura 16, y se efectia une a msners ds rotacién
continue de 12 palsance 48, com su redio en contacto con sl
r0dillo 47 que dieminuye; y en esta etepa la plancha dsntef
d# 66 se encuentra un paso més arriba de 1o gue muestrs le
figura 16. ,

En 1a préxime operaciém del relevador de accionar
miente y su suelta subsiguiente, se produce un gsegundo ci-
clo de operaciones, tal canc 61 gue se ha descrite, para
avenzar 61 carre un paso adicional, y as{ continma hasta
qQus el ocarro, juntemente con 10s brezos de escobille que
lleva, ha sido £ijedo en una ppsicibén opuesta al nivel de
regleta requerido.

Con referencis nuevamente & las figures 8 y 16,
se verd que dispuest® & lo largo del carro primsrio hay un
diente de tope 43, que esté montado & pivote on el cerre i—
cundario §0 y proviste ds un perno templado de retenciém
118 en su extremo libre, perno que toms. un diente del lado
opuesto del oarro primario gon los dientss de accionsmien~

t0., En el extremo libre del diente de retencifm 43 va dis

=58 ~
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puesta una proyeccifén 119 en éngulo recto com 61, la cudl

pase por Jsbajo del carro en forma tal que su punta coope—
rerf con un horde del diente 76. de aceionemiento primerio.
Bl reoibo de un impulso hece que el perno de accionamiente
primario 87 efectis un movimiente rectamgular em la fomme

descrita, y 2l moverse el pernc pare adentrc, a toma con el
tringquete del ozrro primariol, la proyeccifn dispueste en el

diente retentor, 8l entrar en tome con &l braso de accionnd

miento, empuje ol perno retentor 118 fuera de su diente,
cano muestra la figura 16 a.

Cuando el perno de accionamiento ha completedo

8w carrers en avance y llevado con 61 un psaso el carro prij
mario, el diente de retencién y su proyeccifn tomen la po-
8icifn indicade en la figurs 16 b, mientras que cusndo el
perno de acsionemientio e retirs al final de s oarrere,
om0 10 muestira la fignre 16 ¢, cam el perno de retonoﬁn
118 para atrés en el diente fréxmo. diendo la distamcisa
entre los dientes tal que p armite gque esio se prodnsce en
forme que uno de ellos se encusnire siempre en tema. Ta~

les cperaciones se prodncen & czds impuleo del trem de fm-

pulses, y se verf que existe un clerre o fijaoifn positiva
en todo momento del sarro primario, efectuads por el perno
de mando 0 por el perno de retencifn en forma 2 evitar ¢
s8e produzoan desplazamientos o:oes:l.voal.

Haciende referencia & la figura &, se veré gue
m proyeceién 120 esté dispuesta en el carre primario 58,
¥y éste, en la posicifn nomal del carre 52, presiona en el
resorte del Juego superior 1Z1 asociado con el relevedor

primario 74, Los resortes 1Z1 constituyen los resortes

e
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mormaslmente abierios que cambian su posicibn cuemdo se les
retira la presifn, para producir funcionemientos apropiados
de circuitos tan pronto cand el carro primerio 52 comienss
su primer paso. Elles no son unaturalmente afeetados por el
funcionamiento ds la armadura del relevador primerio, el
cusl es efective solamente en el Juego de resortes inferiox
asociado con el relevador.

Al final del trem de impulsos las disposiciones
del circuito son tales que es excitado el imén 78, y entont

ces el carril 34, gue estf fijadlo en 1la ermedura 32, levan

ta los brazos de escobille 63 y b4 ligeramente en sus pun-
tas para hacer que esas puntas libren los peines dsntados
del nivel de la regleta, en los cusles van & ser despuéa
insertedos. Uno de los brezos de le armadura del imén de
suelta lleva una proyeceién 38 (figura 8 y 10), 1a mal oJ
normalmente en unc de 1os dientes de retenciém asl oarro
gsecundsrio, y cusndo el imén em excitzdo, se levanta hacia
arriba y se la pone fuers del diente. Sirve para impedir
que se dafie & la regleta, como suceder{a si las escobillss

podfan ser enviadas &1 interior &l mo ser mantenidas para-
das.

El relevador secundario 75 es exeitado ahora, par
*a que inicie unm movimiento de accionemiento secundario de
auto—interrupcifn, y el funecionamiento del circuidoc reque=—
rido psra esto, se entenderf de las descripcifm que =igue
&el sirouite.

Ls suelta de 1a tame 83, que forme uns oxtensiénﬁ
de la armadurs del relevador 76, para tome con el perne

112, que va en la pslance de mando msecunderia 49, hace que|

- 65 =~



thy

10

15

20

105546

esta palance gira y haga tane con el rodille de acciona~—
jmiento, y entonces procederd la rotacifn d 1as palancas
frincipal y secundaria, en 1ls forms que ya ha sido deserital
en relacifn con la pelanca principel 48 y la palenca subsi+
disris 73, bajo la regulacifén del rodillo de accionsmiente
¥y su resorte 64 local de toma pars accionamiento, hastm el

emento que el relevador 75 es soltado, por ejemplo, cwnml?

la escobflle de prueba de salids que conecta con 61 encuen-
tra una salida 11lbre eu el grupo selecclonzdo, en respuestm
al movimients de paso a pasc del carro secundario, que 81
ser avanzaedo asrrasira con 61 el oarro primario y 108 braZog
de escobilla que estfn fijados en 61‘.

La accifn de mande del carro secundario es la
misme que l2 del oarro primario, sisndo la diferencis el
hecho de que la palance 49 estf adsptada pare efectusar un
[movimiente rectangulear del perno de accionsmiente 63, por
oada media revolucibm que efectda. Otra aiferencia, como
se ha dicho anteriormente, es que la rotacifn de le palsncs
comiensze com la oOpsracifn del relevador 75, y desds enton-—
oes continfe hasta el momento em que este relevador suelte
e interpone en toms en el trayecto de uno m otro de los
pernos rotativos 112 § 113, segun ocufl de las medias revo-
luciones de l& pslanca fuera la invelucrads en el paso o
etapa que tlene lugar euan.do le escobilla de prueba de sa—
1ids, qus conecta con el relevador de.mando 75, encuentra
une salida libre., La figura 15 muestra uns vista en pers—
pectiva egrandada de las disposiciones de sccionamiento se<

oundsrioc, en la gual, por razones de claridsd, se he an~

%uesto que la palanca prinoipal de zcoionamiente esté reti-
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rada, y muestra la forma esencial ds la palance subsidiari*
de scoionamiento 61, que esté dispuesta para tomar la pa-
lanca templada 62, mientrss que el redille 65 sirve a ma~—
nera de espiga para la tira de comando que lleva el perne
de accionamiento 63,

Como se ha descrito en relscién con la figura 10,T
el diente de retencifn del carro secundario 33 (figuras 8
¥y 10) estf f£ijado por medio de une espigae en el bastidor
del seleooiénador, ¥y oomo en el oago del diente de reten—
cifn primario 43, 1levs un perno templado 128 en su extre—
o libre, perno que hace toma eon un diente situado en el
lado opuesto del carro & los dientes de aceionsmiento. La
proyecoién 39 de este ilente pasa debajo del carro secunde-
rio oon el objeto de cooperar con el diente de accionamient
to secundario, pero en vez de ser integrel con le ufia como
en el primer o0aso, gira sobre el perno y tiene un resorte
para su resteblecimiento, tal como se mmestra en las figurs
10.
La etapa indicada en 18 proyeccibn & espige 39,
hece toma nomalmente cen un tope 124 (figura 8), f£ijado c.'l{
bastidor en forma $al que mantiene &1 perno 122 fuera de
toms de los dientes de retensién.
Cuando el diente secundario de acsionamiento 63
hace toma can el primer diente de accionamiento paxra inpi~
clar una stapa dsl carro seeunderio, la proyeccibn 39 es
accionada hacia adentro, aparténdolo dsl tope del bastidor,
y entonces, cuando el perno de =ccicnamiento se corre hacﬁ
jedelante, en la direccién del movimiento seocundario, el ex+

tremo libre de la proyeccién se mueve en su espige en la

o7 -
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misme direccifn, de manera que, cuando el perno de accionat
miento se retira del tringuete & la terminscién de la eta
0 paso, la proyeccién, al seguir por inercia, sobrepasar€
su tope, y permitiréd as{ al perno de retencifén que caige &
la posicifn requerids para dar la caraeter{stics de fija-

¢ién positiva que fué dsscrita en relacidn con el movimien

¥

%0 primario.

No obastante que ne ha =2id0 mosirado en 10s dibu=-
Jos, se entenderd gue hay una piesa de extensifn en el bral
&0 largo b1 del carro mecundarie 650, la cusl normalmente
toma oon un rodillo de accionamiento del juego ds resortes|
secundsrios normalmente ablertos 41 (figura 10 y tambifn
figura 11)(en 1la que estf mostrado parcisimente cortads),
por 1o ocual eate dltimo es presionade ousndo el ocarro estf
en la posicién normal y se le suelta tan ﬁronto cano el eaJr
rr0 se mueve fuera de ella para iniciar cambios de circui-
%0 apropiados.

Bn cuanto 8 los resortes interruptores del ac-
cionamiento secundario, éstos formarén la combinzoifn extef
rior de 1a construccién inferior de acoionamiento secunda-
rio del relevador 76 (figura 8), y su pérno de scciona~
miento 126 se encontrarf mdyacente & la cabeza de 1la tira
de comando 60. En consecuencia, cusndc el perno de mando
g6 mueve 2 toma y comienza el movimiento ds acc ionamiente
haocla adelante, se permite a los resortes que establesgoan
o0 corten conforme & sus funciones, y que permenegcan asf
hasta que el pernc de mando se retira gl final de la ca~
rrera. Estos resortes no ae usan c¢ano resortes interrup~—

tores en el sentido normal aceptado de eiroulto, sino que
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dnico uso que se ha hecho d® ellos en los cirouitos re-
producidos, es el de impedir que el imén de suel t2 se pong

fuera de excitacifn mientras las escobillas estén en movi-

Cuande queda terminsdo el mevimiento secundarie
san la sualta del relevador secundario, se pone fuera Qe
lexcitacibn el imén de suel ta, para que baje las puntas de
las esoobillas a los juegos de contacto enfrente de los
cuales 8¢ les ha situasdo, para efectuar la conexién necesa<
Tia entre el ramal do entrada y el de seleccifn de saliaa,
hientras que el tope 38 es introduciie nuevamente en el in<T
terior del lado ds Tetencién dsl trinquete del oarro seecun-
aa.rio'.

Se verd en la figursa 11 que el diente o ufia de
retencién seocundaris 33 e8 de la forma de uns paluncs =c0™
dada, pesando el brazo inferior debajo del Juego de resor—
tes secundarios normalmente desplazados 41, y hace tome cony
une tira 126 fijade a la armadurs del imén de auei ta, es~—
tando el extremo de la tira 126 conformado en gancho detrée
del extremo de la ps&lanca de la ufia 55-.

Cuando el imén es puesto fuera de accionamiento,

oi6n de cabeza espigada, apartfndolas del oarro pecundario)
de manera que el escaldén ds 12 proyeccién haré tome otra
vez oon el tope 124 (figura §), del bastidor; el perno de
retencifn estard fusra de accifn ocon el iringuete seounda~=
rio cuando el imén ds soliado, posteriormente, es puesto

fuera de accifn para imiciar la swelte dsl comutador.

simplemente para indicar ocuando el oarro eatf en movimienta

12 misién de esta tire es la de retirar la ufia y su proyeect

¥ iy A kT < 1
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4l tener lugar esto, la remocién de la proyeccily
38 d1 carro sscundario libra complotamente a este ocarre,
que, entonces, se restablece & su posicifn normal bajo el
acojonamiento del resorte helicoidal 61 de restablecimien‘hy
del carro seoundario, y 1o lleva con el ocarro primarioc.

La swelta de este fltimo tieme que tener luger
shora, ¥y ello ge 1leva a cabo en la fomma siguiente:

Puede verse en las figuras 8 y § a, que la ufis
de retencifn primarie lleva una pieza espigada, con oergh
resorie 44, situada 2 mitad de ocamino de ella, provista de
escalfn similar a la proyeccifn 39 de la ufia 33 secundarie
de retonoibn. Bn 1a posisién normal del oarro primario, 1d
pleza a espiga 44 hace tame con un brezo pequefio 45 f£ijado
en 4ngulo recta con y en el centro dsl oarro primario, por
Jmodio del contacto entre dicho brazo y un perpno fijedo en
le pleza & espigs 44. BEh la primere etapa primerie el bra+
g0 dejaré el perno, pero la pleza 44 no sé moveré, puesto
que haré toma gon el tope 42, fijado al montaje del imén
de suelta en la forma mostrada en la figura 11, Cade vez
que la ufia retentora 43 es llevada alrededor de su pivote,

|aparténdola de los dientes de retencifn del carro primario,

-

con un movimiento de paso & pago, siendo el movimient® ha-
cia afuera efectuado por la pileza 44, que se mueve bajo
arrastre con la ufia 43 insu.ﬁoiente'para‘ afectar & su esoa+
L6n, para que tome detris del tope 42, y durante el svance
Jprimario no se efectfie eccifn ds cierra sobre la ufis de re+
tencibn.

Sin embargeo, cusndo el ocarro gecunderio 50 & un
Peso y lleva con &1 &l carro primario 62 y también & la uﬁq

- 60 =
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43 primario de retenciém que funciona a espiga en el oarro
gecundario, el movimiente implicado por el primer pago ger
suficiente para permitir al escelén de 1la piesza a espige

que caiga detrés del tope 42,

Por consiguiente, después. que se produzca 1a
suel ta secundaria en la forme deserita arriba, el esoslén
entra en accifn en l1a forma representada por la figara 8 b
¥y suelta el perno 118 de la ufia primeria de retencifn del
carrd primarie, por 1o qus este carro se restablecerf & la

normalidad bajo 12 tehsiém del resorte helicoidel 80 de

ré entonces por el brazo proyectante 45 del carro primario
y éste, en le posiciln normal del carro, harf toma conm el

perno fijado en la pieza 44.
Al ser solteds de detrés del tope 42, 1a pieze

espigada permite a la ufia de retencifn primaris 43 que tom
nuevamente & este perno de l& plancha primeris dentade y
conmutador estard mecfénicamente listo pera une operecifn
gubsiguiente de f£ijacifn.

Se dispone de dos tipos de suelta pars use en
circuites especisles, umo en el cusl tiens lugar soltedo
primario sip movimiento alguno secundario, y el otro solte
do secundsrio, sin somprenier el restasblecimiente del ca-
rro primario.

Pare este funcionsmiento el tope 42 del montaje
de uﬁén de suelte, estd asegurado &l mismo por medic de
aespige en la forma que se mues tra en la figure 11, y &l
tener luger la excitacifn del imén de suelts, la tire 126

fijada & la armadure del imén, el moverse heacia adentreo

- by -
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soparfndose de la fleza de extensifn 127 fijada en el tope
42, permitiré al tope que gire baje la presifin de un resort
te (no mostrado), en su espigs, y entonces su perte supe-
rior se moverd hacia el earre primario, rara dar un efecto
o@uivalento &l movimiento del carro secundario fuera de la&
normal. Entonces, cusndo se necesita solsmente suelta dest
pués del movimiento primario, el imfin de suelta se exci:ba
tan pronto como el commutador es llevado hacia sgfuera de
le nomal, © en cualquier momento antes de que haya comen—
zad0 el movimiento secundario. Cuandc se suelta el imén,
el tope 42 se restablece & su posicifn normal, y la ufia
primaria es tirada hacia fuera, fuera de toma con el trin-—
quete primarjo, con lo oual se restablece el oarrc.

Para la suelta secundaria se requieren las mis~—
mas pilezas y 12 misma regulacifm. El cirouito del imén de
suelte se complete por los resortes secunderios normelmen=
te desplazados, ds manera que, baje condleiones sorrientes
ouando el carro secunderio llega 2 su posicibm, se reste~-
blece el imén de sol¥ado, y tirs al exterior la ufia prima-
ria, y con ello suelte entonces el carro primario para
restablecer el conmutador cocmpfetamente & le normalided.
Cuando se necesita solamente soltado secundsrio, se mantiet
ne &} imén de soltado mediante un cireuito sabsidiario,
para que, &l tener lugar el restablecimiento del oarrs se-
cunderio, la ufis primaria no gea tirasde y pueda el selec~
cionador evenzar adicionalmente en direccifn primarie, y
luego en dirgcci6n secunderia & otro nivel;

Con referencia shora a la figura 14, que repro=

dnece un corte de une forme de montaje de palsncas prinei-

-2 -
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pal y subsidiaria, a saber, la asociada con el primer nazl-
do, se verf que ol montaje comprende dos resortes de
presién 68 y 69, eada une de ellos, por ejemplo, de sce~
ro de 20 malésimas., Uno de ellos, el 68, que forma la sus
perficie exterior de la palanca principal 48 en la palan+
oa subsidiaria 73, estf en un lado, mientras gue el otro
69 es un encaje a fuersa dentro del exterior 68, y toma

el otro lado. Las dos mitades son tambien mantenidas junm-
tas por el cojinete de dbronce 67, gue se deja caer aden-
tro, antes de que las mitades se junten, y luego trabada
exteriormente. Como une alternativa, las palancas princi.
pal y subsidiaria podrfan comprender un naterial plésti-
¢0 apropiadamente moldeado,

. Los pernos 110, 1li, 112 y 113 de ias palancas
oconsisten en una pieza o piesas tiradas a Angulo recto

del material lateral de lz2 pslanca 0 poedr# comprender Wn
perno o pernos meoldeados en la palanca si se aipta la
construcecifn de la palsnca moldesada,

8¢ ha dicho ya que en vez de accionamiento de ep-
cape de una palanca de mando, podrfa utilizarse um cons-
truceidn sencilla de toms, conjuntamente con disposicio
nes adecuadas de cirouito tal como las descritas.

Pox ejemplo, 8i se descargase un condensador en
el electroimén de mando, el electroimfn funcionarfa sélo
momenténeamente, y se restablecerfa psra mantener el man|-
do hasta gque se recibiese un nuevo impulso, Por esta mo-
dificacién, las pslancas primaria y secundaria pueden T
idénticamente reguladas o aiternativamente, si los manks
difieren como se deseribid, pudiendo ser regunlado el movie
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miento seoundario, tanto por mareado de impulsos por el
diseo aomo por bfisqueds para encontrar una 1{nea libre de
un grupo.

Con el fin de .indicar cusnds el cerro secunderic
ha completado su carrers, el juego de resortes mée cercane
&1 bestidor ds relevador de accionamiento secundario 75 get
réd ntilizado y se le har£ funcionar por medio de uwpe proyed-
cién spropiada, dispuesta en el oarro secund2rio cuando est
te carro llege a la posicifn del paeo 110-.
Con respecto a 1la red del seleccionador, se oree
que puede ser efectuada con cables preconformados. Puede
considerarse que éstos se inician en la fiche 37 (figurs
17), ¥ que yenstran en el bastidor por una perforacifn fo~
rrada ds ebonita 133. En el interior immediato del basti~

dor, uno de los ramsles se extenderi directsmente &l man
primasrio, mientras que el otro continuaré hasta el imén

suelta, y los juegos de resmortes gituados en el interior
del bastidor, y también se extenderén sl exterior & travéel
de otra perforscién forrada buscando el mende secundario.
Se verf en la f£-igura 17 que lsa fioche conmutado-
ra 37 tome en un combacto 71, que esté atornillado en el

miembro vertical de regleste 18, El contacto 71 estf mon-
tado en dos sepsradores gue suministran suficiente lugz en%
tre el contaeto y el dispositivo verticel, para dar alejaT
miento & un brazo del bastidor del seleccionador ouande a+
le coloca en su posicifu.

Con respecto & la conexibm entrante y a lz; s~
liente del seleccionador por medio de contscto, deberd het

cerge referencia & las figuras 8, 11, 16 y 17, y deberé
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primeramente detenerse la atencifin sn el hecho de que el
mando secundsrio que comprende el relevador de mando 75,
estd montado en 1a pieza fngulo 89 de forma de U (figura
16) y que es ffcilmente desmontable del bastidor del ge-
lecoionador, estando el relevador ds accionamiente eléotri-
camente conectado con el reste del ocirouito seleecionzdor
por medic de un ramal 4el cable preconformads de la red
del seleccionsdor.

Estando el seleccionador en posicién contra la
regleta, como se muestra en las figuras 8 y 17, le ficha
37 al final del brazo 31 a del bastidor toma el eontacte
71, mientres que l& pleza de forma de I dispuesta en el
mismo brazo tomard un perno de fijacibnm 128 (figura 17),
del montante 17 de la regleta. El otro brezo 31 b del
bastidor es de seccidén casi en L, y con su extremo ranurs-
do haré toma con 12 barra prolongads 16 de 1la regl ota,
mientras que la tuereca 129 (figure 8), se ajustaréd pare
asegurar tanto el bragzo del bastidor 31 b como la regleta
(en su seleccionsdor) &1 dispositivo de sostén 130 que se
conecte con el montante prineipsal del montaje de l& cen~
tral.

Tomando también la barra ds fijacifén 16 en eate
punto, estard un exiremo ranuredo de la pileza fngule 89
(no indieada en 1a figura 8), emtando el otro extremo ra-
nurado tomando & un perno de situsmecifn dl brezo del bas—
tidor 31 b. 1Bn esta forma, ocuands se desea conectar &
eontacto 1la salida del seleccionzdor, es necesario, ante
todo, aflojar las tuercas de fijacifém 129, y luego, con

une msno, sostensr la unidad secundariam en posicibn, mien-

- 6br
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tras eon la otras mano ase retiras el bastidor. Durante la
retiradea dsl bastidar. puede inclinarse ls unlded secunda~
ris hacia adentro, para que libere el mando & rodille, ¥y
entonces puede también ser retirade, estando este unidad y
el bastidor, cano se ha dicho previamente, unides por el
ocable de la red. Cuando el peleccionmsdor tiene que ser in+t
sertado, se adopia el procedimiento anterior 2 la inversa,
de manera que la unidad secundaris see primersmente manio-~
brade & su posicifn, y seguida por el bastidor acopledo,
después de lo ousl se emrosca la tuerca 128.

El mecanismo de earro del gommutador puede ser
desarmado fdcilmente del bastidor, pars fines de comserve~-
eién. Cuando se emplean escobillas rasantes, podré legrare
s os'te desmontaje empleando mne forme compacta de fiche y
receptéiculo en el circuito de cuerdas de las escobillas.

Otro punto que corresponde notar es el que, no
obstante 10 gqus se ha descrito, acerce de que las puntas de

lag esoobillas efectfian dos movimientos lineales éa fngulo

recto uno del otro, seguidos de un leve movimiento de rotaq
cifn, cuando se est€ llevando a oabo une operacifn de se-

leceifn, la invenoifn contempla asimismo el o=so en que el
61timo movimiento de "empuje al interior" es también lineal
¥ & fngulo recto com ios dog primeros moﬂmientos principaT
les de fijmcifbn.

Pratenio abors de las dlsposiciones de cirewnito,
algunos ds los principios han sldo ya expresados, y & ést
van a agregasrse otros. El grupe d¢ selecclonadores ﬁng,:l:j
tendrd que ser mantenido tan simple y uniforme como ses pot

gible, y todas las variaciones deberfm hacerge em la batexf
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¥ Jusgo d8 relevador, el cusl es ocomectado & maneras de una
unidsd aparte, ¥ sirve para regular 1os commutadores suce—
cives, Aparte de la cuwestifn de uniformidad, una de les
venta jas principales de este tipo de dimposiciénm es el he~-
cho de que cualquier técnica nueva puede ger introdmcida
sin afectar 1as partes mecénieas de 1la scentral. Un ejcmplo]
de esto, tal como ss describe més adelante, guneda demostrat
do por 1la introduceién dl eircuite de impulso del tipo de
velocidad regulada a tiempo (patente briténios ne 551 .441);
por medio del cual estan dispuestos circuitos que resPOndoxr
e impulsos, para funcioner independientemente de l& propor-
¢ifn de impulsos recibidos, estando canbinadas las funcio-
nes separadas de medioién de tiempo de los relevadores co-~
rrientes B y C en una funcifn de medicibén de tiempo que
simpleman'te mide el largo total de cada impulso, em vez de
las partes separsdas de la duracifm del mismo, como se ha
hecho haste ahora. Oom el tipo mormel de disposicibn de
central serfia neceserio modificar cada seleccionador de le
centrﬁl. para introducir en ella esta caracterfstick. Pued
de ahora ser intercalada w -anitida com el simple cambie
del primer Jjuego de relevadores; y com el largo aumentade
de 1a conexifn sobre 1la cusl se efectfiz el mareado con el
disco, y el uso més general de los métodos A.C.; este punts
es muy Importante.

_ La consideracifn detallada de los cirocuitos de
las figuras 6 y 7 se daré ahora. Se comprenderd que cuan=—
40 el commntador debe funcionar & mamers de seleccionador
de grupo, por sjemplo, eon movimiento primario marcado ‘por

el disce, y movimiento sscundarie de acecionamiento propio,

- 67 ~
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Y tenga que ser accionado desde un circuito de accionamien-
to Gnico, como el representado en la figura 7, epmtonces la
[palanca de mando primaria tendrd que ser del tipo de sueltd
por escape en dos etapas, mientras que la pglance secunda-
ria de acoionamiento tendréd que ser del +tipo de suel ta por
etapa gimple.
Cuando llama un abonado, el Jjuego 0 grupo de re-
levedor d4e acciopmamiento de 1la figura 7 es ascciado con la
linea que llasma, por medio de cuslquier apsrato adecuado,
que bien podrfa ser, convenientemente, del tipo de los que
Lnouentran.una 1{nea.
El relevador A funciona entonges, y con ello el
conmutador seleccionador, que estf permanentemsnte ssocia-—
do con el juego de ralevador de accionamiento, es preparadd
psra funcionamiento por medio de extensifu de tierra emn
favance por los conductores negativo y P. La tierrs en el
lado negativo opera el relevador primario de acc ionamiento
VR, que corresponde al relevador 74 en la desoripcién que
precede, el cual, an los contactos vrl, prepara un circuit
de fijucifn para el mismo hasta el privado P.

La extensidn de la armadura del relevador VR per-
mite a la palanca de accionamiento asociada que gire lige-—

ranente, hasta le posicifén del segundo tope, y cuendo cae

miento, KEsta, bajo presifn local del resorte, gira adiciot

lucién, independientemente del relevador de acoionamiento

VR, como ya se ha descrito.

el relevador 4, en el comienzo del primer impulse, el relet

veédor VR suelta a su vez, y libera a la palence de sccioneT

nalmente, y hace toma con el rodillo, caanpletando una revot
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Cuando se producen el siguiente impulso y los de-
jnfe del trem, el carro primario es accionsado en forms simi-
lur para hacerlo avanzar un nimero de pasos que oorrespondJ
& la cifra marcada, y se notard en la figura 7, yue 1los re-
levadores B y C son mantenidos en funcionamiento todo el
tiempo gque dura el tren, debids a su construcoeifn, conger-
vando la conexifn 8l relevador B, y manteniendo el conduc-
tor P & tierre, mientras que el relevacor C mantiene abierT
to el terminal 7, para impedir el funcionamiento prematuro
del relevador de suelta ZR, que e8 conectado al counduoctor
2 en la primera etapa primaria, debido &l funcionamiento
mecédnico del conmutador en log contactos EL normalmente
abiertos.

Al final del primer tren de impulgos, el releva~

dor C suelta después que su parfodo de suelta lentas ha tert

minado, y excita el relevador ZR, el cual levanta las esco
billas libres de) nivel de la regleta en cuestién; y en el
contacto zrE dispone un cirouito de accionamiento purae el
relevador de accionemiento secundario RR. Kste relevador,
al funcionar, cierra el relevador ZR en los contactos rrl,
y asimismo suslta la toma de la palanca secunderia de accig
namiento que actia con el rodillo. XEn este caso, ls dispof
8icifn de tama entre la extensifn de la armadura qdsl rele-
vador secundario y la palaizca de accionamieuto no es del
tipo 3e escape, 4o manera que el movimiento contimma haataw
tanto 88 detenido por la suelta del relevador RR y la in-
terposicidn consiguiente de la punta de la extenaibn de J.J
armadure en el trayecto del tope de la palanca de acciona-

miento,

e A
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El resorte de toma de= accionamiento local ayuda

eriddicamente & mantener el movimiente cusnde la palanca
rincipal pase a %través de la pos igifn reproducide en la

figure 16, El o8rro secundsrio avanza paso & pate y lleve

al mismo 80n obligados & entrar pasc & paso en el nivel de
regleta seleccionado. En le primers etepa secundaris, los
contactos normelmente abiertos, secundarios ¥Rl y NRZ, som
sccionados mecénicamente, por 1o que el circxitc de mantenis
ﬂ&niento del relevador VR es transferido al condwotor P ea dl
eontacto HR2, y es cerrado por el resto de la llamads peor
medio de 1a resistencia VRR.

Al final de cada etapa secundaria, el eircuito
de sccionamiento del relevador RR ee cortado por les com-
tactoe del interruptor rl, lo cusl se entenderé tieme lmged
durante la tome de 1z ufia segundaria de accionamiento con

el trinquete seoundario, pero se veri que cumndo ogurre es

L

to, la segund= bobins de sste relevador es comectada por
uns escobilla rasente de prueba P con el condmnctor corres-
pondiante de un rmnsl de selida. Si tal conductor esté
ocupado, se encontrarf en 61 un potencisl de tierra, por
lo que el relevedor RR permsnecerf mantenido y el carro
secundario pasaré al juego siguiente de aalida.n..

Cuando me encuentre un juego libre de sealidae,
la escobille P 1no encontraré potencisl de tierra alguno, y
los contactos interruptores rl, al abrirse, harén une el
relevedor RR sea répidemente puesto fuers de excitacifn y
sseré entonces la tome de su armadurs & 1l& posiclén que

detendré el movimiento seeundario, cuasndo ha sido comple~-
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tado el oiaclo de movimiento de la palsnoa.
El relevador ZR es soltado ahora, y hace caer 107
brasos de escobilla, de maners que sus puntes bajarén al
Juego de contactos seleccionsdos de reglete, pare presionax
108 contactos movibles contra los oontactos f£ijos, y hacer
eon ello gue 12 parte llamseda y el jJjuego de relevador ali~
mentado a bater{s sean consctedos con las etapas siguiente
lseleccionsdorss, que podrfin ser tanto la etepa final seleocH
cionadora como otre etapa de grupo seleecionador. Si es eg-
ta dliime opsracifn la que va a tener luger, €8s la mism
lpreviamente descrite. S5i es la anterior, el funcionamientd
dsl juego de relevador alimentado & baterfa serd el que ya
|se he descrito, & excepsidn gue funoionarf dos veces mien~
tras los circuitos son spropladsmente modificados, de los
reprodnocidos en la figura 16. Circuitos més detalledos se
describirén més adelante, hasiendo refercncia & las figur&d
19 & 22.

84 la parte que llama, colgase en este momente,
1og relevaderes A y B del Jjuego de relevadores de mando solj-
terdn, y la remocibén de tierra del condustor P soltarf al
relevador VR; entonces el circulto G acelonamiento del re-
levador ZR o8 nuevamente completade por medio de los con—
tactos yr2 y ER1L. Las escobillas son nuevamente levantadas
E.ibre-ente fuera de >1a regleia, y cano ge ha descrito ya,
los carros primario y secundario son liberadoe ahora, pare
res tablecerse bajo 1la itensifn local de los resortea. Los
resortes mecénicamente accionedos se resthblecen & leg nor—-
melidad, y en 1oa contactos NR1I y el relevedor ZR es solta~

4o para poner listo el seleccionsdor paré su ugo ul tarior.

PR
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Con referencia & los seleccionadores siguientes,
&l entrar en tom& su relevador primardic de accionamiento
habré gido accionado por el condunotor negdtive, y con la
R4

guel ta del relsvador A es soltado el relevador 4e aceiona~

miento e imicia um paso primario Gnico., Cuando suelta el

L

relevador B, el relevador ( sueltae siguiendo al B, y es ex
citado el relevador seleccionador de suelta, accionando 2l
relevador secundsrio de acciomsmiento ¥y oomienze entonces
un movimientoc seocundar io de accionamiento propilo.

Cusndo se encuentra una salids libre, o cuande q
llege a la posicifn de 12 etapa lla, donde son accionados
contectos equivalentes a los contactos Sl (figure 6), suelq
ta el relevador sscundario de accionamiento pare debener
el accionamiento, y en turnoc suelia el relevador de guel ta}
Este relevador, al resteblecerse, &bre el circuito de man-
tenimiento para el relevador de sccionamiento primario que
estuvo mantenido durante el movimiento secunderio, y este
Gltimo, el resteblecerse, excita nuevemente =1 imén de
suelta, y as{ se restablece nuevamente el commutador & la
normalided, en la misma forme que se ha dascrito con refe~
rencla al seleccionsdor precedente.

31 coineidiese que todas les salidms de un nivel
estuvissen ocupades, las escobillas avanzardn hasta la po-
8icién de 1a 11® etapea, én ouys posicién los eontactos S1
de 1a 11% etepa serfn &ccionados mecénicamente, y abrirén
el circuito del relevador KR, pars detener el movimiento

seocundarieo, en la misme forma que 1o hacen para unsa s&lida

l.ibre, por 1o que el conmutador pondré en sontecto el jueg

de relevador de accionsmiento con 6l 112 jJmego de comtact
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de la regleta. Se entenderf que sl contacts positive de
la 11% etepa esté permansntemente a tierra, por lo que se
lextenderé tierra en retorne por el conductor positivo al
grupo de accionasmiento, el cual, en respuesta, inicierd el
EL‘etorno de un tono de “cemunice™ & la parte que llame en
fna forma que va a aer—'explioadé més adelante.

51 hay que disponer un rebase para el nivel, ten-
dré que ser conectado com i& etapa 1la P de contactos, y €

contacto §l, &l funcionar, podré hacerlo en la forme de

10 joomb inacién de cambio dispuesta para extender tierrs en
vance por la escobille rasante P, para hacer funcionar el
edidor de rebase en tsal dondiciSn.

Se darf oconsideracifn shora & los tipos de eonmu-
tadores seleccionadores de pruebe a bater{ia, en los cuales
15 la condioifn de libre esté indicade, no por la emsencis de

tlerre, sine por la presencia de baterfa negativa. Estos

commutadores invelumcran normalmente més relevadores que 1s&

iedad de probadores de tierra, ya que el relevedor de
ando de corte répide no podrfa acciomar con suficiente ve-
20 [velooidad si llevase l&a carga de commutador, y por consi~
iente, deberd proporcionarsele habitualmente una eyuds.
in embargo, en el casc presaente no se necezsitan més rele—
adores que los que se emplean corrientemente, ya que el
elevador de corte lento puede ser colocado eun el Juego de
elevadores de accionamiento, mientras qgue los cormmutadores
de 12 misme regleta suministran la funcifn de commutador.
Los circuitos de um grupo ds diez niveles de dlex
Eal:ldaa por nivel (10/10~ de grupo selecciomador de prueba

bater{a (figura 19), un selecocionador final corriente
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10/10 P.B.X 0figura 21) eom grupos P.B.X. de 2-10 lineas
gseri considersdo & su vez, conjuntamente com el relevador
de acoionsmiento com la disposicibn de circulto de la figud
ra 22‘.

Las disgposiciones de circuito de este juegt de
relevador son tales que, independientemente de si el movi-
niento secundario des un commutador tendrf que estar bejo
el mando de un impulso remitide por el disco, o ser de au-

10 accionamiento en respueste & un estfmulo inicisl, ls pas

lance secunderia podré ger del tipo de simple suelta de te1

ma. Esta caracter{smtios podrfe splicarse también 81 movi~
miento primario, si no fuese por el hecho de qus el rele—
vador de mando, primaric, sirve también para mantener el
conmutador, que es mantenido dssde el conductor P después
de 1a iniglacifn del movimiento secunderio, produciende su
roestableoimiento ulterior la suelta del comnmutador.

Al examinar 10s ocircuitos de alimentacifn de la
bateria y el gmpo ds relevadores de mando de la figurs
&2, se notaré que el grupo corriente A.B.C. de respueste &
impulsos empleado, en el circuito de mando bé&sico de 1l&
figura 7, es reemplazads por el circulto de regulecién por
tiempo¢ de respuesta & impul sos, que ha sido Treprodeido y
desoritc en nuestra solicitud de patente briténieca anteriat
ne 561 .441, lo cusl se ha heoho okh objeto deo evitar el uso
de 108 relevadores de Aduracifn normal B y ¢, y también por
el hecho de que, como puede decirse, los métodos presentes

de impulsibén patrén o tipo han llegads més o menos al 1i-

mite de su utilidad, como 1o pone en evidencia el uso siem .

pre en aumento que se hace ahora de los generadores de im=

- 74 -
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pulsifn electromecénica en los sistemas ds teléfonos de la
sentrales. En las disposicliones de regulacifn de velocids
a tiempo, la velocidad del impulss e¢8 la medids en vez de
ls proporcifn de impulso como s hac{e hasta shora, de ma-
nera que las ocondiciones de 1fnea que tieren un efecto de
distorsifm en la proporeifn de impulso, peroc no en su velo-
cidad, tieven en el presente una consgideracifén ocasi percerr
tible.

El circuito de regulacifm por tiempo des la velo-
cidad comprende un cirocuito dnico de medicién del tiempo,
que comprende un condensador QD, la resistencia YO y el tu

bo de nefn NT, y estf dispuesto para comparar el largo to-

80 de un tren recibido, con un perfodo Bdeterminado del or-
den de 150 mili-segundos, 10 que en sustencis es igual al
largo total de oeda impulso a la veloéidad més baja de im-
pulsifn que es tolerada en la préciiom.

El aeirouito se pone en :ry.nciommiento en el oo~
mienzo del primer impulso de un trem, y es vuelto & la nor
melidad por osdsa Impulso sucesivo del tren, haste que o8
recibido el dltimo impulso, después de 1o cual funciona,
y& sea para inicisr la suslta de le comexién, 0 para pener
8l circuite del commutador en cuestifm listo pers 1la fun~
6ibn adieional requerida, conforme & gue el tren de impul~
808 hays terminzdo con el relevador de aceptacién de los
impul sos normal 0 en funscionamiento.

Cuando un sbonads que llama es conectado con el
grupo de accionamiento, el relevador AA funcionk, y en los

sontactos aal trae al relevador BB, mientras que los con-

tal del periodo de establecimiento més corto de omda impult

-0 -
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tactos eaZ oargan répidaments el condeusador F con el vol~
taje ds 1la baterfa de 1la central por la resistencis YM. El
relevador BB, &l funcionar, coloce un resguasrdoe en los c0n4
tectos bb% y tlerra de mantenimiento en el condustor de en-
treda P y en 108 contactos bb4 extiende potencizl de tiorrd
por el oonductor negativo saliente (2 la dereche), pars ac
ol onar el relevador primario IVR del primer grupo selecelon
dor asociado eon el grupo ds accionamiento, euyo oircnitJ
r:: reproduce en la figura 19.
Con referencia ahora a la figurs 19, el rolovs.rloz{
1VR, al funecionar em el eontacto lvrl desconecta la resis—
tencia libre de marczdo de baterf{s que comprende la resis-—
tencia ds bater{s YA, nomslmente consctada al condnctor PJ
pare indicer la condicifn libre del commutedor & un comu-
tador de bimsqueda precedente, cusndo tal comnutador esté
involuoredo. L& extensifn de la srmadura del relevador
1VR permite a la palanca de mendo asociada que gire ligera<
mente & la segunda posioifn de tope, y el conmutador estd
listo ahora para recibir un trem de impulsos.
Entre taento, el relevador BB, al funelonar, co~
necta en bbZ el tono d marcado d¢ diseo por el conductor
comfn DTE con la bobina centrsl del relevedor 4A, y el to~-
no de marcado de disco se extiende por inducoibn 2 los sorr
ductores entrantes de conversacifn, y de ah{ a la parte que
llsms.
Cuando el relevador AL suelta al tener lugsr el
primer impulso de un tren mareade por el diseco, el releva—
dor E eas excitado en serle con el relevador B, el cual es

mantenido ag{, HEl relevador B, 21 funocionar, en el con~

- 76 =
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taoto e4 strae al relevador MD, el cual, en los contactos
md3, dessconecta el circuito de tono de marcado de disco y
cierra por medio de los contactos mdl, 43 y bbb a tierra.;
L.o0s contactos §aZ permiten qus el condenssdor oargade QR
se descargue por el relevador HR, el cual funcions enton~
ces, siendo el tamafio de oeste condensador regulado ds tal
enera, que permite gue los contetos hr3 del circuito de
tierra al c¢onductor negativo, interrumpan este ocirculto du-
rante un perfedo suficientemente prolongado para soltar ol
relevador seleccionador 1VR y librar a l& palsnce de mandnﬂ
haciendo que el selecclonador preceda & ef estuar un paso
primario.

Este método poco corriente de repeticibn de im-
pulsos, que més correctamente es la regeneracifn en otra
forma, es adaptado primariamente pars operar conjuntamente
60 el movimiento secunderio del senclllo mocionamiento de
suelta de toma, ds manera que este movimiento puede ser
controlado por medio de impulsos aocionados por el disgoo,
o podré funecionar indep en&ientemente en un circuito de sc~—

¢ lonamiente propio segin el funcionamiento que ds 61 ge re]

quiere.

Cuando el relevador A4 funciona nnevamente &l
final del primer impulso, el relevador BB permanece mante=—
nido por medio del relevador E en parslelo con la resig-
tencia YL, permansciendo en funcionumiento el relevador E
también, y en estas condiciones, loas contactos aa2 a1l con~-
densador QE es nucvamente cargado con rapidez por medio de

la resistenscis Y.

La segunds rotura de impulsos 3zl tren, por lo

-7 -
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tanto, pone nunevamente en funcionamiento al relevador HR

durante un perfodo corto en la migma forms que 1o hace pard
el primero, siendo hecha la segunda roturs momenténea en e]
circulto de tierre por el oconductor nsgativo &l relevadoer
seleccionader 1VR, y movido un segundo psso &l selecciona~-
dor. Estoc sucede en cada impulso subsiguiente del tren,

bhaste que &l finsl del mismo el relevador AA permanece en
funcionamiento durante el perfodo de pausa comparativamonti
largo eutre cada cifra marcada,

Durante este perfode, la iniciacibn del movimient
%0 secundario del seleccionador es efectumsdo por el cirouis
t0 de regulsciln & tiempo de impulso en 1la siguiente formea|

Al terner lugar 1la primera operacién del relevadoy
E, es decir, comienzo ds la recepcién de la primera rotura
de impulso, es preparado um eireuito ds carga para el con-
densador §D, de regulacibn de la velocided por tiempo en
83 por medio da 1s resistensia YO & baterfs positiva, y
cuando el relevador HR suelta, después de extenier momen-
ténesmente el impulso de corte al condensador seleccionadoy
RD, comienze a cargar.,

Losg valores respectivos de la resistencis y con~
densador son tales que el ocondensador tomae aproxjmadamenﬁ
150 mili-~segundos para slcanzer un voltaje lo suficiente~
mente graude para producir luz en el tubo de neon NT. lifs
cleramente, el perfodo de carga es de 150 mili=-segundos,

menos el tiempo eccionado del relevador HR, el cuzl funciod

na durante unuperfodo de tiempo d2do en el comienzo del pet
rfodo de corte de cade impulso recibido.
81 el perfodo de corte segundo es recibide antes

- 78 -~



‘e

10

15

20

25

30

de que transcurran 150 mili-segundos, entonces el releva-
dor HR, al funcionar nuevamente, em los contactes hrl des
cargarf répidamente al condensador QD por medio de la Tre-
sistencia YM y comensari nuevamente la carga de este oon-
densador con la suelta del relevador HR, La descarga y cap-
ga del ocondensador QD tienme lugar para cada impulso recl-
bido, hasta que al final del tren el relevadoer AA permane:
ce accionado y permite que el voltaje del eondensador QD

se eleve hasta que sea capaz de hacer brillar el tubo de

ldor ©C y este relevador, sl funcionar, cierra en su bobi

eén KT, 150 mili-segundos después del comienzo del dlti-
impulso de corte del tren.
El tubo de nedn NT, al brillar, atrae el releva-

pa superior en serie con la resistencia YM y en 62 y sus
ontactos gol desconecta al relevador B, el cual comiensa
soltar lentamente. En los contastos &¢2, la baterfa,por
edio de la bobina del relevador D, es alimentada por‘el
nductor 2, y desde que ¢l contacto 182 normalmente abied-
o del seleccionador primario se ha cerrado, ouando el coJ—
tador salif de la normal en direccidn primaria, este po-
enoial de baterfa se extiende hasta el imén de suelta y
elevador 1lZR combinados. Los relevadores D y 1ZR funcio-
an bajo esta condieidn. |
El relevador 1ZR, al funcionar, levanta las escoblllas
del conmutador, libréndolas del nivel de contactos en lo=
cuales van a ser insertados, y en loz contactos lzrl

acciona el relevador secundario de mando 1RR, del conduc~

tor negative a tierra, para iniclar el auto-movimiento

secundario de accionamlento del conmutador, en busca de
a salids libre a un oconmutador siguiente.

- 79 - -
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El relevador 1lRR, 21 funcionar, inicia el mando
gecundario, liberando la&a tana de la pal emca gecundar in de
acoionamiento, y clerrs el relevador l1ZR, por medio de los

contactos lrrl & la baterfa, por medio de 1la resistencia Y!

Tl

BEn el primer paso secunderio, los contactos secundearios
nomelmente abiertos 1NRL y 1NR2 son sccionados, desconec-—
tando el anterior el circuito inicial de funcionamiento ad|
relevador 1ZR para que suelte el relevador D del juego de
relevadores de mando, 8in haber afectado el Ffuncionamiento
de ningfin circulto a este slturs; en los conteactos 1NR2 el
circulto de mantenimiento 4el relevador 1VR es transferids
&l oonductor a tierra P,

Los contactos lzrZ conectan 1a escobilla privads
resente de prueba RWL, por el remel positivo, y de shf{ por
los contactos £7 y h%7, contactos accionados gob y resis-—
tencie YQ con le bobina superior del relevador répido de
corte de mendo ER.

Cuando la escobilla rasante RWL encuentra uns ”T
1ide 1ibre como 1o indica la resistencie libre de marrado
de baterfa, tal como 1a conectads normalmente &l conducton
P de este commutador, el relevador HR funciona rfidamente,
¥ en los contactos hr3 descomecta el potencial de tierra,
que es alimentsdo &1 conductor megativo, y entonces el re-
levador 1RR sueltiea parz detener el movimiento dsl cammuta—
dor; ¥ en los contaoctos lrrl pone fuera ds accionmamiento
al relevador 1ZR para voltear las escobillas & sccifn con
lag regletass y consctiar el juego de relevadores de mando
con la etapa selsccionadora siguiente. El relevador de

mando E de grupo no tiene tiempo suf iciente para accionar

- 80 =
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en esta stapa, por razones qre van a ser descritas después}

Los contectos imterruptores del mande secundario
irl funcionan en le misma forma que pera el oazso del seleo
oionudor del grupo de prueba ds tierra que ha sido descritd
anteriormonte;

Volviendo otra vez al juego de relevador de men~
do se notaré que cuaznde el relevador CC es accionado para
iniclar el movimiento secundario, permanece cerrado, ya
se2 haste la termimacifn del tiempo de suelia lentz del
reélevador E cuando es abierto su cirecuito de fijacifn en
los contactos 810 del tlempo requerido pera encontrar un
ramal libre cuando su circuilto de f£ijacifn es abierto por
los contactes hrl, cuaslquiera gue sea el mfis largo.

Cuesndo el relevador seleocionadsr 1ZR es desco-
nectado para commutar el relevedor de mands con la etaps
seleccionadora siguiente, los contactos 1zrZ abren el oir-

culto de prueba de salide y suelten con esto el relevador

selecclionador subsigniente que es tomadoc en use por la ex~-
tensibn de tierra & 61 por el conductor P desde el juego
e relevador ds mando.. Al soltar el relevador CC, el juegtr
de mando estar{ listo para el marcadc de k& proxime cifre
en el diseo, para regular le posicifm del seleccionador
subsiguiente que es shora tomado en use.

81 el abonado colgase en oste momanto, el relevest
dor AA caerfi y el relaevador R funcionaré en serie con el
relevador BB que mantiene. El condensador QR serf descar
gado por el relevador HR y serf, por le tanto, enviado um

80lo impulso por el conductor neg&tivo al selecsionador ai-

S
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guiente. Aproximedesments, 150 mili-segundos después de la
suelta del relevasdor AA, el circuito ds regulacién de la

velocidad por tiempo entraré en funcionsmiento, aceionandoe
entonges 61 relevador GC y como el relevador AA esté ahora
normal, es desconectado el circuito de mantenimiento de 107
relevadores B y BB, ¥ el primero comenzard a soltar debide
& su construccifn, mientras que el segundo sdltarf, em for-
Lma._ relativamente lenta, debido & su derivacifn de resistem
eia no conductora gue canprende el elemento de resis teneias

IN.

e¢ifn del relevador CC es abierto en bbl, y cusndo tiene lu
gar la suel ta del relevador B, el mantenimiento de tierrs
es removido del conductor P en e7, con 10 cual el relevador
1VR que previemente ha sido mantenido, se suelte, y comple-
ta em los contactos 1lvrd un circuito de nueve funcionamien-
to pare el relevador 1ZR, produciéndose entonces la suelta
del seleccionzdor de grupo que es efectuamds en la misme
forma que paras el seleccionador de grupo de pruebs de tie—
rra descrito anter iormente.

Bn cuento el sel eccionador siguiente, 8l ser to=
mado, su relevador primario de asccionamiento hebrd side ac-
cionado por el conductor npegative, y &l soltar el relevadm
Al, 1= rotura momenténea del potencial de tierras que es eX-

tiende a este conductor, hace que suelta el relevador pri-

ario de accionamiento para iniciar un paso primariogy 150
ili-gegundos después funciona el relevader CC, y durante

el tiempo de suelta apenas lento dsl relevador BB, es all-

entado potencisl de baterfe por medio de la bobina del Te<

Cuando suelta el relevador BB el circuito de £ijg

Bis
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levador D por el conductor Z para atraer el relevador de
suelta, y el relevador sescundario de accionamientd es Opers
do entonces desde el condustor negativo, en el cusl habré
81do apartada 1a tierrs por este tiempo. El eommutador
eorta ahore y prosede & canpletar la primera etapa secunde-
ria ¥y si soltase el relevador BB durante este tiempo, se
veré que los contactos del interruptor equivalente irl, qu
to hacen durante la operacifn de eRvance, mantienen el rele-

ador de suelta independientemente del relevador ds mando

Al final as la etapa los contactos del interrup~
tor se abren y sueltan el relevador gde suelta, y can ello
fos conductores de entrada al selector serén cambiados al

Jjuego de salides freute 2l cual estén zituados, pero se no-

conductor negativo seri desconectsda del grupo de acciona-
jento. 41 soltar el relevador B, el relevador de accions-
tiento gelecoionador primario es soliado, debido 8 12 sepa-

racifn de tierra del conductor P, y con esto se exciia nme=

ponmutador .

Volviendo &l funcionamiento del seleccionador de
rrupo d8 la figure 9, el todos los ramsles de galida se en-
pontrasen ocupados, el movimiento secundario continusré en-—
tonces hasta que la escobilla ragante RWL llege & le pogi~-
hifn da 1a 112 etapa, cuyo contacto P estd conectado perma—
nentewente & una baterfia de reaistencia, de forma que el
relevador de worte del accionamiento HR funcione pars smol-

bar el relevador de mando secundario 1ER, con ol fin de de~—
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detener el movimiento rotatorio,

El relevador E habré soltado por este tiempo, y
entonces el relevador HR, 21 funeionar, soltaré el releva-
dor CC y los comtactos hri. Entonces en el relevador se—~
leccionador 1RR, casndo suelte, se suelta el relevador 1ZR|
¥ los contagtos 181 de la 118 etape se torman efectivos,
pars extender tierra en setorno por el condustor positive
¥y atraer el relevador C del grupo ds sccioramiento. Xl re-
levador &, al funcionar, se cierra en sus contectos gl y
en los contactos g2 conecta una fuent® de tierra de tomo
de "comuniea" por el conduoctor comfin BRE gon 1a bobins cen
tral del relevador AA, desde dogde es devuelto & Ia parte
qgae llame,

Con referencia sl contagto P ds ls 118 etapa,
cuyo oontacto P de salida estf permensntemente conectado &
una baterf{s de resistencia, se entenderé que el contacto P
de entrada del par conmutador 4e la reglets hebr€ sido se-
parado, de manera que cuando cae el brazo de lz escobille,
al. tener lugar la suslia del relevador 1ZR, el contacto e
salida no serf puesto & tierra desde el juego de relevador

de mando, y pueds, entonces, conmutarse otros selecaionadoq

res 2 la misma bateria. Al tener lugar la suelte del rele-

vador 1ZR, loa contactos 181 de 1a 118 etape se tornan tenr
bifn efectivos para extender tierra & un medidor de rebase|
que geri conectado oon los contactos salientes de 1ls regle+t
ta del 11° peso.

Deberf notarse que ouando se regula un selecciod

nador de grupo, la bateris negativa que encuentra 1a escob]

1lls rasante RWl cuando se mousntra nn commutador libre si-

¥ e s
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iente, o8 Beparads 10 mili-segundos después del funciona-

jento del relevador HR, 0 sea cuvande los relevadores aoloq

cionadcres 1RR y 1ZR sueltan a su vez; y por esta razfh el
relevador HR recibe un circulto ée fijmcifn por medio del
eontacto co4 y hr2, para consegulr la suelta del releva-
dor GO, en el caso que durante un movimiento secundario ds
biequeda el relevador B ne soltase antes de funcionar el
relevador HR en respuesta & su encuentroe de una salide 1i-
bre.

Ls eonmutscibén del relevador H, una de ouyas bo—
[binas esté en series oan la bobina de accionsmiento del re—
levador HR, recibiré un tiempo de funcionemiento mayor que
éste de 10 mili-segundos, para agegurarse de que no funcio-
ne cuando el juego de mando esté gebernando la fijacifn de
un grupo seleccionador. Bajo condiciones en las cusles el
Jjuego de mando esté gobernando la fijacibén de un relevador
seleccionador final H, se daréd tiempo amplio para aocsiozmr1

tal como se describirfd més adelante.

dor de grupo se le ha tomado, el abonado cuelge sin marear
con el disco. Eun este caso, se simula un tren de impulsos
de un solo impulso, pero con el relevador AA que permanece
normal al f£insl del impulso. ILa suel ta del seleccionszdor
sigue precisamente l{neas similares & las del selecc ionadoxy
siguiente, cuando el abonado que llama cuelga después de
marcar une sola cifra.

Se supondré ahora que el seloccionador siguiente

ra el cusl los circuiltos estfin reproduscidos en la figura

En este punto se supone que, cuando al selecoionf-

que es tomado en uso ea un seleccionador final regular, paT

-
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20, en la& que podré verse que ha sido omitide la porcifn
commutadora de 1la regleta que o8 le misma de 1la figure 19.

Al tanar, es accionado el relevader primario 2VB.L
y el funciomienm inicial ds este copmuiador conecta le
excitacifn del relevador de suel ta 2ZR 81 final del primer
tren de impulsos recibidos, que es el mismo que para el set
leccionador de grupo ds la figure 19. El relevador ZZR,
8l funcionar, conects al relevador secunderio ZRR con el
conducior negativo & tierra, pero en esta oportumidad, ys
que el relevador 2RR esté conectado a tierrs en vez de es-
tarlo a la baterfa, permanecerf nomal, debido a la sccidn
de derivecifn d la tierra en el comductor negative, aaye
tierra sirve también para mantener al relevador vertiocal
2VR. Por consiguiente, no tiene lugar movimiento sutomé-
tico Becundario, y el relevador de oontroel de grupo D pert
manece mantenido en serie con el relevador ZZR.

Cuando es recibido el préximo tren ds impulaos
por el grupo de mando, entonces cada vez gue cl relevador
HR funciona durante un perfodo corto en el comienzo del
perfodoc de rotura de un impulso, el potencisl de tierra GUJ
conductor negative es reemplazado por un potencial de ba~
terfes por medio & la resistencia YP, y el relevador ZRR
del sclecclonador secundario es aceionado durante ug pla~
20 gobernado por el tiempo de accionamiento del relevador
BR..

Se recordarf que la palanca de sscionamiento 8@
oundario es dsl tipo de suel ta sencilla de la toma, ¥y por
cmsigulente, oon el fin de gue los impul sos marcados puey

dan ser efectivos en elle, es necesario ssegurarse de que|

-
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lex relevador de mando Z2RR, después de haber funcionzdo en
respuesta & un impulso, solterd en tiempo pars poner un ade°
tentor en el camino de la pal snca secundarias antes de que
es8t& palance haya completado la medis revolueibn que nece~
gita pare avanzar un paso las escobilles. A este fin =se
he dispuesto la énrscifm del impulso secundsrio, que es go-
bernado por el relevador ER, para gque sea menor que los 30
ﬁmili-sogundoe que necesita la p&laneca para completar medis
revolucifn., Cada impulso sucesivo es similar &1 primero, ¥
el carro es marcado asf{ por el disco paso & pssoc en la re-
gleta.,

En el grupo de mando, al final del primer trem
de impulsos, el relevador CC, el funcionar, inicim la suelq
ta lenta del relevador E en la forme habitual, mientres
rermanece mantenido el relevador BE. Un circulto de fija—
cifn pare el relevador CC es abierto por los contactos &c—
cionados dl, 4 forme que cuando suelta el releveador E,
después de su perfodo de suelta lenta, el relevador CC se
resteblece immediatamente y el circuito esté en condicio~-
nes entonces y listo para el marcado de lea prbéxima cifre.
Cuendo el rd evador CC funcions nuevemente al
f£inal de este prbéxima oifra, el relevador de prueba 2 tie-
rra HR y el relevador conmutador H som conectzdos en gerie
en el conductor positivo, y por 10 tanto, por medio de los
econtactos 22r2 y la escobills priveds rasante de pruebs
RWl &1 condustor P privado del abonado llamado.

81 12 14nea 1llamade esté libre, se encontrarf
una marca de resistencie de hateris en este condumctor, y

el relevedor HR funoionaré en serie con el mismo. En estel
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cego, distintamente del grupo selecclionador, y& que el re-
levador seleccionador 2ZR esté cerrado al relevador D, al
funcionar el relevadeor HR haré posible 1a suelta del rele-—
vador 2ZR, y correspondientemente, la conmutacién del rele-

vador H tomaré el tlempo para funcionar durante el tiempo

Lmente 2 goltar con el funcionamiento del relevador CC.
En todos los geleccionadores conmutadores :Einalceu
(10os corrientea y PBX) tres conductores se extiendsn al
eircuito de 1{nea ds cade abonado inveluerado, conectando
los contactos de salide de 1l regleta negativa y positiva
con los condnctores correspondientes negative y positive
del circuito de l{nez, mientras que con referencis a leos
conductores privados del abonado, éstos conectan oom los
contactos Z de la regleta, y por lo tanto, cuande funcionpae
el relevador H, los contactos hb extienden tierra por el
condnotor & para poner en corto circuito y soltar el rele~
vador seleccionador final 2ZR y efectusr as{ la commuta-
oifn por el juego Ge msndo 2 1la lfinea del abonado llamade.
Se extenderéd tierra también por las regletas commutadorss
a8l conductor privado del abonado gque has sido llamado, pare
marcar este linea como ocupads, y efsctuar asi el mando net
cesario en el equipo de la lineea dsl abonado pazra recibir

la 1lamade entrante. Ke conexifn con el conducter privado

RWl y posteriormente, cuando se suelita Z2ZR, en los contac-
%08 principales.,
Los contactos hd4 y h7 conectan respectivamente

un generador a f{ierra de campanilleo CNR por medio de la

de suelta lenta del relevador B, que habré camensado nueva-

- 8% »
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bobina del relevador F en 1& l{nea negative y una bateria
de campanilleo en retorno por medio del conductor RRB y la

resistencia ¥YS con la l{nes positive para accionsr la cam-

enilla de 1a parte llemads, mientras que 1los contactos h2
conectan un tono de llamads g tierre por el conductor RTE
& 1a bobina central del relevador A4, desde donde el tono
de llemade vuelve & la parte que 1lama;

Cuando eontests el sabonado llzmado, el relevador
funciona y en los contactos f1 anula el corto cireuito d‘#
w bobins derecha2, en la cual cierra, mientras gqpe en los
pontactos £6 y £7 se corta el campanilleo, conectando el
relevador a&limentedor ds bateria D en f£4 y £6 & través de
Llag 1{neas de salida, y con la parte que ha sido llamada.

L& conversacifn puede ahors tener lugar.

desde el relevador E cuando este #ltimo accionf en respues-
& al primer tren de impulsos que se recibib en el grupo de
Ecoionamiento, y cuando el relevador D funcioma, se wverf
que el circuito de mantemimiento del relevador KD es &bier-
to en los contactos d43. OCon la suelia del relevador MD,
fespués de un perfodo lento de suelta, es exteniido un po-
tencial de bateria por medio de la resistencia YK en detor-
o por el conductor madidga;l{ para regisgtrar la llsameds
pontra la parte que llamt.

Al final de la com:arsae:usn, cuando 1la parte que
[1ama cuelge, el relevador AA suelta y entonces funcionsa el
rel evedor B en serie con el releveador BB gque se mantiene.
El oircuito de reglacifn de velocidad por tiempe
pnira en funcionamisento y 160 mili-segundos después de la

s ———
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suelta del relevador AR interviene el relevador CC e inici
la suelta lenta de 108 rdlevadores E y BB. Al soltar el
relevador BB los relevadoresH, P y D son soltados, mien-
tras que ¢on la suelta del relevador E, la tierra de manteT
nimiento es separada del condmoctor P y de los distintos re
levudores de zgocionamiento primario del itren seleccionador
que han sido mantenidos desde 61, los cuales son soltados
on forma de atraer sus relevadores de la suelte e iniciar
as{ la suelta de sus respectivos conmutadores.

Suponiendo ahora que la l{nea requerids estf 1i-
bre, en ese caso el relevador H mo funcionaré durante el
tiempo de suelta del relevador £, y cuando el relevador E
sueltsa, el relevador CC cae, y conecia el relevador G eoxn
el oonductor opuesto. Entonces, el relevador G accionas el
privado a tierra ocupado del abonedo que encontr6 1a esco~
billa ragsante RWl, y envia en retorno tono de "comunica" &
la parte que llama en log contactos g2, mientras que en
loe contectos g4 el oirculto para extender potencisal de bq-
ter{s por medio de l& bobine dJel relevador D &l condmotor L:
ed cortads, y el seleccionsdor final suelta el relevedorx
22ZR que luego suclta.

Los brazos de escobille del seleccionador final
son bajados luego & contacto con la regleis, pero ge com~
prenderé que la interferenciz con el abonado ocupadd re-—
querido estd resguardsda por le desoonexcién en el grupo
de accionamiento de los conduotores mnegativo, positivo y 4
en los aontactos g8, gl y g4, respeciivemente, ocuyos con-
duotores son respectivamente comectados, en el ¢aso de to-

dog los computadores seleccionadores finales, hagta les
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regle tas commutadores seleccionadores finales com los ocon~
ductores negativo, pesitivo y P del abonado. El1 sonduotor
P del grupo de accionamiento y por el tren sel eccionador a}

seleccionaedor final permanece & tlerra pare los f£ines de

2 cuelga; y desde que &l conductor P no se extiende hasts
el circuito ds lfinea del &bonado, puede haocerlo sin inter=—
ferencia cm 1la 1lfnes del abonede requerido.

Se supondré ghora que las dos cifrasg marcades
fltimamente son efectivas en el seleccionador finel 2-10
Po.B.X, reproducido en la figura 21. Leas fijaciones prims—
ria y secundaria de este gommutador son las mismas que las
del seleccionador reguler final, pero en este caso, cuando
8l final del @ltimo tren de impulsos, el relevador de mandd
gecundario 3RR es soltado del grupo de asccionamiento, ¥
cuando lds relevadores R y H son conectedos en serie con
el ramsgl positive, y por lo tanto por medic de los sontac—
tos accionados 32r2 y contactos en descanso 3rrl, la esco~-

bills rasante de prueba RWl y el contacto en el cual estd

éste desoansando haste el condunetor priyado del circuito d]
1{nes del grupo P.B.X. requerido, en el cual 1les escobille
del seleccionador £insl han sido situadas. Los contactos

tomados fgor BWL son conectadss & los contactos Z de sslide

ductor Z esté conectmdo con un comtacto correspondiente en
une regleta auxiliar por medio de los contactos normalment
abiertos ZHZ, condensador QA, contactos 3zr8, contactos

3rr2, ¥ le escobills rasante RW2. La regle ta auxiliar gue

ocomo en el cas0 del seleccionador final regular por el oon-

dustor privado del abonedo. Se notaré, sdemfs, que el con-t

-~ 90 -
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se usa solamente para fines de prueba, podréd comprender log
oontactos de salida P, los cuales, en 8l seleoscionzdor £i-
nal estédn normalmente desconectados, mientres que los con-—

tactos X de salida estén conectados con los privados del

primera 1{nea de 10s grupos P.B.X. €8 marcada por una fuen-
ta de bater{a con corriente alterna impuesta, en 1{neas in-
termedias los contmctos P y Z estén en tiras, mientras me
fen las 1l{neas ¥ltimas eatd conectads una baterfa ds resis-
tencla.

94 1lsas escobillas del conmutador estfn situadas

r{a de corriente alterna comectada gue encuentra la esco-
bills RW2Z se proyecta en retorno por medio del condensador
QA ¥ el conduotor Z, para scéionsr el relevador HS en su
1bob1na izquierdsa en serie oon la resistencia YP, estando
jesta bobina del relevador HS dispuesta en asociacibn con o]ﬂ
condensador QF g el rectificador MRA, de manera gque funocio+d
me satisfactoriamente con corriente alterm,

El relevador HS, 81 funcionar, en los contactos
IP_sE mantiens un circuito de manisnimiento para el releva—
dor E, de manera que el relevador CC, a su vez, permenezcsa
cerrado después del funcionamiento, desde el circuito regu-
lador de la velocidad, mieniras que en el contacto hsl pre-
para para la extensifm de potencisl de baterfa por medio d
su otra armadurs al conductor negativo,

84 se encuantra la 1f{nes libre con la escobilla
de prueba RWL, el potencial de baterfa de 1{nea libre se

extenderéd en retorno por el condustor positivo para atraer

Lon la primera 1{nea de un grupo de P.B.X, la fuente de ba-tJ-

O ———r
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el relevador HR. En esfe caso, el funcionamiento del rele-
vador HS no tendrf efecto algunc dasde que el circulto &l
conductor negativo estd. sbierto en el gontacto bhr3. R
.Lcelevador H, al funeionar, después del funcionamiento del
relevador HR, en forma tal como 1a descrite en relacifn ecoxn
Pl selecoionedor regular final, herd que el seleccionador
£inal P.B.X, conmute & 1le primers 1fnes del grupo P.B.X,
después de lo ouel le llemeds se efeotdm en la forme ye
explicada.

Pero si la 1{nea comunica, el relevador HR talla-r
rf en su funcionamiento y la bater{s de resistencis extear~
d4de & le 1{nea negativa por lea bobina derechz del releva~
dor HS, atrasré 8l relevador secundario sel eccionador 3RR
pera hacer que el commutador busque antom&ticamente por 1a4
"}4neas del grupo.

Con el relevzdor 3RR accionado, se notaréi gue en
los contactos 3rrl el conductor positivo es transferido de
12 escobilla de pruebs RWL & la escobilla RW2, peroc em 1{-

pneas intermedias de un grupo de P.B.X, como se recordaré,

los contactos salientes P y A4, do la reglete, estén daividid
dos de manera que durante el movimisnto el grupo de scecio-
nemiento estarf{ aun virtualmente probands en 1los privadcs
de abonados del grupo. Se aprecisré gque el circuilto de co-
rriente, slterna, por la escobilla RWZ puede accioner inde-
pendientenente del oircuito de corriente continus de mantet
nimiento pars el relevador 3ZR, desde #l momento que esté
aislado del mismo en el seleccionador por el condensador
@A ¥y en el grupo de accionamiento por el condensedor QF.

Buando se encusntra unsa linea intermediz libre

-~ 98 ~
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en el grupo, se exevit& el relevador HR, y suelta el releva-
dor seleccionador del accionamiento secundario ZRR para da-
tener el movimiento. El relevzdor H funcions entonces en
e forma ya descrita para hacer que 1lss 1f{ness fueran con-
Fntadas.

Si estén tomadas la primers lfnes y lus interme—
diss del grupo marcedo P.B.X, el seleccionsdor enmcontraré
2]l slcanzar la dltima 1fnea, oconm su escobills RW2, un po—-
tencial de baterf{e de resistencia que marocs la Gltima line#‘
de todo el grupo P.B.X. Por eonsiguiente, el relevedor HR
funcionaré por el conductor positive y por los contectos
waccionados Bzr2 y 3rrl, cualquiera que sea la condicifn de

la lines correspondiente (naturaimente, los contactos rele-

Fpo P.B.X.). El relevedor HR, &l funcionar, en el contacto

hr3 abre el circuito de £ijascifn del relevador HS, el cusl

miento del relevador H, el que comienze & soltar lentamen-
te. La desconexifn de 12 baterfs por medio de le bobins

del relevador H3 al conductor negativo (estando el z;oleva.-
dor CC todavia mantenido desde el Trelevador E), harf que dr
relevador seoundsrio commutedor ZRR suelte y los relevado-

res HR y H serén conectados en serie sobre el conductor

0 abonade del grupo, por lo cukl, 8i 12 l{inea est{ libre,
el relevador H funcionaré pars efectuer la conexién con la
linea 1lemada.

81 1a 1{nea estf ocupade, el relevador E fallaré

en su funcionamiento, pero el relevador HR permeneceré marmt

vantes P y & no estén divididos en la dltime lfne= del grut

el soltar, en el contacto he€ sabre el circuito de mantoni-}

=93 -
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lbenido por su bobina inferior & la baterfa por medioc de la

resistencie Wi, Com la suelte del relevador B después de

u perfodo lento de suelta, el relevador GC fallard y sol—
[aré el relevador HR, mientras que en los sontactos gob el

rel evedor G se comectarf al conductor positivo y funcionsrd

nionces con el potencial de tierra ocupado que encontrS en
& escobllla de pruebe RWLI produciendo los resul tados @me
8§ se explicaron.

En el caso de gue una linea particular fuers del
grupo P.B.X fuera requeridas, pbr Vejemplo, bajo las condicie}

phes de servicio nocturno, entonces, y siempre gue éste no

ea 12 primere l{nea del grupo, si el selecionsdor P.B.X.
tatuviera situade correspondientemente por marcedo de diecTn
no tendrd lugar bfésquede de P.B.X., si se encuentra que es-
t6 ocupade, puesto gue el relevador HS no habrf sido acclio-
hado para suninistrar las condiciones necesarias pers la big-
jueds & P.B.X., y 1lss operaciones invelucradas serfn como
fas de un selecdlonador regular finel sumdo se encuentra
Lma salida 1ibre,

Deberi notarse que el circulto de la figurs 21
puede ser usado para que un cormutador funcione tanto como
un seleccionsdor de grupo, selecciomador f£imal o solocoion#-
dor final P.BeX., mediante simplemente hacer comexiones
Bpropliadas con los contactos que son tomador pO\{a’ las esco~-
billas ragantes; y en el casp de un seleccionador de grupo,
disponiendo gue las escobilles rasantes RWZ tomem un con-
taoto normel conectads a la corriente alterzm suministreds
jen serie con bater{a como em el caso del primer contacto

del grupo.
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Otros puntos y caracterf{sticas adicionales van &
ser explidados ahors, tanto con respecta & los cozmutadoroé
geleccionadores como al grupo de accionamiento.

Como se ha mencionado previemente, la regleta de
contacios de salida Z de los seleccilonadores iinales coneo-
te con los conductores P de los circuitos de 1a linea de
abonados que interviene, de manerse que cuando el grupo d4e

ando cambis, tierra serd extendide por adelsntado por el
sonductor Z desde los contactos hb al conductor P del abo=-
nado en oueatién‘. El conductor P es llevedo entre el ger
po de mando y el seleccionador finel sin derivacifn o re-
sistencias en serle, por lo que pueden disponerse ahors en
el grupo de sccionamiento diversas facilidedes, tzlea como
las de corte que primitivamente se disponfan.

81 los circuitos del seleccionador final regular
¥y del grupo seleccionador reproducidos en las figuras 19 y
20 son exeaminados y camparados, se veri que no hay razfn
por que el circuito del seleccionador final no deba emple-
srse en el grupo seleccionador siempre que el grupo de ac~
cionamiento el circuito Z esté abierto para soltar el imén
2ZR por el relevador HR, cuendo corta el circuito del imén
2RR al encontrar une linea libre. Se requerirfn slgmas
otras modificaciones en el grupo de accionamiento para lo=-

grar gque el relevador HR no abrea el circuito de 2ZE en

otro momento que al final de unes serie de impulsos o &1 £1
pzl de la operacifn de bisqueda, Con teles modif iczciones
del circuito =8 evita la pecesided de mantener el circuito
de 2ZR por RZR3, y podré ser simplificado el cireuito de

la figure <0, conectando 2ZR directamente & 2N2, Bs evi-

- 95 ~

[ ——



10

15

&0

&5

dente que es8 lmposible reproducir todas las modlfiozciones
que s3mm posibles, ¥ 1o que Be propone es indicar, enxn forma
general, l=s l{neas = bre las cuzles pueden hacerse moaifi+
caciones que un proyectista de eircuitos, perito em la téet
nic#, podris hacer fécilmente realizando las modificacionesd
canplemeuntariag que fussen requerides.

Por e jemplo, cuando el movimient¢ primeio he

8id0 concluf{do, el relevador 2ZR serf eccionado en le for-

ma que lo fué previamente y el grupo de accionamiento esta:
ré dispuesto para extender resistencia de bagerfa por el
conductor negativo, para acclonar el relevador ZRR por me~
dio de los contactos por los ocuales se mantendrd provisio-
nglmente el relevador primarilo &VR, hasta que caunience el
accionaemiento secundario y el funcionamlento del relevador
Z2RR haga que tenga lugar el mando secundario.

Cuandoc se llege & una linea libre, el Trelevador
de corte HR funclioma por el conductor positivo, como antes,
y con ello abre el conductor negativo pura de jar el rele—
vador S8R ¥ en este momento el conductor Z se abre tambid
por los comtactos del relevador RR, para soltar el releva-
dor 2ZR y efectusr as{ el commutado a1 comautsdor siguien~—
te. En ol caso de qus el grupo ds msccionamiento esté tra-
bajando en un selecclonador final, funcioneré casi exscta-
mente en 1la forma representada e ilustrada.

En ol caso descrito con referencia g le figura
2]l es posible insertar el mecanismo comutador en cualquié
posicién en una central y funcionerd autométicamente en la
forma requerida, a saber, como séleccionddor ds grupo, 0O~

mo seleccicnedor final o cano 8sleccionasdor final P.B.X.

o g e
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En el caso de 1a figura 20 se ha explicado como este cir—
culto puede ser adaptado psra uso como seleccionador de

ﬁgrupo 0 final, pero en este caso e3 necesaria cierta canti-
ded de discriminscidn, 1o que podré tomar dos formas, uns

que camprenie 1a modificacién del oeircuito dsl grupo de ac-

0 &1 grupo de accionamiento, segun la clsse de conmutador
que se toma en usd, demmnera que el funcionamionto del gru-
po de sccionamiento esté adaptado en cada caso a la clsase
fle conmutador que se ha de accionar, involucrando l& otra
ne mod ificacifn de potenciales aplicados & uno o més de
Los imsanes relevadores del commutedor cusndo se conecta en
posicin, por ejemplo el relevador 1RR es conectado & poten
cial de0 tierrs si 1a bobina de IBR 0 2RR fué conectads & un
perno del contacoio y tomada con un terminel en el contacto
de la reglete.

Este terminarl podrfia conectarse & tierra en el
6as0 de un sel eccionador finsl y baterfe en ¢l caso de un
grupo seleccionador. L& discriminacifn en el primer ozso
po irf efsotuarse por medios tales como uns resistencia in-
Lertada en el contacto del grupo ssleccionador y mo en el
del selecoionador finel, ¢ viceversa, 8i se procede con~-
forme a 1as 1{neas indicadas, hay que aprobar el resul tado
hue se cmsigue con un circuito seleccionador idéntico des=—
plazable tanto para el sel eccionador de grupo como para 10
beleccionadores finales, en cuyo scagso cada seleccionader 4
La central podrfa efectuar, ya sea el movimiento secundario
Lutométicamenta o bajo la influencia de impul sos marcados

pon el disco segin la discriminacifn del contacto.

L«:ionamiento segun sefiales digeriminantes enviadss eun retor-
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Un grupo seleccionador podrfe, ademfs, estiar
adap tado pare funclonar en la misma forma que un seleccio~
nador final P.B.XI.. 0 gea con un movimiento inicial. secnnd+~
rio discado y esta facilidad podrf{a usarse en conexién com
las funciones de prueba y envio y pare disposiciones de rat
mal, como por eJemplo, el seleccionador puede tanto comen~
zar la bisqueda desde 10s primeros contactos de la reglete
0 podri ser marcado & una posicifn en ella y hecho que des-
de aBf efectde 1a bidsqueda,

Ctro punto se presenta con relacifn a los comu~
tadores seleccionadores de scuerdo con l& invencifn, el
cusl consiste en gue e6llos puesden ser camvert idos en auto-
euviadores, desde el momento que oada selasccionador puede

derivar del rodillo de mando los trenes de impulsos reque~

ridos & razfn de diez por seg\md.ol. Un botén desplazabl
colocedo en frente del selsctor podrfa aplicar los mpulscI
8l rel evador primario de acclonamiento en respuesta & los
cuales el conmutador eavanzarf{a en la direccifn primaria,
por ejemplo &l nivel 9, donde unos resortes a&ccionzdos me-
cnicamente excitarfan el relevador de suelta para hacer
que el commutaedor efectusra un movimiento de bisqueds se-
gcundario, hasta ploanzar el contacto 9 de este nivel.
Otros resortes merfan sccionsdos poster iormente para dete—
ner el movimiento del conmutador,

e notaré que no se ha hecho mencién de los gru-
por P.B.X., que tengan mée de dlez l{neas. Tales grupos
grandas P.B.X., pueden considerarse la excepcifn y no la
regla. BEb estos ocasos se propone emplear unidades selec—

cionsdoras que pueden manejar hasta 100 14{ness, y las cua~-
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es, por razfn del uso ds uno o més relevadores subgidia—
ios, son capaces de efectuar las operaciomes de bhsqueda
n un nivel después de haber sido soltados en retorno otra
ez al comienzo del nivel y avanzados hasta el nivel préxi-
0, donde efectian otra operacifn de bi¥squeds y siguen as{;

nmétodo para conseguir el soltado secundario sin soltado
rimasric ha sifo descrito anteriormente,

En cuento 21 grupo de accionemiento, se notard
que l0s condensadores de le tramsmisifn de la comversacién
Mo s0n introducidos em el circulto hasta después que ha gi-
do terminsdo el impulso, de maners que se evita la distor-
1si6n que usualmente se produce por este czus&a y que €8 pmr-
tioul armente molestea cuando ge trata de conexiones largms.

Una facilidad qus no se ha descrito aun oon re-
1acién a1l grupo de accionemiento es la conmutacifn del
uente de transmisifn ocusndo la 1lamsda tiene que ser en—
viads por uns unibn de salida. Esto pueie hacerse en uns
forme sencilla gque comprenderdi contactos de relevador en
los conductores de cruce, pero el método siguiente que ve
& describirse ahora en relacifn con la figura &3, en el que
eon comple temente suprimidos los contactos de relevador en
los conductores de convarsacifn de oruce con la f@nién dn.
los juegos de relevadores del repetidor saliente, es el qug
va g ser propuesto.

Con referencia a esta figura, se comprenderé que,

normalmente, 6n una regleta selgccionsdorea, las plenchas

gativo, positivo y privads, estén divididos juntemente de~
trés del mdltiple, pero en los caso0s, por ejermpleo, ds los

de peine relevantes de 1os varios conductores, a saber, net
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niveles 1-9 de un primer selecdor, deberén dar acceso al
tren conmutador local y donde el nivel ‘0O’tendrd que dar
acceso & las uniones de ealida, la red de la plancha de

peine podr4 ser fraccionada pars que los conductores de

conversacifn de entrada conecten por medio de los contac—
tos og3 y og4 de un relevador OG por el grupo de acciona-
miento de la figura 22 con la planchas de peine 1l-9, y co-
nectarfn directamente con las planchas de peine del nivel
0% .
51 se marca cualduiera de las cifras l-9, se es-
tablecerf el tren selector en la forma normal bajo el manm;

do del grupe de la figura 22, como ya se hs descrite, p

el es marcada la cifra ’O’para los fines de una unién de
llamads de salida, entonces el nivel’$’ de las planchas

de peine que estén conectadas directamente entrarf en fun+
cionamiento en la forma siguiente.
Cuando se encuentra un repetidor libre de saliada,
lel relevador 0G seri accionado desde los contactos a tie-
rra bb del relevador BB del grupo de acclionamiente, por

lsu bobina de resistencia baja mano igquierda a la resis-
tencia de baterfa de marcado libre, gue estard coneotada
con. el conductor P de entrada en el repetidor de salida,

irviendo la bobina de resistencia baja del relevador 06
E modo de potencial de resguarde, y asimismo pars accion

el relevador 0G, el cusl, entences, desconects en leos

contactos og3 y og4 el circuito del grupo de mando.
Durante la suelta del grupo de mando, coea gue
endré lugar aproximadsmente 150-mili-segundos despuls de
abertura del arco em el mismo, ouando funciona el reled
ador CC y suelts el relevador de admisién del impulso, y

su vez, el relevador de resguardo del Juego de relevadod
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res de salida para extender tierra de resgnardo em retorne

y mantenimiento en retorno pars mantener el relevador OG ep

su otra bobine antes qus susl te el relevador BB del grupo

de mando que he estado manteniéndole previamente, EL abo~
nado serd coneotado shora directamente por el repetidor de
salida que recibirf el resto de loc trenes de impulsos que
va & ser mercado, los que suministrarén la slimentacidén de
bater{e al abonado que llama. El seleccionador permanece~
ré naturalmente mentenido spbre &l eonductor P desde tie~-

rra en el juego Jde relevador de salida, el cuel se exten—

deré por 1os cmtactos 9g2 y por el grupo de mando al re-

levador seleccionador primario de mando.

Les disposiciones arriba indicadas pueden apli-
carse también al caso segfn el cuel el grupo selececionador
tiene solemente un nivel que da aceeso 2 1los comutadores
locales de la central y los otros miveles tiensn todos ac—
ceso 2 los repetidores de sellida que conducen & otras cen~
trales, siendo la finica diferencia el hecho de que en vez
del juego de relevndor de conirol gue conduce & los prime=—
ros nueve niveles, seri gonectado solamente con el .nivel

que conduce & los conmutadores loceles, mientras que los

otrog niveles serfn conecisdoe directamente can los conduct

tores de entrada. Las disposiciones de circuito de 1la fi-

gure 23 se apliearfin iguslmente a estes dispomiciones. Sit

milermente, es posible disponer pars poder usar més de un
nivel, el tren comutador local con conexiones pars otras
centrales eumpleande,otra vez, las dlaposiciones de circuin'#
de 1a figurs 23,

Este fecilidand, mediante la cuzl pueden fraccio=~

- 10l ~
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parse los niveles pare el funcionamiento de diferentes
circuitos segin el nivel o distintos niveles empleados,
podrd tener otras aplicaciones.

A esta gltura de lia descripcidn podrf ser de uti
5 [11dad explicar brevemente unas pocas de las facilidales

tdal circuito gue alvprosente se encuentra en usec general
b que pueden ser apiicadas al nuevo sistemsa.

Primeramente, con respecto a aquelles normaimente
dispuestas por un conmutador final seleccionador, podré

er reemplazado el ramal especial que presente el selocci&»
dor final Por seleccionadores finales ocorrientes en el
ueve sistema, seleccionadores gue serfn regidos por grue

10

08 especiales de mando accesibles & 108 operadores. En
15 @l seleccionador final previamente descrito, se recordarf
ue 81 la lfnea requerida se encuentra ocupada, las esco~
illas quedan todavia conectadas, disponiendose la desco-
exidn necesaria en el grupo de mandoe. Si estf en uso un
po especial de acclionsmiento por los operadores de ra~
para fines de ofrecimiento; este grupo podrf ser dis-
esto para que haga puente en esta desconexién con condc*—
iores siempre que la parte requerida se encuentre en
g
E En cuanto al corte de conexiones pagas, el heche
25 fle que el conductor P del abonado sea llevado por el con=
tnctor del tren seleccionador Z (los contactos del seleoe

rionador % final conectsn con los contactos P del abonado)

resenta todas las faciiidades de esta naturalezZa que pue-
en disponerse desde el grupo de mando, aplic#ndose las
30 snas observaclones ai tono de ramal, mentenimiento de
Jlamsdas mal intencionadas, suelta de la dltima parte etc.
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El otro tipo principal de facilidad es el que se
refiere normalmente al primer grupo seleccionador.

Con respecto a 1a dlsposiclén de una facilidad
de absorcifn de cifra en tales seleccionadores, un selec—
cionador pusde ser considerado, que consiste en regletas,
Imecanismo y relevador. Una construccifén de abaorcibn de
cifra utiliza més regletas que las que emplee& una disposi-
cibn dlrecta de ramales, pero los mecenismos y 108 releva-
dores son reducidoes. BEn el sistema propuesto, sin embargo,
ge usen 108 mismos relevadores en cua.lQuier@aso. y comeo
dispositivo de absorcién de cifra ee ciertamente més cos—
t080 con respecto & los relevadores, 10 cual cuadra el im-
porte e 108 mecanismos extra que se reguerirf{an en una
disposicibn directa. La absorcibn de cifra podré llegar 2
probar que es una canplicacifn sin ventaja en sl coste.
Estas mismas observaciones se splican en cierta extensibn T
1la disposicifn de seleccionadores con mfis de un Juego de
escobillas, los que también poseen 1la ventaja corriente de
mecesitar contectos ds relevedor en los conductores de son<
versacifn pare conmuter de un juego de escobillas & 0tro,
gegin el grupo especial de centena qus esté en Juego.

En cuanto & las actividades satélites, el plen
normal de seleccionedor repetidor discriminador puede ser
utilizado con el nuevo sel scoionador, desde el momento que
ko hay 1{mite del nfimero de conductores que pueden ser lle-
vedos entre el grupo de mendo y el primer seleccionador.
Un plan de actividad de satélites tal como e he propueato
reciontemente, en el cual se ha dispuesto un equipo disori-

rn:lnador en un grupo accesible & 10s primeros seleoc ion=do-~
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res, podrf{a usarse, ya que mediante é1 se incluye la multiy

medicifn.

tro de arcas registradores de traducciomes y ol proyecto
de 10s circuitos apropiados puede ejeoutarse ffcilmente
por los entendidos en la materia,

Los cireuitos, mo obstante ser nuevos, son més
sencillos que sus equivalentes anteriores. Une llamads
( desconociendo nuevamente la preseleccifn) implice unos
11 relevadores en vez de 19, es decir, contandd los rele-—
vadores de mando cauo equivalentes & los imenes usukles.
Ademfs, ocasi todo el circuito de los apsratos por conexifn
estd concentrado en un golo contacto en el Juego del rele-
vador..

Se consideraré shora ls cuestifn de la explota~-

cifn entre centrales.

tud de paténte briténica neb551.441, teles como los imanes
commutadores de auto—conexifn y lazs disposiciones que res-
ponden & la medicifm de 1a velocidad de impulsos, preven
una dlsposiocifn altamente eficez para la recepocidén de im-
pulsos, pero es posible :us cuando varias repeticiones de
impul 50 sean implicadss, no se reciben impulsos .algunos
en el extremo dkstante.

Haata shora se ha tenido en cuenta golamente une
central, heche de tal modo que treabaje internamente en un
drea existente. En 4reas nuevaes es posible mayor flexibi-
lided, y parece ser deseable disponer ﬁn rlan de impilsién

en el cusl sea evitado el actusl método de repeticién de

Las mejoras de impulsién propuestss en la solicit

Las mismas observaciones se aplicen para el regig~

= log o

.
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A este fin se ha propuesto gque toda la impulsidn
tztre centrales deba ser del tipo de corriente al terna.

8 sefiales de mantenimiento y supervisidn todavia traba-
garln a base de corriente continua, comoc actualmente, pe

ara efectuar los movimientos actuales de los selecciona-
ores, serén superpuestas en las mismas impulscs de corri*b
e alterna, preferiblemente de frecusncia de voz. En el

aso de centrales en tanden, los impulsos de corriente ald
erna recibidos serén convertidos en impulsos de corrientd
ntinua para 1os fines de establecer el tren selecciona~
or en la central en tamdem, y luego la unided necesaria
e conversacién serf cortada y el resto del tren de impuld
o8 de corriente alterna pasarf directamente a la central
serminante, en la misma forma gue las corrientes de oonvex-
acién, siendo retenidas las disposiciones de supervisién
e corriente continua.

Con referencia ahora al circuito bésico repetidox
e salida DC/AC reproducido en la figura 24, cuando se to-
en uso por medio de los dispositivos de conmutacién co-
los mostrados en la figura 23, el relevadorx li rnnoionT
e8 seguido por el relevador 1B, que en los contactos
bl reemplaZza la marca de baterfa libre por medio de la
esistencia YX, median té tierra de resguardo y mantenimien-
0, ¥ en los contactos 1b3 extiende un relevador de enlac
D ¢ I, ya sea del tipo normal o del tipo de vflwvula termi-
knie@, desorito en la solicitud de patente briténica n®
10146/41, por los conductores de unifn de salida mano de-—
recha a la oficina distante.
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Cuando un tren de impulsos de enlace de corrientel
continua es recibido, el relevador 1A responde, y cads uno
de los condensadores de suelta QJ es cargado por medio de
Los contactos 1a2 y 1b2 & tlerra, mientras que en cada nue-
ivo funclonamiento el relevador LPU es exeitado durante ol
Lk::t.empt) de descarga del condensador QJ. En respuesie sl

tren recibido, bandas de impulsos de corriente alterne son

extendidas por 10s conduciores ACL y ACR 'y luego por los

do los enlaces D ¢ I en contacto, 0, en el caso de uns dis+
posicifn de relevador sensitiva D e I, descrita en la solid
citud de pateute briténice n01046/41, se vuslve insensible
dursnte 1a aplicacifén de cads impulso a 1a 1{nea.

Con regpeocto & la resistencia YW, ésta sirve pa—
ra descargar lentamente cualquier resto de carge del con—
densador 4J cuando el repetidor de salide es soltado ulte-
riormente &1 final de l& llamada.

En el extremo receptor distante, reproducido en
la figurs 25, el relevador 2A fuucions 8l tomar el Juego
de relevadores con la exteunsifn en avance del enlece de
corriente contimua, pero se notaré gue el relevador 2B no
nscesita ser lento para soltar, ya que el relevador 2A es=—
t& adaptado & responder selamente & lss sefisles supervisor
ras de muntenimiento de ocorriente continue, y no 10 hace
para 108 impulsos de corriente &lterna gue se reeiben.
Betos ltimos estfn adaptedos & ger recibidos
por uus unidad rectificadora RU, que podria comsistir en
un puente rectificador de placas secas, seguidc de un pe-

queiio tubo de descarga de gas en el circuito del £nodo, en

dontsctos lpul,lpu2 y 1b3 & la unién de selida, permanecisg-
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el cual estarfa situado el relevedor 2PU. Tal como se dest
cribe més detslladsmente en la solicitud de patente brité-
nica n2l0146,/41, se harfa brillar este tudo de descargs de
gas en el frente incremental o en ls terminecifn decremen-
tal de oada sefial de onda, y permenecerfa en cierre hasta
que, en los contactos Zpul, el relevador ZFU hubiese repe-
t1do una banda apropiasds de impulsos de corriente continue
gobre el conductor negativo &l juego de relevador de mande
de entrada a=sociado, 61 cual actualmenie forms parte dsl
Juego de relevador de entrada y precede al tren seleccio~
nador, ¢imndo los contactos h4 y £7 los contactos del Jue-
g0 de mendo de los relevadores H y F'.

Ten pronto como el grupo de accionamiento ha
orientado la llamada gl &bonado requer ido, el relevador H
de ahf ser£ mccionado si este 2bonado se encuentra libre,
mientras que el relevador G seré sccionado si estf ocupa—
do, como se ha desorito en relacifm con el juego de rele—
vador de control representzdo en le figura Z8. HBn todo
cas0, la unided rectificadore es desconectada por los con=-
tactos adicionsles h 6§ g de estos relevadores de las 1lf{-
neas, poniendo la condicifn de "listo pars coxversar™ o
psra la tranemisibn de tono. h

En el caso de una central en tandem, el selec~
olonsdor de entrade serd convenientemente similer &l repro~
ducido en la figura 253, excepto que el rectfngulo de 1fimes
de 'braiﬁos representarfi en este caso un juego de relevador
de mando que combina 1s disposicifm receptora de AQ. de RU
de 1z figura 25 y el grupo de accionamiento de las funcio-

nes normales de ls figure 2.
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Los impulsos recibideos de corriente alterna se-
rén counvertidos em bandas de impulsos de corriente conti-
nua pars accionar el tren seleccionador en tandem por medig
del Juegod de relevador de accionamiento, mientras que el
relevudor 0G serf accilonsdo en la forma descrite en rela-
cifn con la figure 23 para desconectar el juego de releva~-
dor modificsdo cuando se toms en uso un repetidor de sali~
de en tendem. Los impulsos ulteriores de corriemnte alterns
se extenderfn entonces a través del repetidor de salige,
tal como muestra ia figura 24, y pasard por el puente de
Stone que se encuentra éhi. comprendliendo el relevador 1A,
los relevadores D o I, y los concensadores QU y QH, eon
sus contactos respectivos, £ijando las resistenaies YT e
YV 4l juego distante de relevadores de entrade en la cen~

tral regueride e en otra centrel en tandem en la misma ford

me que para conversacifn.

Con referencia a esta disposicifm deberfin hacer=—
ge notar var iogs puntos.,

1. No se ha efectuado tentativa zlguna de pre=
gervar proporcifn de impulso., El impulso es meramente un
golpe que monta las operaciones fltimas del selecc ionador,
¥ no se presta atencifn a la rotura de impulso y & 18 pro-
porcifn ds establecimiento determinsdas por el disco del
abonado. El s0lo uso cue se hsce de los impulgos marcados
por el disco, es que sirven para indicar el nfinero del im-
pulso de un tren ds ellos. Esto resul ta de uuna combinaciﬁ:?
de imanes de auto-~correccifn y de velocidad por tiempo.

2. KNo hay dificul tad alguna con 10s condensado—
res de velocidad, g por lo demés, el shunt reesptor de im-
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pulsos €3 separado antes que se requiera ninguno de log tot
nos o conversacifm. HEsto resulta de 1la posieién del puen-
te que precede 8l primer gel sccionador.

3. FEl sistema combina fécilmente con el sistema

de frecuencia paras la voz & larga distancia. Cuando se de-

gsea trabajar sobre un sisteme 2 V.. 0 8lgdn otro de todos
1oe A4.C., 80 disponen meosnismos en asociszcibn con les li-
neas jue salen del Area, para transformar la tomg y super-—
vigién de las sefiales en los equivalentes apropisdos de
4.C. £l marcado y log impulsos. &ccionadores son enviados
al exterior sin camblo,

Jés abajo se establecen las veniajas de la nueva
invencifn.

Bl mando & mertillo de trinquete y ufia del select
cionzdor de paso & pass dceimal ha gido reemplazado por um
mando muy suave. lio solamente se han suprimido todes las
eceleraciones violentas y retenciones repentinas, sino
tanbién los bordes sortantes de las ufias de accionamiento,
operacilones brusces y deméa.

Bl resultado de este seleccionador deberf, emn
cuanto & desgaste, ser inmensanente superior & sus predecef
sores. Este punto serfa muy ayudado por las tolersancias
sumentadas de las regle tas, el movimiento primario he gido
duplicado y muy sumentado el margen de accionamiento secunt
dar io.

Por lo tanto, antes de que las cosas comiencen &
fallar se podrf permitir une mayor cantided de variaciomes)
Deberf notarse le direccifn del mecanismo. Todos los re-

sortes mecfnicos son accionados sinm el uso de palancasa.
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Esta hecho aumenta afin las tolerauciss posibles. Hay die~

onible amplie energia. Yy ¥y& 8o es necegario trabejar eorca‘
de 1{mites predeterminedos como hasta ahora, pars conseguin
Pl resul tado o modo de conducirse gue se degea.

Con respecto 2 la eficacia de la conversacifn,
coge gque interesa esencislmente al abonedo, todos los con-
tactos de la regleta estén hechos de plets en vez de meta~—
les bisicos. Se disponen presiones ampliss y contactos
duales, y estos contaotos, ademfs, son de alinescibn propig
y no pueden desplazarse con respecto uno del otro, y produ-
oir con ello ruidos microfénicos. También han sido proyecH
tazdos de tal manera los cirouitos, gque los contactos se re-
ducen al minime en la via de conversacifn. En unse central
norpal ds 10,000 1fneas hay més o0 menos 24 puntos de con-
tacto en el circuito de conversscifn que descuidan &l pre-
seleccionador 0 etaps de bisqueda. En el sistema propues-—
to este ndmero quede reducido a 10,

Otros dos puntoe de impor taneis son la economia

de espacio y el dremaje de la bateris; en el espacio de

res Ge 10/10, y en el mismo pueden entrar 300 de los seleoy
cionudores propusstos. BEn uns central de 10.000 lfneas,
que es el cas0 que se considers, 38 cremalleras se reque™
rian pere montar un grupo de seleccionzdores fineles. Con
los seleccionadores aquf descritos s6lo se requiere el es~
p&sio necesario parsa 19 cvemalleras. Aun en los casos més
&dversos que se consideren, el procentaje de espacio econo

mizado es muy elevado y en muchos excedil del 50%.

cremellera de 3,50 m. entraban normelmente 90 seleccionzdoT

Desde el punto de viste de la fabricacibn, el set

- 11l0 ~
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leccionzdor tiene mucho a su favor que lo recomienda. En-
tra otras cosaes, hay las graovdes toleranciasg mencionadas
anter iormente, la facilidad y sencillez de lus piezas in-
volucradas. Puede ser dividido en varios eub-montajes pers
mayor elasticidad en la conmstruccifnm y un gran nfimero de
las piezas estén ya hechas segfin modelo.

Desde el punto de vista de la copservacién de

cifn del conmutador, que aumentarf{a adin més su valor. Di-
cho en pocas palabras, la cublerta del commutador podria
formar parte integral del mismo y dentro de ella ir eolo-
¢ado un mando individual & rodillo corto.

4 este mando se acoplarfs un pifin, (ue se pro-
yectar{s spenas del comutador, para haeer toms con un pi-
fifn correspondiente, montado en el eje de un motor de man-—
do cuaudo del commutador es colocado en posicifén. K1 msen-
do a rodillo corto, colocado en el interior de eada conmu-
tador, estar{aes{ en rotacién continua, mientras que el
commutador estuviera conectado en posicifn, y serfe acople
do por las palances de mendo & friccifn en la misme forma
que se efectfin el mcoplamiento con el rodillo comén de ment
do.

La ventaje lograda es que eada cormutador podrfa
ser uns unided precintadas que sme venderfia 8l cliente como
tal, y que, si algo anduviese mal, podria ser devuelta al
febricante para su reperscifn o reajuste, ya gque es all{
donde pueden efectusrse los me jores ajustes y repsraciones
posilbles.,

Este particularidad tendr{a especial aplicacibém

una central, podria incorporarse otra me jors en la construct
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traténdose de centrales automfticas privadss, donde no se
cuenta por 19 general con personel perito en ls conserva-
cifn del equipo.

La disposicifn de cubierte precimtade conmstitui~
rian, sdemés, un remedio eficaz conira el desgaste innece=
sario y las molestlas produecidas por el polvo y las mate=~
rias rasposas, cuy& adnisifn se produce siempre cusanio se
equipe y se efectis la conservacifn en el mismo sitio, que

e8 10 que sucede generelmente en l2 actuslided.

E 07 &4 .

Se reivindioas como objeto de le presente patente
de invenoilén:

1. Perfeccionamientos en los sistemas telefSni-
cos autométicoé. caracterizados esencislmente por campren~
der un sistema de teléfono en el cual los dispositivos de
accionamiento de lo8 contastds que tienen circuitos de ae~
cionamicntos individuales & ellos, son accionndos suaveme
te en pasos de tamafio predeterminado por una fuente de
energis mecénica de funcionamiento continmuo pares seleccio-
nar dispositivos de contacto y hacer que los dispositivos
de oontactio seleccionados cntren en toms para completar un
circuito de conversascifm independientemente del . contacto,
e8c0bllls 0 contactos de base de metal.

2. Perfeccionamientos en los sl stemas teleffni-
oog asutomfiticos, ocaracterizados esencialmente por compren—
der un sistems ds teléfono gque tiene conductores de entra~-
da y de salida 4e grupos de comutadores conectados & dis-

positivos de contacto cooperantes montados en las regletas

-~ 11§ -
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estando Ltambién conectados los conductores de cada commutap

dor a runtos de -contacto g8 entrada, en los curles se han
dispuesto mecanismos acciopadores de 1o0s contactos junta-
mente con los imanes de mando y los medios de acoplamiento
para ser fécilmente separados y sustituidos como unidades
desmontables oon el cireuito de accionamiento individual dp
los mismos conectado por medio de los puntos de contacto
entrantes eon los conductores de entrads del extremo del
commutador y los medios de scoplamiento correctamente ali-
neados aon respecto a um eje rotativo que se sxtiende 2 lo
largo de la regleta, por lo que puede campletarse un eir-
cuito de conversacifn independiente de lz conexifm por loe
puntos de contactos entrantes.

3. Perfeccionamientos en les sistemss telefbnicos
autométicos, carascterizados esencialmente por comprender
un sistema de teléfono en el cusl el circuito de coversa—
cifn incluye un juego de relevador de mando de a&limenta~
c¢ibn, bater{a y conductores de conversacidém que involuncran

gsolamente un par de contactos coopersntes de metal precio-—

¥

80 en cada conductor para cada uno de un tremn de conmutedd
res, siendo efectuada la seleccion y funcionamiento de leos
contactos por dispositivos de accionamiento cuyo movimien-
to estd regulado por 1a accifn mutus entre el juego del
relevador ds mando y los circuitos individuales 3de mando
de cada conmutador sobre conductores entrantes a cads gon=
mutedor.

_ 4. Perfeccionamientos en 10s sistemas teleffni~
cos automfticos, caracterizados esencislmente por compren—

der un sistema de teléfono yue tieme regletas de dispositit

-113 =~
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vog de contacto coOperante pars conectar juegos individna~—
les de conductores de entrada de un grupo de comnutadores
& conductores seleccionafos de salidea comunes al grupo,

por 1o que puede completarse um circuito de conversacibn

por contactos de metal precioso y la seleceibn de los dis-

- 114 =~

positivos de contacto co
entrar en toma pusde ser
nadores de contactos ouy
que se produzca en forma
conductores de entrada.

6. Perfeccionamienttos en los sistemas teleffuni

cos autométicos,caracier

extendidos en paralelo

normalmente aislados de

res de l1os contactos re

der un sistema de teléfono que tiene hileras de oond.nctor&

8e extienden a féngulo repto ocon ellos, teniendo dichos
conductores puntos de contecto en sus puntos de Intersec~

cibn en los cusgles estfin| adaptados dispositivos accionsado-

pperantes con los que tendrfn que
efectusds por dispositivos acecio—
p movimiento estf regulado paras

de paso & paso suavemente en los

128305 esencialmente por compren—

nos con otros y oruzéndose, pero

iras hileras de conductores que

adog desde una fuente de energls

mente y hacer que 1os conductores de une hilera tomen 10s
de otras hileras en puntjoe seleccionzdos de interseccibn.

6. Perfeccionsmiontos en 1os sisbemas telefbni~
cos autométicos caracterizados esencialmente por comprende
un sistema de teléfono gue tiene hileras de conductores

que s e extienden en paralelo un&s con otrss ¥y que se oru~

gan, pero normalmente airaladas de otras hileras de condue—
tores que se extlenden 0%1 éngulo recto con los miemos, te-

nlenéo diochos conductore_b puntos de contacto en sus puntos

mecénica de accionamientp continué, pars ser movidos suavef

et
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de interseccifn, em los cueles estdn adaptados dispositivod
de accionsmiento de los contactos regnlados en forma de pa-
80 & paso, para ser movidos suavemente para hacer que lo0s
conductores de una hilera entren en 4oma gon los condnoto-—
res de otras hileras en puntos seleccionados de intersec<.
cifn.

7. Perfeccionamientos en los sistemas telefflni-
cos zutomfticos caracterizados esencialmente por comprende:r
un sistema de teléfono que tiene una regleta de contactos
consigstente en conductorea que se extlenden en hileras pa-—
ralelas y que tiensn puntos de contacto en una serie ds hi-
leras en planas paralelos y otros conductores individnales
& oada hilers en cada plano, extendiéndose en &ngulo recto
con los primeros conductoces, teniendo cada uno de ellos
puntos de contacto para cada conductor de la hilera, siend
los puntos de contacto gorrespondienties de los dichos con~
ductores situados en yuxtaposicifn pero nomsalmente fuera
de tana, en el cual esti provisto un dispositivo de accio-
namiento de contacto para cada uno de dichog planos de punt
tod de contacto, dispositivo que csté adatpado para moverm
& través de los extremos de dichas hileras para sel ecoiona
uno de dichos conductores adiclonzles y moverse paralels—
mente 2 dicho conductor seleccionado para hacer que un puug
t0 de contacto de dicho conductor tome ol punto de contac—
to correspondiente de uno seleccionadc de dichos conducto-
reo8 primeramente mencionados.

8. Perfeccionamientos en los sistemas teleféni-
c0s automfticos carscterizados esédncialmente por compren=

der un sistems de teléfono de acuerdo con las reivindica~—
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ciones 2, 3 6 7, en el cual el movimiento del dispositivo
0 disposcitivos de accionamiento de los contacios es efec—
tuado suavemente en etapss 0 pasos de un tumafio predetermis
n2do por una fuente de ecnergfa mecédnica de accionamiento
§oontimuo.

9. Perfeccionamientos en 10s sistemas teleffni~
cos sutomfticos caracterizados esencialmente por comprendsr
un sistema de teléfono de acuerdo con las reivindicaciones
1, 2, 4, 6, 7 0 cualquier reivindicacifn gue de ellas de-
pende, en el cual un circuito de accionamiento individunal
esti dispuesto para cada uno de los dispositivos de accio-
namisnto de los contactose.

10. Perfeccionamientos en los sistemas telefénij
cog autométicos caracterizados esencialments por compren=—
der un sisteme de %teléfono de acuerdo con las reivindiea-
ciones 1, 3, 4, 5, 6, 7 0 cualqguier reivindicacifn que de-
penda de elles, en el cusl ceda dispositivo de sccionamier
to de ocontacto, juntamente con sus immnes de acclionamiento
estd dispuesto pars ser comsctado con la regleta de contac
tos de un circuito individusl de accionamiento para la mie
ma, dirsctasmente a conductores de la regleta de contactos
individuales &l dispositivo acolonador de contacto con el

cual estén conectados conductores de entrada,

cos automfticos oaracterizados esencialmente por compren=—
der un sistema de teléfono de acuerdo con las reivindica-
ciones 2, 4, 7 o cualquier reivindiocecifm que d¢ ellas de~
penda, en el cual la regletas de contactos se sxtiende em

direccifn vertical oon los dispositivog de accionamiento

11l. Perfeccionamientos en loeg sistemas +telef6nit

- b 116 -
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ds contactos éonoctados uno encima del otro y que se muevel
en un plano en sustanclas horizontal.

12. Perfeccionamientos en los sistemas telefbnid
o098 automfticos caracterizados esencislmente por comprendex
5 jun sistema de teléfono de mcuerdo con las reivindicaciones
L, &, 9, 4, 5, 6, 7 0 cuslquier reivindicacifn gue s ellss
dependa, en el cual estf dlspuesto un eje rotativo para el
acclonzmiento de los dispgositivos accionadores de 10s con—
tactos asociado con una sdle reglete de conteactoa, cuyo oj*
10 jrotativo se extiende en £ngulo recto con el planp de movi-
biento e los dispositivos de accionemliento de los contac~
tog.

13. Perfeccionamientos en los sistemas tel afbnit
c0s autométlcos saracterizados esanclalmente por comprendeX
15 jun sistema de teléfono de acuerdo con la reivindicacifn 2
6§ 12, en el cual las regletas de contgeto estén dispuestas
une encima de otre y en el cuel el eje giratorio estfi divi+e
dido por medio de acoplamientos Zlexibles entre cads reglet
t2 que ce extienden toda la alturae de las regletss que son
40 |accionadas por un motor individusl a ellas.

14. Perfeccionamientos en los sistemas ieleflnid
cos antométicos caracterizedos esencielmente por compiende [
un sistema de teléfono de acuerdo con la reivindicecifn 19,
en el cual cade nivel de regletas de contacto corresponde &
&5la una etupa de commutacién diferente; |

16. Porfeccionamientos eu los sistemes tel ef6ni-
cos mutométicos caracterizados esencislmente por comprendel
un sistema de teléfono de acuerdo con la reivindicecibn 14

que tiene tres etapas de commutacifn de las cusales la pri-




+

| re. 8844 en el nivel més elevado, la etapa secundaris en un
nivel intermedio y la etapa f£finasl en el mivel inferior.
16. Perfecclonamientos en 1os aistemas telefSni-

cog automfticos ceracterizados esencislmente por camprender

5 o sistema de teléfonmo de acuerdo con las reivindicaciones
» 3, 4y B, 6, 7 6 cualquier reivindicacifn que dependa de
tllas, en el cugl cade dispositivo accionador de gontacto,
cuendo es insertada en un contacto uns regleta de contacto
jueda alineada también con respecto a un eje rotativo del
10 |eual deriva su movimiento.
i7. Perfecgionamientoa en los silstoma.s teleffni
cos sutométicos eeracterizados esencialmente por comprender
un sistema de teléfono de acuerdo con las reivindicaciones

h, 2, 3, 4, B, 6,7 o con cualquier reivindicscifm que de

15 pllas depenia, en el cual el circuito individusl de accio~
amiento de un dispositivo sccionador de los contactos con-
siste en imanes que regulan mecénicamente el movimiento del
dispogitivo accionador de los contactos y asimismo efectuaﬂ
funciones de relevador para impedir con ello el uso de re—

0l evadores .

18. Perfeccionamientos en los sistemas teléfoni-

cog automfticos caracterizados esencialmente por comprendex
sistema de teléfono de acuerdo con las reivindicaciones
l, 2, 3, 4, 5, 6, 7,08 0 cualquier reivindicacibén que de
&5 (ellas dependa, en el cual los circuitos de mocionamiento
individuales de los dispositivos de accionumiento de los
contactos involucrados en la fijacifn de une conexifn coo-—
peran sucesivaments con un relevador de mands individusl &

1a conexifén.,

- 118 -
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19. Perfeccionamientos en los sistemas teleféni-
c0s autométicos caracterizados esencislmente por comprendex
un sistema de teléfono de acuerdo com las reivindicaciones
2 6 18, en el cusl los juegos de Trelevadores de acc ions~
miento estén montados separsda e independientemente de los
contactos de regleta y de los mlembros de accionamiento de
los contactos.

7 ©0. Perfeccionamientos en los sistemas telefdéni-d
cos uzutomfticos carmcterizados esencislmente por comprenden
un sistema de teléfono de acuerdo con las reivindicaciones
1, 3, 4, 5, 6, 7 0 cualquier reivindicacibn ¢ue de ellas

de penda, en el cuel el circuito de conversacifn involucra

n cada conductor de cade etapa conmmutedora de un tren.
21. Perfeccionamientos en los sistemag telefbni-

eos automfticos caracterizados esencialmente por comprendex

un sisteme de teléfono de acuerdo con las reivindicaciones

i, 3, 4, b, 6, 7 0 cualquier reivindioacifn que de ellss

procedentes. en el cusl estan dispuestos contactos soopersy

depende, en el cukl el =z2ccionamiento de los dispositives
,ocionadores de los contactios es efectusdo sobre counducto-
es conectados directsmente con contactos mdiltiples de una
egleta de contactos pira hacer que un Juego de contactos
ea accionado para que tome con ¢m Juego correspondiente d¢
contactos cooperantes seleccionados por el movimiento del
dispositivo de zccionamiento de los countactos.

22. Perfeccionamientos en los sistemas telefbni-
cos autométicos, saracterizados esencialmente por comprender

un sistems de t8léfono de acuerdo con las reivindicaciones

- 119 #
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tes para hacer que tomen por medio de dispositivos de ac~
cionamiento d@ contactos que tiensn contactos correspon-
dilentes multiplicados Juntos en dos grupos, de los cutles
un grupo coopera con contactos conectadss & lineas que cozq
ducen 8 otra centrel o0 centreles y el otro grupo eoopera
con contactos conectados con liness locales, por 10 gue
pueden hacerse modificaciones en las oonexiomes a dichos
sontaoctos multiplicados conforme &l grupo seleccionado.
23. Perfeccionamientos en los sistemus telef6nig
cos automfiticos carasterizados esencialmente por comprender

un sisdeme de teléfono de ascuerdc con las reivindicaciones

precedentes, en el cudl se incluye un Jjuego de relevador d]
mando alimentado & baterf{a en los gonductores del grupo qu

tiene acceso a las l{meas locales y e8tf exclufdo del grupg

centrales.
24. Perfeccionamientos en los sistemas telef6ni-
cos sutomfticos caracterizados esencialmente por comprendex

an sistema de teléfono de acuerdo con la reivindicmcifn 22

mentzdo & baterfa estd dispuesto en cada conexiém que es
completads en una central, y en el cufl e8 extendida una
conexifén directa & un repetidor de salida independientemen-
te del juego de relevador de mando elimentedc & baterfa pa-
re. llamadas & otra central.

26, Perfeccionamientos en los sistemas teleféni-
cos automfiticos caracterizados esencimlmente por comprender
nn sistene de teléfono de acuerdo con las reivindicaciones

6 6 6, en el cual el control del movimiento ds los daispo-

- 120 ~
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isitivos acclonadores de los contactos es efectuado sobre

conductores que se extienden desde conductores de una hi-
lera.

26. Perfeccionsmientos en los sistemas teleféni-
cos autométicos ceracterizados esencialmente por comprend¢
der un sistema de teléfono de acuerdo con das reivindica-
leiones 5, 6 6 25, en el cual doe hileras paralelas de oon+
ductores estén dispuest as en Juegos que corresponden a los
conductores requeridos para establecer una sola conexién
Fncluyendo los conductores de conversacién y de prueba,
de manera que los dispositivos de accionamiento de los
t:ntactos estén dispuestos para establecer una conexién
tre dos juegos de conductores al misme tiempo.

27. Perfeccionamientos en los sistemas teleféni-
cos automéiicos caracterizados esencialemmmte por cempren

der un sistema de teléfono de acwerdo con las reivindica-
ciones 5, 6, 25 § 26, en el cual los conductores estén
dispuestos en una serie de juegos de hileras paralelas y
los dispositivos de accionamiento de los contactos lo es-
tdn para ser primeramente regulados para moverse en un
trayecto transversal y justemente fuera de las lfneas pa-
ralelas para seleccionar una hilera particular de conduc~
[sores y para ser ulteriormente movidos a una posicifn en
la cual pueden hacer que los conductores de hileras dis-
ftintas tomen en los puntos de interseccién seleccionados.

28, Perfeccionamientcs en los sistemas teleféni-

pos entomfticos caracterizados esencialemente por compren-
er un sistema de teléfono en el cual les mecanismos de
espuesta a impulsos y los repetidores de impulsos estén
aptados especialmente para responder a un cambio prede-
terminado de la ocorriente de un impulso, estando adaptade

Fl mecanismoc de respuesta a los impulsos pam efectuar una
ope-

o} & e
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racifén complete mecénicsmente independiente del mecanismo
que inicia tal funcionzumiento y los repetidores de impulso
para generar un impulso completo independiente del dispo-
sitivo que haoe que &l impulso sea generado, por lo que el
estebl ecimlento de uma llamada puede ser efectuado por los
impulsos d8 unz escals muy extensf.

29. Perfeccionamientos en los sistemas telefbni
ols automfticos caractorizados esencialmente por comprends
un sistema ds teléfono de ucuerdo con suslquiere de las
reivindicac iones prededentes, en el cusl el Juego de rele-
vador de mando estf dispuesto para comvertir impulsos que
tienen uns proporcifn de establecimiento y corte dentro doL
limites predeterminados, en impulsos de natural sza transi~
toria oreados por un cambio predeterminadc de corriente Onr
cada impulso individual.

30. EFerfeccionamientos en los sisgtemas telefb-
nicos automfticos caracterizados esencislmenie por com=—
prender un sistema de teléfono de acuerdo con cuslquiera
de las reivindicaciones precedentes en el cusal estf adap~—
240 un mdoapnismo de respuesta 2 impulsos asoclados indivi-
dudlmente con dispositivos de accionamientos de eontactos,
pera responder &8 un impulso momenténeoc para embragar el
mecanismo de accionamiento con una fuente de zccionamiento
continuo de emergfia mecénica, embrague que es tornedo in-
eficaz solemente cuando ha tenido lugar un movimiento pre-
determinadoe del mecanigmo de =accionamiento.

31, Perfeccilonamientos en los sistemas tel efb~
nicos automfticos oaracterizados esencialmente por com=~

prender un sigtems ds teléfono de acuerdo con cualquiers
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de las reivindicaciones prededentes, en el cuzl en cade 1i-

nes de union saliente gue conduce de una central a la otra,

eatd dispuesto un repetidor de impulsos en el cual eaté
daptado un cambio de corriente en sentido predeterminsdo
n cads impulso, para hacer le transmisibm de un impulso de
une corriente momentfnes 0 de pulsacifn por une l{nea de
linién, por lo ousl los impulsos son transmitidos por la 11+
pu; de unifn sin tener relascifn com la duracibén de los pe~
rfodos de establecimiento o corte d4e un impulsc y separadod
por intervalos que oorrespo.nden al intervalc entre las par-
tes correspondientes de impulsos sucesivos.
3. Perfeccionamientos en los sistemas teleffni-
cog autométicos caracterizados esencielmente por comprendex
una recleta& de contacto para uns mul titud de comnmutadores
selecc ionadores gue comprende dispositivos de contacio fi-
jos y movibles, camprendiendo medios de f£ijacibn de dispo~
sitivos de contactos espaciados por una multitud de dichos

edios, mientras cada dispositivo movible de contacto esté
Ecegu.rado por uno de dichos medios de f£ijacibn solamente el
un extremo por 1lo cuesl el extremo libre se encuentra en el
espacio entre los medios de fijacibn en una posicibn tal
que puede ser desviado para hacsr toma con un dispositivo
de contacto £ijo.

33, Perfeccionamientos en los sistemas telefbnid
cos automfiticos caracterizados esencialmente por comprende:#
una . reglets de cuntacto para uns multitud de conmutadores
seleccionadores que incluye dispositivos de contactos f£ijog

¥y movibles en la cual los dispositivos de contacto £1ijo eat

tdn eislados uno del otro y de los miembros de contacto mo-
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vibles por aisladores comunes & un grupo de dispositivos &1
contacto f£1jos.

34, Perfeccionsmientos en los sistemas telafb~
nicos sutomfticos caracterizados esencialmente por comprenT
der uns regleta de contacto jue comprende dispositivos de
contacto fiJos comunes & une multitud de sel eccionadores y
digpositivos de contacto movibles individusles a cada uno
der dichos seleccionadores, estando dispuesto cada disposi-
tivo de contacto & manera de una proyeccifn separadamente
desviable que se extiende desdeAuno o més dispositivos co~
munes, mientree que cade proyeccifm estf dispueste psra
ser desviadé hacia uno de dichos dispositivos de contacto
comunes,

35. Perfeccionemientos en los sistemas tel efOni-
cos subomfticos caracterizados esencialmente por comprende
una regleta de contacto para une munltitud de cozmntadores
seleccionadores que comprende digpositivos de contacto f£i-
jos comunes & una multitud ds commutadores y dispositivos
de contaecto movivles individuales ® cada conmutador y dis-
pusstos en asociacibén con 61 y ocm eada dispositivo de corr
tacto, por 1o cual la desviacién de un dispositivo de ocon—
taoto movible esté dispuesta para gompletar une conexifn
entre uﬁ contacto £1J0 que se¢ desee y un dispositivo de
contacto movible de un commutador particular.

36, Perfecclonamientos en los sistemas tel »£0mif
oo0s sutomfiticos caracterizados esencialmente por eomprends4
una regleta de contacto pars un commutador seleccionador
que compren.e @ispositivos ds'contacto fijos que =me proyeot

tan entre los lados oOpuesatos de un comutador y estén fi~
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jados por uno de sus lados solamente, habiende un disposi~
tivo de contacto movible para ceda dispositive de contacto
f1J0 con su extremo libre accionable em un punto entre los
dos lados opuestos del commutador.

37. Perfeccionamientos en los sistemas teleféni-
cog automféticos, caracterizados ssencialmente por compren—
der una reglete ds contacto de acuerdo con las reivindica-
ciones 32, 33, 34 6 35, en la cuel los dispositivos de con-
tacto £ijos consisten en tiras de metal que se extienden &

través de las regletas de contacto de una multitud de se-

38, Perfecoclonamientos en los sistemas tel sf6ni-c

¢os sutonfiticos caracterizados esencislmente por comprende
unc regleta de countacto de zcuerdo con las reivindicacionej
32, 33, 34, 35, 36 6 37, en 1la cual los digpositivos Jde
contacto movibles consisten en proyecciones paraleles de
tira de metal que se extienden desde una placa comén.
39. Perfeccionamientos en los sigtemas telefénit
cos autométicos caracterizados esencislmente por comprender
una regleta de contacto de zcuerdo con lag reivindicaciones
32, 37 6 %8, en la cual los medios de fijacifm de los dis-
rositivos de contacto estén separados a2 intervalos regula-

res gue corregponden & un conmutador.

40, Perfeccionamientos en 1o0s sistemas teleffni-

coB automitivos caracterizados esencislmeute por compren
una regleta de contacto de acuerdo son lasg reivindicacione
35, 33, 34, 36, 37, 38 6 39, en la cual los dispositivos
contacto £ijo comunes & une multitud de commuteadores estfin

dispuestos en hilerss.

- 126 -



4

10 42, Perfeacionamientos en los sisztemas tel sf6ni-

15

20|{bles immedizstamente enfrente de los digpositivoa de contac

2b| cog sutomfiticos caraoterizados esencialmente por comprend

41. Perfeccionsmientos en los sistemas tel ef Sni-
cos antomfticos caracterizados esencialmente por comprender

hne regleta de contacto de ascuerdo con la reivindicacibn 40

n 1a cusl los miembros de contacto fijos estéin dispuestos
4:n Juegos y en laz gque estf dispuesta une plancha de peine
bara cada hilera de dispositivos de coutacto f£ijos, estando
digspuestos los dientes correspondientes de las planchas de
%eine para hacer toma con dispositivos de contacto f£ijos ad

rrespondientes de un Jjuego.

cos sutomfticos caracterizados esencialmente por comprendex

une reglets de contacto para uns& multitud de commutadores

slones precedentes, en la cual los digpositivos de contac
£ijos se extienien en una direccifn y los aigladores entre
los cuasles estén asegurados los dispositivos de contacto ¥
las planchas que llevan los dispositivos de contacto movi-
bles se extienden en &ngulo recto con ellas de forma que

suninistren uns hilera de dispositivos de contacto movi-

to £ijo, por 1lo gque un movimiento del extremo libre de un
contacto movible haréd gue tome cam el dispositivo de con~-

f{acto.

43, Perfeccionamientos en los sistemas teleféni

una regleta de contacto para ung mul titud de cupmutadores
seleccionsdores comprendiendo ung multitnd de hilerszs de
dlepositivos fijos de contacto que se extienden en una di-

reccifn en forms a estar disponibles & una mul titud de cont

seleccionndores de scuerdo con cuslguiers de lus reivindicI-
t
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mutadores adyacenites, juegos ds planchas de peine transverT
salea pars cada comutador con sue dlentes correspondiendo
an nﬁﬁero con un espacio similar gen los dispositivos de
sontacto fijo de una hilera, dispoesitivos aisladores transt
veraklesg que Se extienden tode & lo largo ds una hilera de
contactos f£ijos y medios de fijaoién por los cuszles los
dispositivos de contacto fijos, las planchas de peine y log
sigladores som montados Junios en espaclos separados regu-
larmente psra dispomer pars conmutador de 2icha multitud,
uno 0 més juegos de planchas de peine adecuadamente dis~-
puestas y aisladas con respecto & las hileras de dlspositiy
voe do coutacto £ijos, de manera ue 108 dientes correspont

dientes de un juego de planchas de peine, cuando es desviar

3o, entrarén em toms con dispositivos de contacto £ijos cof
rrespondientes de hileras de dispoeitivos de coutacto fija*
44, Perfeccionamientos en los sistemas telsfénir
cos  autométicos ceracterizados esencielmentie por compren~
der une regleta de contacto de acuerdo con cuslquiera de
las veivindicaciones precedentes, en la cual los dlspositit
vos de contactos movibles son dientes de una o0 més plan—
shas de peine, qhe estén provistes de material de contacto

agsegurado en los extremos anteriores de los dientes.

45, Perfeccionamientos en log sistemas teloffni
cos automéiicos caracterizados esencislmente por comprends
une regleta de contacto de ncuerdo con cuslquiera de lzs
reivindicaciones precedentes, en la ocual el material de
contecto es cilindrado para ser fijado & una plantilla de
metal en lf{neas sepsaradas regularmente, de las cuzles 8e

forman log dispositivos de contacto £ijos por medio de re—|
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cortado eu 1{nease paralelas en dngulo recto con las lineas
regularmente espaciadas que corresponden & las distencise
sntre las partes correspondientes de log conmutadores &4~

yacentes.

46, Perfeccionamientos en los sistemas telefbnif

cos zutomfticos caracterizados esencislmente por comprendes

une disposiocifn multiplicedore de regleta que comprende
Juegos de dispogitivos de contscto verticales estando dis~
ponible cada juego en comln con um grupo de camutadores
seleccionadores dispuestos verticelmente uno encima del
otro, iterminando los Jjuegos de miembros de contacto verti-
cales a niveles dlferentves, estando provistos cables hori~
zntales o gulas para interconectar commut=dores cuyos
miembros de contacto verticales terminan en el mismo nivel

47. Perfeccionsmientos en los sistemag teleffni
cos sutomfticos ceracterizados esencialmente por compren—
der uns disposicifn multiplicadore de acuerdo con la reivi
d.icaciﬁn 46, en la cual el cable inferior horizontsl es
llevado hasta la gufa préxims més elevads y nuevamente ha—
cia sbajo para 1los fines de c¢cruzar arcadss.

48. Perfesciomamientos en los sistemas telefb-

nicos cutomfticos caracterizados eseencialmente por com~

’- 128 -
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prenier una dieposicifn de central que comprende juegos 6.]

dispositivos de contacto verticales estando cada Jusgo di
ponible en comfin & un grupo de commutadores selecc ionado-
res dispuesios verticalmente uno eamcima dvl otro, ejes

verticales de accionamiento por los cuales los miembros dq

accionamiento de los conmutadores de cada grupo son accio-

nados sustancialmente en gufas dispuestas en un plano ho-




5 wna disposicidén mmltiplicadora de regleta de acuerdo con

s

5

rmnto debajo de gulas o osbles horizontales, loe segundos
10
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risontal para soportar los cables gue intercomunican ontr*
tales juegos de dispositiveos vertiocales de contacto.

49. Perfeccionamientos en los sistemas teleféni-
cos automfiticos ocaracterizados esencialmente por oonprona‘r

las reivindiocaciones 45, 46 6 47 § mna disposicidn de cen+
tral de acuerdo con la reivindicaeién 48 en ia cuai los
primeros seleocionadores estén todeos dispuestos inmediata

seleccionadores (#i los hay) lo estdn inmediatamente deba+
]o'do una segunde gufe o cable borizontal y los scloccionIT

dores finales estdn todos dispuestos debajo de una tercer
{a o cable horizontal.

50. Perfeccionamientos en los sistemas teleféni+ ;
co8 autométicos caracterigados esencialmente por comprender f
‘conmutador seleccionador pera uso en sistemas autométi+
cos o similares de teléfono, en el cuel movimiento de los
brazoe que hacen contecto en dos direcciones en el misno
plano sustancialmente, es efectuade por un dispositivo o00-
rotativo que tiene su eje casi normel a dicho plano,

L

estando previstos mecanismos separados de embrague para

permitir a los dispositives rotatives gque muevan los bra-
Is0os que hacen contacte sucesivamente en las dos diroooien&s.
§1l. Perfeccicnamiertos en los sistemas telefénis :
E:a automfticos caracterizados esencialmente por oomprondIr

conmutador seleccionader para uso en sistemas de teléf
poe automféticos y similares en el cual el movimiento Qe
Jos brazos que hacen contacto a través y en la regleta de
contactos es seguide de un movimiento casi rormsl a2l plang
del primer movimiento para hacer gue pares de contacto de
Fn Juego seleccionade entren en toma.
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BZ2. Perfeccionsmientos en los sigtem&s ‘t:eleef&ﬁ.'L
¢c0s antomféticos caracterizados esenclajmente por comprenden
un mecanismo conmutador seleccionsdor para use en sistemas
de teléfonos sutomé:icos y similares sdaptado para ser co-
5|nsctado en une regleta de contactos que itiene contactos moT
vibles que camprenden um bastidor rectangular horizomtal
gque lleve en uno de sus lzdos un electroimén y en el otro
lado en éngulo recto del primer lado un segundo electro=
imén, regulando dichos eleciroimanes el movimiento de los
10|brazos de hacer contacto en direcciones diferentes desde

un eje comfin de rotacibn.

53, Perfeccionamientos en los sistemas teleféni

cog zutomfticos caracterizados esencialmente por comprende

un conmutador seleccionador para uso en sistemas de tel&fo;

165|nos sutométicos y similares en el cual el movimiento de paf
80 & paso del mecanismo seleccionador es efectuzdo por un
rodillo ¢Gue tiene d0s superficies de pal anca, una de las
cusles cctia en un rodillo de accionemiento y 1a otra en
una superficie fija, por lo cual el primar rodillo recibe
20 |un movimiento de trayecto cerrado para hacer que tengan
lugar sucesivamente operaciones de toma de dientes, mando
de diente y suelta de diente y =ccifn de restablecimiento
para avanzar el mecsnismo seleccionzdor un paso.

54. Perfeccionamicntos en los sistemas teleffnif
25| cog sutomfticos caracterizados esencialmente por compren~
der un commutador seleccionador para sistemas de teldfonog]
autométicos y similares en el cual un brezo gue tiene un
dispositivo de tona de un diente en un extremo y una dis-

posicifn de doble palsnca & espigs en el 0tro, esté de tall
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manera regulado por el dlspositivo ds mands que acciona en
una palanca mientras que la otra palance esté presionads
contra uns superficie fija que le da el dispositivo de t0-—
ma de dalente, un movimiento casi rectangulsr para fecili-
tarle que interne un diente del mecanisgmo selecclonadods
mueve el diente un paso, suelte el diente y 1o restablezocas
& su posicifn inicial.
‘ 55. Perfeccionamientos en 1los sistemas telefénil
cos automiticos caracterizados esenciaslmente por canprenqu
un commutador seleccionzador de acuerdo con la relvindica~
cifn 50 o un meocanismo conmutador seleccionador conforme &
la reivindicacibn 52, en el cual el mecanismo intermedis—
rio gue cosmexiona el dispositivo comln rotautivo con los
brazos wue heacen contacto es 8l yue hace gue el movimien-
to continuo del dispositive d rotacibén se ceambie en un

movimiento de paso a puso de 10s brazos gue hacen contacto}

56. Perfeccionamientos en 1os sistemas telef6ni
cos autométicos caracterizados esencislmente por comprendst
un commubtador seleccionador de acuerdo con las reivindica=
ciones 50 6 55, en el cual los mecanismos ds embrague s
de auto-fegulacién en cuanio & cue e¢llos hacen que los
brazos de efectuar contacto realiden un movimiento prede~—
torminedo y luego sea separado el dispositivo rotetorio o
tiends a ser separado de 1los brazos que realizan contactor.

27, Perfeccionamicntos en los sistemas telefSmif
eos automfiticos caracterizados esencialmente por comprend*
un coumutador selecsionador de acuerdo eon les reivindiocs-
ciones 50, &2, 53, 54, 655 6 656, 0 un meeanismo commutedor

selecc ionzdor de acuerdc econ las reivindicaciones 52 6§ 55,
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Ln el cual los brezoe que hacan contacto se mueven & travGBJ

de une repl eta de gountactos y luezo en su interior.
. 58. Perfecclonamientos en los sistemas tel of 6ni-
cog autométicos caracterizmdos esencislmente por comprender
un comutudor seleccionador o mecanismo commutador selec—
cionador de acuerdo con las reivindicsciones 51 6§ 57, en el
ounl 1los brazos que efectian contacto después del movimien-
t0."de través" y antes del movimiento &1 "interior" son
MOrxﬁalmente mc;vidoa en el plano de dichos movimientos ¥y sanr
hlevedos hacia atrés pera la terminscibn del moQimiento ha-
cia "adentro” parg hacer que pares de contactos de un juegd
seleecionadomontren en tom&,
59, Perfeccionamientos en log s istemas teleflni<
c0g automiticos caracterizados esencislmente por comprender
un conmuisdor selecclionador de acuerdo con cualquiers de
las relvindicaciones precedentes, en el cusl el movimiento
de 10s brazos que hacen contacto en por 1o menos uns direcH
cibn, es efectuado paso & paso en respuesta & Operaciones
sucesivas momenténeas de un dispositive de suelta, opera-~
clones que tienen lugsr a intervalos mayores que el t%iempo
tomado por los brazos que hacen contacto para completar un
paso. '

60. DPerfeccionamientos en los sistemas teleféni'r
00s autométicos caracterizados esenciaslmente por comprender
un oconmutador sel ececionador de acuerdo copn cualquiers de
las reivindicacionea precedentes, en el cu&l el movimiento
de los brazos que hacen contecto en por lo menos una direo
cifn es efectuado por une operacifm fnica del dispositivo

de suelta, es resisblecido para detener el movimiento de

132~
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los brazoe que hacen contacto después de un nfimero ds passy
que hau sido tomedos ¥y que dependen de 10s resul tados de
une operacifn de prueoa de le 1lf{nea. _

61. Perfeccionamientos en los sistenas telefbnid
cos automiticos caracterizados asencialmenie por comprende
un cogmutedor seleccionador de acuerdo con la reivindica-
cifn £3, en el cual - pivota ~ : un rodillo en un extremo
del brago y tiene un Adispositivo de toma de diente en el
0tro extremo, miembro ds toma de diente que se hace que
comparta un inovim.f:'ento que tiene una relacion predeterminer
a4 con 1u del pivote .

62. Perfeccionamientos en los sistemas tel efb—

nicos autométicos carscterizados esencialmente por comprent

¥

der un conmutedor sel eccionador de ecuerdo con las reivin-
dicaciones 654 6 61, en el cusl el brazo es mantenido con-
tra el rodillo £ijo por medio de un resorte gue tiende tant
bién a presionar las pslancas contra las superficies gue
toman, por 1o cual el movimiento del extremo de espiga del
brazo hace gue éste se mueve para oscilar alrededor del
rodillo fijo y el extremo del brazZo que lleva &8l disposi~
tivo de toma dsl diente que recorre un trayecto apropiado
para el funcionamiento del mecanismo sel eccionador.

62. Perfeccionamisntos en 1los sistemas telefd-
nicos autométicos carscterizados esencislmente por comprent
der un mecanismo commutador seleccionzdor de s=ocuerdo con
la reivindicacibn 52 o cuslquier reivindicacibn que de
ella depcnda, en el cual los brazos gue hacen contacto eg-
tén soportados en un brezo de un carro, y dispuestos para

correrse & 1o largo de e te mismo brezo de earro, el ocuel,
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Ja, su vez, estf adaptado para deslizarse por gufas dispues-—
taa en fngulo reoto con dichos brazos en el bastidor, de
cuyes gufas son fécilmente deemontables el carro y 10s bra-
z0s {Jue hacen contactlo.
64. Perfeccionamientos en los sistemas teleffni-
cos automfticos caracterizados esencialmente por comprenden
nn mecanismo commutador seleccionador de acuerdo com 12 rei

Jvindicac ifn 52 o cuslquier reivindicacifn que de ella depen

per oscilados de forma que entren en la regleta de contac~—
tog en un nivel fuera de contacto con los contactos movi-
pbles y para ser restablecido para hacer que log contactos
fiovibles sel eccionados tamen con los contactos fijos co~-
rrespondicntes;

65. Perfeccionamientos en los sistemas teleffni-
cos autométicos caracterizados esencialmente por comprenden
pn mecanismo conmutador ssleccionador dev acuerdo con la rael
vindicacifn E2 o con cuaslquier reivindicacifn que de ells

hopen&a, en el cual 1los brazos que hacen contacto esifn

L& la suelta de los brazeos que efectian contacto y estéd ai-
tuado deutro del bastidor rectangular.

66, Perfeccionamientos en los sistemas telefbni—
cos automfiticos caracierizados esencialmenie por comprender
bn mecanismo conmutador seleccionador de acuerdo con cual-
julera de las reivindicaciones precedentes, en el cusel los
resortes comtrolados & imén y commutador estén montados &

Lo largo de los diversos electroimanes por los cusles es

da, en el cual los brazos de coniacto estfin dispuestos parel

T
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67. Perfeccionaumientos en los sistemas teleflni-—
Pos antomit icos caracterizados esencialmente por comprender
hn mecanismo conmutuador seleccionador de scuerdo con la reif
ﬁvindicacién.:?; 0 con cualguiers reivindicacidén que de ella
ependa, en el cual el eje rotativo estd mbntado en el ex-—
Lerior de una esquina del bastidor rectengular enm el ousl

jog 1lados donde estdn montados los electroimanes encuen-—

bran palancas accionades por los electroimanes que estén

hosicién tal que serdn tomadas por el eje giratorio cuamndo
tiens lugar la suelts.

68, Perfeccionamientos en los sistemas telafbni-
cos sutométicos caracterizados esencialmente por comprenden
un mecaniemo coumutador selscc ionador de acuerdo con la
reivindicacién o5 o con cualquier reivindicacién que de e]lri
dependa, en el cual la disposicifén de palunca doble efec—
tuada por unu operacién de presién desde una superficie
inica de palunca cnformada paralelamenie &l eje de la mis
ma, siendo la presifn conveuienterente reforzada por medio
de un soporte muxiliar que podrd tomer la forma de une pre-
pién segunda forzada en 1la parte exterior de la primers
presifn que forms las superficies de palsncas exteriores.
69, Perfeccionamientos en los sistemas telefémni-
cos autondticos caracterizados esenciaslmeute por comprender
un sistena de teléfono gue comprende un Jjuego de relevsdor
e mando gque incluye un relevador de respuectu & impulsos,
hin relevador de mantenimiento y uno de cambio, cada uno de
koa cuales e jerce un mando separado en e&vance, un éeleccio-

pador que tiene un circuito de accionamientc . tal ghe ‘en: -
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cooperacidn 6on los mandos en avance ejercidos por el re-

levador de acoionamiento el selector funciocna comm un gru
po selector y un selector que tieme un circuito de mando
individual tal que en cooperacién con el mando en avance
ejercido por el juego del relevador de accionamiento el
selector funciona a manera de selector final.

70. Perfeccionamientos en los sistemas telefénico
isntométicos caracterizados esencialmente por comprender 01
juggo de relevador de mandc para uso en sistemas autométis
f"“ de teldfonos o similares el ocual, en respuesta a sorirn
de impulsos, est& adpptado para ejercer mendos por distine
tos cirdaitos que son capaces de produclr sucesivamente
las diversas etapas involucradss en el funcionamiento de
hna diversidad de clases distintas de conmutadores seleo-~
ecionadores (grupos de sekccionadores, seleccionadores fi-
nales, seleccionadores finales P.B.X.) , mandos que se ha-
jcen efectivos para cualquier conmtador seleccionador que
depende solamente del circuito del seleccionader que estf
Ficndo acclonado.

71. Perfeccionamientos en los sistemas telefénico

untondticos caracterizados esencialmente por comprender
ego de relevador de mando para uso en sistemas de teld-
ones gautomfticos y similares gue estf dispueste para ru-l
onder a series sucesivas de impulsos para transmitir im-
lsos para los fines de accionar uno o mas seleccionade-

es de grupe y un seleccionador final sucesivamente; y de
é8 que cada serie de impulsos ejercer accionsmiento sbr
rouitos separados que hacen gue una operacidn de bizque-

tenga lugar si un selecocionader de grupo es accionado,
Tepare para la recepcién de las préximas series de impuls
08, cuando un seleccionador final es sceionad primeramen-

® y prepare una operacidn de prueba de la lfnea después
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7. Perfegcionamientos en los sistemas teleffni-
cos sutomiticos oaracterizados esencialmente por comprenden
un juego de relevador de mando para uso en sistemas de te~
1éfonos autométicos y similares, en el cusl estdn estable~-
cidos un oircuito de impulsifg, un circuito de mantenimierr
to, un c¢ircuito de cambio y el ciroulto de prueba de ls
1finea, bajo el mando de cada serie de impulsos, para pro~
ducir el funcionamiento de cada comutador seleccionador
de un $ren y finslments probar la condicifn de 1libre u

"gomunica" de 12 1{nsa llamade.

73. Perfeccionamientos en los sistemas teleféni
cos automféticos ocaracterizados esencialmente por comprsn—

der un commutador seleccionador yus comprends dos partes f&=—

cilmente desmontables, une ragleta de countacto y mecanismo
regul ador, teniendo cada uno dlsposiciones de red de cir~
culto & los elementos que hacen contacto con ellos, digpo—

siciones de red que son individusles sl conmutador y estén

dispuestas para ser conectadas Jjuntas por medio ds una dis
posicifn de contactos cumado 18s plesas estén correctame
gituadas con respecto uns de otra pars formar un cirocuito

sompleto de conmutador,

74, Perfeccionamientos en los sistemas tel efénis
coc suiomfticos oaracterizados esencislmente por compren—
der un cozmutador seleccionador que oomprende 4os plezas
f£4cilmente separables, la regleta de contactos y el meca~-
nismo ds fccionumiento, en la cual eB incorporads red de
circuito hasta contactos f£ijoa y movibles pars permitir
hacer conexifn, siendo incorporada red de oirouito adicio-

nzl en el mecaniamo de accionamiento para conestar los cﬂ.uﬂr
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mentos componentes en una forme apropiade a la funcibfn que
se requiera gue efectie el comutador, estando arreglado ux
dispositivo de contacto entrante por el cuel 1los dos juego
de red pueden ser conectados juntos pars formar un ceircuitd
completo de conmutador ¢ descomectadas ouando las piezas
estén conectadas juntas o separasdas.

75. Perfeccionamientos en los sistemas teleffnid
cOs automfticos oaracterizados esenscislmente poxr comprendel
un cirguito selscclonador para commutadores gue tiene con=
taetos cooperantes que se efactfian cuanio es seleccionada
une linca en oonexifn paras extender una conexifn en la ocusl
los conductores entrantes de odnversacifn estfn conectados
directaneunte con un juegot de contastos cooperanties, mien~
tras que desde dichos conductores de entrada se extlenden
econductores méltiples & dispositivos por los cuales es re=
gulado el fwncionamiento del relevador, por 10 cuel los
dnicos contactos en los conductores del relevador cuende
se estoblece une conexibn total consistenm en contactos so-
operantes que estin en ese momento en toma.

76, Perfeccionamientos en los sistemas telefénit

cos sutomfticos caracterizados esencislmente por compren—

canismo cormutador, 2demés de reguler el fuucionamiento me
cfnico del comnutador, estén digppuestos para efecstuar ops-—
racliones auxiliares de relevador y efectuar con ello le
operacifn completa del commutador y la desconexifn de 1los

imanes de los aonductores de conwyersacifn sin el empleo de

c¢lonamisnto independiente.

L3

der un oircuitoc seleccionador en el ousl lo0s imanes del met

relevadores algunog nl otros dispositivos similares de fun<g

~138%
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77. Perfeccionamientos en 1os sistemas teleffnis
cos automfticos carssterizados essnclalmente por comprendex
un circuito seleccionador en el cuel el imén que es acclio~

nado primeramente es mantenido en funcionamiento despnés df

vimiento del seleccionador, un segundo imén siendo ecciona-

d0 a continuaeifn para regulsr el segundo movimiento del

gula 1l&a suelta del selector se emplea también pare comple~

tar un circuito 21 segundo imén.

cog automfiticos earacterizados eseuncislmente por comprendey

un circulto seleccionador en el cual esté conmectado un imé
del selecclonador normalmente con un conductor de euntrada
ulteriormente durante el funcionamiento del commutador y 1
suelta, son conectados Otros imanes &l mismo u otros con-
dustores de entrades sobre los cusles se efsctfia el funcio-

nemiento del commutador sin medimeifn de otroes releva.doresi

608 asutomfticos caracterizados esencislmente por eomprendey

una instalacifn de teléfono que comprende un juego de rele-

vador de mando para regular 1a opora: i6n sucesive de los

de mando del mismo proyecto tipo, reglates de ocontactos,
cables de interconexifn del Juego de relevador y las regle-
tas de contacto de etapas sucesivaes y puntos de contacto d.J
contactos de entrada sdyacentes & individuales a las regle-
tag de contgctos de losg cammutadores, teniendo los cantac=

tos de entrada mediog discriminadores asociados com ellos

responder & la primera serie de Impulsos para el primer mot

sed ecoionador mientras un tercer imféin que eventuslmente ret

78, Pesrfeccionamientos en 1los sistemas telefbni+t

79. Perfeccionsmientos en 10s sistemas teleféni

conmutudores de un tren, mecanismo commutador con sircuitosd
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de fomz que h&agan que cuando uno de 1ichos mecanismos conA
Imutzdores esd puesto a contacto con une regleta de contacto,

el juego de relevador de mando en funcionamlento con los

para hawer que el mecanismo de commutacifn funcions en la
forma determinsda por la regleta de contacto, por 1o cual
el mismo mecanismo de commuteacifn podrd servir pare una di-
versided de distintas clases de coumutadores {eeleccionado-
reg de grupo, seleccionadores f{insles, seleccionadores fi-
tbales P.B.X.).

~80. Perfeccionamientos en los sistemas telef{6ni-
cos autométicos caracterizados esencialmente por compre niex
lune instalacifn de teléfono que comprende un Juego de rel e

vador de mando psrs regular la operacifn sucesiva de 1os

conmutadores de un tren, mscanismo conmutador con circulto
de mando del mismo proyecto tipo y puntos de contacto de aj
tradasg dispuestos adyscentemente o lndividuszles = lag re=~
gletas de contacto de los comutadores, siendo veriades lag
conexiones individumles con las regletms de contacto de
acuerdo con la forma en la cual ol commutador deberé funcigd
r par& yue, cuanio uno de dlchos mecanismog connu‘.tad.ores
’:: conectado con une reglete de contactos, el juego de rele-

vador de acclionemisnto coopere con el mecanismoO conmutador

nador de grupo, seleccionudor final o selsccionador final
P.B.X., determinado por las condiciones individuales de laeT
regle tas de contactos.

8l. Perfeccionemientos en los sistemas teleféni-

cos automfticos caracterizedos esencislmente por comprendexr

oircuitos modelo del mecauismo de commutacifn esté adaptadd

y el funcionamiento del commutsdor sea tanto como selsocelio-]
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wn cirouito seleccionador para commutadores que tiensn pa-
res de contactos cooperantes en sus regie-taa de contactos,
ah el cual log contactos correspondientes de cada par son
multiplicados Juntamente 2n grupos separados y los otros

contactos correspondientes 4o ocada par son conectados a

grupos de conductores de selide en forma que todog los cont
ductores de un grupo son conectados a contactos de los cuaT
les los que cooperan con ellos son multiplicsdos juntos,
caracterizado porque el accionamiento selectivo dsl cormu-
tador produce el cierre de un Juego de contactos coopsran~
tes que tlienen conexiones en el lado de entrada dispuestas
para W80 oon un grupd perticuler seleccionado de lineas de

salida,

82. Perfeccionamientog en 10os sistemas tel ofSni

cos automéiticos caracterizedos esencislmente por comprendey

{

un juego de relsvador de mando de =2cuerdo oon las reivindi
caclones 69, 70, 71, 72, 79 u 80, el cusl, 21 ssr tomado eph
uso estd dispuesto para preparar un circuito de impulsifn
pare y resguardar el primer commutador seleccionzdor que
deberé ser cmtrolado y después, en respuesta a series su-
cesivas de mpulsos, mander al exterior trenes de impulsos
capacee de a&cciopar conmutadores sel eccionadores de distint
tas clases, distinguildo por tener dispositivos de respues=—
t& & los Impulsos conectados & potenclales difereutes.
&5. Prerfeccionamiéntos. en los sistemas tele~
ffnicos automfticos caracterizados esencialmente por com~
prender un juego de relevador de mando de acuerdo con lesg
reivindicaciones 69, 7o, 71, 72, 79 u 80, el cual después

de cade serie de impulsos estd dispuesto para conectar aigh




23

o

=142~

163548

positivos de prueba que podrédn ser ineficaces o eficaces
para regular la apliocacifn de potencial durante el movimiep-
to & biésqueds de un camutador o eficaces pars regular 1e
aplicacifn de corriente de llameds dependiendsc de 12 natu-
raleza y duracifn ds la condicifm de prueba establocide sl
final de una serie de impulsoa'.

84. Perfeccionamientos en los sistemas telefénif
cts automfticos carscierizados esencialmente por comprendef

un juego de relevador de mando de scuerdoc con las reivin—

dicaciones 69, 7o, 71, 72, 79 u 80, el cual, después de se
ries de impulsos copnectan un relevador de pruebs de 'ocomu-
nica" gque responde si estf comunicando ys eee un grupo de-
sesdo o una l{nea deseads para dar sefial de "comunica".

8. Perfeccionamientos en los sis‘;;eme.s tel ef 6nif
cos sutomféticos oaracterizados esencislmente por campren~—
der un juego de relevador de mando de acuerdo con la rel~-
vindicacifn 82 que estf dispuesto para regular un disposid
tivo de respuesta & impulsos gue regula el movimiento se-
dundario del selecclonador final con un potencilal y el
dispositivo de respueste & impulsos que regule el movimiex-
t0 secundario de un selecclopador de grup® con un poten-
eial diferenter.

86.. Perfeccionamientos en los sistemas telefé
nicos automféticos caracterizados esencialmente _por can~
prender un comutador selecclonador de scuerdo con lae
reivindicaciones 73, 79 u 80, en el cualﬁ.a disposicibén de

contscto ds entrads comprende también conexiones de bate-—

r{a y tierra y conexiones discriminsntes que son modif icas

des de acuerdo com la funcifn que el commutador tiens que

[
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cumplir.

87. Perfeccionamientow en los sistemas teleféni-
cos automfticos caracterizados esencialmente por compren-
der un juego de relevador de mando de acuerdo con las reit
5 |vindicaciones 69, 7e, 71, 72, 79, 80, 81, 82, 83, 84 ¥ 85,
Jcn el cusl el relevedor impulsor que responde a los impuld
kos discados por la parte gue llama hace gue en la prime-
ra operacién sea alimentado un potencial de resguardo en

vance para resguardar al seleccionador que es temado em
10 0 yigue el circuito de accionamiento del imén ses ocom-
letado para efectuar la eperacidn inicial del imén prima+
o del seleccionador en el comienze de un tren de impul-
o8 para hacer que el potencisal que acciona el imén sea
amblado intermitentemente para producir la operacién de
13 paso & paso del selecclionador y al final de wun tren de
mpulsos el restablecimiente de un ocirouito de aociona-
ento del imén y hacer el completo de un circuito de
ransferencia del imén que el imén secundario seas conecta-
y se efectde la preparaciln de un circuito de prueba
20 para determinar la condicidn de las lfneas probadas por
dicho seleccionador.
88, Perfecoionsmientos en los sistemas telefdni-

8 automfticos caracterizados esenciaslmente Por compren~
er un juego de relevador de mando de acuerdo con la rei-
25 dicacién 87, en el cunal el potencial que accions el

es cambigdo mediante conexi¥in en el circuito del
tro polo de la dbaterfa que el que estaba conectado primi-
ivamente, por lo ocual pueden ser accionados por impulscs
de diferente polaridad un imén primsrio y uno secundario
de un seleccionador.

89, Perfeccionamientos en 1o0s sistemas telefdnie
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cos automiticos caructerizados esencialmente por conmprendel
un juego de relevador de mundo de acuerdo con la reivindi-
oacibn 69, 7.0, 71, 72, 79, 8o, bz, 83, 84, 85, 87 u 68, qud
comprende un relavsdor de prueba de bater{a yue as conectat
do brevemeute después de completar une serie de impulsos
cuando se encuentra gue comunica una lines probada.

r 90. Perfecciovamientos en los sistemns telefdéni-
cos automédticos caracterizados esencialmente por comprernden
un juego de relevador de mundo de acuerdo con la reivindi-
cacifn 89 que comprende un relevador de prueba a tierrs qu
rs conectado despuée del relevador de prueba de baterfa, y
8 irve para dar la sefial de "comunica" si la 1inea de un
grupo de lineas estd ocupada,

91. Perfeccionamientos en los sistemas telefé-
micos automfiticos caracterizados esencizlmente por compren-
der un juego de rslevador de mando de acuerdo con lss rei-
vindicaciones 69, 70, 71, 7<, 79, 80, 82, L3, 84, 85, 87 u
B8, que couprende relevadores que respondan a trenes de im-A
pulgos para ejercitar accionamientos que corresponden a to-
mas, transmisibvo de impulsos y el final del tren, relevudo-
res de llamada y de ocupado y relevadores alimentados & ba-
ter{a para suministrar corriente a los instrumeutos del
k bonudo que llama y del abonado llamado

92, Terfeccionamientos en los sistemas telef6ni-—
pos autométicos caracterizados esencialmente por comprender
hin sistema de teléfono deacuerdo con la reivindicacién 69,
bn el cual el mecanismo conmutador esti conectado diferente
pente conforme a lua clase del selscoionador.

95, Perfeccionamientos en log 8istemas telefénd

i
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cos autom&ticos caracterizado esencialmente por comprender
un sistema de teléfono de ccuerdo con la reivindicacifn 69
b una insialueibn de teléfono de acuerdo eon las reivindi-
onciones 79 f 80 en el cual el mecanismo de commtador estd
conectads 10 mismo indepeniieniemente de la clase de sclec'L
cionador que se usa y estd{ adaptado conjuntamente con re-
gletas de contactos distintas para funcionar de acuerdo coxp
leg olases de seleccionador distintes gegin 1a determinan

las conexiones cmn los contectos en tanma en 1a& prueba.

94, Perfeccionamientos en los sistemas telaffni:

cos automiticos caracterizados esencialmente por comprende]
un sistems de teléfono ds acuerdo eom la reivindicacibn 69
0 uns instalacifn de teléfono de acuerdd con la reivindi-
cacifn 79 u 80 en la cu2l el mecanismo conmutador esté co-
nectado en la misma forme independientemente de lu clase
de selecclonador que es usado y esté dispuesto conjuntament
te oon las distintas regletas de contactos psrs funcionar
eonforme 8 las distintas clases de seleccionudores como lo
determinen las conexiones hechas entre los imanes y 1l0s
contactos de toma de lad digsposiciones de coneeiones de
contacto de entrads associadas con la regleta de cantmoto.
95. Perfeccionamientos en los sistemze telefénif
cos automiticos osracterizados esencislmente por compren—
der un copmutador seleccionador de acuerdo con la reivin~—
dicacifn 81, en el cual las conexiones del juego de entra-
ds de un grupo de contactos cooperzautes que conducen & un
grupo de lineas de salida que se extienden a otros commu~

tadores d- la misma central, comprenden ug juego de rele—

vador de mando pOr el cual el conmutador es regulzdo mien®
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tras que lxs conexiones del juego de sntrade de un grupo dej
contactos cooperauntes, que conducen & un grupo de 1f{neas de’
talida que se extienden a cualquisr otra central, excluyen
1 juego de relevadores de mando una vez que hs gido ¢ fec—
tuada la seleccifn de una lf{nea del dltimo grupo,

96. Perieccionamientos en los sistemas telef6ni-
coy automit ices caracterizados esencialmente poOr comprender
ain sistema de teléfono de acuerdo con las reivindicaciones
69, 92, 93 6 94, un juego de relevodor de mando de scuerdo
con las reivindicsciones 7o, 71, 74, 82, 83, &4, 85, 87, 88
89, 90 6 91, mn circuito seleccionador de acuerdo con las
reivindicaciones '?3 74, 75, 76, 77, 78, 79, 86 6 95, o
instalacibn de teléfono de acuerdo con la reivindicacibn 7
m 80, en los cusles el fuunclonamiento del commutador se
lefectlia y regula sobre cuatro copnductores que compreunden el
conductor de conversacifn, el conductor de mantenimiento y
hn conductor auxiliar.

97. Perfeccionamientos en los sistenus teleffnio
cos autanéticos caracterizados esencialmente por comprender
un sistema de teléfono, um juego de relevador de mando, un
cirguito seleccionador 0 una instalacifn de teléfono de
acuerdo cou la reivindicacifn 96 en los cuzles el cond.ucto:&
auxiliar es desconectado de les conexiones de bgterfad .y
tierra en 1los commutadores cuzndo 88 sstablece une conexilr
total de maners que puede ser usado para fines especiales
de regul ucibn, tales como son contar una conexifn pura es—
tablecer una llamada de ramal.

98, Perfecocionamientos en 1lo0s sistemas telefbnicos

autométicos, earacterizados esencialmente por canprender
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un sistema de Xeléfono de acuerdo con la reivindioacidn
69 o una instalacifn de teléfono de acuerdo con la reivin,
dicacifn 79 u 80 en los cuales el mecanismo conmutador es:
%8 conectado en la misma forma independientemente de la
clase de selccionador que es usado y estf dispuesto paras,
[ponjuntamente con las diferentes: regletas de contactos,
funcionar conforme a las distintas clases de seleccionado+

roé como lo determinen las conexiones gue han sido hechas

lentre los conductores de entrada de la 1fnea y les contacs

v

tos de toma de las disposicilones de contactos de entradas
ocladas con la regleta de mando, estando dichas conexio+
E:l adaptadas para hacer que el juego de relevador de mans
do funcione diferentemente de acuerdo con la clase de sew
lececionador del cual forma parte el mecanisme conmutador.
99. Perfeccionemientos en los sistemas telefSni-

208 automfticos caracterizados esencialmente por compremn-

er un repetidor de impulscs para uso en sistemas de telé+
énaa o similares en el cual un cambio de corriente en un
entido predeterminado en cada impulsc de eorriente conti-
a esté dispuesto para hacer la transmisién de un impul
menténeo de corriente alterna o pulsante sobre una lfne
de unién, por lo cual son transmitidos impulsos por la 11
ea de unién, que no tienen relacién con la duracién del
arfodo de establecimiento de corte de un impulso, separa+

)

8 por intervales que corresponden con les intervales en.

¢ las partes correspondientes de impulsos sucesivos.

100, Perfeccionamientos en los sistemas teleféni
pos autemfticos caracterizados esencialmente por comprem-
fer un sistema de teléfono en elaml en una central en tandm
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se dispone psra la camversifn de impulsos de corriente al~-
terna transmitidos & ells por l{ineas de unifn desde otra
central en impulsos de corriente combinus con el objeto de
acecionar seleccionadores 1oc‘a.les de la central en tandem y
para fransmitir impulsos adicioneles d8 corriente alterns
8in conversacifm si 1a llamads es para una tercera central
poxr un repetidor de sallds, sirviendo tel repetidor de sa-
lida pars convertir impulsos de corriente continna para es]
tablecer llamadas que se Originan en la gentral en tandem
en impulsos de corriente al terus si tales llemadas tienen
que ser establecidas & dicha tercera central.

lol. DPerfeccionamientos en log sistemes telcff-
nicos autométicOs‘caracterizadOS esencialmente por compren
der un sistema de teléfono de acuerdo con 1ls reivindica-
cifn 100, en el cual la supervisgifn y mantenimiento de una
conexibn entre lus centreles se efectla com corriente con~
tious.

loZ. Perfeccionamientos en 1los sistemas teleféJ

der un repetidor de impulsos pera uso conjuntamente con el
repetidor de impulsos de la reivindicacifn 99, 100 6 101,
para responder & corrientes nlternas momenténees, en el
cuzl cada corricnte &l terna momenténes esté adaptads para
pasar & través de una unidad rectificadors pura sccionsr
un relevador que & su vez hace gue un impulso momenténeo
de corriente continus ses transmitido = un seleccionador
dispuesto para responderle.

103, DParfeccionamientos en 108 sistemss telefb-

nicos autométicos ceracterizados esenclalmente por compren

nicos sutomé:icos caracterizados esenciclmente por oomprexr
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der un repetidor de impulscs de acuerdo con la reivindica—
e¢ifn 99, 100, 101 6 10Z, en el cuzl las corrientes al ter—
nas mome ntéuneas son transmitidas por un circuito &e cor

te continua para permitir la treusmisifn de sefirles super-
visoras de corrisnte continue.,

104, Perfeccionamientos en los sistemas telefb-—
nii_cns’ sutométicos caracterizados esencizlmente por compren
der un repetidor de impul sos de aocuerdo con cualquiera de
las reivindlcaciones precedentes en el cual los impulsos
momenténeos de corriente elterns son gencrados por un rele
vedor gue incluye umn condensador en su circulto de excita-—
cién.

lo5. Perfeccionamisntos en los sistemas teleff
nicos sutomfticos sustancialmente como se han descrito con

referencia a loa dibujos acompafindos.
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106, PERPECCIONAMIENTOS EN 103 SISTEMAS TELEPO-
NICOS AUTOMLTIOCOS. - -

Consta la presente memoria descriptiva de ociente
ecincuenta hojas, com una hoja n? 81 bis, foliadas y es-
eritas por una sola oara, acompafiadas de quince hojas
de dibujos.

Madrid, a 30 de Octubre de 1943,

AUTONATIC TELEPHONE & ELECTRIC
COMPANY LIMITED
Poh. .
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