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Don B altasar Jerez Soler ̂  de nacionalidad española,
establecido en Barcelona, calle  Conde del Asalto n3 136, 
so lic i ta  re g is tra r  un Modelo de U tilidad, por 20 años, para 
España y sus Provincias de Ultramar^ que se re fie re  a: "DISPOSI­
TIVO CON PARTE MOVIL EN EQUILIBRIO CONSTANTE'#

El objeto de la  presente so lic itu d  de Modelo de Utilidad 
lo  constituye un d ispositivo , que puede se r p u b lic ita rio , 
dotado de una parte móvil en eq u ilib rio  constante^ que atrae 
la  atención del observador por e l  movimiento g ira to rio  que 
se puede imprimir a dicho d ispositivo , con objeto de que e l 
muñeco grotesco, fe tiche o figura rep resen tativa , caricatures­
ca o graciosa, dispuesta en e l  extremo del vástago, gire sobre 
la  punta del mismo, que se mantiene en eq u ilib rio  sobre un 
pedesta l, siendo favorecido dicho movimiento por la  acción de 
sendos óontrapesos, equilibrados con re lac ión  a la  altura del 
muñeco, que se mantiene en eq u ilib rio  s in  dejar de girará según 
sea la  fuerza del impulso impuesto a lo s citados contrapesos^ 

En e l  ¡único dibujo adjunto^ que constituye parte integran­
te de la  presente memoria descrip tiva , se ha representado, a 
t i tu lo  de ejemplo i lu s tra t iv o , pero s in  que tenga valor lim ita­
tiv o , una rea lizac ión  práctica  del d ispositivo  con parte móvil 
en eq u ilib rio , que constituye e l  objeto del Modelo de Utilidad 
que se so lic itad
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r ,  <*?*̂  c i^ d o  dibujo muestra una v ís ta  en perspectiva del con-

.  " 4 * * *  * * * * «  í  *":juncodei dispbsítivó'¿ adornado con una figura de un muñeco mon­
tado sobre un pedestal, en ouya parte superioe gravita la  punta 
de la  parte móvil del dispositivo^

Refiriéndonos concretamente a l  citado dibujo, pasamos a 
d e sc rib ir , con mayor d e ta lle , la s  parte in tegrantes del disposi­
tiv o  y la s  particu laridades funcionales de la s  mismas^

El d ispositivo es tá  integrado por un pie de sustentación —1-
del que emerge una peana -2 - , que presenta^ en su parte superior, 
un plano -3-* ligeramente oónoavo dirig ido  hacia e l  centro, sobre 
e l  cual se apoya e l  elemento móvil, cuya posición en equ ilib rio  
y posibilidad de giro  se desea mantener ¿

Del cuerpo del muñeco "-4- sobresale, inferiormente', una. . . . .  jpunta Oónioa -5 - bastante pronunciada para que establezca un 
punto de gravitación sobre e l centro de la  lig e ra  concavidad -3 - 
que foima la  parte superior de la  peana —2-^

Del cuerpo del muñeco parten  dos brazos de v a r illa  -6 - -3¿-, 
en dirección divergente y en lo s  extremos de lo s mismos se hallan  
acoplados sendos contrapesos *-7- -7MS-Í, ofreciendo dichas v a r illa s  
un brazo de palanca considerable con re lac ión  a la  altura del 
conjunto del muñeco y de su punta de apoyo -5*#

E l ángulo de divergencia de la s  v a r i l la s  -6 - -3%-', puede 
ser graduado a voluntad, para obtener e l  eq u ilib rio  estable del 
conjunto móvil sobre la  punta de gravitación -5*^

Si se imprime a l  conjunto móvil un impulse, en e l  sentido 
de la  flecha del dibujo, actuando sobre lo s  contrapesos -7 - -7Í*-, 
e l  dispositivo g irará durante más o menos tiempo, segdn sea la  
fuerza que se le  ha impuesto, manteniéndose siempre en equ ilib rio  
sobre la  punta -5 - y produciendo un lig e ro  balanceo en los movi­
mientos del muñe co^

Se sobreentiende que la  forma dada a l  muñeco puede v aria r 
y tener m últiples representaciones, a l igual que las dimensiones
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- 3  - 16 5 3 ^ 4del,p^.e .sus*t^p.*Seqi^n, ccmo la  peana de apoyo y la  configura-
ción dé loé contrapesóse pudiendo v a ria r igualmente la s  clases 
de m aterial empleado en la  fabricación de la s  d is tin ta s  partes 
y de un modo especial la  decoración, ropaje y representación 
dada a l  muñeco:; puesto en eq u ilib rio  y con posib ilidad  de ro ta ­
ción sobre s% mismó^

E l Modelo de U tilidad, por! "DISPOSITIVO CON PARTE MOVIL 
EN EQUILIBRIO CONSTANTE"̂  cuyo p riv ileg io  de explotación en 
España y sus Provincias de Ultramar^ se so lic i ta  por un periodo 
de 20 años, deberá recaer sobre la s  particu laridades que se 
concretan en la s  siguientes'^

RE Í  V Í  N D I C A C I O N E S  
lS.'-"insPOSITIVO CON PARTE MOVIL EN EQUILIBRIO CONSTANTE"', 
caracterizado por e l  hecho de que está  integrado por un pie de 
sustentación del que emerge una peana, en su parte superior 
presenta un plano ligeramente cóncavo d irig ido  hacia e l  centro, 
sobre e l  cual se apoya e l  elemento móvil cuya posición en equi­
l ib r io  y posib ilidad de g iro  se desean mantener, sobresaliendo',; 
por la  parte in fe r io r  del muñeco que remata dicha parte móvil, 
un vástago con una punta bastante pronunciada; que establece un 
punto de gravitación sobre e l  centro de la  lig e ra  cavidad previs­
ta  en la  parte superior de la  peana^
^'-"DISPOSITIVO CON PARTE MOVIL EN EQUILIBRIO CONSTANTE".; seg&n 
la  1* reivindicación, caracterizado por e l  hecho de que del cuer­
po del muñeco parten  los dos brazos divergentes de una varilla^  
en ouyos extremos se hallan  acoplados sendos contrapesos, ofre­
ciendo dichas v a r il la s  unos brazos de palanca, cuyo ángulo de 
divergencia puede ser graduado para obtener e l  equ ilib rio  esta­
ble del conjunto móvil, que es mantenido incluso cuando se le 
imprime un impulso g ira to rio  de mayor o menor fuerza, que le  
proporciona c ie rto  balanceo durante su g iro ;
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6 ^ '^áz''MCVI^ -BN BQUIKBBIO OCNSTANTB'#- Tal 
como se ha descrito  y demostrado en o l dibujo adjunte^'

Consta de cuatro hojas fo liadas y mecanografiadas por una 
sola caraj^

Barcelona a 3 MOV. 1970
P.A-. de Don B altasar Jerez so lerá-
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