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de transmitir una potencia uniforme con multiplicacidn
vériable en una gams de_gualguier magnitud, Por consi-
guiente, desde hace tiempo loe consv.uctores ge han es~
forzado en consegulr mecanismo regulables sin escalona-
mientos con la gama de regulacidn mas extenea posible,
en una scla operacion., Pero estos esfuerzos tienen como
1{mite el fuerte aumento de los momentos de torsidn
cuando son bazjos los numeros de revoluciones. También
por esta razdn en los mécanismos nidrdulicos sdlc es po-
8ible hasta shora transmitir la potencia plena del meca~
nismo sobre una gama de nimero de revolueiones relativa-
mente restringida. #ntonrces, con ndmeros bajos de revo-~
luciones, el rendimiento de transmisidn admisible dis-
minuye linealmente con el nimero de revolueciones, co-
rrespondiendo al méximo momento de torsidn admisible en
el arbol de impulsidn. Por esta razdn desde hace muchos
aiica se procura encontrar soluciones gue pongan remedic
& este lnconveniente, La forma mie conocida de cubrix

un gran campo de régulacién con un mecanismo regulaqol

de campo de regulacidn limitado, es la de montar detrde

del mecanismo regulador un engranaje de intercalacidn de
ruedes dentadas, Cierto es gue le este modo es posible,
-por ejemplo, a un ndmero de revoluciones impulsadas del
me canismo regulaéqr propiamente dicho, de 3.000 & 300
revoluciones por minuto-, conseguir intercalando una
contramarche con una desmultiplicacidén de 1 : 1C en mar-

cha lenta, el campo de ndmerc de revoluciones 8¢ 300 &
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30 per minuto, y por ulterior intercalacidn de un en~
granajle adicidnal de desmultiplicacicon, de 1 3 10, o
por intercalacion de una desmultiplicacidn totel de

1 : 100, se pueden conseguir numeros de revolucicnes

de 30 & 3 rev./min., Pero esta disposicidn tiene el in-
conveniente de que, pera pasar de 301 z 299 rev,/min,,
es preciso bajar la regulacidn del mecanismo, o blen
desde 301 rev./ﬁin, por medio dalveacalén de ruedes
dentadas, primeramente a 30,1 rev,/mim. y luego subir-
la a 299 rev./min,, 0 bien regular primeramente ds 301
rev,./min. & 2,990 rev,/min,, péra conseguir luego, por
interecalacidn del escaldn de raedas dentadas de 1 : 10,
299 rev,/min, Por esto se ha pensado como otra solucidn
en combinaciones con uno o con dos sngranajes de revo-
lucidn. Estos sngransjes compusstos tTienen, ain embar~
go, el inconveniente ée que el rendimiento de tranemi~
sidn desciende en los mimeros Ge revoluciones bajos,
porque también agu{, lo mismo‘que en los mecanismos de
1{guido mencionados al principio, ieaulta limitsdo el
momento de torsidn de lfmite transmisivle. ademis se
ha propuesto una Iorma de construccidn, gue no respon-
de al estado de la téonica, y que permite utilizar al-
ternativamente en uno y en otro sentido la gema de re~
gulacidn de un mecahismo regglable sin escalonamisntos,
haciéndose siempre en las posiciones finales una con-
mutacidn sinerdnica de engranamjes de ruedas dentadas

en el lado impulscr y en el lado impulsado del mecanismo

. %
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regulador, Pero el inconveniente de esta disposicidn es
gue el numero de revoluciones de impulsidn del mecanis~
mo regulador propiamente dicho, al conmutar el campo de
regulacidn inmediatamente mds bajo, se reduce en razdn
de la ra{z del campo de regulacidn, Con esto el rendi~-
miento de transmisidn del mecanismo baja en la miema
proporaeidn, ya gque el mecanismo reguladof sélo puede mon~
tarse en el &rbol impulsor para un determinsde momento

de torsidn transmisible como mdximo.

#l invento elimina todos estos inconve-
nientes, y permite tramsmitir una potencia uniforme en
eualquier nimero de campos de regulacidm, dispuestos ¥y
regulables siempre unos tras otros, y con esto se resuel-
ve un problema que casi es tan antiguo como el de la re~
gulacion del ndmero de revolucicanes sin escalonamientos,

Segﬁn el invento, un mscanismo reguls~
ble éin escalonamientos con un mecanismo de bifurcacidn
de la potencia en el lado de impulsidn, y con un meca~
nismo de multiplicacidén sin escalonamientos para poder
variar a voluntad ein saltos la proporcidn del numero
de revolucidnes de los dos arboles derivados del mecanis-
mo de bifurcacidn de 1a potencia, se construye de tal
manera que entre los dos arboles derivados y el 4rbol
impulsado §e dispone un mecanismo de intercalacidn es~
calonado, cuyo salto entre cada dos grados de interca-
lacidn a intercalar unos tras otros, es siempre igual

a la proporcidn del ndmero de revoluciones mds alto de
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uno de losg drboles derivados con el numero de revolu-
ciones mds bajo simultdneo del otro drbol derivado
(relacidn del ndmero de revoluciones 1fmite de los
arboles derivados), ¥ por dicho mecanismo los &rboles
derivados se pueden poner alternativamente en engrana-
je con el £rbol impulsado, acopldndose ¢l grado maa
desmultiplica&oridel mecanismo de intercalacidn esca-
lonado con el 4rbol derivado gue gira méé.répidamente,
v el grado desmultiplicador mds bajo con el &rbol deri-
vado que gira mds despacio. De este modo, con la corres-
pondiente dimensidn de los dos mémentos de torsidn con-
ducidos a los dos drboles derivados se consiguen pro~
pledades especiales, por ejemplo un grado de eficien~-
cis singulermente alto y una marcha rdpida especialmen-
te silencicsa, dejando gue el mecanisme ds multiplica-
cidn sin eécalonamientce gorra méé lentamente en el cam~
po del ndmero de revoluciones més‘régido Z descargando-
lo de la transmisidn de potencia mds que en las marchas
més lentas.
‘ 81 mecanismo del invento tiene ademds
la ventaja de que la potencia que pasa por el mecanis-
mo de multiplicacidn sdlo compone una fraccidn de la
potencia gue se puede tomar en el drbol impulsado,

Como las ruedias gue se han de poner en en-
granaje recfproco estdn completamente sincronizadas en
el momento de la intercalacidn, la conmutacidn de um

campo no escalonado al siguisnte se puede hacer siem-

-5 =
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preeon tel rapidez que précticamente se evits una in-
terrupcidn de la fuerza de traccidn. Con el dispositi-
vo se puede evitar tambi€n completamente la interrup~
cidn de la fuerza de traccidn, porgue una parte de las
ruedas dentadas estd provista de marcha libre que actia
en un sclo lado,.

Adecuadamente el mecaniemo se realiza de
manera que el dispositivo de multiplicacidon no escalo-

nado eaté con el dispositivo conmutador escalonado en

‘tal conexion gue este yltimo sdlo se pueda conmutar

deapués de conseguir la proporcidn de numero de revolu~

ciones 1{mite de los drboles derivados,

Una realizacidn especialumente ventajosa
para los veh{culos automdviles resulta de que el meca-
nismo de bifurcacicn de la potencia, unc de los arboles
derivados y el drbol impulsado estén dispuestos coaxial-
mente, y el mecanismo de birurcgacion de la potencia
estd construido de manera que en la zona de velocidades
nds utilizada por lo menos aypro ximadamente estd parado
por s{ mismo y el 4rbol impulsado se acopla directumen-
te,en las marchas rapidas, con el arbol derivado del
mismo eje. Pari poder entonces rezlizar unz impulsidn
de urgencia lnclaso en caso de perturbacidz del mecaznis-
mo de multiplicacidn sin escalonamientoa, pueden dispo-
nerse medlcs para acoplar el Zrbol impulsado direccta-
mente con el &rbol derivado coaxial, y poder istercalar

al propio tiempo el mecanismo de intercalaci{n?esealana&o
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entre el &rbol impulsado y el otro &rbol derivado.

Unia trassuiside 2s lu pelencla auiior-
memeste Iavoraovle en to0fc el campo del numero de revo-
lucicnes pucde censegulrss sligiepdo igu:zles entrs sf la
proporeidn del ndmero de revoluciones l{mite de los &r-~
boles derivados, y con ella los saltos de escalopamiento
entre los digtintos pascs de intercalacidn pata tgioe
estos pasos, as{ como los momentos de torsidn de impul-
8idn en los dcs £rboles derivados. De este modo se con~
sigue que pera la transmisidn de una potencia censtagte
de wodo el meczunismo, el mecanismc &8 multiplicacidn
esté sieumpre cargado con el mismo momento de torsidn
de impulsidn, y esto con independencia Gel pﬁmero de re-
voluciones impulsadas y de los pasos de intercalacidn
regulajos, siendo indiferente cudl de los Zrboles del
mecanismo ce multlplicaci6n sez el impulsor y cudl el
impulsado,

#n el dibujo se rerresentan esquemdtioa-
mente tres ejemplos de realizacidn del objetc cel inven-
to con sus correspondientes diagramas de rendimieﬁto.~¢

Un motor 1 actia pasando por un 4rbol de
impulsidn 2 sobre um mecanismo 3 de bifurcacidn de la
potencia, gue impulsa dos 4drboles derivados 4 y 5. Batos
arboles eatén unidos por medio de ur mecanismo 6 de mule
tiplicacidn no escalonsdo por el cual se puede modifi-
¢ar a voluntad sin saltos la proporeidn del ndmere de

revoluciones de los dos arboles derivades, Entre los dos
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drocles derivados 4 y 5 y el drbol impulsado 7 del me-
canismo total estd montado un mecanismo de intercala-
cidn escalonado 8, mediante el cual el £rbol impulsado
7 se puede poner eltermativamente en engranaje con los
dos drboles derivados 4 y 5, No se han representado lbs
medios de intercalacidn especliales por los cuales se con~
sigue que el zecunismo de intercalacidn escalonado sdlo
se pueda conmutar despuds de conaeguirse la proporcidn
del ndmero de¢ revoluciones limite de los drboles deri~
vados, acopldndose el paso de desmultiplicacidn mds
grande del mecanismo de intercalacidn escalonado con
el srbol derivado que gira mds rdpidamente, y el paso
de desmultiplicacion mds pequefic con el arbol derivado
gque girae mds despacio, Dichos medios se pueden construir
de diferente modo en la forma ya conoci&a.

Wi el mecanismo de bifurcacidn de la po-
tencia ni el de multiplicacidn no escalonzdo estin, den~
tro del invento, ligados a ninguna forma de construccidn

determinada. Bl mecanismo de maltipliczcidn nc escalo-

nado 6 estd representado en lus ejemplos de reslizacidn

come un mecanismo de cambio de poleas para corres con
cadena de eslabones que gire entre parss de poleas cd-
nicéa desplazables. :
Supongamos que 31 &rbol derivado 4 tiene
el numero &e revolucicnes n, con el numero de recvolucio-
nes de limite inferior H,, y el ndmero de revoluciones

de 1l{mite superior ng, y que sl drpol derivado 5 tiene
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I'd
el namero de revoluciones ng con los ndmeros de revolu-

cicnss limites ngy y 1, . Sea ademds:

B5u B4y -

£l mecanismo de intercalaeicn escalona-
do 8 tiene, en la realizacion de¢ la figura 1, tres mar-
chag, cuyas correéponﬂientes ruedas en cada casc en los
drboles derivados ¥ en el 4rbol de contramarcha se de-
signan con I, IT y ITII. Bl drbol impulsado 7 puede, pues,
ponerse en engrangje por la merche I con el drbol deri-
vado 4, por la marcha II con el 4rbol derivado 6, y por
la marcha IIX otra vez com el 4rbol derivado 4, de lo
cual resulten las tres gamas de regulacidn.

Sea ¢ la multiplicacidn de la marcha I,
b.c la de ia lxnarck_:s. I1 ¥ 325 la de lz marcha XII, de
manera que los saltos de pascs en ¢l mecanismo de inter-
selzscidn escalonado eon iguales entre ef, e iguales a b,

Bl ndmero de revoluciones del &rbol impul-

sado 7 se designard con m,, y sus valores en la inter-

calacion de los distintos pasoe del mecanisme intercala-~

dor 8 eon 2.71’ &"II ¥ 2’71110
Bntonces, para la mercha I, =Ry

Doy

Bct

pare la marcha II, g

O— g b.(},

711
y para la marcha IIT, ng
apiie

= bzvco
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sstag relaciones valen tanto para los
nimercs de revoluciones de l{mite superlores como pare

los inferiores, que ge distinguen por las adiciones de

‘0 ¥ u respectivamente,

8i en le primera game de regulacidn el
drpol derivado 4 girs con su nimero de revoluciones de
1{mite superior n, , entonces Z;y, _ Bgo. Por el meca-
nismo 6 de multiplicagién no escalonadg, ¢l ndmero de
revoluciones del drvol derivado 4 se puede regular al
valor de 1{mite inferior Bgys con lo cual el arbol im~
pulsado 7 toma el nimero de revoluciones ngyy = _2%3_

De este modo el &rbol derivado 5 toma el
ndmero de revoluciones de 1{mite superior ng,. Ahora,

por la ecuacidn (1), ngy = 250 , y de este modo resulta
-5

Brfu = :%%7

2l valor en el miembro derecho de ssia
ecuacidn, representa, sin embargo, el numero de revolu~
ciones npyy, para el caso ds gquée el Arbol impulsado 7
est€ conectado con el 4rbol derivado b que gira a Ingg,
mediante la marcha II del mecanismw de intsrcalacidn
eacalonado, marcha que tiene la multiplicaeidn b.o.
sntonces, €n cecto Nypy, = ;g%T Poy consiguiente Ev;u
= Oprroe» 4@ manera que e8 posible en estc momento cons
mutar el mecanismo de intercalacion escalonado de la
marcha I a la marcha II y conectar as{ el drbol dmpul~
sado con el drbol derivado 5, |

ahors en la segunda gama de regulaaidn,

- 10 ~
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mediante el mecanismo 6 ée multiplicacidén mo escalonada,
el ndmero de revoluciones del drbol derivado 5 se puede
rebajar al valor 1{mite inferior, ny ., con lo cusl el
drvol impulsado 7 toma el ndmero de revoluciones Noyr, -

%88, Al propio tiempo ¢l nimero de revoluciones del
b, o
arbol derivado 4 sube a ngo, Si se ¢stzblece para Og

el valor de lia ecuacidn (1) mg, = i&o: entonces resulta

n n
7IIu = _"40 , #] v. e f a la aereel
EETZ l valor que figura & la cua'xx,cmzaL'~ g, siu

embargo, el nimero de revoluciones Ngyyros+ 4UE tendrf{a
ei 4rbol impulsado 7 si fuera movido por el arbol deri-
vado 4 gue gira a N0 medlante la marcha III del meca=-
nismo B de intercalscidn eséalonada, que tiene en efec~

to la multiplicacidn b®,e. Por consizuiente No1ia = B7IIlo»

de maners gue en este momento el mecanismo de interoa~
lacion escslonada € puede ser conmutado de la marcha XI
a la marcha III, y por tanto el arpol impulsado 7 puede
ser conmutadc del srbol derivado 5 al &rbol derivado 4.

Luego ‘con esta unidn de loe drboles, en
la tercera gama de regulacidn, mediante el .eccanismo &
de mﬁltiplicaci6n no eacalonada, el ndmero de revolu=
ciones del drbol derivade 4 se pusde rebajar a ng,, oon
lo cusl se consigue el ndmero de revoluciones de 1{mite
inferior nyIIlu = n?ur |

be, e, .
De igunal manera, mediante oiros pasos

del mecanismo de¢ intercalacidn esczlonada, podr{an for-

marse otras gamas de regulacidn con las multiplicaciones

- 11 ~
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ba.e, b4.0, 2te,

PFodas las conmutaciones.tienen lugar en
sincronismo de las ruedas dentadas a poner en engranaje,
y las gamas de nimercs de revoluciénea del &rbol im-
pulsado 7 se agrupan unes ocon otres siempre y ein la-
gunas.

Resultan relacliones correspondientes
cuando la proporcidn b no es constante para todas las
gamas de regulacidn, sino que su valor varia de una a
otra gams al modificarse la multiplicacidn entre el me-
canismo de bifurcacidn de le potencia y los drboles de~
rivados. 81 entonces les valores de b son by, bz, by
eto, en lugar de b,o, b%,c, b3,0 ete, entran los valo-
res bi.s, by.b,.c, bj.bpsbz.c, etc,

Bn cuzato a los rendimientos resulta lo
slguiente:

8i se designa por N la poteacia lde im-
pulsidn cerrespondienfe a la del moter, y con Ny ¥
Ng, 1as potencilas tomnadas de los érboles derivados 4 y
5, siendo el nﬁmero de revoluciones de 1imite superior
n,, y el ndmerc de revoluciones de l{mite inferior ngy,
resul ta por una parte
Ny, £Ngy =¥

¥ por otra parte

Ngo  DPye '
Eg;ﬁ= ;g; = b, d¢ lo cual se galcula NSu = B .

. 1 %D

8i el £rbol derivado 4 estd sn ccnexidn

-1z -
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con el drbel ilampulsado 7, el reniimiento Ny debe trans—
mitirse por el mecanismo de .multiplicacidn no escalo=
nado 6 al Arbol impulsado 7, sienio el nimeroc Ge¢ revo-

lacicnes del drbol derivado 5 Ny, =

»

b
81 el mecenismo &: multiplicacifn no

escalonado se lleva a la posicidu d¢ regulacidn contra~
ria, en la cuzl el frbol derivado 4 gira a Ay, 7 el
érbol derivadoc 5 a nge, Tesulta,

H&u E Ny = N,

Fs0 . "s0

= b, de lc cusl resulta
Bgu B4y :

¥50 = b’iggfg . .

Lz potencia a trasscitir al 4rbol Lampul-
sado 7 por el Jrbol derivado 5 mediante el mecanismo
de multiplicacidn no escalonade 6 es ahora, por tanto,
b veoces la potencia a transmitir anteriormente, 8i se
sigue supoaniendo que los corrsspondientes ndmeros de
revolacicnes de limite de los &65 drvoles derivados son
absolutamente iguzles entre si, o ses que Rgo = By, ¥
ng. = Dgy, entonces ng, = bengy. #l ndmero de revolucio-
nes Bg o al cual se ha de trensmitir una potencia de b
veces, tiese por tanto tamoién un valor de b Veces g,
nimero de revolaciones al cual tenia gue transmitizse
antes la potencia. De eato results gque el mecanisus de
multiplicacion no eacalonada en las distintas posicio=~
nes de regulacidn es siempre movido con mome:to de tor~
sidn uniforme, y que por comsiguiente, si safélige como

mecanismc de multipliczcidn uno que pueds Sransmitir

- 13 =
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21 4rbvol impulsado un momento de torsidam uniforme co-
rrespondiendo a las potencias, dicho mecanismo se uti-
lizard plenamente en tolzas las posiciones de regula-
cidn., Resulta ademds que con la conexidn del mecanisme
segun el iavento se puede transmitir en cada posicidn
de regulacidn usna potencia mayor gue la gue debe pasér
per el mecznismo de multiplicacidn momtado, 1o cual es
v& conocide en los mscanismo de bifurcacidn del rendi-
miento.

| #n la figura 2 se representan, sn fun-
cidén del ndmero de revoluclones n, del irbol impulsado -
7, los vslores de rendimiento gue resultan para el me=-
canismo de la Tigura 1. 8¢ ve que la potencia de trans-
miesidn Nz del mecanismo de multiplicscidn no escalona-
da 6, eompone siempre sdl¢ una parte de la potencia X
de gue se dispone en el drbvol impulsado.

Yag figuras ¥ a & répresentan otras 4dos
realizaciones de mecanismos segin elinvento con los
correspondientes diagremas de rendimiento, ¥l drbol 2
del mecanismo de bifurcacidn de la potencia 3, el 4rbol
derivado 4 y el &rbol impulsado 7 estdn dispuestos con
el mismo eje y montados para girar rec{procamente ocon
livertad uno en otro. Kl blogue de ruedas dentadas del
me canismo de conmutacidén escslonado 8, gue va moatado
en el drbol impulsédo 7 en forma no giratoria, pero des~
plazabie enn sentido axial, tiene medios de acoplamiento

9, de manera gque por desplazamiento hacle la-izquierda

- 148 -
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viene a engranar con un manguito de acoplamiento 10
moatade en el irbol derivado 4, y de este modo el
£rbol impulsado 7 se puede acoplar directamente con
el arbol derivado 4. HEntonces debe cuidarse de que
en esta marcha directa el mecanismo de bifurcacidn
de la potencia esté en &f mismo lo mds inmdvil posible.

Bl mecanismo de conmutacidn escalonado
& tiene ademds una marcha II ¥ una marcha atrds B, en
la cual el &rbol ixnpulsado 7 estic conectado con el
arbvol derivade 5,

La realizacidn ds la figura 3 muestra
una coniiguracidn para poder realizar una impulsidn
de urgencia en casb de romperse ls cadena del mecanis-
mo de multiplicacidn no escalonada 6, Para ello el
manzuito-de acoplamiento 10 estd dispuesto con despla-
zamiento axial en el drbol 4, de modo guc tambidn se
pone en sngranaje con la marcha ITI intercalada del me~
caunismo de intercalucidn esczlonado, y por tanto el
drbol 4 se¢ puete acoplar oon el drbol impulsado 7.

La realizacidn de la tigura 5 se dis~
tingue de la de la figuras 3 porgue agu{ el arbol 4 es
movido frente al drbel 5, por el mecanismo 3 de bi-

furcaeidn de la potenciz con doble momentsc de toreidm.

‘Para ello la parte de potencia (véase itigura 6) que

en el acoplamiento directo de 9 con 10 es transamitida
por el meoanismo 3 de bifurcacidn de la poteacia pa-

sando por ol 4rbol 4, al irtol impulsado 7, ee aguf
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conasiderablemente mayor que en a realizacidn de las
#iguras 3 y 4., Por tanto resulta considerablemente me-
nor el reniimiento gque sn esta clase de eonstruccidn‘se
realiza en la gama de velooidades rdpidas por la otra
rama de potencia y el mecanismo de multiplicacidn no
escalonado, Como, segun la experiencia, los mecanigmos
de veh{culcs automdviles solo durante un 4% aproximada-
meﬁte de su vida se conlucen en marchzs lentas, esta
realizacidn con descarga del momento de torsidn del me=-
canismo de¢ nmultiplicacidn no escalonado, permite en las
marchas més empleadess dimensiones considerablemente me-
nores de la parte de mecanismo de multiplicacidn no es-
calenado y cuntribuye a2l propio tiempo a mejorar la cfi-
cacia del mecanismo total,

msta solicitud gue corresponde a la pre-
ssntada en Alemania el 2 de Octuore de 1942, bajofl
n® Rs 114,215 II/63 e, se acoge a los beneficics del
articulo E1 del vigente Estatuto sobre Propiedad Indus~
trial,

-0 - NOTA -0~

Loa puntos de invencidn propia y nueva
que se presentan para gue 8san objeto de eata Patente
de Invencidn en mepaia, por VAINTE aiios, son 1los si-

Fuientes:

- 16 =
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1¢, - Un mecanismo regulable sin escalo-

namientos, paré la regulacidn constante de la velocidad
en cualguier gama de numero de revolucicnes gue se deses,
especialmerte para veh{culos sutomdviles con un mecanis-
me de bifurcacidn de la potencia en el lado de impulsidn,
y otro mecanismo e multiplicacidn no escalonzdo para
modificar sin csczlonamientos y arbitrariamente la pro-

porcidn del ndmero de revoluciones de los dos &rbeles

derivados del necanismo de bifurcacicn de la potencia;

caracterizado porgque entre los dos drboles derivados y
el Zrbol impulsado se dispone un mecanismo inteféalador
escalonado, cuyo saltc entre dos escalonamientos gue se
han de intercalar uno tras otro es siempre igual a la
proporcion del nimerc maximo de revoluclones de uno de
loa 4rboles derivados con numero de revoluclones mds
bajo y simultdneo del otro drbol derivado (proporcidn
del ndmero de revoluciones de limite de los drboles de-
rivadoe) y porque los drboles derivados se pueden poner
alternativamente en engranaje con €l 4rdbol impulsado,
acopldndose ¢l escalonamiento de ¢asmultiplicacidn
mds fuerte del mecaniemo de intercalacidn escalonado
con el &rbol que gira mids rdpidamente,y el paso desmul-
tiplicador mds débil se acopla con el Zrbel derivado gue
gira lentamente,

. 22, - Un xecanismo regulable sin escalo-
nanientos segin se reivindicz exn el punto 12, caracte-

rizado porque el mecanismo de mmltipiicasidr ao cscalo=
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nado ests en tal conexidm eeuval mecanismo de cuanuta-
cidn escalonsdo que este dltimo aclo puede ssr conuu-
t2d6 al azlcanzarse ls propcrceidn de admero de revolu-
ciones l{imite de los £rboles dsrivados.

38, = Un meczaisno rezulable sin cecalo-
namientos segis se reivindica en 1%s puntos 12 y 2e,
especialgente para vehfculos automoviles; earactcﬁiza-
dc porgue el meci.nismo e pifurcacion de la potencia,
unc de los drboles derivados y el 4rboi impulsado estdn
montados en el mismo eje y dicho mecanismo estd cous~
truido de tal manera gue en la gamsa de velocidades que
mids se usa, por lo menos estd aproximadsasente parado
por £{ mismo y el &rbol impnlsado se acopla dirscta-

ment

4

ea las nerchzs rédpidas con el 2rbol derivado
coaxial,

4%, =~ Un meczniswe regulabdle sin esca~
lonamisztos, segdn se reivindica en los puatos 12 a
&8, caricterizado porgue se dlsponen medics para ago-
plar directaments con el &rbol derivadv coaxial el
arbol impulsedo por medio del mecanismo 8e multipli-
cacidn a0 esc:lonado al ocurrir una perturbacicn de la
trangmisidn de fuerza para la marcha de urgencia y al
prbpio tiempo para poder intercalar el meczniemo de in-
tercalacidn escalonado entre el Zrbol impulsado y el
otro &rbol derivado.
| 5€, - Un mecasnismo regulable siz cascalo=

nanientos segun se reivindica en cualguiera de loa

- 18 e
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puntos antérioréa, caracterizadc porque la proporeidn
del ndmero de revoluciones de 1fmite de los 4rboles
derivados y por tanto los escalonanieatcs éntre ilos
distintos pasos de intercalacidn son iguales para todos
estos pasos, 1o miesmo que los momentos de torsidn de
impulsidn en los dos &4rboles derivados,

62, - Un mecanismo rsgulable sin escalo-
namientos para la regulacicn contfnua de la velocidad
en:.cualguier gama de numerc de reveluciones, especial~
mente para vehiculos alitomdviles.

Tal y como se ha descrito en la Memoris
que antecede, representado en el dibujo que se acompa~
fla y con'loavlines que 88 han especificade.

Bata Memcria consta de diez y nueve
hojas eseritas por una sola ecara, 3 U th 1943

Madrid, -

Po aa#

_Ailberto de Eizabury
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