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PATESTE DR I VENCICH

a favor de
D. Jules AHRAULT, - domiciliado en POISSY (Seine-et-Cise,
Aranecia)
por:
" Mecanismo automitico psra fraccionar, después de templadas,

las cintas de hojas delgadas para maquinillas de zfeitar®

il

eworria Descriptilyva.

ssta invencidn tiene por objeto un aecanismo
automatico para fraccionar, dep ués de tenpladas, las cintzs
de hojas delgadas para .waquinillas de afel tar,

Como ya es sabido, se obtienen & .enudo las
hojas dé gadag para waquinillas de afeitar, haciendo pasar,
por una maquina de smolar y atilar, cintas de zcero de di-
mensiones convenientes, en las cuales se han practicado pre-

viamente los agujeros, auescas, aberturas, etc., que han de
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presentar las hojas une vez acabadas. Las hojas individua-
les estdn ordinariasente delimitzdas sobre la cinta por 1i-
neas de rotura. trazadas al preparar la cinta, de modo gue,
una vez terminadas lzs operaciones de teunple, afilado ¥y otras‘
las hojas individuales pueden féacilmente separarse unas de
otras para entregarlas al conswmno.

ssta operacidn de fraccionamiento de las cine-
tas se efectua ls nuyor parte de lus veces a .iano, lo cual
exige una mano de obra considerable. 3e ha propuesto ya,
efectusr este fraccionamiento por medio de mecanismos acopla=-
dos o no a la mdguina de arilar, pero estos mecanismos exi-

zen de un modo general, que la cinta de hojas yue pusa por

las maquinas, esté en sincronismo rizuroso con el mecanis—

mo de fraccionamiento, a falta de 1o cual no es posible ob-
tener un funcionamiento nornal. £s necesario, sntonces, pro=
veer dichas maguinas de ruedas de engranaje establecidas ri-
gurosamente al paso de la tira o cinta de hojus, 10 que es
muy dificil de obtener, poryue este paso varia segun que la
pfensa o el laminador de cortado, nhayan dejado umayor O Renor
ded izaniesnto, o yue la cinta o tira haya sufrido una modiii-

cszcion,de lon:zitud mas o ..enos importante durante la opera-

cidn d: tenple. Ademés, para hojas muy;delgadas,.la cinta

o tira resiste :my .:@al zl contacto de las espigas de arras—
tre necesarias para esta clise de trabajo.

» &1 mecanisno objeto de la presente invenciodn,
que solvénta estos inconvenientes, comprende en combinacion
0 no, por &jeiplo, con una maguina de afilado o similar, un
mecanisio de fracclonumiento provisto de un droano de guais,

tanteador u otro, de cuslguler dimension apropiada, unido

de modo conveniente con el secznisio de avance de la .aduui-
ng, y que conprende un dedo u orzano anslo.o, de tanteo que
coge ya sea el borde de la cinta entallada «l recortarla, o
bien disposiciones especiales de la suporfiicie de las hojas,

8
produciendo asi, independiente ente de cualgulexr otro mseca=-
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nismo o eleento de lg mgguina o del mzcunismo de fracclona-
aiento, un paso constante de dicho iecanlsao de fracciona-
miento, gue asepura la rotura individusl de cada hoja segun
su linea de separacidn, obtenidndose los diferentes movimien-
tos por ejemply uecanicaazente, con una disposicidn de fricecidn
s0r discos u otros, o tzcbida por via neaadtica o elfctrica.

4n log plunos zdjuntos se representa, coa0
ejenplo, de ejecucidn de esta invencidn, al_unas forazs de
sjecucidn del mecanisno para Lfraccionar o coriar cintus de
nojas, pura obtener hojus delssdas para aasuinillas de afel-
tar, ya afiladss o a punto.de afilarse.

La fisurs 1, es una vista esduena tl ca en al-
zado del wecanisao de deslizamlento, visto purcizlzente de

especi- lusnte destinzdo para euplesrse con cin-

tas de hojzs yue compreonden uescas en los bordes leterales.
Lz figura 2, es una vista por encima de la

figura 1.

, Lzs figuras 3y 4, 5 y,6, son vistas similares

a la fizura 1, y-e representan los Organos en las giferentes

posiciones de funcionamiento,

La figura 7 es una vista similar a la Iigura 2,
destinads pora eumpleurse con hojas cuyos bordes laterales no
tengan auescas.

Los fi_urus 8 y 9 son vistas slmilares a la
Tigura 7 en otr s posiclones de funcionawiento.

Lus figuras 10, 11 y 12 son vistas esqueadticas
de un mecanismo de fijacidn del deseabrazue representado en
representando en essquemna diciias fizuras

10, 11 y 12 el cerrojo de deseubrazue en las diferentes fases

de su trzbajo.

Las figsuras 13, 14 y 15 son vistas por erC1ing
de uns cints de- acero, provista de mues as v entalluda de
v

varias aanerssg.
sn la foria de ejecucidn de lac figuras 1 a 6,
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gl aecanismo comprende un drbol -1- gue lleva una polea =-2-,
conectada por una correa T3- con una segunda polea excentri-
ca =4-, fijada sobre an ~arbol -5- {(figura 2), mont=do en
cojinetes fijos -b- =T-.

‘Sobre el drbol ~-5- estan wmontados, por una par-—
te un brazo tanteador o de guia -8-, asi como un brazo fraccio-
nador -9-, solidarios de dicho drbol =5= de cﬁaIQuier modo
apropiado y convenienteiente desplazados uno respecto al otro,

{ ILa pieza de guia —10- de la cinta =-11-, presen-
ta cerca de su extrexno una muesca —12- que permite el libre
paso del brazo tanteador -8-, a fin de gue se apoye sobre
la cinta de hojas -1l-.

kgta forua de ejecucion es apropiada para el
fraccionamiento de las cintas de hojas gue comprends, tal
como se indica en la fisura 13, entalladuras simétricas =-13-
-14- en los bordes laterales, presentando dicha cinta -1l-,
gntre cuda grupo de dbs entalladuras =-13- -14-, una linea de
rotura -15-, due se extiende de una entalladura a otra.

£l funcionamiento esg el sizulente:

£l drbol -1-, ue recibe un aovimicnto de rota-
cidn continuo, trensaite este moviauiento a la currea —3-.
Cuando el brazo tantezdor -8-, gue peneira en la wiesca -12-
desca: sa sobre una hoja -16~, por ejeamplo (figuras 1 y 2), ¥
se nulla asi, wantenido en 1li posicidn sensiblesente horizon-
tal representada =n la fi.ura 1, la excentrica =-4- tiene su
radic de excentricidzd diri.ido hacia el frbol -1-, de modo
que la correa -3- aflojiada se desliza sobre la phlea -4=-y
la acherencia muy (ébil ~zntiene los Sdrganos ‘en la posicidn
indicada, con une ligera presidn del brazo -8- sobre la ho- ..
ja -15-,

Cuando, a consecuencia del avence de la cinta
de hojas -11-, la uuesca =-13- se coloca bajo el extreno del
brazo -8-, este Ultimo pasa a través de dicha :auesca (figura
3) por la zceidn del li_sero rozaniento ejercido por la correa

-~ e . k3 — 4
-3= sobre la polea exceéntrica —~4=-. 4 medida gque se acentua
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el movimiento de rotacion del arbol -5- gue lleva el brazo
-8-, 1a tensidn de la correa -3— auzenta, produciendo un
movimiento positivo del drbol -5- y del brazo fraccionador
-9-, Zste dltimo, al pasar de la posicidn de la figura 3

= la posicidn de la tigurs 5, se aplica sobre la hoja -16-
ejerciendo unas fucrte presidn gque determina la rotura por
la 1inea de rotura -15-, teniendo lugar esta operacidn en el
momento en que la lines de rotura -15- se halla en el borde
extremo =17~ de la guia -11- (figura 6).

‘ Continuando el giro, del conjunto del eje -5-,
brazos -8~ y -9- y polea -4-, bajo la impulsidn de la correa
-3-, el brazo -8~ penetra de nuevo en la entalladura -13- y
gse apoya sobre la hoja siﬁuiente,paréndose la rotacion de di-
cnos Brganos al ponerse en contacto el braz -8- con la cinta
de hojas -11-, en la posicidn de deslizamiento de la corres
-3- sobre la polea -4-, siendo practicanente insigniiicante
el esiuerzo del brazo -8~ sobre la hoja, por ejemplo =-16-,
yue lo soporta faciluente.

Uomo se comprende, si no hay ninguna cinta de
hojas en la guia -10-, la rueda —-4-, su eje -5- y los bra-—

zos =8~ -9~ _irarian sin interrupcidn. Son las interrupeio-

nes &e rotacion producidss por el rozamiento ded brazo -8-

sobre la cimba de hojas =zu el momento en gue la polea =4-
solo recibe un wovimiento insignificente de su drbol de accio-
namiento =l=, las gue permiten realizar la puesta al paso ri-
zurosa entre el aparato fraccionador y la cinta de hojas. Es-
te deslizamiento puede ser mas o menos lento, sin inconve-
nientes y sin cambiar nada en el principio de la invencidn.
Ypando se trata de efectuar el fraceionamiento de
cintas de hojas gque no tienen auescas en sus bordes laterales,
como es €l cus0, por ejemplo, en las Il uras 14 y 1%, en las
jue las hojas individuales -18- de extreuos redondezdos, ©O
de extremo en forma de arco de circulo -19- -20-, gon sepa-
radas por una lenglleta transversal -21-, se da entonces al

mecanismo la foria indicada en las fizuras 7 a 9; eneste
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caso, el brazo cortador selgeseabraga, utilizando por ejemplo,
la foraa y disposicidn de los agujeros =22- =23~ -24-, (figura
15). .

in esta forma de ejecucidn (figuras 7 € 9), un

Srzano =25-(Ffiguras 7 y 10) cuya foria corresponde a la dis-

"posicion de las ranuras —-22- -23— -24- de las hojas, es sopor-

tado por unma palanca -26-, solidaria de un eje -27- montado
de wmodo que pueda oscilar y deslizarse axialmente en un coji-
nete doble -28- tendiendo, dicha palanca, por umedio de un re-
sorte -29Y- a situarse constanteuente en la posicidn inicial
representada en la figura 73 el eje -27- presenta en su extre-
mo posterior, un cerrojc ~30- para retener el brazo tanteador
-8-. La palanca —26—‘wiene en su extremo libre una prolonga-
cion -31- destinada Liencajar en la parte inferior de un
tope =-32- solidario del cojinete -28-. La gufa =-10- presents
una ranura —~33-~ de dimensiones convenientes para permitir el
movimiento del Srgano —25-.

in esta forma de ejecucidn el brazo cortador
comprende dos eleientos -34- -35-, convenientenente despla-
zgdos, para obrar sucesivanente sobre la hoja Que se ha de
fraccionar. '

Como se comprende, el Organo —25— se aplica

‘sobre la cinta de hojas, en Torma variable en cada caso, pu-

diendo dichas hojas presentar ya sea las aberturas centrales

de'la figura 13, o bien las de la figura 14. Sstando la ma-
Gguina en funcionamiento normal, con la cinta de hojas en movi-
miento,como en el primer caso, en el sentido de la flecha ¥,

el Organo -25- rogza las hojas -18-, y cuando halla su si-
tuacidn exacts frente a las partes cortadas de-uicha hojs, gque-
da encajado {figurag 8 y 11). La hoja -18= con 1la cuzl encaja
el Srgano -25-, arrastra a este ﬁltimo, gue hace deslizar el
eje =27- en su cojinete =-28-, comprimiendo el auuelle -29-.

El cerrojo =30~ al desplazarse, deja libre €. extremo de la

palanca -8-, entrando en rotacidn el £rbol -%- como en el
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cuso de las figuras 1 4 6, y lanzando el bruzo fraccionador
-34- sobre la hoja saliente -18- (figuras 8 y 9. Continuando
la rotacién del arbol ~5=, y cuando el brazo =34- ha e jercido
su accidn, el brazo =-35- golpea a su vez la lenglieta -21-, Qe
ent-nces ha sobrepasado el borde ~17- de la gufa -10-.

31 tope -32- presenta una cara inferior incli-
nada en el sentido de la lonzitud, de modo Gue, cuando el
eje =27- llegza a su posicion extrema arrastrado por la hoja
gque se ha de seccionar, la prolongacidn -31~ de la palanca
-26- ge baja, levantando la palanca para desencajar el drgano
~-25— de la hoja. &1 conjunto formado por el eje -27-, palan-
ca =26- y draano =-25-, vuelve entonces atrds a la posiciocn
de la figura 7, colocandose nuevaunente e tope -30- en la tra-
yectoria del brazo -8~, para detenerlo al pasar.

¥l funcionamiento descrito se reproduce tanto
en la forma de ejecucion de las figuras 1 a8 6, como en lag
formna de ejecucidn de las figuras 7 4 12, cadas vez que la
cinta de hojas, animada de un novimiento continuo, avanza la
longitud de una hoja, sobresaliendo dicha hoja mas allg del
extremo abierto de la guia -1C-. Se obtiene asi, & funciona-
miento absolutaaente automitico de toda la maguina, y la cin-
ta gue en este cas svanza sin parar recibe a su paso eantre
las muelas de la maguina de afilar, no representadas, el afi-
lado deseado, y cada vez que una hoja sobresale del borde
extremo de la gufa -10-, esta hoja es secclonadg asl como
éventualmente, la lenglieta -21=- cuando la cinta de hojas pre=-
senta la disposicidn de la figura 1l4. E1l fraccionamiento de
las hojas es asegurado automaticamente por la forma de la cin-
ta, ya sea por la forma exterior, como en el cam de las figu-
ras 1 & 6. para las cintcs gque preseantan las foraas de la figu-
ra =13-,. 0 bien por la formz de las entalladuras interiores,
como en el casm de las figuras 7 4 12, para las cintas de hojas
gue preseatan Da disposicidn de las figuras 14 y 15. Como

es natural, esta Wltima forma del mecanisng podria tazbién
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utilizarse para el fraccionamiento de lzs hojas de la cinta
que presente la disposicion de la figura 13 y en todas las
foraas de ejecucidn ¢l fraccionamiento es asezurado normal-
ente sin que seas necesario efectuar ninguna re; ulacidn.

sn la for.a de ejecucidn de las figuras 7 a 12,
el drgano de encaje puede estar constituido simplemnente por
tres pasadores convenientes, cuando se trata de fraccionar
hojas gue presenten la disposieién.de les figuras 14 y 15.
Tn este ca® en efecto, el Jrgano solo nuede encajzr en la
posicidn cdrrecta, fuesto gue las distancias =37= y =38-
(figura 14) son desiguales. La penetracidn del taco en l=
hoja para €l rTuncionamiento del brazo fraccion:zdor = lo pue-
de verificzrse si los tres nasadores penetran Juntos en los
agujeros dispuestoé en lam hoja.

Como es w2 tural, en lusar del Srgano =26~ ¥
hrom tanteador uecanico -8-, se podrian 513poner contuctos .
sldctricos en ror.ia de tunteudor u otro yue determinen la
puesta en funeionwaicnto, va sea mecinica, ya eléctrica,del
brazo u Organo fraccionzdor de cualquicr disgosicidn conve-
niente.

‘ Iz invencidn se aplica parz & f raccionamiento
de hojug delizadas :2rz a2guinillas de afeitzr-de cualguier
fornz y disposicidn.

N 0 T &

se reivindicsz come objeto de esta putente:

1) <ecanismo zutoadtico pira fraccionar, despuds
de texpiadas,rlas cintus de hojas delgadas pera nagquinillas
de zeitar, curteterizido por comprecder la disposicidn com-—
binada o no con laz mauina de afilur, de un Jdrymmo de .ufz,
tanteador u otro, de cualyuier dimenszidn convenisnte, =conlz-
do por ejemplo, =l 1ecanismo de avance de la amscuina de sfi-
lar, compreﬁdieﬁdo, dicho Organo un dedo tanteador u drgano

ya sea el borde de la c:

znéloso, que prenie | nta entallada

i
al recortarla, ya pgn aberturas deterniaadas de la superficie
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ce l:is hojas, con lo cual se zfectua lndependienteasnte de

cuglgulicr osro iecanismo o cleiento de la maguing o digposi-

cidn cortadora, un uvance constante de dicha disposicidn cor-

tadora que produce la rotura individuil de czdz hoja por su

linez de sepaiucicn, oltenidndose los diferentes oviaientos,
)

. . A e . ~e .
cor e ewplo, meoénlcalente con una disposicion de fricecicn

. ) e F L I3 s e L
pOr. dlscos © rlg@051c16n andloga, © taabién _or via neumatica

2 ) lecanismno auntomatico, segsun la reivindic
cidn anterior, curacterizado por yue, para sl racclonualento
de cintas yue comprendan en sus bordes loterales entalladures
que separan las hojas, la .ufa de la cints *ieme une =uesca gue
we extiende ca toda gu altura, en la cuzl puede penetrar un
brzzo tanteador gue ha de apliczrse sobre la hojs gne nu de
desprenderse de la cinta, sstendo este brozpe fijudo zobre un
drbel que lleva, por una purte unr bruzo fraccionador conve-
niente:snte despylazgdo con respecto al brazm tanteador, y por
otra parte una poleu excéntricu de accionaaiento, sobre 1lu
cucl ce oplicu une corrau que pasa, Lor ohtrs porte, sobre
wne polea sujota ca un Arbel gue engranz cosastanteients con
el wecanisio motor de la maguina

3) *ecaniszo automético, se un las reivindica-
clones aateriors., cuor_cterizuado gor §.e, puru el fracciona-
wlento de hojus wie no comprendan entulladuras lutersles, la
guia de lz cinta de hojus, lleva en su purte superior una
ventanilla que deja pasar un 0rgano o un orapo de pacsadores
lidarios de un wrzvo transversal suj.to en un fje deslicu-~

o
BHle ¥ _iratoric en cojinetes dispuestos 1;ter;1£ente con we-—

. ” rd P PN
lacion ¢ la _uia 4de lag hoJus, comprendiendo dicho eje, pro-
visto de un muelle de retroceso, un bustidor wue ha de nolo-

caerse debujo del extremo del Dr,ao tantasdor o de _ufa, mien-
trag e oreano de suia no wncaju cocn las ;L,,""fOI‘DC_LOIIQS Fo)
aberturas dispasstus en las hojas, pudiendo una prolonsacidn

de la pazlanca del brazo tunteador sneajur, purc la posicicn
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zada del eje, debajo de on bogtidor inelincdo yue age-
ura el desurendiaiento del tentezdor o ufa.

4) liccanisao automético, sezun las reivindica-
clones anteriores, caracterizudo por ;ae, para ¢l fracd ona-

-

A e =] 3y o - A e Ay o 3 A e A ~ L i g S, - : - R -
.aalento de hojas de extremos redondeddosz, yne en 1o clunta es-

n osoparadas unae de otrag por uns lengleta, el brazo frac—

o
clonador comprende dos ele entos convenlenteisnte degplozados
J

Y L4 " . 4
~¢l uno con wrelgeicn <1 otro, y gue han de .overse en cccion

I3 ~y . ., . . P — - . o~y P : z )
gucesivaaente, prodacierdo gor una purte 1z separccion ds

o lengliets

o
coda hoja, y por otra parte, la sliainszcidn de 1
gue sepzra los hojas. ‘

5 ) iecanisno zutomdtico para fracecionar, des-—
pués de teupludas, lus cintus de hojusn delowdas pura asyuini-
llas de afeitur.

Sstz senoriu consta e diez pacinas, eseritas

por una sola cira.
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