
Berlín W 8 (Alemania), por

"PBRFEOCIONAniEyTO EN LA COBSTHUOCION ES 

DE8EEQANCHAD0RES BIMETALICOS RARA IBTN- 

BROPTOBES AUTOMATICOS*.

Loe deaenganobadoree bimetáliaoe oonooidoe calentadoe direc­

tamente, en oepeeial loe deetinadoa a pequeSaa inteneidadee de 

comente, ooaM loe uaoalea en loe interruptorea automdtiooe de 

inetalaeionee, tienen el inconveniente de que por depender en 

3 cocolda tranevereal de la eerriente, adío pueden preetar una po­

tencia pequeHa de trabajo. Rete a en vez obliga a que el meoa- 

nisno, cobre el que actdan eetoe deeenganohadorea bimetálieee, 

deba eer eoctraordiaeriamente eenaible, eeto ee, deben anmtener- 

ee lo mée pequeRoa poelble loe eefuereoe de deeeaganohe qpe re- 

10 quieren eetoe nacaniamoe. En eete eentido puede enoontraree cier­

ta ayuda empleando tranemieleaee multiplioadorae mecdnloas, laa 

cualea, ein embargo, obligan a dlspoaioiomea adioionalee de pa- 

lanoaa que a en vez encarecen todo el diepoeitivo conectador.

Pero adonde Oatoa diepoaitivoe deeengan ohadorée eon aay cenáis 

15 blee contra loa choquen y sacadldae meeánloae. Adecúe por lae 

marobae mnertae ine vi tablea a ooneeouenoia de laa diapoeioionee 

de ^lancee, ee originan fnertee diapereionea en el deaenganohe 

térmico.



$1 presante invento se propone orear un deaanganohador b i-  

20 m etálico  que presen te elevada se n sib ilid a d  y  en e l que s in  em- 

p is a r  m u ltip lica cio n es am oáhicas, se logren  grandes esfu erzos 

de desenganche. Beto se r e a liz a  aagdn e l  presente in ven to , por 

e l  heoho de que la  t i r a  b im etá lica  atravesada directam ente por 

l a  c o rrie n te , desde su ponto de aujecidn  h asta  en ponto de t r a -  

2$ b a je , esto  e e , e l  ponto en que la  t i r a  b im etá lica  a ctá a  sobre e l 

d is p o s itiv o  dé desenganche m ecánico, presen ta una secció n  tran s­

v e r s a l independiente de la  c o rrie n te , m ientras que diaha t iz a  

b im etá lica  prolongada más a l lá  d el punto de tra b a jo , conserva 

eu seee iá a  tra n sv e rsa l, que se adapta a  l a  in ten sid ad  momantá- 

30 nea de co rrie n te  y  a la  w rreepon d ien te tem peratura de tra b a jo  

d e l b im e ta l. A ooneeouenoia de poderse h acer a e f  más gruesa la  

p arte  d e l bim etal que r e a liz a  e l tra b a jo  m ecánico, e l  mecanismo 

sobrs e l  qpe aetáa  la  t i r a  b im e tá lica , puede co n stru irá s muy ro - 

Jbusta. Además tambidh ee por e llo  p o sib le  mantener más grandes 

33 lo s  esfu erzo s de rozam iento d e l punto de enganche. Ésta p articu ­

la rid a d  perm ite r e a liz a r  de modo esencialm ente más s e n s illo  e l  

montaje d el mecanismo para e l in te rru p to r. G racias a lo a  a a -  

, yores esfu srzo s de rozam iento, aseq u ib les con e l  deaengandhador 

b im etá iico  segán e l presente in vern é, en e l  punto de enganche,

40 se  lo g ra  una mayor in se n sib ilid a d  a lo s  choques y  sacudidas.

Pero también a l mismo tiempo ee garan tizan  tiem pos de desengan­

che más en astes y  u n ifo rso s , de suerte que la  honda de d is p s r-  

a ié h  ds e sto s d isp o s itiv o s  fabricad os generalm ente en masa, 

puede mantenerse muy estrech a .

43 En e l  u lte r io r  d e sa rro llo  de la  id ea d e l in ven to , l a  par­

te  de la  t i r a  b im etá lica  dependiente de la  co rrie n te  puede c a r- 

varee h acia  a trá s  o doblarse ds modo <yte e l  desengancha do r  ob­

tenga una forma, por e je s p lo , en U, de su e rte  que l a  p arte  de­

pendiente de la  co rrie n te  ee entienda a  d ista n cia  ig u a l o prd—



$0 lisam en te i âal  a l a  reatan te  p arte  da l a  t i t a  b im e tá lica . Bata 

d iep o eicid n  ae empleará ventajosam ente cuando por f a l t a r  esp a d o  

no ae pueda oolooar la  t i r a  re o ta . E l caldeo de la  porcin a da l a  

t i r a  qUa ha de p re sta r a l  tra b a jo  m aeáoieo, ae r e a liz a  en ca ta  

caso directam ente por condnooidn tám doa y  por o tro  lado in d i-  

$3 rectam ente por radiaoldn  tárm ioa de la s  p a rte s en tre  s í  opnaatas 

de la  t ir a  b im e tá lica .

En lo e  casca de a p lic a d á n  dal daaangsnohador b lm atálio o , 

en lo e  9** ee req u iera  ana menor in e rc ia  de dasengsaoha d el in te ­

rru p to r aatom átioo maniobrado oon d i, l a  p arte  de l a  t i r a  blme- 

60 t i l i c a ,  que prcecnta la  aoooidn tran averaal dapendianta de la  

c o rr ie n te , ae d ^ la  n curva de manera que a l  ca le n ta rse  ae mue­

va an A ireoeidn da la  p arta dependiente de la  co rrie n te  de l a  

t i r a  b im e tá lica . Todo contacto d ire cto  de la s  dos ramea pneda 

e v ita r s e  mediante ana d elicad a p la ca  da m ica o s im ila r  <yte ae 

63 disponga en tre la a  dos reman.

3egán o tra  e a ra o te r ia tio a  d e l Invento l a  p arte  de l a  t ir a  

b im etá lica  dependiente de l a  c o rrie n te  ae puede tambidh doblar 

de manera que a l  ca len ta rse  por la  p arta  de la  miaña t i r a  inde­

pendiente de la  c o rrie n te , ee mueva h a cia  a fu e ra . B eta  forma de 

70 e jecu ció n  ee p re sta  para le a  caeos en q*e ee req u iere  una mayor 

in e r c ia  oon Intensidades máa e levad as. Bato o cu rre, per ejem plo, 

cuando ee tr a ta  de motoree en condioionea d i f í c i le s  de arranque, 

por ejem plo, en la s  máquinas de h ila r  y  en lo a  tran sa  da ro d i­

l l o  da la a  lam inadoras. En esta  forma da e jecu ció n  l a  transm isión 

73 d ire c ta  d a l c a le r  por l a  parta da l a  t i r a  b im etá lica  dependiente 

de la  co rrie n te  a  l a  parte de la  miaña t i r a  que r e a liz a  a l  tr a ­

ba jo+ m etálieo, ee suprima o ee re ta rd a  fuertem ente.

E l in ven to ee i lu s t r a  a  t i t u le  de ejem plo as la s  adjuntas 

f ig u r a s  1  a 5 .

30 La fig u r a  1 presen ta una forma de e jecu ció n  d e l deeengan-

tárm ioo e s tira d o ,chador



" *  1 6 2 7 9 9  H
y  fig u ra  2 presen ta ana p la n ta ,

l a  fig u ra  3 ana v is ta  la te r a l a s i desenganchador da la  fig u ra  1 ,  

aa a l  que, a ia  embargo, e stá  doblada la  p arte dependiente da la  

8$ co rría n te  da modo que a l  ca len ta rse  oa mueva en d ire cc ió n  de la  

p arta  da la  t i r a  b im etá lica  que ha da p re a ta r e l  tra b a je  mecáni­

co da desengancha,

la s  fig u ra s  4 y  $ presentan v is ta s  análogas a la s  fig u ra s  2 y  3 , 

paro con la  d ife re n c ia  da qpe aquí la  parte de la  t i r é  bim etáli^  

90 ca dependiente de la  c o rrie n te , a l ca len ta rse  se mueva r e tir á n ­

dose de l a  p a rte  da l a  t i r a  que p resta  e l  tra b ajo  m ecánico.

La t i r a  b im etá lica  1 ,  q&e aquí e s tá  carrada en fa m a  da O, 

se compone d el modo conocido de dos m etales lam inados conjunta­

mente o unidos en tre s i  da modo an álogo, con d ifsra n ta a  o o e fi-  

93 d a n ta s  ds d ila ta o ió n . Las rama* da asta  t i r a  ilu s tra d a s  a s t ir a -  

da* an la  f ig s r a  1 ,  sa una,por ejem plo, con p iezas de contacto 

2 en forma acodada, por ejem plo, mediante remaches 3 . Las p ie­

zas ds contacto 2, pueden s e r v ir  directam ente para r e c ib ir  y  

evacuar la  co rrien te  y  además as f i ja n  en una p arte de l a  in s ta -  

100 la o ió n . Sin embargo, tam biéi es p o sib le  que e s ta s  p isza s  mismas 

formen una p arte de un aparato de in s ta la c ió n . Las p a rta s f i j a s  

4 , 3 de la  t i r a  que ejecu tan  e l  trab ajo  m ecánico, se  ca lcu lan  de 

modo que posean l a  n e ce sa ria  e s ta b ilid a d  para desenganchar un 

in te rru p to r dado, s in  que as o rig in e  una mayor d isp e rsió n . La 

103 , p arte  re sta n te  6 de l a  t ir a  b im e tá lica , que se extien d e entre 

e s ta s  dos p a rtes 4 ,  3,  poses una secció n  tra n sv e rsa l manar. Es­

t a  d e b ilita c ió n  o reducción se c a lc u la  an conformidad con la  f l e ­

x ió n  n ecesaria  para e l desenganche, de la s  p a rta s a c tiv a s  4 ,  3 

de la  t i r a .  La fle x ió n  se r e a liz a  en dependencia de la  co rrie n te  

110 Que flu y e  por la  t i r a .  Para tra n sm itir  lo s  esfu erzo s fle o ta d o - 

re e  ds la s  p artee a c tiv a s  4 , 3, ae unen e sta s  en tre  s í  por lo s  

extrem os no fija d o s  con una p laca  a is la d o ra  7 . La reunión puede
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e fe e iu a re e , por ejem plo, mediante remachee 8 . Para, tre n a m itir  lo e  

eefuereoa Ae tra b a je  Ae la e  p artee 4 , $ de la  t iz a  a  e a a lg tle r  

11$ árgano de deeeagenohe, per ejem plo, e l  Argano 9 ilu stra d o  en la a  

fig a ra S  3 y  3# ee p re v i en un ca e q u illo  10 d ispu esto  en la  pite­

en 7# un to m illo  11 que perm ite teshidh  de ap la za r e l  Aeaenganohe.

La p arte  6 de l a  t i r a  dependiente de la  o o rrien te  puede, 

cuando la e  o ircan etan oiae d el eepaoio lo  perm itan, exten d erte en 

120 la  mi ama d irecció n  que la e  p artee  4 ,  $ independientes de le  co­

r r ie n te . Pero para lo g ra r  in f lu ir  ad icion a leen te  en la e  p artea  

4 , $ que re a liz e n  e l  tra b a jo  meoáctioo, l a  p arte  dependiente de 

l a  co rrien te  ee d ob la, como in d ica  la  fig u ra  3 y  5# de manera 

que e l  desenganchada? adquiera una fOmaa t o t a l  en U. Bate d obla- 

12$ de puede r e a liz a r s e , en t a l  d irecció n  que la  p arte  6 dependente 

de la  co rrien te  ee mueva, CíHzo ee ilu e tr a  en la  fig u r a  3# en d i­

recció n  de la  fle c h a  12 h a c ia  la e  p artee  4 ,  3 independientee de 

l a  ca ria n te , y  óetaa e l  aumentar la  deform ación de l a  p a rte  de­

pendiente de la  c o rrie n te , ae in flu e n cie n  tod avía  m ía, de manera 

130 que e l  deeenganehe experim ente por tan to  una a ce le ra c ió n . A todo 

coto c ir c u ito  de la e  p artea  4 ,  $ de l a  t i r a  puede oponerae un 

obetóoulo e fio a a  in tercalan d o en tre la e  p artee 4 ,  $ y  la  p arte 

6 de la  t ir a  une p la q p ita  de mica 13  u o tra  de un m a teria l a is ­

la d o r enólogo. B eta p la ca  interm edia ee s u je ta , como la  p laca 

133 a is la d o ra  7 , con lo e  remaches 8.

En lo e  caeos en que no ee req u iera un deeenganehe acelerad o , 

la  p arte  6 dependiente Ae la  c o m e n te  ee recu rva h a cie se  o tra  

d ire cc ió n , como ae i lu s t r a  en la  fig u ra  3 , Ae su erte  que I *  

p a rte  6 dependiente Ae l a  e o rrie a te  ee mueva en d ire cc ió n  Ae 3a  

140 fle c h a  14,  esto  e e , eepaa^Aoee Ae la a  p artee 4 ,  3 Ae la  t i r a  

que preatan  e l  tra b a jo  mecánico Ae desenganche. A consecuencia

Ael alejam ien to de la  p arte 6 e l caldeo in d ire cto  producido ao- 
bre le e  p a rtee  4 , 3 , ee reduce por 3a  p arte  dependiente Ae la
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c o rrie n te , de su erte qpe a l  desenganche experim enta un re ta rd e .

M - : : - : : - : : - : :  N O T A

Sa re iv in d ic a  como nuevo y  da propia invenoián:

1 .  -  Perfecoim aam iento en la  conatruooidn de deaanganchado- 

re a  b im etá lico s, sapecialm ente para in terru p to res autom áticos, 

desengaaohadores atravesados directam ente por la  c o rr ie n te , ea-

1$0 ra cteriza d o  por q¡ue la  t ir a  b im etá lica  desde e l  ponto de an su-
jeo id n  h asta  e l  ponto de trab ajo  preaenta una secciá n  tra n sva ra a l 

indapaadfnta da la  c o rrie n te , m ientraa que la  t i r a  prolongada 

más a l lá  d d  ponto da tra b a jo  posee una a e cc i dn tra n sv a ra a l que 

aa adapta a l a  in ten aidad  momentánea da la  c o rrie n te  y  a  la  oo- 

155  rreapondiente tem peratura de tra b a je  d e l b im e ta l.

2 . -  Perfeccionam iento en l a  oanetruooidn de desenganchado­

r e s  b im etá lico s segA i lo  reivin d icad o  en e l  ponto 1 ,  ca ra c te riza ­

do por que la  p arte (6) de la  t i r a  b im etá lica  dependiente de l a  

c o rrie n te  se dobla en forma de U y  se  extien de a una peqoeHa d is ­

id o  ta n d a  de l a  p arte (4 ,  5) de d ich a t i r a ,  indepm diente de la  oo-

3*- Perfeccionam iento an la  oonatrocddh de desenganchado- 

r e s  b im etálico s ecgáu lo  re iv in d icad o  en le a  pontos 1  y  2, carao- 

te risa d o  por que la  p arte  curvada (6) de l a  t ir a  b im etá lica  con 

165 e l  f lu jo  de l a  co rrie n te  s e  mueve h a cia  l a  p arte  (4 ,  5) indepen­

d ien te de la  co rrien te  dé l a  t i r a  b im e tá lic a .

4 . -  Perfeccionam iento en la  oonstruoeián de desenganchado- 

re s  b im etálioce segéu lo  re iv in d icad o  en lo e  puntos 1  a 3 , ca- 

ra c ^ r is a d c  por que la  p arte curvada (6) do l a  t ir a  b im etá lica  

170 con e l  f lu jo  do la  co rrien te  ee mueve separándose de l a  p arte  

(4 , 3) de la  t ir a  b im e tá lic a , independiente de la  co rrie n te .

E sta  Patente reca e  sobre "KBBFBCOIONAMDafTO EN LA OONSEaPO-



CHM BR BTMRTAMOOa PARA INTHRH3PT0BB3 AUTO-

MABRaea^y oa#o qood# d##w lto  #n 1# pc####t# MoaoyA#^ eaaeao- 

toyiaado a# la  ##t#3?ioy Beta y r*pzo**nt#do an lo#  adjanto# 

M Bajó#.

Madrid, 1? d# Agpote d# 1 W *
b̂ MCHO
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