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Se conoce en la técnica anterior el procediemiento de€
movimiento un btrazo de lastre de gria, siendo el mismo trazo

de un tipo conocido. Para ello se utilizabta una polea de un

“”tiﬁo especial que habfa de colocarse en su sitio bien en el

cable de desplazamiento teleécépico'del mastil, bien en el
cable de elevacidén de la gria, en el momento en qne se desea
ta accionar mecénicamente el bfazo; Esta polea especial esta
ba unida por un estribo al cable de elevacidn del brazo.

En algunos casos, este dispositivo de 1la fécnica an-
terior puede presentar'inconvenientes, ya que requiere dos ma
niobras especiales para la colocacidén en su sitio y la supre
sién de este dispositivo de polea, mientras que, ademés, es-
tas maniobras pueden dar lugar é una torsibn del éable.

La presente invencidn tiene por objeto suprimir estos
inconveﬁientes eventuales evitando todos los riesgos de tor-
sién del catle y simplificando la maniobra del sistenma.

El dispositivo segln la invencién iﬁcluye, como en

la técnica anterior, una polea especial intercalada en el

trayecto del cable que sirve para producir el movimiento teles

cépico del m&stil o del cable de elevacidn de la gria, y esté
caracterizado porque esta polea especial esté.montada de mane-
ra fija en el cable, provista de un estrito que puede sujetar-
se por medio de un pasador, btien en la extremidad libre del
céble de elevacidn del brazo,'o'bien en uh punto de anclaje
previsto a este efecto en el exterior, en el lado del méstil.
En el momento del lastraje, se ent%ende que tasta que
el operario desenganche el estribo en cuestibén de su punto de
anclaje en el mastil y lo conecte al cable de elevacidn o de
maniobra del brazo. Una vez terminada la operaciéh de lastra-

Jje, se conecta de nuevo por medio de un pasador dicho estrito
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al mastil, y se engancha"IQ extrémida\ liberada del cable »6'

de elevacibdn del brazo en un gancho situado cercé en el
lado del mastil.

El dibujo adjunto, que se dé a titulo de éjemplo
no limitativo, permitiré entender més claramente las carac
teristicas del invento. -

La figura 1 es una vista de conjunto de una gria
de tipo de mastil telescdpico equibada de un dispositivo
segin el invento. |

La figura 2 es una vista de detalle correspon-
dien%e, que ilu#tra la fase del desplazamiento telescdpi-
co del méstil mientras el brazo esté en bosicién de descan’

La figura % representa el mismo dispositivonuran—
te la fase de movimiento del cablé del brazo de carga.'

La figura 4 representa el dispositivo que equipa

- el cable de elevacibén de una grda cuyo mastil puede no ser

del tipo telescbdpico; y

"La figura 5 ilustra esta misma variante durante la

utilizacién del dispositivo, con el objeto de mover el ca-
ble del trazo. |

La gria ilustrada en las figuras 1 4 % incluye un
méstil telescébico formado por dos elementos deslizantes
% y 4. E1 mlstil superior 4 lleva, segin se acostumtra,
una pluma %0 y una contrapluma 31. ' |

El midstil 3 estd montado en una base fija 32.

La gria telescdpica podria igualmente girar en su
parte inferiof, estando provista de un cable de compensa-

cidn en su parte posterior.
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Como en el caso de la técnica anterior, se asegura

el movimiento telescdpico del mastil 4 por medio de un ca-

bel 2, accionado por un cabrestante 5 y anclado pPOT Su ex-

tremidad opuesta 8 en la base del mastil superior 4. Este
cable pasd sucesivamente alrededor de una polea deslizante
16, por una polea superior 15 sopbrtada por el méstil 3,
por una polea especial 6 y finalmente por una polea de trans
misién 7 igualmente montada en la parte superior del méstil
inferior<5. .

- La caracterfstica principalvdel presente Modelo con
siste en dejar en su sitio de manera permanente la poiea
especial 16. Para ello, esta polea esth soportadé por un
estribo 33 que puede sujetarse por medio de un pasaddr amo
vible %4, tien en un punto de anclaje fijo 35.solidario del
lado del mastil inferior 3, bien en el bucle 36 que pre:sen
ta la extremidad del cable de elevacibén 10 del brazo ds las
traje 1. Como en la técnica anterior, este brazo 1 esti so- .
portadé por uha eslinga 14 e incluye dos poleas de trans-
misién 11 y. 12 destinadas al paso del cable de maniobra 10.

| El funcionamiento es el siguiente: _

Cuando se desea telescopar el m&stil 3, 4 (figufa
2), basta mantener el estribo 33 enclavado por el pasador
34 en el punto de apoyo 35, mientras que el Bucle 36 del
cable 10 se engancha en un gancho fijo 37 di;puesto en el
lado del méstil 3, En estas condiciones (figura 2), ya que
el mistil 4 es libre de deslizarse en el méstil 3, la trag
cidn ejercida por el cabrestante 5 sobre el cable 2 provo-
ca la elevacidn del mastil 4 (flecha 38).

Una vez terminado elvmovimiento telescopico, se en

clavan los mistiles 3 y 4 el uno en el otro, por unos me-
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dios 39 de tipo conocido (figura 3). Ademds, se desolidari
za el estribo 33 del punto fijo 35 y se enclava por medio

del pasador 34 eﬁ_el bucle 26 del cable 10. Por consiguien

" te, el punto 8 se comporta como un punto fijo, Yy, actuando

en el cable 2 por medio del cabrestante 5, se asegura el
moVimiepto del cable de.elevacién 10 del braio 1. |

Se ha represeptado en las figuras 4 y 5 una variég
te del Modelo que puede utilizarse en particular eﬁ una
gria cuyo méstil 18 no es telescdpico. A este efeéfo, se
intercala en el trayecto del cable de-elevacién 17, dos po
leas_éo Y 41 cuyos ejes estén.sujetos de manera permanente
en el lado del mistil 18, mientras que entre estas poleac
40 y 41, el cable 17 pasa por la polea de transmisibén espe-
cial 16. La caracteristica del Modelo consiste'eh este ca-
so también, en montér esta polea 16 de manera permanerte,
es decir que su estrito 3% puede sujetarse por medio del
pasador 34, en un punto de anclaje 35 del méstil 18, o bien‘
en el;bucle 26 del cable de‘mﬁnibbra 10 del brazo 1. |

.El funcion#miento es andlogo al que se acaba de des

critir, es aecir que-duyante el funcionamiento normal del
cable de élevacién 17‘de la gria (figura 4), el cable de
maniobra lO,permanece'enganchado.en él gancho fijo 37, mien
tras que el estribo 33 esté,enclavado,en:el punto fijo 35.
Por el omtrario, para utilizar el brazo 1 (figura 5), se
une el bucle %6 del cable 10 con el estribo 3%, de modo que
el gancho 37 y el punto de anclajé 25 permanecen litres,

En resumen: el Modelo de Utilidad‘que se soiicita

deberd recaer sobre las reivindicaciones siguientes:

KN
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REIVINDICACIONES

1. Dispositivo para el movimiento.del cable del"
_brazo de lastraje de una gra, qué incluye'una.polea espe-
cial intercalada en el trayecto de un cable de la gria, ca
racterizado porque. esta polea especial esti montada de ma-
nera fija en el catle, provista de un estrito que puede su
jetafse con un pasador, bien en la exfremidad litre del ca
tel de elevacién del braép, tien en un punto de anclaje pre
visto a este efecto en eliexterior, en el lado del méstil.

2. Dispositivo ségﬁn la reivindicacibn 1, carac-
terizado porque se prevé en el lado del méstil inferior,
un gaﬁcho para la fijagiég amovitle de la extremidaq litre
del catle de elevacién del brazo.

3. Dispositivo ségﬁn una ovvarias de las revindi-
caciones 1 y 2, caracteri%ado,porque la extremidad litre

" del céble de elevacibn def trazo incluye un btucle que pue-
de sujetarse, btien en el éancho del mlstil, tien en el es-
trido de lé poleé especial; |

4, Dispositivo seglin una o varias de lés reivin-
dicaciones 1 a 3, caracterizado porque la polea especial
estd intercalada en el trayecto del cable'que produce el
movimiento telescopico del méStil'de la grﬁa:

5. Dispositivo segﬁn una o varias de las reivindi
caciones 1 a 3, caracterizado porque la polea especial esté
intercakda en el trayecto del cable de elevacidn de lé graa. §:*

6. Se reivindica por ultimo, como” objeto sotre el :
que ha de recaer el Modelo de Utilidad que se solicita: DIS-
POSITIVO PARA EL MOVIMIENTO DEL;CABLE DEL BRAZO DE LASTRA-
JE DE UNA GRUA. 3 | |
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Todo conforme queda descrito y reivindicado en 1

presente Memoria descriptiva que consta de site péginas me

canografiadas y ditujos adjuntos.

Madrid, 28 de Octubre de 1.970 -

BERNARDO UNGRIA
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