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El pregente invento se refiere a mejoraa'gntro- 
ducidas ep los dispositivos de enclavamientO para másti­
le s  telescópicos y se refiere  más particularmente a l ámbi 
to de la s  grúas.

La mayoría de lo s  sistem as de enclavamientO de 

tip o  conocido se p resta  mal para e l  mando a d istan c ia . In 

cluyen unos pasadores o análogos cuya polocaoión es gene­
ralmente incómoda, incluso p e lig ro sa . Finalmente, esto s 

sistem as son su sceptib les de tomar un c ierto  grado de hol 

gura a medida que se desgastan, lo  que compromete la  r ig i  
dez del ensamblado de lo s  dos elementos telescóp icos a s i  

conectados, r ig id ez  que siempre es conveniente que sea 
tan elevada como sea posib le .

El invento tiene por objeto e l de eliminar todos 
estos inconvenientes. Tiende a realizar un dispositivo 
de enclavamientO que pueda ser controlado fácilmente des­
de la  parte inferior de la  grúa, y qué incluye urna compon 
sación automática de la  holgura debida a l  desgaste inevi­
table durante el servicio.

El dispositivo de enclavamientO según el inven­
to incluye por una parte en ha base del elemento telescó­
pico interior, un juego de cerrojos dispuestos transver­
salmente que están solicitados cada uno, constantemente, 
hacia e l exterior, bajo la acción de muelles, y un juego 
de zapatas de guía la tera le s, y por otra parte, en el ele­
mento telescópico exterior un conjunto de hierros planos 
longitudinales que incluyen un rebaje en cada emplazamien 
to de enclavamientO y en cada uno de dichos emplazamien­
tos, una placa de bloqueo provista de una rampa oblicua y 
de una persiana obturadora oscilante que permite eventual
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mente llen ar  e l  rebaje  realizad o  en e l hierro plano co­

rrespondiente, estando lo s  d iferen tes órganos anteriores 

dispuestos de manera que durante la  operaoión de despla­

zamiento telescópico , cada cerro jo  e sté  mantenido en la  

posición de retroceso , bajo la  acción del hierro plano a 

lo  largo del cual se d e s liz a , y que sea empujado hacia 

e l exterior cuando lle g a  a la  a ltu ra  del rebaje correspon 

diente para lle g a r  a descansar en la  rampa oblicua, ase­

gurando a s i ,  bajo  e l  efecto de la  fuerza de gravedad, e l 

bloqueo la te ra l  y longitudinal del elemento telescópico 
in te r io r  centra e l  elemento telescópico  ex terio r, por me­

dio de la s  zapatas de guia.

Las persianas obturadoras o sc ilan tes accionan 

a voluntad la  puesta en funcionamiento o la  puesta fuera 

de serv icio  del d isp o sitiv o  de enclavamiento, cuando el 

elemento telescópico  in te r io r  lle g a  a la  a ltu ra  deseada 

durante su movimiento en e l elemento telescóp ico  exterior.

El dibujo adjunto que se da a titu lo  de ejemplo, 
permitirá entender más claramente el invento, la s  carac­
te rística s que presenta, a s í  como las ventajas que puede 
fa c il ita r .

La figu ra  1 es una v is ta  de conjunto de urna grúa 
p rovista  de un d isp o sitiv o  de enclavamiento según e l in­

vento;

Las fig u ra s 2, 3 y 4 muestran v ar ia s  fa se s  del 

funcionamiento del d isp o sitiv o  de enclavamiento; y

Las fig u ra s  5, 6 y 7 son la s  v is ta s  en corte co 

rrespondientes, rea lizad as respectivamente según V-V ( f i ­

gura 2 ), VI-VI (fig u ra  3) y VII-VII (figu ra  4 ).

El m ástil representado en la  figu ra  1 incluye30



un elemento teleacópioo ex terio r 1 so lid ar io  del chasis 2 

que soporta la  grúa y un elemento telescópico  in terio r  3 

en e l  que descansa e l conjunto de la  parte superior de la  

grúa.
El enclavamiento y e l bloqueo deí elemento 3 en 

e l elemento 1 están asegurados por e l  dispositivo^ 4, re­

presentado detalladamente en ia s  f ig u ra s  2 á 7.

La base 3a del elemento 3 (fig u ra s  2 á  7) inolu 
ye dos cerro jos 4 dispuostos transversalmente en un sopor 

te soldado 5 y so lic itad o s hacia e l ex terio r bajo la  ac­

ción de un muelle de compresión 6, estando cada uno de es 

to s cerro jos provisto  de un co lla r ín  de tope 7 que lim ita 

su desplazamiento hacia e l e x te r io r .

La base 3a del elemento 3 e stá  además provista 

de zapatas de bloqueo la te ra le s  3b.

La parte superior 1a del elemento 1 incluye dos 

p lacas de bloqueo 8 p ro v istas cada una de una rampa oblicua 

9. Cada p laca 8 soporta e l  e je  de articu lac ió n  10 de una 

persiana obturadora 11 cuya oscilación  alrededor del eje 

10 permite a voluntad obturar la  rampa oblicua 9 corres­

pondiente.
Un hierro plano 12 e stá  dispuesto a  lo  largo 

del elemento 1 frente a cada uno de lo s  dos cerro jos 4 cu­

ya extremidad exterior se d e sliz a  a lo  largo del hierro 12 
durante la  operación del desplazamiento telescóp ico  del 

m ástil.
Cada hierro 12 presenta además un rebaje 13 de 

la  a ltu ra  de cada una de l a s  rampas oblicuas 9. Finalmen 

te , se observa (figu ra  7) que e l conjunto de un hierro 12, 

de la  placa de bloqueo 8 y de la  persiana 11 correspondían
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te , dispuestos en posición "cerrada" constituye en e l lado ^  

in te r io r  una su p erfic ie  continua que no es su sceptib le  de 

enganchar de alguna manera e l  cerro jo  4 que se desplaza en 

e l la .
El funcionamiento es e l sigu ien te :

Durante toda la  duración de la  operación del mo 

vimiento de desplazamiento telescópico  del m ástil, e l ele 

mentó 3 se eleva en e l  in te r io r  del elemento 1. Los cerro 

jo s  4 están mantenidos en posición "de retroceso" por los 

h ierros planos 12 a  lo  largo de lo s  cuales se deslizan  

(figu ras 2 y 5).
Cuando lo s  cerro jos llegan  a la  a ltu ra  de lo s 

rebajes 13 (fig u ra s  3 y 6) son empujados hacia e l  exterior 

por e l muelle 6. Toman asien to  en la s  rampas oblicuas 9 

de la s  p lacas 8 e impiden a s í  cualquier descenso u lte r io r  

del elemento 3 que se encuentra a s i  enclavado. Además, 

bajo la  acción del peso, la s  rampas 9 someten lo s  cerro­

jo s 4 a una reacción la te ra l  d ir ig id a  en e l sentido de la 

flecha 14 (figu ra  3 ). Esta reacción se transmite a la  ba 

se 3a del elemento 3 que se encuentra a s í  bloquedo la te ra l  

mente, contra e l elemento ex terio r 1, por medio de la s  za­

patas 3b, ap licadas con fuerza contra la  pared.
Si se desea ahora hacer b a ja r  de nuevo e l elemen 

to 3 en e l in te r io r  del elemento 1, se empieza haciendo su 

b ir  ligeramente e l elemento 3 de manera que lo s cerrojos 

4 estén empujados e l uno hacia e l otro, comprimiendo e l 

muelle 6 bajo la  acción de la  pared superior inclinada de 

cada uno de lo s  reba jes 13* A continuación se abaten la s  

persianas 11 haciéndolas p ivotar alrededor de lo s  e je s  10, 

de manera que lleguen a obturar lo s  rebajes 13 (figu ras 4

I
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y 7 ). Ahora se puede hacer b a ja r  libremente e l elemento -

3 del m ástil en e l in te r io r  del elemento 1. Los cerro jos

4 se deslizan  a lo  largo de lo s  h ierros 12 y a lo  largo 

de la s  persianas 11 sin que puedan se r  retenidos por la s  

rampas oblicuas a s í  ocu ltas.
El mando de la s  persianas 11 se re a liz a  desde 

la  parte in fe r io r  de la  grúa por cualquier mecanismo ¿pro 

piado.
Ademas, debe entenderse que la  descripción que 

antecede se ha dado solamente a t i tu lo  de ejemplo y que 

no lim ita  de forma alguna e l dominio del invento del cual 

no se sa ld r ía  sustituyendo lo s d e ta lle s  de ejecución des­

c r ito s  por cualquier otro d e ta lle  equivalente.
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REIVINDICACIONES
1 .-  D ispositivo de enclavamiento para m ástiles te­

le scó p ico s, en p articu la r  para m ástiles de grúas, nota­
ble porque incluye por una parte en l a  base del elemento 
telescópico  in te r io r , un juego de cerro jos dispuestos 
transversalmente, cada uno de lo s  cuales e stá  s o l ic i t a ­
do constantemente hacia el ex terio r  bajo l a  acción de 
unos muelles y un juego de zapatas de guiado la te ra le s ,  
por otra parte; en el elemento telescópico exterior, un 
conjunto de h ierros planos lon gitudinales que inpluyen 
una muesca en cada emplazamiento de enclavamiento y en ca 
da uno de dichos emplazamientos, una p laca de bloqueo pro 
v is t a  de una rampa oblicua y de una persiana obturadora 
o sc ilan te  que permite eventualmente lle n a r  l a  muesca del 
hierro plano correspondiente, estando lo s  d iferentes ór­
ganos anteriores dispuestos de manera que, durante e l mo­
vimiento telescópico , cada cerrojo esté  mantenido en posjL 

ción de retroceso bajo l a  acción del hierro plano a lo 
largo  del cual se d e sliz a .y  sea empujado hacia e l exte­
r io r  cuando llega, al nivel de l a  muesca correspondiente
para l le g a r  a descansar en l a  rampa oblicua, asegurando!
a s í , bajo el efecto de l a  fuerza de l a  gravedad,! el blo­
queo la te ra l  y longitudinal del elemento telescóipico in­
te r io r  contra e l elemento telescópico ex terio r, por medio 
de l a s  zapatas de guiado, pudiendo ademas dicho d ispositi. 
vo presentar la s  o tras c a ra c te r ís t ic a s  sigu ien tes, por se 
parado o en combinación: !

a) lo s  cerro jos están constantemente so lic itad o s 
hacia e l exterior, bajo l a  acción de unos muelles;

b) e l accionamiento de l a s  persianas obturadoras30



— 3 —

10

15

o s c i l a n t e s ,  se r e a l i z a  desde l a  p a rte  in fe r io r  de i  

g rú a .

2 . -  Se r e iv in d ic a  por últim o coz}o ob je to  

sobre  e l  que ha de re c a e r  e l  Modelo de U til id a d  que se 

s o l i c i t a  "DISPOSITIVO DE ENCLAVAMIENTO PARA MASTILES 

TELESCOPICOS". !

Todo conforme queda d e so r ito  y  r e iv in d i­

cado en l a  presen te  Memoria d e sc r ip t iv a  que con sta de 

ocho p ág in as m ecanografiadas y d ib u jo s  ad junto^.
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