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La patente que se s o l i c i t a  se  r e f i e r e  a un aparato 

p ro v is to  se an teo jo  uti^-izable en la  p reparación  d e l  t i r o  

tanto  dr b a te r í a s  dr a r t i l l e r í a  como dr l a s  unidades dr 

am etra llad oras  y o t r a s  armas dr acompañamiento que permi­

te e fe c tu a r  e s ta  preparación  completa y fác ilm en te  para 

poder l l e v a r  a cabo e l  t i r o  con pun tería  in d ire c ta  en todos 

lo s  c a so s  que puedan p re se n ta r se *

Reúne a l a  condición dr f a c i l id a d  a que se alude an­

t e s  ,1a im portantísim a dr proporcionar una gran exactitu d  

en todas sus m ediciones,lográndose  con e l  un v a lo r  máximo 

de todos lo s  e r ro re s  inherentes a e s ta  c la s e  de operaciones 

en b e n e f ic io  de l a  rap idez  y de l a  e f i c a c i a  d e l  t i r o .

E stab lec id o  e l  aparato  en e l  puesto de observación 

o de mando,mas o menos d is ta n te  d e l  asentamientode la s  

bocas de fuego,cuyo t i r o  ha de p reparar  , permite d e te r­

minar con rap id ez  y exactitu d  máxima todas l a s  mediciones 

n e c e sa r ia s  para su m in is tra r  lo s  d atos p re c iso s  para e fe c ­

tuar  l a s  p un tería s  en d ire c c ió n  y en alcance para que 

a q u e l la s  bocas de fu e g o ,p ie z a s  de a r t i l l e r í a ,  o maquinas 

puedan romper e l  fuego con la  prontitud  y e f i c a c i a  bnece- 

s a r i a s .

Su fundamentp es l a  m a te r ia l iz a c ió n  de un tr ian gu lo  

formado por la  l in e a  que une lo s  asentam ient os de o r i ­

gen de t i r o  y observación  (d i s t a n c ia  conocida) y l a  l in ea  

o b se rv a to r io -o b je t iv o  (también conocida, en d ire c c ió n  y lo  

g itud  , y la  l in e a  , origen de t i r o - o b je t iv o ,q u e  es una de 

l a s  in con gn itas a determ inar ,para  lo  c u a l , s e  marca en e l 

a p a ra to ,Ib s  v a lo re s  de ambas l in e a s  y la  d ire c c ió n  de la  

segunda en un tr ian gu lo  que r e s u l t a  semejante a l  formado 

en e l  terren o  por l a s  t r e s  l i n e a s , e s  indudable que s i  to -
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do e l lo  se ha e jecutado  en una misma e sc a la ,q u e d a rá  d e te r­

minada en la  misma l a  ¿ ire c c á n  y v a lo r  de la  l ih e a  , origen  

de t i r o ,o b je t i v o :  todo esto  en cunnto l a  pun tería  en d ir e c ­

ción  y en cuanto a l a  d i s t a n c ia  eñ plano h o r iz o n ta l .

Dotado e l  aparato  a l a  vez de elementos para determi­

nar rumbos v e r t i& a le s ,p e rm ite  por la  medida de su s  d i fe re n ­

c ia s  de a l tu ra  con e l  punto origen  de t i r o  y con e l  punto 

o b je t iv o ,d e te rm in ar  la  d ife re n c ia  de cota entre  e s to s  ú l t i ­

mos o sea e l  ángulo de s i tu a c ió n  pudiéndose con e l l o ,d e t e r ­

minar l a s  m od ificac ion es que en la  puntería  en alcance sean 

n e c e s a r ia s .

E l  aparato puede emplearse con goniómetro cuando la  

n atu ra leza  de la  preparación  lo  requ iera  o s in  e l  sino 

es n ece sa r io ,co n  muy l i g e r a  v a r ia c io n e s ,p o r  lo  que d e s c r i ­

biremos e l  ap ara to  en ambas c ir c u n s ta n c ia s  por separado.

Para mejor in te l ig e n c ia  se  l a  d e sc r ip c ió n  se acompasan 

v a r ia s  h o jas de plano que respectivam ente represen tan .

La hoja 1 , co rte  de un d e ta l le  d e l  montaje de l ap ara­

to .

La EAya 2 úna v i s t a  d e l  ap arato  p ro v is to  de goniómetro

La hoja 3 una v i s t a  en p lan ta  de l a  f ig u r a  1 .

La hoja 4 una v i s t a  analoga á l a  de la  hoja 2 despro­

v i s to  del aparato  goniómetro.

La hoja 5 un co rte  a x ia l  en p arte  y en p arte  v i s t a  

l a t e r a l  de l a  f i g .  de l a  hoja 4 y en d e ta l l e  d e l  montaje 

de l anteo jo  v i s o r  y aparato  de medida de ángulos v e r t i c a ­

l e s  y finalm ente,

La hoja 6 un d e ta l le  de l o s  movimientos p re v is to s  en 

e l  aparato en sentido  h o r iz o n ta l .

En todas l a s  f ig u r a s  lo s  d i fe r e n te s  elementos o p ar-30
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t e s  del aparato  van señalados con lo s  mismos números.

E sta  formado e l  aparato por un cuerpo r íg id o  de fu n c i-  

c ión de bronce o de m a te r ia l  análogo 1 , (hoja 1) con un 

apéndice en su p a r te  i n f e r i o r  que s i r v e  de a lo jam ien to  a una 

corona dentada gue por intermedio d e l  tambor 2 , (hoja 2 pro­

duce lo s  movimientos de g iro  le n to s  de ap ro x im ac ió n ,a l  rede­

dor de l e je  v e r t i c a l  de l aparato  que co incide con e l  de l 

tr ípode  sobre ^ue se monta,un t o r n i l l o  de a l e t a s  3 s i r v e  

para f i j a r  e l  aparato a l  tr ípod e  de ro tu la  e s f é r i c a .

En l a  p arte  su p er io r  l l e v a  una v i s s e r a  donde va t a l l a ­

da l a  corona c i r c u l a r  de l goniómetro b rú ju la  H ( f i g .  2)

En e l  sentido lo n g itu d in a l  de l soporte  l , v a  t a l l a d a  

una corredera doble,donde se d esp laza  l a  tuerca  4 ( f i g .  1) 

l a  cu a l  va f i j a d a ,p o r  medio de t o r n i l l o s  o por otro medio 

á la  plataform a c i r c u l a r  graduada 5 (hoja 1 y 3) E l  movi­

miento de t ra n s la c ió n  de e s te  s e c to r  5 se  r e a l i z a  por medio 

d e l  t o m i l l o  6 (hoja 1 y 3) y l o s  tambores espoleados 7 y

8 (Hoaja 2 y 3 ) , unidos a e s t o s  tam bores,van lo s  p l a t i l l o s

9 y 10 (hoja 3) d iv id id o s  en 100 p a r te s  y numerados de

10 en 1 0 ,pero en sentido  inverso  uno de o tro .L a  p arte  supe­

r i o r  de e sta  plataform a y su borde e x te r io r  e s ta  d iv id id a  

en 160 p a r te s  numeradas de 5 en 5 , con lo s  números 0 a 32 

que corresponden a 320 m ilésim as (hoja 3 ) . E sta  numeración 

crece en e l  snntido de l a s  ag u ja s  de un r e l o j , l l e v a  un 

nonius 1 1 , se a p re c ia  l a  m ilesim aconcen¿rica y mas in t e r io r  

l le v a  o tra  graduación id é n t ic a  pero en sentido  c o n tra r io ,  

en e l l a ,c o n  e l  nunius 12, se  hacen l a s  l e c tu r a s  como en

e l  ca so  a n te r io r .L a s  graduaciones e s tá n  en forma t a l  que 

cada nonius no puede u t i l i z a r s e  mas que en la  graduación 

correspon diente .
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E sto s  dos nonius 11, y 12 , forman p arte  de la  r e ­

g la  14, (h o ja s  1 y 3 ) de la  que son s o l i d a r i o s  y t ien en  

movimiento de g iro  en e l  centro de la  p lataform a .La gradúa 

cion de esta  re g la  e s ta  trazada a p a r t i r  d e l  centro de giro! 

5 que es e l  cero  y l l e g a  hasta 210 que es e l  ultim o numero de

la  r e g la  d iv id id a .

E l  lado recto  de la  p la ta fo rm a ,e s ta  d iv io id o  a ambos 

lad os del punto cero ,que  es e l  cen tro ,en  80 d iv i s io n e s  

* numeradas de 10 en 10 has^a 8 , a l a  misma e sc a la  que l a  r e -  

10 g la  14. E s ta s  g ra d u a c io n e s , la s  de la  derecha,como l a s  d e l 

tambor d e l mismo lado van p in tadas de r o jo ,y  l a s  de l a  i z ­

quierda como l a s  d e l tambor de este  mismo lado van p in tadas 

en negro.

En la  M se r a  c i r c u l a r  su p e r io r  va pontado un goniome- 

15 tro brújula,com o se ve en la hoja 2 , cuyos elementos san

C, cabeza espoleada d e lh u s i l lo  de l apéndice la te r a l ;D ,a p é n ­

dice l a t e r a l  c i l in d r ic o  d e l cuerpo su perior;E ,ex trem o del 

h u s i l lo  del apen d ice ;F  , p l a t i l l o  g ra d u a d o ;^ ,ta ló n  de desem- 

brege;H ,cuerpo i n f e r i o r  d e l goniómetro; I  in d ice  de graduar 

20 ción de l p l a t i l l o ; J , i n d i c e  de graduación  d e l  tambor;K cuer­

po su p e r io r  del gon iom etro ;L ,ca ja  de l a  d e c l in a to r ia ;A  an­

te o jo  monocular p rism atieo ;N  n iv e l  de bubuja d e l  v iso r ;Q  

boton d e l  m uelle de in m ovilizar  l a  aguja de la  d e c l in a to ­

r i a ^  tambor para e l  movimiento v e r t i c a l  d e l  v i s o r ;  V venta 

25 para ilum inar e l  r e t íc u lo  d e l  an teo jo  v iso r ;u n  n iv e l  e s f é ­

r ic o  de la  e ja  de l a  d e c l in a to r ia (n o  represen tados en la  

f i ju r a ) ;M  y M'muñones de l an teo jo  v i s o r ;S  y S^so p o rte s  en 

que apoyan los.muñones H y M * ;P l a t i l l o  graduado de le c tu ra  

de ángulos c e n i t a le s  en m ilésim as ; X p l a t i l l o  graduado 

de le c tu r a  de ángu los c e n i t a l e s  en centenas de m ilésim as*30
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E l  goniómetro b rú ju la  consta de t r e s  e lem e n to s :v iso r  

goniómetro propiamente dicho y d e c l in a t o r ia .

E l  v iso r  e s ta  c o n st itu id o  por un anteo jo  monocular p r i s -  

m aticp A,montado en e l  goniómetro por intermedio de dos mu- 

5 ñones M M*que se a lo ja n  en lo s  so p o rte s  S S^(hoja  2 ) . E l  s i s ­

tema o&tico que puede se r  cualqu iera  se  ha e le g id o  con l a s  

c a r a c t e r í s t i c a s  mas fav o ra b le s  á l  u so  a que se  d e st in a  y que 

son l a s  s ig u ie n te s :  Aumento 4 , c la r id a d  10,5  y campo v iso r  

de 10° aproximadamente 175 m ilésim as,o  sean 175 metros, a 

10 1.000 m etro s) .  E l an teo jo  tiene una p laca  r e t i c u l a r  en la

que l le v a  grabadas dos e sc a la s ,u n a  v e r t i c a l  y o tra  horizon­

ta l ,c o n  una am plitud ,cada una ,de 60 m ilés im as. E l  e je  ó p t i ­

co d e l  anteojo  cuando e l  aparato  se haya en e s ta c ió n  tiene 

movimientp en un plano v e r t i c a l  sensiblem ente p a ra le lo  a 

15 la  l in e a  de re fe re n c ia  déla agu ja  imantada. Se obtiene d i ­

cho movimiento accionando e l  boton T cabeza d e l  u s i l l o  que 

negrana con una corona dentada montada en e l  e je  de muñones 

d e l  an teo jo  y encerrada con e l  en una pequeña c a ja  que cons­

titu y e  e l  soporte  S  de l v i s o r .  Girando e l  t o m i l l o  T ,g ira  

20 e l  v i s o r  a lre d e d o r  d e l e je  h o r iz o n ta l  d e fin id o  por sus mu­

ñones .Adosado a l  euerp¿ d e l  v i s o r  hay un n iv e l  de burbuja 

N cuya d i r e c t r i z  es p a ra le la  a l  e je  o§ tico  d e l  a n te o jo . Una 

pequeña ventana V s itu a d a  en uno de lo s  costados d e l  v i s o r  

permite aluminar e l r e c t i c u l o .

25 E l  goniómetro lo constituyen  dos c i l in d r o s  de ig u a l

diámetro,H y K ,(h o ja  2) que forman respectivam ente su s  

cuerpos i n f e r i o r  y su p e r io r .  E l  cuerpo i n f e r i o r  H o tambor, 

es s o l id a r io  del cuerpo 1 (%.oja 1) *Bn su  s u p e r f ic ie  c i l i n ­

d r ica  e x te r io r ,h a y  una graduación de centenas de m ilésim as, 

creciendo en e l  se n t id o  de la  marcha de l a s  a g u ja s  d e l  r e -30
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l o j .  E sta  graduación es p a r t id a ,e s  d e c i r  se numera de 0 a 

32 en cada se m ic ir c u n íe re n c ia ; lo s  t r a z o s  de l a s  d iv is io n e s  

pares  son mas l a r g o s ; l o s  números correspon d ien tes a . l o s  o r í ­

genes de graduación 0-32 ,032 e s ta  grabados en ro jo  para d is  

t in g u i r l o s  mas rápidamente. E l in d ice  J  s i tu a d o  en e l  cuerpo 

su p er io r  marca la  le c tu r a  ,

E l  cuerpo su p e r io r  t ien e  en un costado un apendiee c i ­

l in d r ic o  D,(Hoja 2) en que se  a lo ja  un h u s i l lo  que engrana 

con una corona dentada labrada in teriorm ente en el cuerpo 

inferior. E ste  h u s i l lo  que se  acciona por medio de la  cabe­

za espoleada C termina en su otro  extremo en un p l a t i l l o  F 

con una graduación de 1 a 100 que son centesim as de vuelta  

y complementa la graduación de l cuerpo in fe r io r  d e lg o n io  -  

metro apreciando la  m ilé s im a .E l in d ice  I  f i j o  en e l  apéndi­

ce D marca l a s  l e c t u r a s .  E l  engranaje entre e l  h u s i l lo  y la  

corona dentada puede desembragarse actuando en un ta ló n  6 

d isp u e s to  a lo  la rgo  de una g e n e ra tr iz  d e l  apéndice D.

- Para medir rumbos con este  aparato había de co n sid erar­

se como completa la  graduación de su  tamborqpara e l lo  y con 

o b je to  de e v i t a r  e r r o r e s , s e  marca con lo s  números 1 y 2 , 

grabados en e l  aparato en lu g a r  conveniente y v i s i b l e  sada 

una de l a s  dos m itades de su graduación . lomando siempre 

como origen de le c tu ra  e l  cero de l a  graduación uno,y s i  

la  le c tu r a  a l  medir un rumbo se hace sobre esa misma g ra ­

duación ,y  es por ejemplo (21-43)p e l  numero le íd o  es e l  

verdadero v a lo r  de l rumbo que se r ia n  2143 m ilésim as ;en cam­

bio  a l  hacerse la le c tu ra  sobre la  graduación 2 , por ejemplo 

(2 1 -4 3 )2 ,para obtener su verdadero v a lo r  había que aumentar 

3200 m ilésim as a l a  le c tu ra  (21-43) efectuada o sea que e l  

verdadero v a lo r  s e r i a  2143 mas 3200 i g u a l  5343 m ilésim as.30
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Sobre la  p arte  su p er io r  d e l  cuerpo su p e r io r  K y uni­

da a l  mismo se dispone l a  c a ja  í  de l a  d e c l in a to r ia  con 

cu b ie rta  de c r i s t a l .  Bn su in t e r io r  e s t á  e l  p iv o te  que 

su sten ta  l a  aguja ipmantada y grabadas l a s  r e fe re n c ia s  pa- 

5 ra l a  aguja marcadas con l a s  l e t r a s  N y S ,Dichas re fe re n # *

c ía s  tiene en un plano v e r t i c a l  p a ra le lo  a l  e je  del anteo­

jo  v i s o r  un n iv ik c ir c u la r  o e s fé r ic o  empotrado en l a  ca ja  

L de la  d e c l in a to r ia  s i r v e  para co lo car  e l  e je  v e r t i c a l  d e l  

aparato en p o sic ió n  v e r t i c a l  co re c ta *  La agu ja  e s t á  inrnovi- 

10 l iz a d a  por e fe c to  de un muelle que la  eleva de su p ivote  

apoyándola sobre e l  c r i s t a l  de la  c a ja ,m u e l le  que a l  se r  

forzado por p re s ió n ,so b re  e l  botón & de ja  l i b r e  a la  aguja 

para poyarse en sü  p iv o te  y poder a s i  tomar su  o r ien tac ión  

n a tu ra l .

15 Para u t i l i z a r  e l  ap ara to  que se acaba de d e c r ib ir  como

goniómetro b rú ju la  , s e  comienza por,ponerlo  en e s ta c ió n , 

para lo  que , puestos en cero todos su tambores e ín d ic e s ,  

se a f l o j a  e l  t o r n i l lo  3 , se g ir a  a mano e l  aparato  y se f r e ­

na dicho t o r n i l lo y  g irando e l  tambor 2 se a f in a  la  c o in c i-  

20 cend ia . En este.momentp se levanta  e l  t r in q u e te  del seguro

que une e l  goniómetro con la  reg la  17 y se  procede a e fe c ­

tuar  l a s  mediciones az im utales ,para  lo  cual s i  lo s  ángu­

lo s  a medir son g ra n d e s ,se  desembraga e l  h u s i l lo  por medio 

d e l  ta lón  G y la  co incidencia  f in a  se hace.ucon e l  tambor C. 

25 Para medir lo s  ángulos c e n i t a l e s , s e  manipula con e l

tambor T , obteniendo directam ente l a s  m ilésim as p o s i t iv a s  

y n e g a t iv a s  en e l  p l a r i l l o  U y l a s  centenas en e l  p l a t i l l o  

X .
E l  funcionamientp d e l  aparato  como au toreductor  es 

como s ig u e :30
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Una vez colocado e l  ap ara to  en e s ta c ió n  y tran s  de asegu­

ra r s e  que todas l a s  graduaciones e s tá n  a 0 , a s i  como én s 

su p o s ic ió n  e l  seguro que f i j a  e l  gonipmetro a l a  r e g la  17 

se procede como s ig u e :

1 .  -  Se co loca a cero la  graduación de lo s  tambores 

del goniómetro y se l l e v a  la  reg la  su p e r io r  a l  tope que 

e s tá  a 90° del origen,quedando a s i  p a ra le lo s  l a  r e g la  su­

p e r io r  y e l  e je  o p tico  del a n t e o jo ,a l  borde recto  de la 

plataform a grad uada ;se  d i r i j o  por e l  anteo jo  una v isu a t

a l  origen  de t i r o  haciendo g i r a r  todo e l  ap ara to  sobre su 

trípode y seguidamente se frena y se  aprec ia  la  d is ta n c ia  

entre e l  punto de observación y e l  de o r igen  de t i r o .E s t a  

d i s t a n c ia  se  marca con a r re g lo  a una determinada esca la  

en e l  lado recto de la  plataform a graduada,accionando lo s  

tambores 7 y 8 d e l  t o r n i l l o  de t ra n s la c ió n ,c o n  lo  que co-  

correra  la  plataform a hacia  e l  orggen de t i r o  la  cantidad 

que representa  la  expresada d i s t a n c ia .  E fectuad as e s ta s  ope 

rac io n es  tendremos m a te r ia l iz a d o s  en e l  ap ara to  e l  punto 

de observación  y e l  origen de t i r o , e l  primero por ele* e je  

del aparato  y e l  segundo por e l  centro de la  plataform a 

que se ha t ran s lad ad o .

2 .  -  Se mide o aprecia  (por cu a lq u ie r  procedimiento) 

la  d is ta n c ia  entre e l  punto de observación  y e l  o b je t iv o  

y con a r re g lo  a la  misma e sc a la  u t i l i z a d a  anteriorm ente? 

se marca sobre la  re g la  del an teo jo  colocando su indice 26 

(hoja 1) en l a  graduación correspon dien te . Bespues se 

a p r ie ta  e l  ta ló n  de desembragaedel goniómetro y se  enrasa 

con e l  o b je t iv o  se su e l ta  y con e l  tambor espoleado C se 

a f in a  la  co in c id e n c ia .

3+- Se hace g i r a r  la  reg la  de la  p la ta fo rp a  graduada,
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h asta  que apoye en e l  índice de la  o tra  r e g la  y la  gradua­

ción de aquella que co incida con dicho in d ice  (siempre en 

la  misma e sc a la  in d ic a ra  la d i s t a n c ia  entre e l  o r igen  d e l t i  

ro^el y b je t iv o .

5 E l  v a lo r  de l ángulo formado por l a s  l in e a s  -o b je t iv o -

origen de t i r o  y origen  de t i r o -  puesto de observación-se  

obtendrá leyendo en e l  se c to r  correspondiente de la  reg la  

de la  plataform a e l  numero de m ilésim as que marque.

E l  movimiento v e r t i c a l  d e l  an teo jo  permite conocer lo s  

10 ángulos de s i tu a c ió n  de lo s  d i f e r e n te s  puntos f i j a d o s ,c o n  

re la c ió n  a l  o b serv a to r io  y por lo  ta n to  se podrán f i j a r  l a s  

d i fe r e n c ia s  de n iv e l  ]?or consecuencia se  podra determinar 

e l  ángulo de s i tu a c ió n  del o b je t iv o  con r e la c ió n  a l  origen  

de t i r o .

15 Para u t i l i z a r  e l  aparato  solamente como auto reductor ,

para la  preparación  d e l  t i r o  para maquinas p o r t á t i l e s , s e  

suprime la  parte  formada por e l  goniómetro y l a  b r ú ju l a , l i e n  

do montado e l  an teo jo  con lo s  mismos mecanismos para su s  mo­

vim ientos y medidas sobre la  p lataform a su p e r io r (h o ja s  4 ,5  y 

- 20 6) .L lev a  en e s te  ca so  en dicha p lataform a su p e r io r  un n i ­

vel e s fé r ic o  que permite lo g rad  l a  v e r t ic a l id a d  d e l e je  del 

ap ara to  a l  poberlo en e s ta c ió n  .L lev a  l o s  mismos d is p o s i t iv a s  

en e l  cuerpo l ,p a r a  lo s  movimientps c i r c u la r e s  que se acción 

nan bien  a mano a f lo jan d o  e l  t o r n i l lo  de o r e je t a s  3 , o b ien  

25 apretando e s te ,p a ra  movimientos le n to s  y de Coincidencia 

por e l  boton espoleado 2 con su h u s i l lo  y corona.

Tiene d isp u esta  la  plataform a 5 con su s graduaciones nn 

la  misma forma y su  mismo desplazam iento l a t e r a l  por e l  hu­

s i l l o  6 y cabezas y tambores graduados 7-9 y 8 —10 cuyo fun -  

30 cionamiento tampoco v a r ia  de lo  ya ex p licad o .



LLeva también l a s  dos r e g la s  1 4 ,una f i j a  a l  e je  gen era l 

d e l  ap ara to ,qu e  s irv e  de eje  de g iro  a l  an teo jo  v i so r  y la  

o tra  a l  centro de l a  plataform a graduada a lre d e d o r  del cu a l  

puede g i r a r  .La re g la  14 f i j a  y g i r a t o r i a  en e l  centro d e l  

5 ap ara to  conserva también su  ín d ice  movibEe 26.

Para lo s  movimientos de g iro  d e l  an teo jo  v iso r ,q u e  pue­

de s e r  de l a s  mismas o d i fe r e n te s  c a r a c t e r í s t i c a s  d e l d e l  

goniómetro t ien e  d isp u esto  e l  t o r n i l l o  prensa 18 con su  c a ­

beza 1 9 ,que a f lo ja d o  permite lo s  movimientos ráb id os de gran 

10 amplitud d e l  v i s o r  y a p re ta d o ,so lo  permite lo s  pequeños mo­

vimientos de co in c id en c ia  por l a  acción d e l  tambor espoleado 

20 y su  t o r n i l lo  a u x i l ia d o s  por e l  recuperador de l muelle 21

E l  funcionamiento d e l  conjunto no d i f i e r e  en nada d e l  

del goniómetro usado como auto redu ctor.

15 Para l a s  mediciones c e n i t a l e s  conserva lo s  mismos me­

canismos en e l  v i s o r  y su uso es enteramente e l  mismo.con e l  

mismo re su lta d o  de p e rm it ir  la  medición de ángulos de s i t u a ­
c ión .

Dicho se e s ta  que s in  s a l i r  del cuadro de la  invención 

20 pueden in tro d u c ir se  m od ificac ion es de d e t a l l e  en todo lo 

d e e c r i to .

N O T A

Se re iv in d ican  como propios y nuevos para que sean  ob­

j e t o  de patente de invenciion  en España por v e in te  años lo s  
25 puntos s ig u ie n te s :

l . r  Goniómetro b rú ju la  auto reductor  para l a  p re p ara ­

ción d e l  t i ro  in d ire c to  de a r t i l l e r í a  o de maquinas de acom­

pañam iento ,caracterizado  por la  d isp o s icó n  que permite la 

m a te r ia l iz a c ió n  en e l  ap ara to  de lo s p u n to s ,o b s e r v a to r io ,o r i -  

90 gen de t i r o , y  ob jetivo ,dando como resu ltad o  &.a medición y
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obtención de todos lo s  datos n e c e sa r io s  para e l  t i r o .

2 . -  Goniómetro b rú ju la  auto reductor según l a  re iv in .-r  

d ic a c ia n  1 ,  c a ra c te r iz a d o  por la  d i s p o s ic ió n  de una p l a t a ­

forma desp lazab le  en sentido  l a t e r a l , c o n  un borde recto  

graduado,cuyo d e sp la z a m ie n to ,m a te r ia l iz a ,e n tre  e l  centro 

f i j o  de l ap ara to  y e l centro de l a  plataform a desp lazada , 

la  d is ta n c ia  punto de origen  de t i r o  y punto o b se rv a to r io .

S § -  Goniómetro b rú ju la  auto red u cto r ,segú n  l a s  r e iv in ­

d icac io n es  1 y 2 , ca rac te r izad o  por l a  d i s p o s ic ió n  de una 

reg la  que invariablem ente g i r a  sobre e l  centro de l apara­

to ,graduada y siempre p a ra le la  a l  e je  o b tico  del v iso r ,e n  

l a  que se m a te r ia l iz a  debidamente aprec iada  la  magnitud de 

la  d i s t a n c ia  o b se rv a to r io -o b je t iv o  cuyo origen  e s  e l  punto 

de g iro  del v iso r  y su otro extremo se  f i j a  por un indice 

que recorre  la  reg la  a voluntad del operador.

4 .  -  Goniómetro b rú ju la  auto red u cto r ,segú n  l a s  r e iv in ­

d icac io n es  1 ,2 ,  y 3 c a ra c te r iz a d a  por la  d i s p o s ic ió n  de una 

segunda re g la  f i j a  y g i r a t o r ia  sobre e l centro de la  p la t a ­

forma d e sp lazab le ,q u e  m a te r ia l iz a  l a  l in e a  origen  de t i r o  

o b je t iv o ,  en d ire c c ió n  y en magnitud por la  graduación que 

apoya en e l  in d ice  de la  o tra  r e g l a .

5 .  -  Goniómetro b rú ju la  auto redu cto r ,segú n  l a s  r e iv in ­

d icac io n es  1 ,2 ,3 ,  y 4 , c a ra c te r iz a d o  por que puede emplear­

se solamente como auto reductor suprim ientole  e l  goniómetro 

b r ú ju la .
6 . -  Goniómetro b rú ju la  auto red u cto r ,segú n  l a s  r e iv in ­

d icac io n es  1 ,2 ,3 ,4 ,  y 5 c a ra c te r iz a d o  por  que tan to  cuandp 

l le v a  goniómetro b rú ju la  como cuando se  suprime e s ta  para 

u t i l i z a r l o  so lo  como auto reductor,puede e s t a r  p ro v is to  de 

un v i s o r  que puede s e r  un anteojo  monocular de cu a le sq u ie ra30
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c a r a c t e r í s t i c a s  o b t ic a s ,p r o v i s to  de r e c t ic u le  graudo y

7 . -GONIOMETRO BRUJULA AUTO REDUCTOR"

Todo conforme se describe  en la  memróa que antecede

y se  r e iv in d ic a  en su Nota y se  represen ta  como ejemplo de

Esta memoria consta de t re c e  h o ja s  e s c r i t a s  amaquina 

por una so la  cara y s e i s  h o ja s  de p lan o s .

Madrid 7 de Agosto de 1943

J o s é  Montero C a n t il lo n

p .a ,

dotado de una d isp o s ic ió n  por t o r n i l lo  y corona que permite 

l a  medición de ángulos c e n i t a l e s .

e jecución  en l o s  planos unidos a e l l a .
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