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PATENTE

DE
INVERNCION

por "UN TERMO-REGULADOR MECANICO", a favor de la razén social
espafiola SOLRIZA, S.A., domiciliada en Barcelona.

MEMORIA DESCRIPTIVA

En todo proceso calorifico es preciso poder contrastar,
en cada momento, la temperatura suministrada por el foco tér-~
mico, valiéndose para ello de un indicador de marcha visible,
siendo muy conveniente que este indicador esté provisto de un
dispositivo que permita fijar un tope méximo y minimo, al cual
no ha de rebasar la temperatura.

Es también necesario este dispositivo para reglar el
aparatp, éolocando la aguja indicadora de acuerdo con la tem-~
peratufa ambiente, para as{ tener més segurided en la marcha
de la operacién.

La entidad peticionaria ha éggggb;do el medio de orga?
nizar un termo-regulador mecénico'séﬁam@gjp_senqillo ¥y exacto,
que puede aplicarse a cualquier cla§§ de focé”férmico, del
cual recibe impulso por la dilataci%?ﬁ%i@@é%J@g un elemento
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el mismo foco, cuya dilatacidén es recibide y ampliada por una

palanca especial de contacto corregible a voluntad, de la cual
se transmite a otro sistema de palanca y aguja mévil, la cueal
recorre un sector graduado en el gue se puede ir siguiendo la
marcha de la temperatura. Paralelamente a esta aguja mévil,
existe otra que denominaremos indicadora de tope, la cual esté
combinada con un sistema articulado de palancas portador de un

puente de contactos, entre los cuales se ha de mover la palan-

ca de mando de la aguja mévil, consiguléndose asi que se pueda

disponer un tope méximo y minimo a los cuales no ha de rebasar
la temperatura, pues la palanca de mando al llegar a los con-
tactos hace que unos inferruptores 0 relais calgan o se monten,i
desconectando y conectando la corriente.

Para facilitar la explicacién, se acompafia a la pre-

sente descripcién unas léminas de dibujos, en las cuales se

.ha representado un caso de ejecucién que se cita a titulo de

ejemplo.

En el dibujo:

la figura 1 representa, en esquema, un tipo de conjun-
to termo-regulador, en forma simplificada para facilitar la
explicacién;

la figura 2 indica, en seccién longitudinal proyecta-
da vefticalmente, la disposicién del eje compuesto portador
de las agujas;

la figura 3 menifiesta la diaposiciéﬁ del puente de

contactos;

la figura 4 representa, en vista por la parte infe-

rior, una variedad de montaje del termo-regulador;

la figura 5 indice la barra de mando de la aguja mévil;

la figura 6 es una perspectiva de la palanca accionado-:
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ra a voluntad de la barra que lleva el pnehfe de ééntactos;.y
la figura 7 es la vista, en proyececién horizontal, de
la barra portadora del puente de contactos.

' Como observacién para seguir la descripcién que a con-
tinuacién se cita, se hace noiar que en la figura 4, aunque la
formae de algunas piezas difieran de las que se han representa-
do en el esquema de la figura 1, sin embargo ée ha conservedo
en cada una la misma numeracién, puesto que su funcién es la
misma, con lo cual se estima que la descripcién seréd més clara
y sencilla.

donsiate,el invento en disponer unae palanca ~l-2-3-4-,
giratoria en -2-, con un contacto corregible -3-, recibiendo
del elemento térmico 4 su dilatacién lineal, que amplifice 7
debido a la desiguald;d de sus brazos -l- y -4-. Bste movimien-:
to recibido y amplificado, es transmitido por articulacién
de horquilla éolisa -5- a un pivote -6-, de que va dotada uns
nueve palance -7~ giratoriea en -8-, teniendo dos bdrazos de
proporciones adécuadas -9- y ~-9bis-.

El brazo -9-, rematado en horquilla u ojal -10-, obra
a su vez sobre el tetén -1ll- de una eguja -12-, que, giratoria
en ~13-, puede recorrer su punta el arco graduado -14—.

El eje de giro -13- es, segin indica la figura 2, for-

‘mado por un casquille -15- al cual va unida la aguja -12-; este

casquillo va dotado de una abertura en forma de sector -15bis-,
de amplitud necesaria para facilitar la oscilacién de la aguje
indicadora de tope ~20-, ;a cual estd solidariamente unida al
véestago -17- que atraviesa el mencionado casquillo -15-.

El védstago -17- termina, en su parte superior, en un
botén de mando -18-, con cuyo botén es posible mandar sobre la

aguja -20- por la solidaridad gque tiene con dicho véstago.
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El brazo ~16-, calado en el extfemo inferior del vés-
tago -17=-, se fija a él por el tornillo de presién -19-; este
brazo lleva en su extremollibre un tetén -21-, el cual se
aloja en una horquilia =22~ de una pslanca -~2%-, giratoria
también en -8-. La distancia desde el centro -13%- a las espi-
gas o tetones -2l- y -ll- es la misme.

Sobre la porcién extrema de la palanca -23-, va colo-
cado un puente de contactos =24-, en el cual los contactos

-25- y =26~ son plezas gue van montadas en apoyos elédsticos

y susceptibles de salir méds o menos, merced a un tornillo ade-

cuado.

La monture elédstica de estos contactos permite absor-
ber el empuje irregular que pudiera ejercer contra ellos la
palanca de mando de la aguja, si por un error se hubiese come-
tido alguna falta en la.posicién del tope del aparato.

En las figuras 2, 4 y 6, se indica la pieza de trans-

misién que va calada en el extremo del vastago -17-, cuya

pieza -16- es el brazo que manda a la palanca =-23-, como se
ha dicho anteriormente; este brazo -16- puede'ser'corregido
en su posicién aflojando el tornillo -19-, con lo cual se
regla el aparato sin que la aguja ~20- participe de esta
cofreccién, pues ya hemos dicho que va fije sl védstago =1T7-.
Al corregir la posicién del brazo -16—, el puente de contactos
se orienta del modo conveniente para el buen funcionamiento
del aparato.

El funcionamiento es como sigue:

Suponiendoc en contacto el aparato con ¢l elemento ca-
lentador A, se corrige el tornillo corrector -3-, a fin de
que la sguja ~12- marque la temperature ambiente en el cuadran-

te gradusado.
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Ouando se da paso a la oorriente, se tiene la previsién

cadora de tope, en la temperaturs méxima a la que no se debe
rebasar.

El calor del slemento le va dilatando, y por consi~
guiente, la palanca -1-2-3-4- recibe y amplia su movimiento,
haciendo que la horquilla -5- mande a la palanca -7- y ésta
al botén o tetén -1ll- de la eguja -12-, la que ird recorriendo
las graduasciones del sector. 7

Entretanto, la palanca -23- gque depende de la aguja
-20-, tiene dispuesto su puente -24-‘abarcando al bragzo -9bis-
de la palanca -~7-. Este brazo, pues, no tendrd més oscilacién
que entre los dos contactos -25- y -26-, alcanzando el -25-
cuando la aguja -12- llega a la -20-, en cuyo momento cae el
relais, interrumpidndo la corriente. E1l elemento entonces se
enfria algo, lo suficiente para hacer dar un recorrido inverso
; la aguja -12-, hasta que de nuevo la palanca -9bis- toca
al contacto -26-, restableciendo la corriente.

Los contactos, debido a su montaje eléstico, pueden

_absorber cualquiér empuje anormel de la palanca -9bis-.

Se ve, pues, que el aparato indica sobre cuadrante,
la temperatura en su marcha ascendente»o descendente, y ademés
limita & voluntad, en una temperatura dade, la marcha de la
operacién. '

Descrito el invento, asif como su funcionamiento, se
hace constar que dentro de su esencialidad puede ser llevédo
& le préctica en otras variaciones, a las cuales alcanzaréd
la proteccidn'que se recaba. Podré, pues, ser comstruido
en cualquier forma y tamafio, utilizando para su fabricacién

los materiales més apropiados y empledndolo con preferencia

‘de actuar sobre el botén -18-, para colocar la aguja-20-, indi-
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en aparatos delicados, ya sea para peluqueria ya para otros

usos: pues todo Queda comprendido dentro del objeto de la in-

vencién.
KOoOT A

Hecha la descripcién del presente invento, se declara
como nuevas y de propia invencién, las siguientes reivindica~
ciones: |

1. Un termo-regulador mecénico, esencialmente carac-
terizado porque la dilatacién lineal del elemento térmico se
transmiée (ampliada suficientemente por cualgquier medio, por '
ejemplo, por medio de palanca acodada de brazos desiguales)

a una palanca, que puede ser recta o né, provista de horquille
u 6331 que sirve de curso a un tetén de la dbarra de una asguja
mévil, siendo esta aguja giratoria en un eje situado preferi-
blemente en su extremidad y recorre un cuadrante dividido en
grados d; temperatura; existiendo, paralelamente a esta agujla,
otra igual indicadora de tope, pero menejable a voluntad, que
puede quedar fija en una graduacién determinada, para indicar
asf el 1imite méximo y minimo de temperatura al gque debe lle-
garse; estando esta aguja ligada, por intermedio del eje en
que va monteda, a una articulacién provista de uh puente de
contactos, relacionados éstos con interruptorea o relais, para
conectar y desconectar la corriente de acuerdo con los movi-
mientos de la palanca de la aguja mévil.

2. Un termo-regulador mecénico, tal como queda descri—

to en la precedente reivindicacién, en el cual el eje de las
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agujas (mévil e indicadora de tope), es uﬁ-eje compuesto, for-
mado por un casquillo hueco en el cual va sujeta la aguja
mévil, cuyo casquillo,giratorio en un védstago que lo atraviesa,
participa de los movimientos de la palanca de mando, yendo este
casquillo provisto de una ventana o sector libre para facilitar
el paso de la aguja indicadora de tope, que va fija solidaria-
mente al védstago que atraviesa dicho casquillo.

3. Un termo-regulador meéénico, segin las reivindica-
ciones que anteceden, en el cual el vdstago o eje pasador del
caéquillo es una varille cilfndrica, que por la parte superior
remata en un botén de mando y por la inferior en una prolonga-
e¢ién, a la cual se le une un brazo, mediante un tornillo, cuyo
brazo acciona a la palanca portadora del puente de contactos.

4. Un termo-regulador mecédnico, segin las precedentes

reivindicaciones, en el cual la aguja indicadora de tope, el

védstago o eje pasador, el brazo calado en su extremo y la

W

palanca portadora del puente de contactos, forman el conjunto
que, manejado por el botén de mando indicado en la reivindica-
eién tercera, permite fijar el tope miximo y minimo de tempe-
ratura.

e e

5. Un termo-regulador mecédnico, segin las reivindica-
ciones anteriores, en el cual el pumnte de contactos de que
va provista la palanca citada en la precedente reivindicacién,
es una ldmina de forma apropieda para presentar en sus extre-
mos dos topes de contécto, los cuales van montados sobre ele-
mento eldstico absorbedor de empuje y, ademds, tiene disposi-
tivo gque le permite variar mds o menos la salida de los refe-
ridos contactos.

6. Un termo-regulador mecénico, segin las anteriores

i

reivindicaciones, en el cual el puente de contactos se dispone
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abercando a la palanca de mando de la aguja mévil, limitando
su movimiento debido & la presencia de los contactos, con los
cuales toca una placa gue lleva la mencionada palanca, oca-
sionando con ello la conexién y deconexién del circufto, con
la ayuda de interruptores o relais adecusdos.

7. Un termo-regulador mecénico.

Segtin se describe y reivindica en la presente memoria
descriptiva, que consta de ocho hojas, foliadas y esoritas a
méquina por una solas cara, acompafiedas de dos léminas de
dibujos. ,

Barcelona, para Madrid, a 10 de jullio de 1943.~

SOIRIZA, S.A.
Pete

4224»1/1\
~ J—




SOLRIZA, S. A. 2 HoNS

Fid. 4
4L ~ 25‘ 14 3
s 2 X 9 72
(>
: O

2 :
(Ml ek el d

p=74

Z IR

/'8,4 RCELONA, & TULIO /943.
Jorme I serre




SoLRIZA. 5. 4. “ T 2 HOIAS., HOTA 22

I
|
|

|

|
|
|
3's
\

\
\
\
) 3 r : ’
’ 7 Fid. 5
3 ]
A /o‘F 10
0 6 5
79 P74
§/ CA 1o
Fg 7 g 27
g3 \[ 27
‘ Jo ﬂ
26
3 S P45
/‘decaozm & JULIO 7943
Josme I sern & 5
/’/’ %V P e a

e




	Bibliographic data
	Description
	Claims
	Drawings



