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MEMORIA DESCRIPTIVA 

para so lic ita r

P A T E N T E  D E  I N V E N C I O N

en

E S P A Ñ A  

por VEINTE aaos

a nombre de N.V.PHILIPS* GLOEILAMRENF AGIEREN, entidad  

holandesa, establecida en Emmasingel 2^, Eindhoven, 

HOLANDA, por

"UN PROCEDIMIENTO, MONTAJE DE MEDICION Y 

"DISPOSITIVO PARA CONTROLAR LA ALINEACION JE 

"UN APARATO SUPERHETERODINO",

El invento s e  re fie re  a un procedimiento y un 

montaje de medición para controlar l a  alineación de un

1



. ---

5

10

15

20

25

aparato superheterodino, así como a un dispositivo u ti­

lizado a este efecto*

En un receptor superheterodino que contiene 

uno o mas precircuitos sintonizadles, es costumbre regu­

la r  esta circuito o cirouitos con relación a l c ircu i­

to oscilante de manera, que, para dos o tres frecuen­

cias de recepción cuidadosamente elegidas en una gama 

de frecuencias determinada, l a  diferencia entre l a  f r e ­

cuencia de sintonía da los precircuitos y la  frecuen­

cia del oscilador loca l coincida rigurosamente con la  

media frecuencia deseada. Para otras frecuencias de 

recepción, esta frecuencia d iferencia l se apartará más 

o menos de l a  media frecuencia deseada, o, en otros 

términos, la  alineación no será exacta*

A medida que e l error de alineación es ma­

yor, la  sensibilidad  y la  selectiv idad  del receptor 

se apartan de su valor óptimo. Importa, pues, po­

dar lim itar la  magnitud del error de alineación*

Además, en general, es deseable poder deter­

minar, después de la  alineación del aparato, e l error 

de alineación cometido en función de la  frecuencia 

de recepción, o s i  no se determina toda la  curva de 

alineación, poder determinar s i e l error rebasa una 

magnitud determinada y eventualmente la  frecuencia a 

que se produce dicho error.

El invento permite efectuar con gran preci­

sión las  citadas mediciones de alineación en un mínimo
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de tiempo

Segdn e l invento; se procede como signe:

En e l precirouito o precircuitos sintoniza- 

b les del aparato a controlar, se provoca por medio de 

una tensión da choque periódica una oscilación amor­

tiguada cuya frecuencia corresponda necesariamente a 

la  frecuencia de sintonía del c ircu ito  oscilante.

Esta oscilación coopera con la  tensión del oscila ­

dor loca l del aparato para producir una oscilación  

de media freouencia. La d iferencia entre la  media 

frecuencia obtenida y la  deseada (e l  error de a l i ­

neación) puede determinarse de diversas maneras*

Asi, la  frecuencia de la s  oscilaciones de 

media frecuencia obtenida puede determinarse directa­

mente por medio de un ondametro y e l  erro de alinea­

ción se deduce entonces de esta medida.

Una determinación menos engorrosa consiste 

en mezclar la  tensión de media frecuencia obtenida 

con una tensión alterna auxiliar de l a  frecuencia me­

dia deseada, y en determinar la  frecuencia d iferencia l 

de la  mezcla, por ejemplo, por medio de un frecuen- 

ciómetro de lectura directa.

La descripción siguiente con referencia al 

dibujo anexo, dado a t itu lo  de ejemplo no lim ita t i­

vo, hará comprender bien cómo puede realizarse  el 

invento, del cual forman parte, por supuesto, las  

particularidades que resaltan tanto del dibujo como
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dal texto.

Le figu re  represente un esquema de conjunto 

de un montaje de medición especialmente destinado a 

efectuar la s  mediciones mencionadas.

El receptor superheterodino a controlar 1 

tiene un pracirouito 2 y un oscilador lo ca l 3* sinto - 

nizables ambos por medio de un mando comdn 4* un p r i ­

mar detector 5, una parte de media frecuencia 6, un 

sagundo detactor 7, un amplificador de medie frecuen­

cia  8* y un altavoz 9*

Para controlar l a  alineación, se aplica ál 

precireuito sintonlzable 2, por ejemplo, por media­

ción del borne da entrada da antena 10 del aparato, 

una tensión de Choque periódica, tonada de un #  ae­

rador 11. Con preferencia esta tensión de choque es 

ta l que las  freouencias que se encuentran en e l la  cons­

tituyen un espectro prácticamente continuo que se ex* 

tienda en toda la  gama da longitudes da onda u t i l iz a -  

bies en radiodifusión (10, -  2.000 m). A este 

efecto, la  tensión de choque puede estar constitui­

da por impulsos muy brevas y tomarse, por ejemplo, 

do un generador de "dientes"de s ie rra " , o consistir  

en una oscilación llamada "sinusoidal rectangular", 

tomada da un montaje nultivibrador.

En e l montaje da medición representado, 

se aplica a la  parte de media frecuencia 6 d e l apa­

rato Una tensión alterna auxiliar sinusoidal cuya f * r e -
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cuencia ó del Apárete una teas ida alterna auxiliar s i ­

nusoidal coya frecuencia corresponde rigurosamente a 

la  de la  media frecuencia desead#* Esta teas ida a lte r­

as aux ilia r se toma de un oscilador aux ilia r 12, úni­

camente sintonizable (salvo la  regulación f la a  even­

tua l) a la s  medias frecuencias usuales (de unos 140 

y 460 idas aproximadamente).

E l acoplamiento entre e l oscilador auxiliar  

y la  parte de media frecuencia es con preferencia, no 

galvánico, sino capacitativo, inductivo o de ambas 

clases. Este tiene la  ventaja de que el acqplamien** 

to puede realizarse sin  modificar en nada e l aparato 

construido, y además, e l acoplamiento puede e le g ir ­

se de manara que la s  impedanoias parásitas que coope­

ran oon las  frecuencias propias de los circuitos del  ̂

aparato no sean influenciadas prácticamente. Así 

es que el-acoplamiento puede obtenerse conduciendo een 

l a  proximidad de l a  conexión de r e j i l l a  a l a  parte su­

perior del tubo amplificador de media frecuencia un 

conductor en forma de h ilo , conectado con uno de los

bornes de sa lida  del oscilador aux ilia r 12*

Una diferencia entre la  media frecuencia 

producida en l a  parte de media frecuencia por la  ten­

sión da choque periódica y l a  frecuencia de la  ten­

sión auxiliar se perciba en general en e l altavoz y 

después de l a  detección (7 ) y la  anplifioaoión (8 ).  

Esto permite, maniobrando e l órgano de sintonía co-
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mán 4, controlar *1 oido l a  corva da alineación para to­

da l a  gama da longitudes da onda de que se trata .

Se comprueba muy rápidamente, y de manara especial­

mente sen cilla , cualquier error da alineación que re ­

base un valor admisible, por ejemplo, comparando la  

"nota da alineación" oon la  da una frecuencia p rescri­

ta .

Oha determinación cuantitativa precisa del 

error da alineación se obtiene connotando un freouen- 

ciómatro da lectura directa 14 a lo s  bornea que t ie ­

ne normalmente cada receptor para l a  conexión de un 

altavoz suplementario (13) .  La u tilizac ión  da un f r e -  

ouenciómatro registrador permite incluso reg istrar d i­

rectamente l a  curva de alineación, coordinando *1 mo­

vimiento del órgano da sintonización 4 con e l da ana 

banda da reg istro . Igualmente, cuando ta l errar da 

alineación se transforma en magnitud que se puede me­

d ir directamente, esta magnitud pueda u t iliz a rse  para 

la  regulación automática de la  alineación del apa­

rato, haciendo de modo que dicha magnitud controle 

un dispositivo de regulación apropiado al efecto,

Una regulación automática puede ser especialmente in­

teresante para la  regulación u lte rio r  de aparatos cu­

ya sintonía se efectda por medio de un adcleo corre­

dero y cuy acurva de alineación puede presentar va­

rio s  pasos por cero.

Para controlar aparatos relativamente sen-
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c i l io s  fabrioados a* seria , '"bastará as general conec­

tar con lo s  bornes de salida complementaria del apa­

rato un frecuencímetro que solo dará indicación cuan­

do l a  frecuencia d iferencial rebase un valor fijad o .

Para controlar l a  alineación en l a  gama de 

ondas cortas (10 -  16 m por ejemplo) de unreceptor, -  

gama en la  cual lo s  errores de alineación admisibles 

son mucho mayores, por lo  menos en valor absoluto, -  

l a  mama de transmisión da l a  parte receptora da baja  

frecuencia del receptor es en general insuficiente?  

de manera que las  oscilaciones de media frecuencia pro­

ducidas en e l control y tomadas de l a  parte de media 

frecuencia del aparato pueden aplicarse, eventualmen­

te después de añadir la  tensión alterna aux ilia r y de 

la  detección subsiguiente, a un amplificador previsto  

para amplificar una ancha banda de frecuencia y de a l l í  

a un ondametro o a un frecuencímetro conectado con d i­

cho amplificador. Además, s i es necesario, la  frecuen­

c ia  d iferencia l puede tomarse del segundo detector 7.

Para tenar en cuenta lo  que precede, loe re ­

ceptores a controlar puedan tener bornes de salida su­

plementarios, 1$ y 16 respectivamente, da lo s  que ee 

pueda tomar l a  tensión de media frecuencia mencionada 

y la  tensión da sa lid a  del segundo detector respecti­

vamente.

Tanto s i  l a  frecuencia d iferencia l que in­

dica e l error de alineación es percibida por v ía  audl-
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t iv a  como por v ía  v isua l, su observación se trastor­

na en e l momento de producirse la  tensión da choque.

Se puede evitar este inconveniente, por ejem­

p lo , haciendo inactiva la  tensión de medición que con­

tro la  lo s  medios de*observación durante e l impulso de 

tensión, por ejemplo, bloqueando durante un instante, 

por medio de un impulso tomado de l a  tensión de cho­

que, un tubo del amplificador da ba ja  frecuencia 8, 

de l a  manera indicada en 17. En e l caso de empleo de

un frecuencímetro, los aparatos usuales de este góne- 

ro tienen en general ta l inercia que la s  desviaciones 

de la  magnitud medida durante los impulsos de tensión 

no ejercen influencia perturbadora.

Finalmente, procede mencionar aun que el in ­

vento puede evidentemente aplicarse a oontrolar la  

regulación de un precireuito regulable u t iliz ab le  pa­

ra  l a  supresión do l a  frecuencia-imagen.

Esta so licitud , que corresponda a l a  pre­

sentada en Holanda e l 15 de mayo de 1942, bajo a l 

ndmero 106.059* se acoge a los beneficios del articu­

lo  51 del vigente Estatuto de Propiedad Industria l.

-  8 -
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Los pantos de invención propia y nueva 

que se presentan para que sean objeto de esta pa­

tente de Invención en España por VEINTE años, son 

loa siguientes:

is  -  Un procedimiento de controlar l a  a l i ­

neación de aparatos superheterodinos de precireuito  

o preoirouitos regulables, caracterizado porque al 

mismo o a lo s  miamos se aplica periódicamente una pun­

ta de tensión, y se  determina la  d iferencia de frecuent­

ó la  entre las  tensiones de media frecuencia que re sa l­

tan y la  media frecuencia deseada.

22 -  Un procedimiento segdn s e reivindica  

en e l panto l e . ,  en e l cual para determinar l a  d ife ­

rencia de frecuencia entre la  media frecuencia obte­

nida y la  deseada, la  tensión de media frecuencia ob­

tenida se mezcla con una tensión aux ilia r alterna de 

l a  media frecuencia deseada, y la  tensión a l a  fre ­

cuencia d iferencial obtenida, por lo  menos en cuanto 

esta frecuencia d iferencia l rebasa un valor lim ite  

fijad o , se hace perceptib le.

32 -  Un procedimiento segdn se reivindica  

en lo s  puntos 12 o 22. ,  en e l cual la  tensión de media
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frecuencia obtenida, *6  decir, l a  tensión a l a  fre ­

cuencia d iferencia l, no provooa Indicaciones percep­

t ib le s  mas que durante e l intervalo comprendido entre 

dos puntos de tensión consecutivas.

43 -  Un procedimiento segdn se  reivindica  

en cualquiera de loe pantos 19 a 39 + , en e l cual l a  

tensión a la  frecuencia d iferencia l controla un dispo­

s it ivo  reproductor de l sonido.

59 -  Un procedimiento segdn s o  re iv ind ica  

en cualquiera da lo s  puntos 19 a 49., en e l  cual la  

tensión a l a  frecuencia d iferencial controla un fre ­

cuencímetro da lectura directa, oon preferencia un 

frecuencímetro registrador.

69 -  Un montaje de medición para controlar 

l a  alineación de aparatos superheterodinos da uno o 

mas preolrcuitos sin ton izadas, que contiene un gene­

rador da tensión de choque, acoplado a l precircuito, 

y un ond&metro acoplado a l a  parte da media frecuen­

c ia  del aparato.

79 -  Un montaje segdn se reivindica en e l  

punto 69., en e l cual e l ondametro tiene un oscilador 

aux ilia r para producir una tensión alterna sinusoidal 

do frecuencia correspondiente a la  media frecuencia 

deseada, medios para mezolar l a  tensión a la  media 

frecuencia obtenida con la  tensión a l a  media fr e ­

cuencia deseada, y medios para hacer perceptible la  

tensión a l a  frecuencia d iferencia l obtenida por la
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mezcla da laa  tensiones mencionadas*

ge *  Un montaje segdn se R eiv ind ica  en cual­

quiera de lo s  puntos 6e ó 7c .,  en e l  cual los medios 

que permiten perc ib ir la  tensión a l a  frecuencia d i­

ferencia l consisten en un frecuencímetro da lectura  

directa*

pe -  Un montaje segdn se reivindica en cual­

quiera de lo s  puntos óe a 8P*, en e l  cual se han pre­

visto  los medios necesarios para hacer ineficaz el 

montaje cuando e l generador da tensión de choque pro­

duce una punta da tensión*

IOS -  Un dispositivo para controlar la  a l i ­

neación de aparatos superheterodinos de uno o más p re - 

eircuitos sintonizables, que contiene un generador da 

tensión de choque cuya tensión de sa lida  puede ap li­

carse al preoircuito o preclreuitos del aparato a con­

tro la r y un ond&netro que permite determinar l a  fre ­

cuencia de la s  oscilaciones aplicadas a l  mismo, osci­

laciones cuya frecuencia corresponda aproximadamente 

a la s  medias frecuencias usuales da lo s  aparatos su­

perheterodinos; pudiendo presentar además este dispo­

s it iv o  la  particularidad de que contiene un generador 

de tensión de choque cuya tensión de salida puede ap li­

carse a l preoircuito o precireultos del aparato a con­

tro la r , y un oscilador auxiliar que permite producir 

una tensión alterna auxiliar a la  parte de media fre ­

cuencia del aparato, tensión aux ilia r cuya frecuencia

-  11 -
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días frecuencias usuales) de lo s  aparatos aupeKhét**

. arodínoe.

l ie  -  un d ispositivo eegdn se reivindica  

punto le e . ,  en e l cual en la  parte de baga fre ­

cuencia tiene un frecuencímetro, con preferencia de 

lectura  directa.

12S -  Un dispositivo scgdn se  reiv indica en 

lo s  puntos l$e. u l ie * ,  en e l cual e l  frecuencímetro 

10 es un aparato registrador.

13a -  un procedimiento, montaje de medición 

y dispositivo para controlar la  alineación de un apa­

rato superheterodino.

Tai y como se ha descrito en l a  Memoria que 

1$ aataeada, rapraóantado en e l dibujo que se a cocqpa&a

' con los fines que se han especificado,

Neta Memoria consta de doce hojas escri­

tas por una so la  cara.

Madrid, 14  JUN.1M3
P. A.
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