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MEMORIA DESCRIPTIVA que forma p a r te  in te g r a n te  de la  
p a te ó te  de INVENCION cuyo r e g is t r o  en e l  de la  P rop iedad  In ­
d u s t r i a l ,  ae s o l i c i t a  en España a nombre de D o n Jo sá  María
Moreno G allardo, r e s i  dente, en Madrid, p o r :-—----------- -------------

. *&a6'(MDm'ÍEH%p. IB MpVTÁJE' M  'CAMARA TOMAVISTAS QUE . ..' 
PERMITE SU GlRO^PARA FCTO<mAFIA CON EMPLAZAMIENTO BE UNA O 
MAS MAQUETAS EN EL- DECORADO". ,

En la im p r e s ió n  de lo s  fotogram as se em plean,juntam en- 
. te  o o n e l  decorado,unas maquetas que emplazadas a n te  la  cáma­

ra  to m av is ta s ,d a n ,d esp u é s ,en  la  f o to g r a f í a , l a  sen sac ió n  de 
s e r  decorado y m aq ueta ,co n tinu ació n  uno de o tro ,p e rm itié n d o se  

5 e o n e l l o  u n a sv e o e se c o n o m ia  o grandeza eñ lo s  decorados y. o- 
t r a a  lium inaeiS n  de lo a  miamda páM  l a  im presión f o to g rá f ic a ,  
duendo nó " t ru c o s "  d iv e rso s .-D e  e l lo  se deduce l a  enorme im­
p o rta n c ia  que en l a  in d u s tr ia  o ln em áto g ráflcá  t i e n e  e l  empleó 
de tá!Ó 6 '':'á^^ lo g ran ;.co n tin u ac ió n  de e d i f i -

10' o io s ^ fa ls a s  p -e rsp e o tlv a B ,te c h o s ,p ro fu n d ld a d e B ,le  ja n la s ,a p a -  '
- r ie io n e a  y d ésáp a ric io n e8 /e tc ..,:d iap o n ien do se  e s ta s  maquetas 

en d is t in to s  o an e l  miamo p lano  geom átrioo que e l  decorado.
P ara  lograr* en e l  fotogram a e l  e fe c to  d eseado ,es nece­

s a r io  haóer e l  llam ado " a ju s te "  o "enóáje" de la  maqueta y e l 
15 deeórááo para  que a l  e fe c tu a r  la  im presión  f o to g r á f ic a ,s e  lo -  

,gre i a  se'naáóión de 'contÍnüldád' :de una y o tro  en l a  forma ln d i-  
oada a n te rio rm en te .

. E ste  a ju s te  ha da h ace rse  con re la c ió n  a l a  cámara to -  
m avistas^de donde se  desprende que lo s  desplazam ientos de es- 

$0 „".'t'a,q'na'áah" 'ín & cá íb ií í ta d  oa^im pidiando toma de ángulos, o p lan os
que no sean  lo s  previam ente s e ñ a la a o s a l  montar l a  maqueta.- 

Actualmente la c á m a ra c ln e m a to g rá f lG a  g ir a  sobre, su ' 
f i j a c ió n  o tríp o d e ,g en e ra lm e n te  a lred e d o r de un e je  v e r t i c a l

; ' ' JN:. ' . / / .  ' \
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y o tro -h o riz o n ta l,lo s  c

25 re lac ió n  con e l centro  de gravedad de la  cám ara ,fac ilitando  a- 
... .'.#í,.por..^ui'llbri'0''''áa'''la.-'.aiáazm'^sus movimientos ro ta to rlo s* E l 

iÉ̂ .rO'.Ae"i*.4ám'á^á".'.álvaáaaov d e 'lo s 'd o s  ejes c ita d o s ,tra e  como 
. conaeeuencla/un.desplazam lento del objetivo en e l  plano perpen­

d icu lar a l eje de g iro ,re su ltan d o  que oon emplazam iento'de' má  ̂
30 - queta en e l decorado,la cámara no puede ser girada una vez 00- 

''lóea#a' c'pn. loe. lin e a s 'd e  refe ren c la  . de la!'maquetas eneajadas 
On sua correspondientes ...lineasn'dél d eco rad o ,su e lo ,a to .,y a  que 

' a l g i r a r , s 0^traslaáa  con e i .o b je t i to  e l punto v isu a l -cen tro  
Óptico-' y- por .consigu ien te ,sé  desencajan automáticamente 'todas 

35 . la s  li'neaa de re fe re n c ia íp o r tan to  y por e l procedim iento - ac-
tü á l ,so lP  es posib le ' obtener un solo' encuadre de' f o to g r a f ía d e " 

' . - cala c lá j!a ,lo  que süpOne'tambie'n,entre .otras d if ic u lta d e s ,d e  - .
- , índole tó c h ic a ,e lq u i ta .r  a l decorado.y maqueta combinados,la 

',;''gran'3ezá'.que':de.e'á'toa''p-uedá obtenerse. .
40 - . , A. sa lvar estás, d ifio u ltad es  y perm itir e l g iro  de-la

Cámará s in  e l  desajuste  de la  maqueta y decorado,tiende e l 
procedimiento ó b je to d e  lá  p resen te  invención,basada en dlapo- 
ner un montaje de la  cámara que haga-pósible t a l  g iro .

La im portancia de e s te  in ten to  se deduce dél gran va lo r 
4 5 '  que la s  maquetas tien en  en la  cinem atografía moderna,ya,que

sin  e l la s  no es posib le  conseguir c ie rto s  efec tos .visuales mas 
que a costa de enormes derroches eoonómloos en unos casos y de 
ningún modo en c t r 'M tí l  .'conseguir '-#1 . .giro'.-da la. cámara por es- 

- . - te  procedim iento,se rea lza  de t a l  manera' e l va lo r de la, ma- 
5Ci .-q.tiáta-'.4ü'á'''''há'áta'''áe'aáp'ar'eoe' en- la  proyección cinem atográfica

la  presünci'ón dé su ex istán o la  "-presunción que nace d e 'la  in - 
movllidáB- y a l propio  tiempo f a c i l i t a  e l  oálac lo  de la  cpna- 

. ¿ .'. truociÓh de t a l  máqueta,que ya. no queda obligado, como aho ra ,. 
á l ancuadramiento en  la s  proporciones d e l fotograma en u n í6n 

55 del decorado.
.El procedimiento objeto de e s te  Inventó tie n e  sú base

en suprim ir los a c táa le s  e je s  de g iro  v e r t ic a l  y h o rizo n ta l
. . . . . . .

- 2¿.

¡uales están oolócadosguavcanac c ie r ta



y ' t o m a n d o  domo c e n t r o á e  g i r o e l  c e n t r o  g p t l o o  a é l .  o b j e t i v o ,
¡d isp o n e r pomo e je e  'd é .g iro  uno.o varios de loa in f in i to s  e- 

60 je s  Óptioos de di e llo  se consigue que e l  cen­
t r o  objetivo  cambie de d irec ­
ción por los g iro s  de la  cámara,siendo a s í p o s ib le  dar a e s ta  
toda c lase  de g iro s ,en  p a n o rám ica ,v e rtic a le s ,c ircu la res  o an­
gulares y^combinados,sin que e x is ta  variac ió n  éR la s  lin e a s  

65 v isua les de la  cámara a la  maqueta y a l decorado,ya que e l
v é rtic e  de convergencia de e stas  l in e a s - c e n t r o  óp tico - per-.
manece Invariab le  de lu g ar. -

Los dibujos.ala juntos muestran ejemplos de ejecución de 
este  invento,correspondiendo la s  fig u ra s  1 y 2 a una.ejecu­

to  clÓn del invento en cámara asentada en trípode f i j o ,e s  d e c ir  
s ln  pla.to g ira to r io  en h o rizo n ta l,y  la s  figu ras 3 y 4 a cá­
mara en tr íp o d e 'p ro v is to  de dicbo p la to . .

.E h  to d o s.lo s di%ü han 'figurado .las'm ism as c if ra s
de re fe ren c ia ,co rre sp o n d ien d o ! a l a  cámara: 2 y 3 son dos 

75 . ejes im aginarios ó p tic o s ,v e r tic a l y horizon ta l,respectlvam en-
- te,que se toman como ejes de g iro  en e s te  ejemplo de ejecu- - -

ción,en e l que se han mecanizado esto s e je s , ^  y 5i<** 4 seña­
la  el centro óptico del ob jetivó  4 i<- 6 señala e l  contrapeso 
desplazable que a l  e q u ilib ra r  la  cám ara ,fac ilite  sus g iro s ;

80 con la  C ifra í  se ha designado el armazón en sus d is t in ta s  
p a rtea ,y  8 señala e l  mecanismo de to rn i l lo  s in  f i n  para e l  
deslizam iento de la  cámara en loa d is tin to s  planos necesarios 
para hacer c o in c id ir  lo s  centros de g iro  y ópticos.-E ihalm en- 

* te  con la s  c if ra s  jg y, 9^ ae han señalado e l  tr íp o d a  y f i ja c ió n . 
85 Estos dibujos muestran e l  procedimiento esquemáticamente.

Como de e llo s¡ap a rec e ,se  han mecanizado dos áe lo s e jes 
ópticoa/uho v e r t ic a l  y o tro  h o riz o n ta l, 2 y ,3 ,mediante los e- - 
jes rea le s  5 (Figa -̂ l y 2) que. perm iten el giro de panorámica 
y ve rtica l,respec tivám an te ,.a  la  cámara.-La armadura intarm e- 

$0 , día. 7 ,p ó r análogo procedimiento,.permite e l baeculámiento 0.
' " i r "  i ' .  ' . / / .  '



g iro  v e r t ic a l  'de la  cám ara,al .mecanizar el e je  .épticc' ímá*- 
.g inario  .3 ,pudiéndose in v e r t i r  igualmente e l árdan dé la s  ,me*
caniza'cion'as.Lá' armadura e x te rio r  sirve  de soporte para unión 

' 'al' trípode'.
95 .. .  Mediante la  gula s in f in ,e n g ra n a je  o mecanismo ran a lo -

go,se consigue la  exacta coincidencia del centro óptico 4 del * 
objetivo 4^ en .e l centro  de g iro  de la  cám ara,situado en la  . 
in te rsecc ió n  de lo s  e jes 2 y 3 .Mediante e l contrapeso des* 
p lazáble 6 , se contrapesa la  cámara,trayendo también a í punto 

100 4 -cen tro  óp tico- la  v e r tic a l, del centro  de g ra v e d a d ,fa c llí-
' tando lo s  basculam ientos y g iro s de la  cámara.

En e l caso de trípode  con giro  ho rizon ta l o panorámica, 
representado en la s  ¡figuras 3 y 4 , se prescinde de mecanizar el 
e¡je Ópti&o v e r tic a l,q u e  nos quedará mecanizado con el p la to  

105 5i del trípode 9 ,y se mecaniza e l e je  ho rizon ta l 3 por lo s  e- 
jes re a le  a 5.

E l -d ispositivo  8 nos permite,como en e l caso de la s  
fig u ra s  1 y 2 , el emplazamiento exacto d e 'la  cám ara,déslizandola
en los d is tin to s  S en tidos,necesarios para buscar la  coinciden- 

110 c ia  del centro  Óptico 4 con la  in te rsecc ió n  de lo s  e jes de
g iró  2 y 3 , perm ití ende a 1.a vez,por frenado de e s ta s  ruedas, 
la  nó v a riac ió n  de e s ta  cámstna una vez buscada l a  coinciden­
cia c itadá .E l.co n trap eso  6 eq u ilib ra  en e l eje 5 la  armadura 
7 con la  cámara 1 .

115 Por e s te  procedimiento se han buscadopara  la  cámara
dos nuevos e je s  de g iro ,d is t in to s  de lo s  hasta  ahora emplea- . 
dos y que permiten la s  ven ta jas que anteriorm ente se re ía*  
clonan como fin a lid ad  de e ste  Inventó .

De la  misma manera pueden mecanizarse cualquiera  de 
120. lo s  in f in i to s  e je s  ópticos,con todos lo s  cuales se lograrán  

los-mismos efectos y se perm itirán  lo s  movimientos de la  cá­
m ara.sin  desajustar;.las.m aquetas.
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R E I V I N D I C A C¡ I ONE S

1*-Frecealm ietito de montaje de cámara tom avistas que
permite su g iro ,p a ra  fo to g ra f ía s  con emplazamiento ge una o 
mas maquetas en e l decorado.caracterizado por e l hecho -ge 
que.para lo s  movimientos Se g iro  Sé la  cámara,en vez de..em- 
-pl'e$Me.;.'Cem'q'.''Raát'a''aguí ,tin,. .eje .v e r t ic a l  y otro ' h o riz o n ta l en 
re la c ió n  Oon e l .centro de gravedad de la  cámara,se diaponen 
como e je s  ge g iro  cualquiera de lo s  e je s  ópticos del obje­
tiv o  de la  cámara,mecanizándolos a e s te  e fec to .

2*-Procedimiento según re iv ind icac ión  a n te r io r ,c a ra c ­
te rizad o  por e lh e c h o d e  disponerse una armadura para la  cá­
mara con p a rte  e x te r io r  e in te r io r  (7) que perm ite e l bascu-

135 lam iente 'de 1 eámár.a o su .giró,Siempre en torno de un e je
, m ecanlzádocorresponáiente a cualquiera de lo s e je s  ópticos

del ob jetivo .
. .3'*#róoedim iento según relv lnd lcaolones a n te rio re s ,

caracterizado  igualmente por e l hecho de disponerse una gula 
140 sin fln ,eng rána je  o mecanismo análogo (8) merced a l  cual se

ejecu ta  e l deslizam iento de la  cámara sobre su soporte o t r í ­
pode hasta  l le g a r  a la  coincidencia exacta del centro  óptico 
del ob jetivo  oon e l  centro  de g iro .de  la  cám ara,fijando en­
tonces áa ta  y consiguiéndose que en todos su s 'g iro s ,te n g a  co- 

145 mo eje uno de lo s óptloos del objetivo#
^-P roced im ien to  según reiv ind icac iones an te rio res ,, 

caracterizado  también por poderse tomar como e je  de g iro ,e l  
e je  Óptico h o rizo n ta l lo n g ltu d ln a l.en  cuyo caso la  armadura 
(7 ) puede quedar .deslizando en o tra  m a s /e x te r io r ,c irc u la r , 

.150;. .. para obtener e l tru co  del g iro  del decorado y maqueta (sen­
sación de mareo) c irc u la r  o angular.

5^-PpoCe3Ímiento según reiv ind icac iones a n te rio re e , 
caracte)?ízá'do.p'ot' disponerse un .contrapeso, desplazable (6) 
que e'cn#áp''eáa tnayand'ó a l centro  óptico del obje-

155 . t i v o . l a v e r t i c a l d e l  centro  de g raved ad ,fac ilitán do  lo s baa-
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culamientos y g iro s  de la  cámara.
6^-Procedimiento ge montaje de cámara tom avistas que 

permite su g iro .p a ra  fo to g ra f ía  con emplazamiento ge una o 
mas maquetas en e l decorado.

* Toáo t a l  y como queda áeaérito  en la  presento  memoria
y aparece de lo s dibujos adjuntos.

Consta esta  memoria de se is  hojas foliadas,m ecanogra­
fiadas y e sc r i ta s  p -or una sola cara.

Madrid 2 de Junio de 1.943.



JOSE MARIA MORENO GALLMDC 
Consta 3e 3oe ho jas. . Hoja nB
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